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por

"P erfecc ionam ien tos  en la s  máquinas de coser"

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

1 La presente invención  se r e f i e r e  a perfecc ionam ien to

in tro d u c id o s  en la s  máquinas de coser , y se re la c io n a  en p a r t i  

cu la r ,  pero de ningún modo con cará cter  e x c lu s iv o ,  con la s  má­

quinas p ro v is ta s  de agujas curvas de gancho, para coser e l  

5 co r te  a l a  suela de l ca lzad o  escarp ín .

Al coser el corte  a l a  suela en ca lzado de esta c l a ­

se, se acostumbra v o lv er  e l  corte  a l  revés ; c o lo ca r  una suela 

en d icho co r te  a s í v u e lto ;  doblar e l  margen del co r te  aparado
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sobre e l  borde de l a  suela, haciendo que quede situado por fu e ­

ra de l a  s u p e r f i c i e  de l a  suela ; coser  e l  margen del co r te  apa­

rado y l a  suela, y v o lv er  e l  ca lza d o  a su debida posición ,de manera 

que el margen del corte quede situado sobre la  s u p e r f i c i e  de la  

suela que da v is ta  a l  i n t e r i o r  d e l  ca lzado, en lugar de que­

dar sobre su cara de p ise .

En l a  patente española de invención nfi 54.867 conce­

dida en 14 de A b r il  de 1913, se d escr ib e  una máquina de coser 

p ro v is ta  de aguja curva de gancho, que s irve  para unir e l  c o r te  

y la  suela de un ca lzado escarp ín , la  cual máquina va p rov is ta  

de una b igorn ia  que entra en la  obra, que t ien e  un botón s a l i e n ­

te  que coopera con un pie  de presión  b ifu rcad o  que se pone en 

contacto  con l a  cara su p erior  de la  obra, para deformar la  sue­

la  con o b je to  de disponer en l a  misma una parte  abultada o p r o ­

tuberancia  a tra vés  de la  cu a l puede pasar l a  aguja curva a l  f o r ­

mar l a  puntada, sin l l e g a r  a penetrar por l a  s u p e r f i c i e  i n f e r i o r  

de l a  suela. Se ha v is t o  en la  p r á c t ic a  que este botón s a l i e n ­

te y e l  p ie  de presión  permiten u t i l i z a r ,  para el c o s id o  de l o s  

co r te s  y de l a s  suelas, agujas curvas que t ien en  un ra d io  de 

curvatura de unos 25 m ilím etros , ig u a l  al que se emplea g e n e ra l­

mente en la s  máquinas de co se r  la s  costuras  in t e r io r e s  d e l  c a l ­

zado enpalm illado.

No obstante, e l  empleo de una aguja curva que t ie n e  

un radio  de curvatura relativam ente menor, (p or  ejem plo, 13 m i­

l ím e tro s )  puede l l e g a r  a hacer in n ecesar io  e l  empleo de dicho 

botón sa l ie n te  y de dicho p ie  de presión  para deformar la  sue­

la ,  pudiendo penetrar l a  aguja, mientras a trav iesa  l a  suela  sin 

atravesar completamente la  obra, con s u f i c i e n t e  profundidad en e l  

in t e r i o r  de l a  suela, de manera que asegura un firm e cosido  d e l  

c o r te  a la  suela .

Cuando se emplea una b igorn ia  para la  obra, como la  

que se d escr ib e  en l a  patente española de invención anteriorm en-
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te  mencionada, para sostener un calzado escarp ín  durante la  

operación  d e l  co s id o ,  se acostumbra a tran sm itir  a l a  b igorn ia  

unos movimientos automáticos de e lev a c ión  y de descenso que man­

tienen  la  obra en una p o s ic ió n  elevada mientras se cose una 

puntada y que la  sueltan con o b je to  de que avance l a  obra a 

tra vés  de l a  máquina, entre sucesivas  puntadas. Tal d i s p o s i ­

c ió n ,  aun cuando ha resu ltad o  ser generalmente s a t i s f a c t o r i a  

para tra ba ja r  sobre calzado que l le v a  suelas de f i e l t r o  por 

ejemplo, puede ya no re su lta r  tan e fe c t iv a  a l  tra b a ja r  c a lz a ­

do p r o v is to  de suelas cuya naturaleza sea muy e lá s t ic a ,  como 

por ejemplo, suelas hechas de goma esponjosa.

A f in  de que e l  ca lzado  que va p r o v is to  de suelas muy 

e lá s t i c a s ,  pueda avanzar fácilm ente  a través  de una máquina, 

se ha observado, especialmente si la s  suelas son gruesas, que 

es  n ecesa r io  que la  b ig orn ia  ba je  una d is ta n c ia  a p rec ia b le ,  d e s ­

pués de formar cada puntada, para hacer avanzar l a  obra, a f in  

de compensar l a  expansión de l a  suela que habrá estado comprimi­

da entre la  b igorn ia  y un soporte  que se pone en con ta cto  con 

la  cara superior  de la  obra, pero esto  tiende a hacer que, cuan­

do se t ra b a ja  alrededor de l a  parte delantera d e l ca lzado, t r o ­

p ie ce  la  b ig orn ia  contra l a  cara in t e r i o r  d e l  corte  aparado y 

a rra s tre  e l margen d e l  co r te  aparado, separándolo de su debida 

p o s ic ió n  sobre l a  suela, aumentando de esta manera e l  r ie s g o  

de obtener una la b o r  im perfecta , y necesitándose  una cuidadosa 

manipulación para e v ita r  esta tendencia.

por  l a  causa antedicha, puede re su lta r  inconveniente 

e l  empleo de una b igorn ia  in terna de soporte para l a  obra, para 

sostener la  parte  de_antera de un calzado p r o v is t o  de suelas 

hechas de c i e r t o s  m ateria les . s in  embargo, e l  empleo de una 

b igorn ia  interna de soporte  para la  Obra, para sostener la  p a r ­

te  de l a  ta lon era  d e l  ca lzado, no presenta l o s  mismos in con v e ­

n ien tes , puesto que la  parte  correspondiente a la  talonera queda



)
75

80

85

90

95

100

í 4 0 S 4 o-  4 - *

ab ierta ,p ro lon gán d ose  e l c o r te  d e l  calzado en ángulo r e c t o ,  y, 

por l o  tanto , no hay p e l ig r o  de que la  b igorn ia  t r o p ie c e  con e l  

co rte  aparado, cuando desciende. Si se p resc in d ie ra  en a b so ­

lu to  de una b igorn ia  in terna  para sostener l a  obra, y se ad op ta ­

ra en su lugar un soporte  externo para la  obra, que se pusiera 

en con ta cto  con la  cara e x t e r io r  d e l  corte  aparado doblado hacia  

a trá s ,  para su jetar  l a  obra con ob je to  de coser  cada puntada en 

co la b ora c ión  con un miembro apretador o p ie , se e v i ta r ía ,  a l  

coser  l a  parte d e lan tera , e l  inconveniente anteriorm ente m encio­

nado, pero se o r ig in a r ía n  posiblemente o t ro s  inconvenientes 

cuando se proced iera  a coser a lrededor  de l a  parte  de la  t a l o ­

nera, particu larm ente s i el corte  d e l  ca lzad o  es de un m aterial 

relativam ente r e c io  o r e s i s t e n t e ,  puesto que por l o  general 

hay una costu ra , frecuentemente cu b ierta  por  una t i r a ,  que c i e ­

rra  l a  parte de l a  ta lon era , y como consecuencia , es mayor e l  

grueso t o t a l  de l o s  m ateria les  d e l  co rte  y r e s u lta  más d i f í c i l ,  

por l o  tanto, aplanar, a l o  la rgo  de esta  parte d e l  calzado, 

que en ninguna o t r a ,  e l  c o r te  sobre l a  suela . Además, en l o s  

casos en que e l  c o r te  es relativam ente r e c i o  o r e s i s t e n te ,  

e l  empleo de un soporte  e x t e r io r ,  como e l  últimamente m encio­

nado, t iende  a formar arrugas o p l ieg u es  en d icho  m ateria l 

relativam ente r e s is te n te ,  alrededor de l a  ta lon era , cuando 

a p r ie ta  e l c o r te  h acia  a trá s ,  por debajo de l a  su e la , y d i f i ­

cu lta  l a  presentación  por e l  obrero d e l  margen d e l  co rte  a 

lo s  órganos cosedores  de l a  máquina en la  debida r e la c ió n  de 

su p erp osic ión  con resp ecto  a la  suela . Sin embargo, e l  em­

p leo  de un soporte  externo t a l ,  a lrededor de l a  parte  de­

la n tera  d e l  ca lzad o , no presenta la s  mismas d i f i c u l t a d e s ,  

puesto que el c o r t e  presenta generalmente un grueso u n i f o r ­

me a lrededor  de dicha parte  d e l  calzado y puede tenderse o 

dob larse  sobre l a  suela, con r e la t iv a  fa c i l id a d .

Uno de l o s  v a r io s  o b je to s  de l a  presente invención
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c o n s is te  en disponer una máquina de coser  d e l t ip o  d e s c r i t o ,  

p r o v is ta  de medios p er fe cc ion a d os  y nuevos, para sostener l a  

obra, l o s  cuales  sostienen  l a  obra igualmente b ien  en c u a l ­

qu iera  de sus dos d i fe re n te s  r e la c io n e s  actuadoras con r e s ­

pecto  a l a  máquina, y permiten so lta r  l a  obra, con o b je to  de 

que pueda e fe c tu a rse  una alim entación  in term itente  durante 

e l c o s id o ,  sin a fe c ta r  de una manera inconveniente e l  desa­

r r o l l o  uniforme de la  costura .

Teniendo en cuenta l o s  a n te r io re s  y o t ro s  o b je t o s ,  

una c a r a c t e r í s t i c a  de la  presente  invención  se r e f i e r e  a l a  d i s ­

p o s ic ió n ,  en una máquina p ro v is ta  de aguja curva, apropiada 

para coser  calzado escarp ín  sin horma, de unos medios a l t e r ­

n a tiv os  de soporte para l a  obra, que se emplean sucesivamente 

a l  co ser  a lred edor  d e l  ca lzado, de acuerdo con l o s  deseos del 

obrero o de la s  necesidades d e l  t ra b a jo ,  para sostener en la s  

debidas r e la c io n e s  actuadoras, d i fe r e n te s  porciones d e l  c a l z a ­

do. Esta c a r a c t e r í s t i c a  de la  invención  está  comprendida en 

una máquina en la  cual l o s  medios de soporte para la  obra com­

prenden un soporte in terno que se pone en con tacto  con l a  sue­

la  del ca lzad o  por la  abertura correspondiente  a l  t o b i l l o ;  un 

soporte  externo que se pone en con ta cto  con e l  co r te  doblado 

hacia  a trá s  sobre l a  suela, a l  coser a lred edor  de la  parte 

delantera  d e l  ca lzado, y medios para situar fácilm ente uno 

de d ich os  soportes  en p o s ic ió n  actuaaora y para separar e l  otro  

de t a l  p o s ic ió n .  E l empleo de un soporte in terno en forma 

de b ig o rn ia ,  mientras se cose a lred ed or  de la  ta lo n e ra ,  ev ita  

la s  d i f i c u l t a d e s  mencionadas anteriorm ente, cuando se cose a l ­

rededor de la  ta lon era  con un soporte  externo, y e l  empleo de 

un soporte extern o, mientras se cose a lrededor de l a  parte 

delantera  d e l calzado, ev ita  asimismo e l  p e l ig r o  de que se 

separe e l  co r te  de l a  suela, durante l o s  movimientos de a l i ­

m entad ón.
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Otras c a r a c te r ís t i c a s  de l a  presente invención , 

con s is ten  también en unos elementos per fecc ion a d os  y de n o ­

vedad, y en unas combinaciones y d is p o s ic io n e s  de p ie z a s ,  todo 

l o  cu a l se d e s c r ib ir á  y se r e iv in d ic a r á  en la  Nota, y cuyas 

ven ta jas  apreciarán claramente l o s  expertos  en e l  ramo, por 

la  le c tu ra  de l a  s igu ien te  d e scr ip c ión .

En l o s  p lanos que se acompañan se representa una má­

quina de coser ca lzado, p ro v is ta  de aguja curva de gancho, que 

comprende la s  d iversa s  c a r a c te r ís t i c a s  de la  presente in vención .

La f ig u ra  1, es una v is ta  en p e rsp e c t iv a , tomada d e s ­

de l a  parte  delantera y por el lado izq u ierd o , de la  parte su­

p e r io r  de la  máquina que comprende la s  c a r a c t e r ís t i c a s  de la 

presente invención , y en la  cual c ie r ta s  p ieza s  aparecen c o r ­

tadas,

La figu ra  2» es una v is ta  en a lzado, por l a  derecha, 

de una porción  de la  máquina, con la  b ig orn ia  s ituadora  de la  

obra, situada en p o s ic ió n  actuadora, y con e l  soporte  externo 

para la  obra, en p o s ic ió n  de reposo .

La f igu ra  3, es una v is ta  sim ilar  a l a  a n te r io r  que 

represen ta  e l  soporte  externo para la  obra situado en p o s ic ió n  

actuadora y la  b igorn ia  situadora de la  obra, en p o s ic ió n  de 

reposo.

La f ig u ra  4, es una v is t a  en alzado delantero  de unas 

p orc ion es  de lo s  elementos formadores de l a  puntada y de sus 

mecanismos actuadores ,de  l a  máquina;

La figu ra  5, es una v is ta  en a lzado la t e r a l  s im ilar  

a la  f ig u r a  2, que representa con mayor amplitud y parte de 

é l  en secc ión , e l mecanismo que gobierna l o s  miembros que s o s ­

t ienen  la  obra, y

La figu ra  6, es un d e ta l le  de c ie r ta s  p ieza s  de un 

elemento de a ju ste  de l a  máquina, t a l  como se ve desde la  

derecha, en la  f ig u ra  5.

_ 6 -  i  4 0 3 4 Q
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La maquina que se representa  en l o s  planos adjuntos 

es una máquina de coser  a punto de cadeneta, que t ien e  una c a ­

beza de fu n d ic ión  o armazón - 2 - montado en una base -4 -, que va 

p ro v is ta  de unos c o j in e t e s  - 6 -  s ituados  cerca  de su extremo su­

p e r io r ,  para sostener un árbol h o r iz o n ta l  -8 -  de excén tr ica , adap- 

tado para g ir a r  por  medio de un mecanismo apropiado de puesta en 

marcha y de paro, no representado, y para actuar l o s  d iv e rs o s  e l e ­

mentos formadores de l a  puntada y alim entadores de l a  obra. En 

- 10-  se representa una aguja curva de gancho que t ien e  un radio  

re lativam ente  pequeño, (de 13 m ilím etros aproximadamente) s u j e ­

ta a un segmento - 12 - para la  gu ja , asegurado a l  extremo d e re ­

cho de una espiga -14- h o r iz o n ta l  ( f ig u r a  4 )  que se mueve en v a i ­

vén y en forma o s c i la n te .  Un manguito -1 6 -  montado librem ente 

en un c o j in e t e  formado en un brazo de soporte  b ifurcado -1 8 -,  a s e ­

gurado a la  armazón - 2 -  de l a  máquina, rodea e l  extremo i z q u ie r ­

do de l a  esp iga . El manguito -1 6 -  está  su je to  a l a  espiga, entre 

una tuerca -2 0 - enroscada en e l extremo izq u ierd o  de l a  e s p i ­

ga y un piñón alargado - 22- , mantenido en p o s ic ió n  debida por 
un espaldón -2 4 -  de l a  espiga y una chaveta -26-.

Con o b je to  de que la  espiga pueda e fe c tu a r  movimientos 

de vaivén, su porc ión  cen tra l  está  rodeada en forma l i b r e  por 

un c o l l a r  -2 8 - ,  que puede g ira r  entre e l  extremo derecho del p i ­

ñón -2 2 - y una tuerca -3 0 -  enroscada en un manguito -3 2 -,  que 

rodea, también librem ente, e l  extremo derecho de l a  espiga , pu- 

diendo moverse en forma lo c a  e l  manguito -3 2 - ,  en e l  in t e r i o r  

de un c o j in e t e  situado a l a  derecha deL orazo de soporte b i fu r c a ­

do, -1 8 - .  En e l extremo derecho d e l  manguito -3 2 - ,  hay forma­

do un segmento -34- que l l e v a  un guía agujas -3 6 - ,  estando l i ­

mitado e l segmento -3 4 - entre e l  extremo derecho del brazo de 

soporte  -1 8 - y e l  segmento -1 2 -  de la  aguja. E l c o l la r  -2 8 - 

se mueve en vaivén por l a  acc ión  de unos pasadores -3 0 -  d e l  

c o l la r ,  diametralmente opuestos, que se prolongan hasta penetrar
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en unos c o j in e t e s  s ituados en e l  extremo i n f e r i o r  ah orqu illado  

de una palanca -4 0 -  d ispuesta  v ert ica lm en te , que t ie n e  su pun­

to  de apoyo en -4 2 - ,  en la  armazón -2 - ,  El extremo superior  de 

la  palanca -4 0 -  está  conectado por medio de un t ira n te  -4 4 -  con 

e l  extremo su p erior  de una palanca -4 6 - ,  que puede g ira r  a l r e d e ­

dor de un e je  f i j o  -4 8 - .  El extremo i n f e r i o r  de la  palanca -46-  

l l e v a  un pasador -5 0 - sobre e l  cual está  montado en forma lo ca  

un bloque -5 2 - que puede d e s l iz a r se  por una ranura v e r t i c a l  - 5 4 -, 

p ra ct ica d a  en una corredera  h o r iz o n ta l  -5 6 - ,  Las conexiones 

d e s c r i ta s  hacen que e l movimiento de vaivén de l a  corredera  se 

transmita a la  espiga -1 4 - .

Con o b je to  de que la  corredera -5 6 -  pueda moverse en 

vaivén, hay d ispuesta una palanca -5 8 -  actuada por una e x c é n t r i ­

c a ,  que t ien e  un e je  f i j o  -6 0 -  situado en la  armazón de l a  máqui­

na, constru ida  con una ranura v e r t i c a l  -6 2 - p ract icad a  a lo  l a r ­

go de su porc ión  ce n rra l ,  en e l  in t e r io r  de l a  cual va asegurado 

un bloque -6 4 -,  El bloque -6 4 - l l e v a  un s a l ie n te  que se p r o lo n ­

ga hacia  a trá s ,  que prende en una ranura v e r t i c a l  p ract icad a  en 

una prolon gación  ascendente de l a  corredera -5 6 - ,  para transm i­

t i r  e l  movimiento de la  palanca a la  ranura, de una manera bien 

conocida , puede a ju s ta rse  e l  movimiento de vaivén de la  c o ­

rred era  y e l  movimiento de alim entación  de l a  aguja, cambian­

do l a  p o s ic ió n  d e l  bloque -6 4 -  en la  ranura de l a  palanca -5 8 -.

para hacer o s c i l a r  l a  aguja, se transmite un m ovi­

miento de r o ta c ió n  a l  piñón - 22 - de l a  esp iga  -1 4 - ,  por medio 

de un segmento dentado - 66-  s ituado en e l  extremo i n f e r i o r  de 

una palanca - 68- que se apoya en -7 0 -  en un e je  h o r iz o n ta l ,  y 

que va p ro v is ta  en su extremo superior  de un r o d i l l o  -7 1 -  a c tu a ­

do por  una e x cén tr ica .

Un t ira n te  -7 2 -  actúa e l  gu ía -agu jas , y este t ira n te  

t ie n e ,  en su extremo delantero , una conexión u n iversa l con e l  

segmento -34- d e l  guía agu jas , y otra  en su extremo p o s te r io r ,

1 4  0 3 4 9
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con una palanca adecuada que actúa una e x cé n tr ica .

para mantener e l  margen d e l  co rte  aparado en p o s ic ió n  

sobrepuesta con r e la c ió n  a l  borde de la  suela en un punto s i t u a ­

do antes d e l  punto en que ha de tener lugar e l  co s id o ,  un d o b la - 

dor - 73- ,  que tiene  un dedo relativam ente estrecho que se pone 

en contacto  con la  obra, se mueve intermitentemente contra e l  

co rte  aparado. Este doolador está montado de manera que pue­

da d e s l iz a r s e  dentrc de una guía -7 4 - ,  que se prolonga hacia  

adelante, en d ire c c ió n  a l a  obra, y ligeramente hacia la  i z ­

qu ierda, en l a  d ire c c ió n  de la  a lim entación . La guía esta  tam­

bién  a lgo in c l in a d a  hacia ab a jo , de manera que cuando e l  d o b la ­

do r avanza, ap r ie ta  también firmemente e l  margen d e l  co r te  apa­

rado, contra la  suela. Unas conexiones que comprenden un t i r a n ­

te - 75-  que conecta en forma u n iversa l con e l  doblador, y una 

oalanca adecuada, actuada por una e x cé n tr ica ,  conectada en f o r ­

ma semejante con e l  t i r a n t e ,  transmiten a l  doolador un movimien­

to de vaivén, en e l  in t e r i o r  de su gu ía . Un muelle -7 6 -  que 

rodea l a  v a r i l l a ,  está  comprimido entre l a  palanca actuada 

por una e x cé n tr ica  y un c o l la r  s ituado en la  v a r i l l a ,  de mane­

ra que pueda ceder el doblador cuando se mueve hacia  adelante, 

para proporcionar un con tacto  e lá s t i c o  d e l  doblador sobre l a  

obra en sentido v e r t i c a l ,  e l  extremo delantero  de la  guía -7 4 - 

e s tá  sosten ido  por un perno v e r t i c a l  -7 7 - ,  cuyo extremo i n f e ­

r i o r  puede d e s l iz a r s e  en una abertura p ra ct ica d a  en la  guia.

Un muelle -7 8 - rodea e l  perno, para mantener normalmente l a

guía en su p o s ic ió n  mas baja.
Al coser  a una suela, representada en -8 2-^un corte  

aparado de ca lzado, como e l  que se representa en -8 0 -  (Figuras 

2 y 3 ), se pone en con tacto  la  aguja primeramente, con la  p o r ­

ción  h o r izon ta l d e l margen d e l  c o r te  aparado que se encuentra 

mantenido en r e la c ió n  sobrepuesta con respecto  a l  borde de la  

suela , pen etra , después, la  aguja en l a  suela y pasa l i g e r a -
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mente hacia aba jo  hasta l l e g a r  a l  punto más bajo  de una t r a y e c ­

t o r i a  que se prolonga aproximadamente p a ra le la  a l a  s u p e r f i c i e  

de la  suela, y sube entonces , hasta que sa le  por e l  mismo lado 

de l a  obra por el cual en tró . Prende en aquel momento el h i l o  

en e l  gancho de l a  aguja por la  a cc ión  de un enlazador -8 4 - y 

se r e t i r a  después para formar una costura, situada enteramente 

en e l  lado superior  de l a  obra.

Durante e l  movimiento de penetración de la  aguja, 

permanece su je ta  la  obra, en e l  t ip o  de máquina d e s c r i t o  en l a  

patente mencionada, contra un p ie  de pres ión , por la  acc ión  de 

un soporte  in terno para l a  o b r a , e n  forma de b igorn ia  curvada, 

y el p ie  de presión  mantiene la  obra en l a  debida r e la c ió n  con 

resp ecto  a l o s  elementos formadores de l a  puntada. Antes de que 

la  aguja penetre en la  obra, se mueve hasta alcanzar una p o s i ­

ción  extrema hacia  l a  derecha, y después de que la  aguja ha h o r a ­

dado la  obra, queda ésta l i a r e ,  y l a  aguja se mueve hacia l a  i z ­

quierda, haciendo avanzar la  obra jun to  con la  aguja. Cuando l a  

aguja l l e g a  a l  extremo izq u ie rd o  de su movimiento de a lim enta­

c ió n , actúa de nuevo e l  soporte  para la  oora , para su jetar l a  

obra, y se r e p i t e  e l  c i c l o  de operaciones d e l  cos id o .

El enlazador -8 4 - d e l  h i l o  t iende  e l  h i lo  en e l  gan­

cho de la  aguja, cuando l a  aguja está  situada en e l  extremo i z ­

quierdo de su movimiento de alim entación . E l enlazador está  a se ­

gurado a l  extremo i n f e r i o r  de una palanca - 88 -  (F iguras i  y 4 ), 

a r t icu la d a  en -9 0 -  entre sus extremos, con ob je to  de poder mo­

verse en dos d ire c c io n e s ,  h a c ia  adelante y hacia atrás de l a  má- 

quina y lateralm ente , para tra n sm itir  l o s  movimientos n ecesar ios  

a l  enlazador, e l  extremo su p erior  de l a  palanca -88 - l l e v a  unos 

r o d i l l o s  e x cé n tr ico s  -9 2 - ,  -9 4 - ,  que se ponen en con tacto  con 

unas s u p e r f i c ie s  d ispuestas  p e r i f é r i c a  y radialm ente, r e s p e c ­

tivamente, de una ex cén tr ica  -96-d e l  árbol - 8 - .

La maquina que se d escr ib e  en l a  patente mencionada

295
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an teriorm ente, t ie n e  e f i c a c i a  para coser calzados p r o v is to s  de 

su e las  de f i e l t r o  o de o t ro s  m ateria les  blandos. Cuando se 

cose una suela de goma esponjosa o de m ateria l muy e lá s t i c o ,  

e l  movimiento descendente d e l soporte  in terno para l a  obra que 

se req u iere  para s o lta r  e l  ca lzado, a lrededor  de l a  porción  de 

la  punta, durante e l  movimiento de alim entación , puede in te r p o ­

nerse con e l  corte  y desp lazar , por l o  tanto, e l calzado de 

la  debida p o s ic ió n  actuadora, tendiendo a causar un tra ba jo  im­

p e r fe c to .

De acuerdo con una c a r a c t e r í s t i c a  de l a  presente i n ­

vención , se mantiene la  suela en la  p os ic ión  debida por medio 

de un miembro -9 8 -  de soporte para la  obra, en forma de U, que 

presenta dos ta b le ta s  o cabezas - 100- ,  -102-  que se ponen en con ­

ta cto  con la  obra, adaptada cada una de e l l a s  de acuerdo con su 

forma y su p o s ic ió n  de montaje en e l  miembro de soporte para la  

obra, para ponerse en con tacto  con la  obra y mantenerla situada 

contra  e l  p ie  de pres ión , con la s  p ieza s  de obra d ispuestas  en 

debidas r e la c io n e s  de operación , con r e la c ió n  entre s í .  E l miem­

bro de soporte para la  obra está  montado en e l  extremo superior  

de un p o r ta -so p o r te s  -104- que se mueve en vaivén, por medio de 

un pasador-ej e -1 0 6 -  que a tra v iesa  e l  miembro de soporte y la s  

p orc ion es  la t e r a le s  del extremo superior  ranurado del p o r t a - s o ­

p o r te s .  El pasador -106- con stitu ye  la  a r t ic u la c ió n  d e l  sop or ­

te  para la  obra, y en esta a r t ic u la c ió n  el brazo que l l e v a  l a  

cabeza - 100- ,  r e su lta  relativam ente c o r to ,  y e l  brazo que com­

prende la  p orc ión  en forma de U, y que l l e v a  l a  cabeza -102- 

es a lgo  más la rg o ,  estando s ituado  de t a l  manera l a  a r t i c u l a ­

c ión , que la  d is ta n c ia  d ire c ta  entre l a  cabeza - 100-  y e l  pa­

sador -1 0 6 - , es aproximadamente igu a l a l a  que media entre la  

cabeza -102- y e l  pasador.

El brazo que l l e v a  la  cabeza -1 00 - es r e c to ,  con o b ­

j e t o  de que tenga la  mayor e fe c t iv id a d  para sostener un calzado



J

335

340

345

350

355

360

I 4 0 34 9

per la  parte  de l a  ta lon era , en e l  cual e l  c o r te  aparado se p r o ­

longa en ángulo r e c t o ,  y el brazo que l l e v a  l a  cabeza -102-  y e l  

cual comprende l a  porc ión  en forma de U» está  conformado de ma­

nera que actúe con la  mayor e f i c a c i a  para sostener l a  porc ión  d e ­

la n tera  d e l  calzado. Al coser  l a  parte  de l a  ta lon era , la  c a ­

beza - 100- penetra por la  parte a b ie r ta  del calzado que c o r r e s -
¡

ponde a l t o b i l l o ,  como se representa  en la  figura  2 , para pon er- , 

se en contacto  con l a  s u p e r f i c ie  in t e r io r  de la  suela, y c o n s t i ­

tuye una b igorn ia  in terna de soporte  para la  obra, cuya cabeza 

es c i r c u la r ,  y que tiene  un área de con tacto  s u f ic ie n te  para 

sostener adecuadamente la  obra contra e l  impulso de la  aguja.

En la  máquina que se representa, se na encontrado e f i c a z  una 

cabeza de unos 19 m ilím etros de diámetro. Esta cabeza va u ro -  

v is t a  de una espiga f i le te a d a  con la  cu a l forma una so la  p ieza , 

asegurada en forma a ju sta b le  en una abertura adecuada p r a c t i c a ­

da en e l  brazo r e c t o  d e l miembro de soporte para la  obra.

Para coser  la  parte  delantera  d e l  ca lzado, e l  miembro 

de soporte  para e l  calzado ha de g ira r  unos 908 sobre su a r t i ­

cu la c ión  -106-, para hacer o s c i la r  l a  cabeza -100- ,  separándola 

de ;ina p o s ic ió n  actuadora, y para situar a su vez l a  caoeza - 102 -, 

en p o s ic ió n  actuadora. La s u p e r f i c ie  de con tacto  con l a  obra 

de la  cabeza -102- ,  es aproximadamente cuadrada, de unos 25 mm. 

por  lado , y está adaptada de manera que proporcione un soporte 

e f i c a z  a l  ponerse en contacto  con e l  c o r te  aparado, dobladohacia  

a trá s , por debajo de l a  suela del calzado (Figura 3 ) .  La p o r ­

c ión  en forma de U del soporte para la  obra, se prolonga hacia 

a trá s ,  con ob je to  de disponer un espacio  debaj.0 de l a  cabeza - 10 2 - 

dentro del cual la  mano de l obrero puede manipular la s  partes  

d e l  ca lzado , a medida que avanza e l  co s id o .

A f in  de que e l  p o r ta -sop ortes  -1 04 - pueda moverse 

en vaivén, acercándose y separándose de l a  obra, se ha p r a c t i c a ­

do en su extremo i n f e r i o r  una ranura tra n sversa l -108- (F igu -
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ra 5 ), en la  cual va montado un bloque - 110-, que tiene  una 

cavidad conformada para a lo ja r  el extremo delantero , redon­

deado, de un brazo -112-. El brazo -112'— está  montado de 

manera que o s c i l e  sobre una espiga -114-, que a tra v ie sa  un par de 

o r e ja s ,  que se prolongan hacia atras, de un manguito -116-, que 

rodea e l  p o r ta -s o p o r te s -1 0 4 - ,  quedando situado e l  brazo - 112- 

entre la s  o r e j a s ‘ del manguito. Formando una so la  p ieza  con e l  

brazo - 112- hay o tro  brazo -118-, que tiene  su extremo p o s t e ­

r i o r  a h orq u il la d o , para abrazar un bloque-muñón -120- (Figura 6 ). 

S I  extremo in f e r i o r  de una v a r i l la  -1 1 2 »-  aproximadamente v e r -  i
I

t i c a l ,  a r t icu la d a  en su extremo superior a una palanca -124-, a c ­

tuada oor una ex cén tr ica , a tra v ie sa  librem ente una abertura p r a c ­

t icada  en e l  bloque-muñón. E l extremo i n f e r i o r  de la  v a r i l l a  

- 122» -  está  f i l e t e a d o ,  y l le v a  una tuerca - 126- que se pone en 

contacto  con e l  Di oque-muñón -120 durante e l  movimiento ascen ­

dente de l a  v a r i l l a ,  con ob je to  de nacer bajar e l  p o r ta -s o p o r ­

tes  -104-. Un manguito - 128-  rodea libremente l a  v a r i l l a  -112 * 

por encima d e l  bloque-muño'n, y sobre dicho manguito se en ro lla  

un muelle de compresión -130-. E l muelle -130- en su extremo 

su p erior , se anoya contra una tuerca a ju s ta o le  -132—, y en su 

extremo in f e r i o r ,  contra una porción  agrandada d e l  manguito 

-128-, (Ver también l a  f igu ra  6 ).

El manguito -128- t ie n e  una prolongación  angular -154-, 

cuyo extremo descansa sobre e l  extremo p o s te r io r  de una palanca 

pequeña -136— a r t icu la d a  a l  brazo -118—. La palanca -136— t ie n e  

una extremidad que sobresale hacia adelante, mantenxda en c o n ta c ­

to ,  por la  acc ión  de un muelle -130- con una excén trica  a ju s t a - 

b le  -138-. La e x cén tr ica  puede g ira r  a lrededor  de la  espiga -114- 

y una porc ión  de brazo de la  ex cé n tr ica ,  l l e v a  un émbolo -140- 

actuado por un m uelle, adaptado para ponerse en con tacto  con 

un agujero cualquiera de una s e r ie  de agu jeros  -142 -, formados 

en una placa en forma de se cto r ,  f i j a  a l  brazo -118-, con ob-
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j e t o  de mantener la  excén trica  en la  p o s ic ió n  angular d e ­

seada, con resp ecto  a l  brazo -118 -. Esta d is p o s ic ió n  s irve  

para empujar elásticam ente e l  p o r ta -so p o r te s  -104 - hacia  la 

obra y para proporcionar unos medios de f á c i l  actuación  para 

a ju s ta r  su presión  hacia  a rr iba .

Cuando va a coserse  un calzado, se c o lo c a  el calzado 

en p o s ic ió n  actuadora en la  máquina, puesta la  cabeza -100- 

d e l soporte para la  oora, en con tacto  con l a  s u p e r f ic ie  i n t e ­

r i o r  de la  suela por l a  parte de l ta lón , como se representa en 

la  f ig u ra  2 , y se e fectú a  completamente e l  c o s id o  a lred edor  de 

la  abertura correspondiente a l  t o b i l lo  hasta que resu lta  conven ien ­

te  cambiar la  manera de sostener el calzado. Oprime entonces 

e l  obrero una manija -144- que gobierna e l cambio de soportes  y que 

se prolonga hacia adelante, por l a  parte delantera de l a  má- 

qu in a ,y  durante e l  subsiguiente c i c l o  de funcionamiento de 

la  máquina, y mientras e l  p o r ta -s o p o r te .  -104- está  situado en 

su p o s ic ió n  de descenso, con la  cabeza - 100- separada de l a  

obra, se hace g ir a r  e l  miembro -98 - de soporte para la  obra, 

a lrededor  de su a r t ic u la c ió n  -106- hasta que l a  caoeza -102-  se 

s itúa  en la  p o s ic ió n  que se representa  en l a  f igura  3, en la  

que se pone en con tacto  con e l  c o r te  doblado hacia a trá s ,  por 

debajo d e l  borde de la  suela.

Las conexiones para e fectu ar  e l  cambio d e l miembro -9 8 - 

de soporte para la  obra, a lrededor de su a r t ic u la c ió n ,  compren­

den un s e c to r  dentado -146- asegurado fijam ente a l  miembro de 

soporte  para la  obra, en e l  in t e r i o r  de una ranura -148- p r a c t i ­

cada en e l  miembro de soporte para la  obra, y una crem allera -150- 

que engrana con e l  s e cto r  -146 -, adaptada para d e s l iz a r s e  en e l  

p o r ta -s o p o r te s  -104-, La crem allera puede d e s l iz a r s e  en una 

g u ía -v e r t i c a l  -152 - situada en e l  extremo superior  d e l  p o r t a -s o -  

p o r te s ,  y está  actuada por una conexión que comprende un par 

de t ir a n te s  -154-, d isp u estos  a cada la do  d e l  conducto de gu ía ,
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respectivam ente. Los extremos superiores  de l o s  t ir a n te s  -1 54 - 

están a r t ic u la d o s  a l a  crem allera , a l a  mitad de la  lon g itu d  

de la  misma, por medio de un pasador -156- que a trav iesa  unas 

ranuras v e r t i c a le s  pract icad a s  a ambos lados de l a  gu ía . El 

extremo i n f e r i o r  de cada t ira n te  va conectado a l  brazo que se 

prolonga en sentido ascendente, de una palanca -158- d ispuesta 

en ángulo r e c t o ,  que t ien e  su punto de apoyo en un pasador 

-160- asegurado en el p o r ta -sop ortes  -104-, de manera que d i ­

chas palancas jun to  con l o s  t ira n te s  -1 54 - , forman unas a r ­

t ic u la c io n e s  acodadas a ambos lados de l a  guía de la  crema- 

l l e r a , la s  cuales, cuanuo adquieren una p o s ic ió n  enderezada, 

f i j a n  l a  crem allera en su p o s ic ió n  a l t a ,  para situar l a  crema­

l l e r a  en su p o s ic ió n  mas baja , con obj eto de s itu ar  la  cabeza 

- 102-  en p o s ic ió n  de sostener l a  obra contra  e l  c o rte  d e l  c a l ­

zado, doblado hacia atrás, (como se representa en l a  f ig u ra  3 ), 

e l  extremo i n f e r i o r  de l a  crem allera está conectado a l  e x t r e ­

mo su p erior  de un muelle de tensión  - 162-, sosten ido  en e l  i n ­

t e r i o r  de un conducto formado en e l  p or ta -sop ortes  -104-, y 

asegurado en su extremo in f e r i o r  a una v a r i l l a  -164 - f i j a  en e l  

p o r ta -s o p o r te s .  La ro ta c ión  del miemoro -9 8 -  de soporte para 

la  obra, por l a  acción del muelle -162-, queda lim itada  por e l 

contacto  del miembro de soporte con e l  extremo superior  d e l  co n ­

ducto de guía, que sos t ien e  a l  miembro en l a  debida p o s ic ió n  

angular.

Para perm itir  que l a  crem allera -150- baje  por la  

acc ión  d e l  muelle -162-, hay dispuesto un tope -1 66 - , c o n e c ta ­

do como se d e s c r ib ir á  más adelante a l a  manija -144- que g o b ie r ­

na e l  cambio de soportes , adaptado para ponerse en contacto  

con e l  brazo h o r iz o n ta l  de l a  palanca -158-. E l tope -166- está 

montado de manera que puede s itu arse  y separarse de con tacto  

con la  palanca -158-, en e l  momento deseado, cuando ba ja  e l  

p o r ta -s o p o r te s  -104-, a l s o lta r  la obra, con o b je t o  de e fe ctu a r

- 1 5 -  ¿  4 0 5 4 g
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un movimiento de a lim entación . En t a l  momento, e l  miembro 

de soporte  -9 8 - para la  obra ba ja , separándose l o  s u f ic ie n te  

de l a  obra, de manera que la  r o ta c ió n  del mismo a lrededor de su 

a r t i c u la c ió n  -106- no desp lace  o bien no a fe c t e  de una manera 

p e r ju d ic ia l  a l -c a lz a d o .

El tope -166- presenta la  forma de un pasador, y está 

s ituado en e l  extremo delantero de una palanca -1 68 -, a r t icu la d a  

en -170 - entre un par de o re ja s  -172- que se prolongan hacia  

a trá s ,  de l manguito -116-. E l brazo p o s te r io r  de l a  palanca -168- 

l l e v a  un pasador -174- que se prolonga hasta penetrar en una 

ranura e x cén tr ica  -1 76 -, formada en l a  p orc ión  superior  de un 1 

brazo -178-, asegurado a un árbol o s c i la n te  -180- que puede g i ­

rar  sobre unos c o j in e t e s  f i j o s  en l a  máquina. La manija -1 44 - 

que gobierna e l  cambio de soportes , está asimismo asegurada a 

este  á rb o l ,  y cuando se mueve hacia  abajo hace sub ir  e l  tope 

-166 - hasta que alcanza una p o s ic ió n  actuadora. para retener 

la  manija en la  p o s ic ió n  deseada, está conectado e l  extremo 

delantero  de un muelle -182- con la  manija, a l a  mitad de l a  

lon g itu d  de la  misma, y e l  extremo p o s te r io r  de este  m uelle e s ­

tá conectado a un pasador -1 84 -, co locado  de manera que e l  mue­

l l e  pase a través d e l  centro  del árbol -180- siempre que la  

manija pasa de una p o s ic ió n  a otra , para l im ita r  e l  movimien­

to  de la  manija, hay d isp u estos  unos t o r n i l l o s  de f i j a c i ó n  

-186-, que atraviesan unas o re ja s  f i j a s  en l a  armazón de la  

máquina. Guando la  manija -144- está  situada en su p o s ic ió n  

a l ta ,  e l  tope -166- queda situado fuera de la  t ra y e c to r ia  de l 

movimiento de la  palanca acodada -158-, y cuando se encuentra 

en su p o s ic ió n  ba ja , queda e l  tope dentro de dicha t ra y e c to r ia ,  

de manera que quiebra la  r ig id e z  de la  a r t ic u la c ió n  acodada, 

cuando e l  p or ta -sop ortes  -104-, alcanza e l  l ím ite  de su mo­

vim iento l ib ra d o r .

A f in  de que e l  miembro de soporte para la  obra pueda
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recobrar  su p o s ic ió n  i n i c i a l  representada en l a  figura 2, la  c r e ­

m allera -150- va p rov is ta  de una porción  s a l ie n te  que se p r o lo n ­

ga hacia  adelante, debajo de la  cual hay situado un tr in qu ete  

-188- a r t ic u la d o  en un brazo que se prolonga hacia adelante de 

una palanca de maniobra -190-, de r e p o s ic ió n .  La palanca de 

maniobra -190- se apoya en un e je  -192- montado en la  armazón 

de la  máquina, y cuando se s itú a  hacia  adelante l a  porc ión  

de la  palanca que se prolonga en sentido descendente, e l  t r i n ­

quete -188 - se pone en con tacto  con la  porc ión  s a lie n te  de la  

crem allera -150-, con o b je to  de hacer subir la  crem allera.

Para asegurar e l  con tacto  deb id o  del trinquete  con la crema­

l l e r a ,  hay d isp u esto  en e l  tr in qu ete  un brazo que se prolonga 

hacia  abajo, p ro v is to  de un r o d i l l o  -194- que se pone en con ­

tacto  con una placa ex cén tr ica  -196-, f i j a  a la  parte  d e la n te ­

ra de la  armazón de l a  máquina. Un muelle -198- en ro lla d o  a l ­

rededor de la  montura a r t icu la d a  d e l  tr in q u ete ,  empuja e l  r o ­

d i l l o  -194- contra la  e x cén tr ica  -196-, y la  e x cé n tr ica  t ien e  

t a l  forma que e l  extremo superior d e l  tr in qu ete  se mueve hacia  

arr iba  recorr ien d o  una t ra y e c to r ia  puramente v e r t i c a l ,  cuando se 

actúa l a  palanca de maniobra. Cuando sube l a  crem allera hasta 

e l l ím ite  de su movimiento, l o s  t ira n te s  -154- se sitúan en a l i ­

neación con l o s  brazos que se prolongan en sentido ascendente de 

la s  palancas -158-, y quedan mantenidos en estas  p o s ic io n e s  por 

la  acc ión  de unos r e so r te s  p lanos -199-, montados en e l  conduc­

to ce guia -152- de manera que se pongan en con ta cto  con cada 

tirante -154- con ob je to  de empujarle hasta s itu a r lo  en con ta cto  

con una s u p e r f i c ie  -200-, del conducto de gu ía . Para que la  

palanca de maniobra recobre  su p os ic ión  v e r t i c a l ,  un m u elle - 201- 

se prolonga entre la  palanca y la  armazón, para asegurar que e l  

soporte  para la  obra quedará situado de nuevo en su p o s ic ió n  i n i ­

c i a l ,  cuando se hace funcionar nuevamente l a  máquina, e l  tope -166- 

se s itú a  en una p o s ic ió n  en que queda fuera de la  t ra y e c to r ia
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d e l  movimiento de la  palanca -1 58 -, por medio de unas conexiones 

e s ta o le c id a s  desde la  palanca de re p os ic ión  . Un brazo que se 

prolonga hacia arriba de dicha palanca de r e p o s ic ió n  l l e v a  a r t i ­

culada una v a r i l l a  -204- que se prolonga hacia  atrás , que a t r a ­

v iesa  un bloque perforado -206- que puede g ira r  en e l  extremo 

superior  de un brazo -208-, f i j o  a l 'á r b o l  o s c i la n te  -180-.

Un muelle - 210-  que se apoya en su extremo p o s te r io r  

contra una arandela - 212- situada sobre un espaldón de la  v a r i ­

l l a ,  y en su extremo delantero contra una tuerca -214 - de la  va ­

r i l l a ,  rodea la  v a r i l l a  -204-. Cuando se s itú a  hacia adelante 

e l  brazo de la  palanca -190- de r e p o s ic ió n ,  la  arandela - 212-  se 

pone en contacto  con e l  bloque -206-, y levanta e lásticam ente 

de este  modo la  palanca -144- que gobierna e l  cambio de soportes , 

contra el t o r n i l l o  superior  de f i j a c i ó n  -186 -.

A f i n  de s ituar e l  miembro de soporte para l a  obra, 

después de haber completado la  costura, en un punto más baj o 

del en que estaca  situado durante l a  operación d e l  cosido , de 

manera que pueda qu ita rse  e l  calzado y co lo ca r  o tro  en su lugar, 

e l  manguito -116- t ien e  una acertura f i le t e a d a  en su extremo 

in f e r i o r ,  en la  cual encaja e l  extremo superior de un t o r n i l l o  

de a ju s te  -216-, que t ien e  s itu ad os  a lo  la rgo  de su porc ión  cen ­

t r a l  un par de c o l la r e s  -218-, entre l o s  cuales está  suj eto e l  

extremo i n f e r i o r  ranurado, en forma de d isco , de un segundo man­

gu ito  -220- que rodea e l  manguito -116-. El manguito -220- 

queda mantenido en p o s ic ió n  f i j a  durante e l  funcionamiento de 

3-a máquina, por medio de unas conexiones que comprenden una a r ­

t i c u la c ió n  acodada, uno de cuyos miembros está  formado por un 

t ir a n te  - 222-  a r t icu la d o  en su extremo su p erior  a una esp iga  

-224-, asegurada a unas o re ja s  -226-, que se prolongan h a cia  

a trás  y que forman una so la  p ieza  con e l  manguito -2 20 -. El 

extremo i n f e r i o r  del t ir a n te  -222-  está  a r t ic u la d o  a un orazo 

de una palanca acodada -228- que tiene su punto de apoyo en un

- 18 -  *4 0 34 g
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e je  f i j o  -230-» y e l o tro  brazo de la  palanca está  conectado 

a una v a r i l l a  -232- actuada por un pedal, que se prolonga en 

sentido  descendente. Un m uelle -234- a r ro l la d o  a lred edor  de la  

v a r i l l a  -232-, mantiene normalmente la  v a r i l l a  en p o s ic ió n  e l e ­

vada y empuja la  palanca contra  un pasador f i j o  -236-. Cuando 

se oprime la  v a r i l l a  d e l  pedal, ba ja  e l manguito - 220- ju n to  con 

e l  manguito -116- y e l  p o r ta -sop ortes  -104-, a causa de quebrar­

se l a  r ig id e z  de la  a r t ic u la c ió n  acodada formada por e l  t ira n te  

- 222-  y el brazo de la  palanca acodaaa-228- , hasta que la  o r e ­

j a  -2 2 6 - se pone en contacto  con el pasador -236-, en su m ovi­

miento descendente.

Debido a l  hecho de que la  espiga -1 14 - que forma parte 

d e l  mecanismo que mueve en vaivén e l  p or ta -so p o r te s  para l a  obra, 

y e l  e je  -170-> alrededor del cual o s c i la  e l  tope -166-, están 

montados en unas o re ja s  que se prolongan d e l  mismo manguito -116 -, 

no varían la s  p o s ic io n e s  r e la t iv a s  dél tope -166- y de l a  p a la n ­

ca acodada -158- e s ta b le c id a s  para cambiar l a  p o s ic ió n  d e l so p o r ­

te  para la  obra. For l o  tanto , e l  descenso de l p or ta -so p o r te s  

para l a  obra, no a fe c ta  la s  conexiones que cambian l a  p o s ic ió n  

del soporte  para la  obra. La rota c ión  d e l  t o r n i l l o  de a ju ste  

-216-, cambia la  p o s ic ió n  v e r t i c a l  de l miembro de soporte para 

la  obra, con ob je to  de poderlo  acomodar a d i fe re n te s  gruesos de 

obra, sin  que e l l o  a fe c te  tampoco la s  conexiones r e la t iv a s  a l  

soporte para la  obra.

E l p ie  de presión  -237- de la  presente máquina es f i j o  

y está  p r o v is to  de una s u p e r f i c ie  de contacto  para la  obra que 

queda enteramente fuera d e l  área sobre la  cual actúa la  aguja, 

y de un oorde -238- que se prolonga en e l  lado in t e r i o r  de l a  

l ín e a  de costura , paralelamente a l a  d ire cc ió n  de l a  a l im en ta ­

c ión , una d is ta n c ia  mayor que e l máximo del r e co r r id o  que e f e c ­

túa l a  aguja a l  hacer avanzar l a  obra, de manera que pueda ofrecer' 

se adecuada r e s is te n c ia  ju n to  a l  punto por donde sale la  aguja
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sin que in f lu y a  e l  movimiento de alim entación transm itido a 

la  aguja. Un dedo -240- que se prolonga h acia  a trás , del pie 

de p res ión , situado aproximadamente en l ín e a  con e l  dedo que 

se prolonga hacia adelante d e l  doblador -7 3 -,  se pone en c o n ta c ­

to con la  obra con an ter ior id a d  al área sobre la  cu a l actúa 

la  aguja. Directamente después de l o s  movimientos de p en etra ­

ción  y de alim entación  de l a  obra e fectu ad os  por l a  aguja, e l  

doblador se mueve hacia  adelante, para apretar e l  c o r te  aparado 

ju n to  a l a  s u p e r f i c ie  de la  suela . E l  dedo -240- d e l  p ie  de 

presión , se prolonga a lo  la rg o  de la  suela jun to  a l  doblador, 

asegurándose de este modo que l a  obra con a n te r io r id a d  a l  pun­

te en que actúa la  aguja, queda comprimida y mantenida, mientras 

la  aguja se r e t i r a  y penetra nuevamente en l a  obra. Después 

de haber actuado e l  doblador, e l  soporte para l a  obra comprime 

más todavía  la  obra y e l  doblador queda s ituado hacia adelante , 

hasta que e l  soporte  para la  obra su elta  de nuevo la  obra.

Como e l  área sobre la  cual actúa la  aguja no está  comprimida, 

la  aguja puede penetrar de una manera f á c i l  y l i b r e  y se redu­

ce además la  p o s ib i l id a d  de que se rompa e l h i l o .

La máquina va también p ro v is ta  de un gu ía-bordes -242- 

para l a  obra. Esta guía comprende un miembro relativam ente 

f i j o  que se prolonga en sentido descendente de la  armazón de 

la  máquina, detrás de la  aguja y d e l  p ie  de presión , y que t ien e  

la  p orc ión  cen tra l  ranurada y lo  s u f ic ie n te  cortada, para que 

pueda o s c i la r  hacia arr iba  e l  soporte externo - 102-  para la  obra, 

hasta alcanzar una p o s ic ión  actuadora, a tra vés  déla parte i n f e ­

r i o r  d e l  g u ía -b ord es .

H 0 T A

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de esta  patente,

1. Una máquina para coser entre s í  una suela de c a l -
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zado y e l  margen doblado por encima de un co rte  de ca lzad o , no 

sosten ido  por una horma, que t ie n e ,  en combinación, unos e l e ­

mentos formadores de la  puntada que comprenden una aguja curva, 

adaptada para atravesar e l  c o r te  de l ca lzado y para penetrar y 

s a l i r  par l a  misma s u p e r f i c ie  de la suela , l a  cual máquina p re ­

senta todos  o algunos de l o s  s ig u ien tes  elementos o c a r a c t e r í s ­

t i c a s :  un soporte  para l a  obra que se prolonga hasta e l  in t e r i o r  

d e l  ca lzado; un segundo soporte  para l a  obra que se pone e x te -  

riormente en contacto  con e l  ca lzado, y medios para sostener 

d ich os  soportes  para l a  obra y pon erlos  alternativam ente en po­

s ic ió n  de soporte de l a  suela.

2. En una máquina, según l a  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  

dos soportes  para l a  obra, montados en l a  máquina de manera que 

se ponen en con tacto , a lternativam ente , con e l  ca lza d o , durante 

e l funcionamiento de l a  maquina, conformados respectivam ente 

para entrar en l a  parte de l a  ta lon era  y para sosten er  la su e ­

la  con e l  corte  d ispuesto  en ángulo r e c to  con r e la c ió n  a l a

suela, mientras se cose  l a  porc ión  del ta lón  d e l  ca lzado, y para 

ponerse en contacto  con e l  c o r t e  doblado h acia  a trá s ,  sobre la  

suela y para sostener la  suela , mientras se cose  l a  parte d e la n ­

tera  del ca lzado.

3. En una maquina, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  la  o 2#f 

un mecanismo para r e t i r a r  e l  soporte  in terno para la  oora de l 

in t e r io r  del calzado y para s itu a r  simultáneamente e l  soporte  

externo para l a  ohra, contra e i  c o r te  del ca lzado, doblado
i

hacia  a trás .

4. En una máquina según la s  r e iv in d ic a c io n e s  la  ó 2®, 

un mecanismo actuado en una r e la c ió n  de tiempo con resp ecto  a 

l o s  elementos formadores de l a  puntada, para r e t i r a r  e l  soporte 

interno para l a  oora o e i  in t e r i o r  del ca lzado y para s itu a r  s i ­

multáneamente e l  soporte  externo para la  oora contra e l  corte  

d e l ca lzad o , mientras l a  obra es tá  mantenida en debida p o s i -



- 22 1 4 0 3 4 9

650

655

660

665

670

675

ción  por su co n ta cto  con l o s  elementos formadores de l a  pun­

tada.

5. En una máquina según la s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io ­

res , l a  combinación de medios para tra n sm itir  un movimiento de 

vaivén a un porta -seportes  acercandolo  y separándolo de l a  obra, 

a f in  de que pueda s o lta rs e  la  obra, durante cada c i c l o  de 

funcionamiento de l o s  elementos formadores de l a  puntada; unos 

sop ortes  in tercam biables para l a  obra, s ituados sobre dicho p o r ­

t a -s o p o r te s ,  y un mecanismo para separar un soporte de su p o s i ­

c ión  actuaaora, y para s itu a r  e l  o t ro  en p os ic ión  actuadora , du­

rante un so lo  movimiento en vaivén d e l  p or ta -so p o r te s .

6. Una máquina según l a  r e iv in d ic a c ió n  5¡*, en l a  cual 

el funcionamiento del mecanismo que actúa l o s  sop ortes , t ien e  

lugar solamente cuando e l  p o r ta -so p o r te s  está  cerca  del l ím ite  

de su movimiento para separarse de l a  obra,

7. Una máquina según la  r e iv in d ic a c ió n  5&, que com­

prende un miembro de soporte  para la  obra, en forma de U# a r t i ­

culado en e l  p o r ta Tsoportes , y p rov is to  de brazos , uno de l o s  

cuales  está  conformado de manera que a l  coser  a lrededor de l a  

ta lon era  del ca lzado, se in trodu ce  en e l  in t e r io r  del ca lzado

y sostien e  la  suela con e l  c o r te  situado en ángulo r e c to  con 

e l l a ,  mientras que e l  o tro  brazo está  conformado para mantener 

e l  co rte  del calzado doblado hacia a trá s , contra la  suela, cuan­

do se cose a lrededor  de la  parte delantera  d e l  ca lzad o .

8. En una máquina, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te ­

r i o r e s ,  l a  combinación de un pie  de p res ión ; un p o r t a -s o p o r t e s ; 

un miembro de soporte  para la  obra a r t ic u la d o  en e l  p o r ta -s o p o r ­

te s  y p r o v is to  de brazos, uno de lo s  cuales está  conformado

de manera que a l  coser a lred ed or  de l a  ta lon era  d e l ca lza d o , se 

introduce en e l  in te r io r  del calzado y sostien e  l a  suela con e l  

c o rte  situado en ángulo r e c to  con e l l a ,  mientras que e l  otro b r a ­

zo está  conformado para mantener e l  co rte  doblado hacia  a trá s ,
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contra  l a  suela cuando se cose a lrededor de l a  parte delantera 

del calzado; medios para hacer mover en vaivén e l  p o r ta -sop ortes  

con o b je to  de que e l  soporte  para la  Obra y e l  p ie  de presión 

compriman y suelten la  obra; unas conexiones e s ta o le c id a s  en ­

tre  e l  p or ta -sop ortes  y e l  miembro de soporte  para l a  obra, pa­

ra hacer o s c i la r  dicho miembro con o b je to  de que un brazo s u e l ­

te  e l  calzado para dar lugar a que e l  o tro  se ponga en contacto  

con e l  ca lzad o ; un tope para ponerse en con ta cto  con la s  c o n e x io ­

nes que hacen o s c i la r  e l  soporte , cuando e l  p o r ta -so p o r te s  se 

mueve en vaivén para hacer g ira r  e l  miembro de soporte  para la  

obra; un elemento de gob ierno actuable  a mano, para cambiar l a  

s itu a c ió n  del tope s ituándolo  y separándolo de una p o s ic ió n  

en que se pone en contacto  con la s  conexiones; un mecanismo 

para reponer la s  conexiones para hacer que e l  miembro de s o ­

p orte  para la  obra vuelva a su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  y medios a c ­

tuados _p.or e l  mecanismo de r e p o s ic ió n  para vo lv er  a s itu a r  e l  

tope en una p o s ic ió n  en la  cual no se pondrá en con ta cto  con 

la s  conexiones.

9. En una máquina según cualquiera  de la s  r e i v i n ­

d ica c io n e s  precedentes, un gu ía -b ord es  que t ie n e  una porción  

ranurada., a través de la  cual pasa e l  miemoro de soporte  para 

la  obra a l  cambiar la  p o s ic ió n  de lo s  brazos.

10. Una máquina, según la  r e iv in d ic a c ió n  3a, en la 

cual e l  mecanismo para mover lo s  dos soportes  para la  obra, se 

h a l la  ba jo  e l  gob ierno del obrero, quien puede hacer funcionar 

dicho mecanismo durante la operación de c o se r .

11. En una máquina, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  an te ­

r io r e s ,  la  combinación de unos elementos de s u je c ió n  de la  obra, 

que comprenden un soporte para la obra, s ituado  d e l lado de la  

suela opuesto a l a  aguja, que puede actuarse para comprimir y 

s o l ta r  l a  obra, y un pie  de presión  contra e l  cual se cemprime 

la  obra y que se pone en contacto  con l a  oora completamente fu e -
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ra  d e l  área de l a  misma, sobre l a  cual actúa la  aguja, t e n ie n ­

do un uorde aproximadamente r e c t o  que se prolonga en l a  d i r e c ­

c ión  de l a  a lim entación basta  e l  punte por donde sa le  l a  aguja, 

para sostener l a  obra en t a l  punto.

12. Una máquina según la  r e iv in d ic a c ió n  l i a ,  en l a  

cual e l  pie de presión  t ien e  un jorde más la rg o  que e l  movimien­

to de alim entación  de l a  aguja, y que se prolonga en l a  d i r e c ­

c ión  de l a  a lim entación  hasta cerca del punto por donde sa le

la  aguja, y en la  cual máquina e l  p ie  de pres ión  l le v a  uh dedo 

d ispuesto  en ángulo r e c to  con la  d ire c c ió n  de la  a lim entación , 

para sosten er  l a  obra en un punto situado delante d e l  área s o ­

bre l a  cual actúa la  aguja, y ju n to  a l a  aguja, cuando ésta  a t r a ­

v iesa  l a  obra,

13, p er fecc ion am ien tos  en la s  máquinas de coser .

Barcelona, 14 de^no^i,embre de 1935.
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