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MODELO DE UTILIDAD
por 20 afios
por "CONJUNTO DE PLACA Y MANIVELA PARA PUERTA, CON DISPOSITI-
VO AUIOMATICO DE RETROCESO", a favor de D. Baltasar PORREDON
Salellas, de nacionalidad espafiola, domiciliado en GRANOLLERS
(Barcelona), Tetudn, T2.

2 N s 3 =2 8 B BRI s R BRI EDEDRE 2SS S 208 E R

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de utilidad se refiere a un con-
Junto de oclerre para puertas, del tipo que comprende una ce-
rradura con pestillo accionade mediante un védstago provisto
de une empufiadura, el cual posee notables ventajas sobre las
realizaciones conocidas hasta la fecha de esta clase de meca-
nismos. El conjunto que se describird posee un sistema de re-
troceso completamente automético, asl como la posibilidad de
enclavamiento de sus dérgenos conjugados, en las posiciones
1limites de los mismos,

Los conjuntos de érganos de cierre formando dispo-
sitivos de manivela con pestillo suelen tener un funcionamien-
to defectuoso debido a su estructura inconveniente, o bien,
cuando se ha pretendido aumentar su efiéacia, se han construi-
do dispoeitivos de gran complicacién, y por ello, expuestos

a frecuentes averfas o desajustes. El conjunto que se descri-
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bird, por el contrario, es de estructura simple y de consti-
tucidn robusta, por lo que su funcionamiento es prdctico y
no da lugar a perturbaciones.

Para facilitar la explicacién, se acompafia a la pre-
sente memoria una hoja de dibujos, en los que se ha represen=-
tado, a t{tulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un ca-
g0 de realizacién de un conjunto de placa y manivela para
puerta, con dispositivo automdtico de retroceso, segién los
principios de las reivindicaciones,

En los dibujoss

La figura 1 representa el conjunto de placa y manie
vela, visto frontalmente, por la parte opuesta a la situacién
de la manija de accionamiento,

La figura 2 constituye una seccién longitudinal del
dispositivo, cuando el eistema de retroceso se halle situado
en su punto muerto, emn tanto que la figura anterior ﬁueatra
el propio sistema en una de sus dos poeiciones limites,

La figura 3 muestra una seccidén transversal del con-
junto, por un plano meridiano del cuerpo de la menivela.

El dispositivo de cierre objeto del Modelo consta
de una placa -1=-, de forma rectangular o alargada regular,
con un marco periférico =2~ y una pluralidad de orificios =3-
que permitirdn su fijacidén. La placa en cuestién podrd dispo-
nerse empotrada o simplemente adosada a la puerta a que se
destina,

En eu parte superior, la placa forma una cavidad
-4= para alojamiento de la cabeza de una pieza telescépica
que constituye un componente del dispositivo de retroceso,
segin se explicard seguidamente.

La manivela es solideria del cuerpo -5-, el cual se

prolonga en le zona cilfndrica —6-, que resulta interior a
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la placa y demds elementos, y se remata en el bloque pris-
mdtico -T-, que servird de retencién para un elemento suje-
tador del conjunto de érganos asociados en disposicién gira=-
toriaqs

La rotacién de la manivela se facilita mediante
la disposicién de un cojinete -8~ en forma de casquillo, aco=-
plado a la embocadura circular definida por los bordes =-9-
de un saliente de la placa -1-,'en tanto que una pieza anu-
lar -10- asociada a los anteriores, concretamente al cuerpo
central -6-, asegure la transmisién de esfuerzos de enclava-
miento y retroceso del mecanismo,

Ia pleza -10- tiene la forma que se ve en la figu-
re 1 y posee el apéndice lateral -1i-, que, mediante un pasa-
dor -12=-, queda acoplada al extremo inferior de um brazo -13=-,
el oual se prolonge en el véstago ~14-, rodeado a su vez de
un resorte helicoidal -15-, cuya cabeza queda introducida en
un capuchén tubuler =16-, quedando determinado asf un eiste-
ma telescédplco que realizerd le funcidn enclavadore deseada.

La retencién de los elementos acoplados se obtiene
mediente el empleo de un elemento eldstico -17-, constituldo
por un clip en forma de C, el cual se acopla al saliente =T-
mediante ranuras curvilineas gituades en loe lados del mismo,
como se ve en la figura’1, resultando as! la imposibilidad. de
geparacién del cuerpo de la manivela respecto 8l anillo =10-
que formae parte del sistema enclavador. |

Las doe posiciones lfmites del conjunto de mecanis-
mos, une de las cuales es la dibujada en le figura 1, e age~
guren medlante los salientes =18- y -19- de la pileza anular
=-10-, los cuales establecen contacto de tope, en uno u otro
ledo, con un tetén -20- emergente en el cuerpo de la placa

-1=, segin indica la figura 2.
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Cuando se acclona positivamente la manivela, su
cuerpo -5- determina el giro de la pieza -10-, hasta que
uno de los dos salientes de la miema establezce contacto de
tope e imposibilidad de continuer su giro, mediante el te-~
tén saliente -20-,

Ias dos posiciones lfmites corresponden a le situa-
cidn oblicua del brazo -13-, en tanto que, por existir unm
punto muerto para el sistemms, correspondiente a la posicién
de la figura 2 en ella el brazo =13= queda dispuesto parale-
lamente a los lados del marco =2,

La placa -1- se realigzard ventajosamente de fundi-
cidén de metal ligero o de aleacidn de calidad a base de latén
o0 bronce, en tanto que los restantes elementos serdn de la
clase acostumbrada en las construcciones de cerrajerfa de ca-
1idads

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique
la esencia del conjunto descrito, serd variable a los efectos
del actuasl Modelos '

NOTA,

Se reivindica como objeto de este registro por Mo~
delo de utilidad:

1e- Conjunto de place y menivels para puerts, con
dispositive automdtico de retroceso, carscterizado esencial-
mente por la reelizacidén del acoplamiento entre el nidcleo ter=
minal y de eeccidén ciroular del cuerpo-de la manivela y loa
restantes componentes del mecanismo, particularmente con una
pleza anular de enlace con el sistema de retroceso y enclava-
miento, mediante una pieza eldstioca en forme de C, cuyos bra-
zos quedan alojados, tras el montaje de los elementos asocia-
dos, en eendas ranuras letersles practicadas en un saliente

de forma prismdtica que esegura su imposibilidad de desplaza-
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niento axial,
2.- El propio conjunto, segin la reivindicacién en-
terior, caracterizado por la disposicién en la pieza anular
de enlace de un epéndice de articulacién con un brazo perte-
neclente 8l sistema de retroceso, el cual resulta acoplado
telescépicamente con interposicién de un resorte helicoidal §
coaxial, con un elemento tubular en forma de cepuchén, cuya
cabezae queda introducide y apoyada, con posibilidad de arti-
culacién, en una cavidad constitufda en el lado superior de |
la placsa. 7 %
3.= El propio conjunto, segin las reivindicaciones
anteriores, ceracterizade por la posibilidad de adopcién de
dos posiciones limites para el sistema de retroceso y encla-
vaniento, correspondientes a respectivas situasciones oblicuas

del brazo articulado, las cuales quedan determinadas por tope

de uno u otro de dos tetones salientes lateralmente de la ple-~
za anular de enlace, simétricos respecto al apéndice de arti=- |
culacidén de la misma, con un tetén saliente situsdo en la par- é
te central de la placa.

Sean cuaies fueren las circunstancias que concurran
en la esencialidad del Modelo de untilided definido en las an-
teriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

4.- "CONJUNTO DE PLACA Y MANIVELA PARA PUERTA, CON

DISPOSITIVO AUTOMATICO DE RETROCESO",

Consta la presente memoria de sele hojas foliadas,

mecanografiades por una sole cara y de los dibujos unidos a
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