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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompajia
a la solicitud de

una PATENTE DE INTRODUCCION por DIEZ ANOS en Hspaiia,

a favor de

Don Victor Jean Joseph DEFAYS, residente en 302,Chaus

sée d’Alsemberg.- BRUSEIAS (Bélgica)
por
»TENSOR AUTOMATICO PARA CORREAS DE MAQUINAS CON MOTOR
INDIVIDUAL~».

La presente invencidn tiene por objeto un dispo-
sitivo que permite la tensidn automdtica de las correas
de mdquinas accionadas individualmente por electromoto-
Tes.

5) %l accionamiento individual de médquinas por elec-
tromotores independientes se generaliza cada vez més.

Presenta la ventaja de suprimir las transmisiones ¥
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E\ contramarchas intermedias que cuestan caras, son muchas
veces de instalacién dificil por causa de los numerosos
10 puntos de apoyo que requieren, y absorben un trabajo mo
tor considerable, perdido sin la menor utilidad. Ademds,
dichas transmisiones y contramarchas imponen ciertas con
diciones en cuanto a la posicidén relativa de las diver-
sas miquinas de un taller o una fdbrica. El desplazamien
15 1o de las méquinas, con el fin de conseguir una distri-
bucidn mds ventajosa para el conjunto de sus funciones,
se hace costoso y dificil, y obliga muchas veces a con-
servar una disposieidn poco favorable. El accionamiento
de una sola mdquina o de algunas de ellas, fuera de las
20 horas de trabajo normal, obliga a poner en marcha todo
un sistema de grandes motores y de transmisiones con el
consiguiente gasto excesivo. Afiadiremos que las transmi
slones, las contramarchas intermedias y las correas que
necesitan, se oponen generalmente al uso de los apara -
20  tos de elevacidn tales como los puentes-éruas, 0 que
. por lo menos dificultan mucho su empleo.

Con el fin de poner remedio a dichos inconvenien-
tes, se preconiza actualmenté el empleo de mdquinas equi
pada cada una de su electromotor o aun de varios motores

30 para satisfacer las exigencias de funciones multiples.
Sin embargo, estas mdquinas, estudiadas especialmente
con el fin de satisfacer estas exigencias, resultan gene
ralmente costosas por su construccién complicada y por
reouerir normalmente motores especiales y caros, suminig

39  trados por especialistas a cuyos servicios hay que recu-
rrir en caso de averia en su material. Isto puede traer
consigo interrupciones del servicio largas y perjudicia-
les. Finalmente, las variaciones de velocidades deben ob
tenerse casi siempre mediante sistemas complicados de en

40  granajes o cajas de velocidad, que son costosos y delica

dos v necesitan muchos cuidados. Presentan todos los
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inconvenientes de la supresidn del intermediario elds-

tico, constituido por la correa, entre el motor v la

herramienta, es decir, roturas frecuentes de drganos

45 y productos de calidad inferior, como consecuencia del
hecho de cue los engreanajes tienen movimientos mds o
menos bruscos e irregulares, lo oue tiene por conse -
cuencia el dejar huellas marcadas en las piezas traba-
jadas, sobre todo tratdndose de mdquinas para trabajar

o0 los metales, tales como tornos.

La presente invencidn tiene por objeto remediar
los.citados inconvenientes y procurar un dispositivo
aplicable a las mdquinas de accionamiento individual,
que hace posible, para la realizacidn de velocidades

50  diferentes, el empleo de un drgano eldstico, tal como
una correa, vor ejemplo, que coopera con las poleas
escalonadas de uso corriente, a la vez que asegura una
tensidn conveniente v prédcticamente constante de dicha
correa.

60 Con este fin, el disvositivo objeto de la inven-
cidén, se caracteriza por el hecho de que comprende una
espiga que entra en un cilindro v que lleva en uno de
sus extremos el eje portador de la polea de mando, asi
como el motor que la acciona; dicha espiga es normal -

65 mente rechazada por todo medio adecuado que tienda a
apartar la polea de mando de la que va fija en la md-
guina con el fin de asegurar una tensién conveniente
del 6reano eldstico que une ambas poleas.

En la realizacidn prdctica del invento, la pre-

70  sidn ejercitada para rechazar la espiga portadora del

motor v de la polea de mando, se puede conseguir me-

diante un resorte tendido, por ejemplo, o por un con-
traneso colocado al extremo de una palanca, o aun por un
fluido bajo presidn, como por ejemplo el aire comprimi-

75 do, agua o aceite w~mwuestos bajo presidn mediante un
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COmpresor.

En estas condiciones, la espiga, acue lleva en su
extremo el rrupo motor independiente de mando indivi -
dual de la méquina, tiende a desplazarse en un sentido
aue aumenta la tensién de la correa, que une la polea
de mando con la polea fija en la mdquina.

Con el fin de permitir, por otra parte, la disten
sidn de la correa, sea para evitar que ocuede tendida
inutilmente cuando esté parada la mdouina, sea para
quitarla o para hacerla pasar de un escaldn de la po-
lea a otro, el tensor automdtico se completa con un
dispositivo mecdnico u otro cue suprine mdmenténeameg
te la accidn de presién ejercitada sobre la espiga. Di-
cho dispositivo se puede formar, vor ejemplo, con una
varilla accionada por pedal o a mano, que actia direc-
tamente sobre la espiga del tensor y la hace volver
atrds comprimiendo mds el resorte tendido, o bien pue-
de estar constituido por un grifo de triple via, caso
de utilizarse un fluido bajo presién para derivar la
corriente del fluido en un circuito cerrado, dejando
libre momentdneamente la espiga de la presidn ejerci-
tada por dicho fluido.

Con el fin de que se comprenda bien el invento,
se dan a continuacién dos ejemplos de aplicacidn, oue
se muestran en los dibujos adjuntos.

La fig. 1 es una vista en elevacidn de frente de
un dispositivo segin el invento, funcionando bajo la
accidén de un resorte.

La fig. 2 es una vista en elevacidén lateral del
dispositivo mostrado en la fig. 1, con cortes parcia-
les en el cilindro oue encierra la espiga-soporte del

R

erupo motor v los drgancs de retroceso de dicha espi-

ga.
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La fig. 3 representa en mavor escala y en seccidn
un sistema de resorte oue asegura la puesta bajo ten -
sién de la espiga portadora del grupo motor.

La fig. 4 muestra en elevacidn de frente una va-
riante de construccidn del dispositivo, en el caso de
usarse un fluido bajo presidn.

In dichas figuras, 1 es un electromotor, que me-
diante un juego de engranajes (oue no se representa),
encerrado en un carter 2, acciona un eje 3 llamado eje
motor, en cuyo extremo se ha colocado una polea 4, de
tres escalones, por ejemplo. El motor 1, el carter 2,
el eje 3 y la polea 4 estdn montados con arreglo al in
vento, en el extremo de una espiga 5 (véase la fig. 3)
cuya parte mfs gruesa 6 actda como dmbolo dentro de un
cilindro 7. Dicho émbolo estd provisto eventualmente de
segmentos 8 y es alargado vor una espiga 9 que desliza
en la parte inferior 10 del cilindro 7 con el fin de
gquiar perfectamente el émbolo 6. in una parte ensancha-
da 11 del cilindro 7, la espiga 9 estd libre y estd ro-
deada de un resorte 12 que se apoya en la cara interior
13 de la parte inferior 10 del cilindro, para rechazar
el émbolo hacia arriba. Dicho resorte 12 debe estar pro-
visto, vara eguilibrar el peso del sistema motor (motor,
carter, polea) y para asegurar a la correa, que pasa por
la polea motriz, una tensidn suficiente.

La espiga 9 atraviesa el fondo del cilindro 7 por
un orificio provisto de una caja de estopas 14, para man
tener la estaﬁqueidad del cilindro 7, que de este modo
puede contener aceite para la lubrificacién de las pie-
zas deslizantes.

Ia espiga 9 va unida en su parte inferior 15 (figu
ra 2) a una varilla 16, que comunica en 17 con una palan
ca 18 a pedal 19, que gira alrededor de un eje 20. El

conjunto del sistema estd colocado dentro de un tubo 21
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que sirve de soporte al conjunto del dispositivo.

Para aplicar el dispositivo tensor a las mdquinas
existentes, tales como la mdquina 22 representada en
los dibujos, dicho tubo se fija en el suelo en 23, y
en el bastidor de la mdquina en 24.

Una correa 25 se coloca sobre la polea motriz 4
asi como sobre la polea escalonada 26 que se encuentra
montada en la mdquina 22.

El tensor asutomdtico asi construido, funciona del
modo siguiente:

Si se supone al dispositivo en servicio, el re-
sorte 12, puesto bajo tensidn, tiende a rechazar hacia
arriba el sistema motor constituido por el motor 1, el
carter 2, el eje motor 3 y el cono escalonado 4, que se
encuentra en el extremo de la espiga 5.

En tales condiciones, la polea motriz 4 levantada
ejerce una traccidn sobre la correa 25 que, de este mo-
do estd siempre perfectamente tendida. Por consiguiente,
no hace falta ya el acortar periddicamente la correa pa-
ra corregir su alargamiento inevitable, lo que permite
el uso de correas sin fin, pegadas.

Como la tensidn que ejerce el resorte, se puede
escoger y graduar de antemano, se pueden utilizar co-
rreas cortas y por consiguiente menos costosas.

Si, con la mdquina parada, la correa debe disten-
derse para no tenerla inutilmente bajo tensidn, o si la
correa debe correrse de un escalén a otro de la polea
cénica, basta con bajar la palanca 18, produciéndose
una traccidn hacia abajo sobre la varilla 16 y por con
siguiente sobre la espiga 5 que sirve de soporte al gru
po motor. Este baja, v la correa distendida puede qui-
tarse o ser pasada de un escaldn a otro.

Segin otro modo de realizacidén que muestra la fi-
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gura 4, no se utilia ningun resorte para provocar la ten
sién de la correa 25, sino un fluido bajo presidn que se
lanza al cilindro que contiene la espiga, mediante una
bomba rotativa 27, montada sobre el eje 3. Dicha bomba
comunica mediante un tubo conductor 28 con una entrada
29 del cilindro. El fluido penetra por dicha entrada y
sale del cilindro por una abertura 30, pasando por un
tubo conductor 31 a un depdsito 32, del cual vuelve a

la bomba 27 por un tubo 33. Los grifos 34 y 35 permi-
ten graduar la presién del fluido dentro del cilindro

o desviar dicho fluido por un racor 36, para impedir

que entre en el cilindro.

El funcionamiento es, en este caso, idéntico al
descrito cuando se utiliza un resorte. Los secmentos 8
aseguran una estanqueidad perfecta.

Desde luego, el tensor automatico descrito mds
arriba, no tiene que ocupar necesariamente una posicidn
vertical, sino que se puede colocar en posicidn inclina-
da y hasta horizontal.

Se comprende asimismo que el eje motor puedereci-
bir varias velocidades de rotacién por intermedio de un
sistema multiple de engranajes o por el empleo de un mo
tor de varias velocidades.

Tambien en el caso de conseguir la tensidn median
te un fluido bajo presidn, la bomba no tiene cue ser ne
cesariamente solidaria del sistema motor, sino que puede

ser independiente y aun comin a varios tensores.

- e e m. -

En resumen, la PATENTE DE INTRODUCCION que se soli-
. P4 . . . . . -
cita, recaerd sobre las reivindicaciones siguientes:
1l.- Un tensor automdtico para correas u otros drga-
nos de transmisidn eldstica de las mdquinas de acciona-

miento individual por electromotor, caracterizado porque
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comprende una espiga que desliza en un cilindro y aque
en un extremo lleva el eje portador de la polea de man
do asi como el motor que la acciona, cuya espiva es
normalmente rechazada por- cualquier medio apropiado
aue tienda a apartar la polea de mando de la montada
en la mdquina, con el fin de asegurar una tensidn ade-
cuada del drrano eldstico que une uichas dos poleas.

2.- Un tensor de la clase mencionada bajo 1, ca-
racterizado porgue la presidn ejercitada para rechazar
la espiga portadora del motor y de la polea de mando,
se obtiene vor un resorte bajo tensidn, colocado alre-
dedor de dicha espica y dentro del cilindro en el cual
ésta se desplaza.

3.- Un tensor de la clase indicada bajo 1, carac-
terizado poroue la presidén que se ejerce sobre la esni-
ga se obtiene por un fluido bajo presidn, puesto en mo-
vimiento por una bomba, por ejemplo montada en el eje
motor.

4.- Un tensor del tipo indicado bajo 1 a 3, caragc
terizado porgue la espiga portadora del grupo motor es-
td unida a un dispositivo de pedal aue permite hacer
bajar el crupo motor con el fin de distender el &rgano
eldstico que une las dos poleas.

0.~ Se reivindica, por ultimo, como objeto sobre
el nue ha de recaer la PATENTE DE INTRODUCCICN que se
solicita vor DIEZ ANOS en Espafla,

»TENSOR aUTCLATICO PARA CORREAS DE LAQUINAS CON MOTOR
INDIVIDUAL».

Todo conforme aueda expresado en la presente me-
moria, que consta de ocho hojas escritas a mdquina por
una sola cara, v vlanos oue se acompafian.

Madrid, 15 de julio de 1935.
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