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, mmm DESGRIPEL‘IVA

La presente patenta g0 ref:.ere a las guntas elﬁsticaa para
la transmlsi6n de parea. SRR

La patente tiene le finalided de permltir la realizao:.dn
de Juntas que presentan una gran flexibilidad torsional y CaI=
dénica, un limitaedo. volumen radial, un peso reduoido y un lim1~
tado momento de 1neroia, es decir un oonaunto de oaracteristioas

que las hacen particularmente aptas para aplicaoiOnes autumovilis—
ticae.

‘r.‘

La junta objeto de 1a presente patente oomprende dos ooro-
nas poligonales de. tacos de .goma en cada una de las cuales los

vértices alternos estén unidos a 1os brazos de un centro radial

metélioo, interpuesto entre 1as dos ooronas, por medio do’ ale-

tag inoorporadas en. talea vértices..

Ulteriores caracterietioas v ventajaa de la aunta regultarén
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de la siguiente descripoibn detallada, con referenoia a 109 dibu~ @

jos adjuntos, suminlstradoa a puro titulo de ejemplo no 1imitati-J’

vo, en los ouales: . ‘ny;‘ . :f |
‘- la flgura 1 es una. secoidn radial de una aunta segdn 1a pae
tente; R | gf_- ~ *ff”f s S . ;;,$
- la figurafa'ég una’ vista segdn la flecha X de 1a figura 1;

- la figura 3 es una 590016n axial de una oorona poligonal de

taoos dezgoma, unida al reSpeotivo centro radial;

5531a figura 4 es una vista aegdn la. fleoha T de la figura 33

-"1la figurars es una aeocién axial de 1a otra oorona poligonalg“*f¥~

ﬁe tacos unida al respeotivo centro. radial;

- 1a.figura 6 o8 una vista segin la fleqha Z de la figura 53

- 1d figura 7 es une v1sta frontal de una plancha de uni6n on=- -

tre 1ae dos ooronas.

Gon referen31a a las figuras la 6, oon’ 1 y 4 se han indicadog

’dos ouboa tubulares, 1nteriormente aoanalados, cada uno de los cua~- -

les 1leva eolidariamente un oentro radial transversal 2 y r69pect1-?;'
vamente 5 de tres brazos radiales. . o " o

Los brazoa de 1os oentroa radialea 2 y 5, que estén aplasta- f"
dos paralelamente al eje del respectabm cu'bo 1 ¥ 4, tienen u.n espe- i
uor decreoiente del centro haoia el exterior de 105 oubos i estdn
angularmente intervalados en 120Q » - "

En ol interior del oubo 1 esté fijado un perno axlal 3, el
cual sobresale por una. extremidad del tubo mlsmo.} - ’ _

En una porcidn de extremldad del otro oubo 4 eaté fijada una f;;,
caja 9, en la oual esté recabado un asiento esférioo en el que ge o
aloja una esfera 6, diametralmente horadada, qua ajusta deslmza-

blemente el perno 3-.

Los dog dentros radiales 2 y 5 se hallan en partes Opuestas
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regpecto al centro de la esfera 6, como estd ilugtrado en la

figura 1. : . ‘

Entre 1os dos centros radiales 2 vy 5, oonoéntricamente a
la esfera-6, eagtd dispuesta una plancha 14 que tienellagforma
de un aisco, provista de un orifioio central y deiéberturas 23
préviétés para permitir el movimiento fuera del plano de leg &x- _
tremidédés de los brazos de los centros radiaiea,2 y 5;-

E; la plancha“14 estén formados dos ternos de;agujeros 15
y 16, ouyos oen%rbs ge halian allo largo de.dos‘ciécunferenoias=
cada uno de los agujercs 15 estf radiaslmente alineado a uno de
los agujeros 16,

Con 11 y 13 esgtén indicadas dos,ooronas; constitufdas ceda ,
una poi una gerie de tacos de goma, fesPeotivamente indiOados oon
7y 8, dispuestos segin los lados de un hexdgono.

Log vértioés alfernoa de la corona 11 estdn unidos a los bra-
zog del centro radial 2 v los vértlces alternos de 1a corone 13
estén unidos a log brazos del centro radlal 5. |

Los otros tres vértlces de la corona 11 y respectivamente
13 1n00poran cada uwno- una aleta 10 y reapectivamente 12, que 1o~
ne una direooi6n radial respeoto a la corona.. '

Las aletas 10 ¥y 12 presentan un perfil cuneiforme, oon el

‘vértice vuelto hacia el centro de la respeotiva corona 1l y 13.

Las aletaa 10 presentan cada una un per de agujeros 17 v 18,
cuyoa ejes estdn tendidos en un plano que paaa por. el eje de 1la
corona 13. , _ ,’ _ f;: , o _ ST

Ias aletas 10 y 12 estétxfijadas reepectivamente 8 1os dos
1ados de la planoha 14 por medio de tornillos 22 que pasan por los

aguaeros 18 v 20 de 1as aletas 10 y 12 ¥ por 1°s agujeros 16 de

la planoha 14 y 21 formados en los agujeros 15 de la plandha 14

AY




¥ en 1os agujeros 17 v 19 de las’ ‘aletas 10 y 12.v ““¥¢“w
Los agujeros 15 y 16 ae la planoha 14 ge hallan a distanoiaa
7radiales tales que permiten la fljacién de las aletas 10" y 12 2
la plancha ‘misma solamente ouando las aletaa han sido movidas ra-
45 dlalmente hacia el interlor, de manera de generar en’ los tacoa |
‘de goma un eatado de comprealdn. o | o
En lea variante ilustrada en la figura 7 la plancha preaenta,

en planta, una forma austanoialmente trlangular oon entrantes 24

formados a 1o largo de la perlferia de la plancha previatos para
10 FPermltlr el mov1miento fuera del plano de-log brazos de 1oa cen~
tros radlales 2 h's 5. ) ,
- Manteniéndose firme el principio que caraoteriza la junta
" los detallea de OOnatruocldn y las formas de ejeoucidn podrdn ser
ampllamente varladas sin por esto apartarse.de la esenoialidad de

15 la mlsmaa
 NOIA

Por la patente de registro de modelo de utilldad a que se re-

fiere la presente memorla desoriptiva ge REIVINDIGA 1a propledad
y la explotacibn exclugiva de: ' |

20 Lo~ Una junte eléstioa para la transmisidn de pérés motrices,

del tipo que comprende dos coronas poligonales de tacos de goms,

en cada una de las cuales los vértices alternos eatén unldOs a

los brazos de un centro radial metélico, caracterizada por el he-

cho de queylos restentes vértices de las dos coronas eatép uni- :
25 d0s & una plancha metdlica comin 14 interpueété entre las dos coro- k} 

nas, por medio de glefag'inco:porédas en ta%es vértiées; |

20~ Una junta, tal como la espeoificada en 1, éaraéterizada
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por el heoho de que las aletas estén fijadas de’ manera amovible

a la planoha y que los medios de fiaaoidn, 1levados por 1a plancha
se hallen & una distancie radial tal de permitir la fijacidn de
las aletas & la plancha aolamente ~ouando. los oorrespondlentes vér-
tices de las coronas han aido movidos radlalmente haoia el inte-
rior, de mansra de generar en los tacos un estado de oompresién.

3.- Una Junta, tal como la especlfioada en 1, caracterizada
por el heoho de que las aletas presentan un perfil cuneiforme oon
el vértlce vuelto hacia el. centro de la. reSpeotiva oorona.-

4o Una junta,; tal como la eSpeoifioada en 1, oaracterizada
por el heoho de que la plancha metélioa tiene la forma de un disco
cuyo plano medio pasa por el centro de la Junta. o )

Bom Un& Junte, tal como la especificada en 4,caracterlzada
por al hecho de que la planoha metélica, presenta unas aberturas
destinadas a permitir el movim;ento fuera del pleno de laa extreo-
nidades de los brazos de los ‘centros radiales. -

6o~ Una junte, tal como la especificada en 4, oaracterizada

por el hecho de que la plancha metdlica tiene una forma gustancial-

mente poligonal ¥ presenta periféricamante unos entrantea destina-

dos & permitir el movimiento fuera del plano de los brazos de los

centros radiales. v .
7.4 "Una junta eléstioa para la traasmisidn de paree motrlces" i
Consta la presente memoria desoriptiva de oinoo hodas folie-

das escritas por una gola cara.

Barcelona, 6 de Julio de 1966}
E. LAVIN REYNALDO

PP C::2§§§%fjfffi,
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