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* UN MECANISMO PARA TRANSPORTAR QBJETOS
EN HORNOS DE FUNCIONAMIENTO CONTINUO ",
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El invento se refiere a un mecanisme paw
Te transportar objetos tret ados en hornos de funciona~
miento cont inue, y Be refiere especialmente s aquellos
mecanismosde transporte que se componen de listones

transportadores que en sentido longitudinal se mantie-
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nen bajo tensidn de traccidn, y que simulténesmente rew
ciben un movimiento de vaivény de arriba a baje, Es-
tos listones estan por lo regular divididos en dos grue
Pos, los cuales trebajan de manera que ol movimiento

0 hscia adelante de uno de los grupos, que se encuentre
en la posicién superior y que en tal momento sostiene
el objeto que se ha de tratar, tiene lugar el mismo
tiempo que 61 movimiento hacia atris del ofro Erupo,
que se enouentra en la posicién inferior sin contactoe

15 con los citados objetos,

. £1 bien los citados mecanismos transporw

tadores de listones ofrecen muchas ventajas, es free

cuente no emplearlos porque sus mandos son complicados

Y poco resistentes, y las conexiones entre los listow

nes y los mandos situados fuera del horno o de sus zo=
nas calientes necesitan ranurss de guia u orificies de
inepeccién relativamente grandes, por los cusles puede
entrar aire en el horno con rerjuicio pars el calentes
miento del misma,
<8 El mecanismo objeto del invento evita
todos estos inconvenientes:
Le indole del invento consiste ante tow
G0 en que los listones transportadores, sélo sujetos
POT un extremo;'descanaan libremente sobre excéntricas
30 elevadoras repartidas en la longitud de los listones,
Y dichas excéntricas se hacen girar de manera que el
impulso de rozamiento producido en los listones actia
hacia el extremo libre de los mismos, de manera que de
un modo sencillo se les da la deseada tensidn de trac~
55 cidn,

Para regular la tensidn de traceidn de
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cade listén, segin el invento se comunica a una parte
meyoer O menor de las excéntricas elevadoras que los
sostienen una rotacién en sentido opuesto al de 1la
40 traccién, Con esto se legra hasta cierta medida un esw
' do de equilibrio en los listones, para poder realizar
el movimiento de avance de los objetos con el menor

consumo posible de fuerza,
Ademés se propone el invento hacer regu~

45 ladle, en los mecanismos de transporte de 1a clase ci=

\{) .

\mﬂumﬂﬂﬂ tade, en los cusles los listones 88 mueven por excéne

Ny { : .

é%arieas elevadoras y de impulsidng el dngulo de trades
J

i3

L
&3

5 OGNS Ly
T ::~ las excéntricas de impulsién en su arbol de mande sean

© entre dichas excéntricas, haciendo, por ejemplo, que

?0 reguladles en relacidn con las excéntricas elevadoras,
Entonces la disposicidn puede calentarse de maners que
la regulacidén del éngulo de las excéntricas impulsoras
se hags uniformemente para todos los listones o para
distintos listones o grupos de los mismos,

§§ Estes distintas posibilidades de regul as
cidn ofrecen las importantes ventajas siguientes, la
velocidad de transporte del material de trabajo en los
listones puedeg 8in modificar el sentido de rotacidn

ni la velocidad de rotecidn de las excéntricas, modie

60 ficarse & voluntad y sin saltos desde un valor positie
Y0 haste un valor igual negativo, Por ejemplo, los
objetos que se han de tratar se pueden transportar con
distintas veldcidades en dos o més zonas contiguas en
el sentido de la anchure gel horno, pudiendo ademis

65

el sentido del movimiento ser igual o contrario,
Finalmente el invento ofrece otra posie
bilidad de regular la répidez del transporte del mate-

rial, por cuante dispone medios que rermiten limitar
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la elevacién de 1as excéntricas impulsoras & una pare
te de su posible longitud total, ya que el movimiento
de transporte de los listones se puede interrumpir an-
tes de llegar a uno de 1los puntos muertos,

En los didujos se representa un apars-
to de transporte con arreglo sl invento en diversas
formas de ejecucidn, en conexién con un horne de funciow
namiento cont inuoe

Ia figura 1 es un corte longitudinal del
horne.

La figura 2 es un corte horizontal del
horno por la lines II=II de la figura 1, a la alturs
de 1a via de transporte en forma de tablere,

La figura 3 es una seccidn transversal
del horno por 1a linea IIIIII de la figura 1,

La figura 4 es una vistes parsial en
perspectiva y en escals uﬁmentadn, Yy representa los
dos juegos de listones que forman la via de t ransporte
en forma de tablere,

Las figures 5 y 6 representan uns sece
cién transversal de los srboles transversales que sos=
tienen los listones de 1la via ge trunnporta;?estando
dos excéntricas sucesivas que sostienen los listones
dispuestas entre si en 4ngulo de 1309,

La figura 7 es una seccidn transversal
POTY una parte de la via de transporte en que los lisw
tones se representan alternativamente en su posicidn
superior e inferior,

La figura 8 representa en detalle Yy en
escala aumentada el mando diepuesto en el extremo de

entrada del horno,



100 Las figuras 9«14 representan diferentes
traysctos en que puede moverse un punto cualquiera de
la via de transporte,

La figura 15 es un corte horizontal de
otrs forma de ejecucién del invento, realizads en un

105 horno con cuatro zonas de transporte con velocidades

independient es,

La figura 16 es un corte vertical de

un detalle de la figura 15,

El horno de funcionamiento continuo 1

(figuras 1 y 2) esté provisto de &rboles transyersae

les 2 en el mimero que se quiera y que giran sobre cow

jinetes 3 (figura 2) dispuestos fuera del horno, Cam

da uno de 1os drboles 2 tiene discos excéntricos 4, &,
todos ellos de la mima excertricided, Pero cads dos
discos sucesivos estin colocados entre s{ en dngulo

de 180° de tsl manera que en una posioién determinada
de los Arboles 23 108 discos excéntricos 4, por ejemplo
los de 1a hilers par, se encuentran en la posicidn suw

perior y los discos excéntricos 5, por ejemplo los de

120

la hilera impar, estén en la posicién inferior, como
se representa en las figuras 5 & 7, En la figurs 4 se
ve en pewspectiva la correspondiente posioidn relatie
ve de los listones 6,7 sostenidos por los discos 4,5,
En el extremo libre de cade arbol 2 se
125 dispone fuera del horno una rueds dentada cénica 8 (fie
gura 2 y 3), que engrans en una rueda dentada corres«
rondiente 9, Esta rueds dentade estd acufiage sobre un
arbol longitudinal 10, el cual es movido poYr un motor
11 por mediacién de un mecanismo de cambio de veloociw

130 dades 12 y un engranaje 13 para reducir la veloci aad,
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Le este modo 108 arboles transversales,por ejemplo, los
érbolee 2, pueden hacerse funcionar sin interrupcién
Y con uniformided a velocidad regulsgble,

Ios discos excéntricos 4 y 5 estén sepa~
rados entre si por discoe intermedios 14 de forma ade-
cuads, para asegurar la guis lateral de los listones,

Todas las darras o listones estén diviw
didos en dos grupos: las barras o listones 6 de un ET U=
PO se apoyan, por ejemplo, en los discos excéntricos
45 que en un momento dado (vémse la figura 6) se enw
cuentran en su posicién superior, al pase que las bes
Tras o listones 7 del otro grupo se apoyan en los dis-
cos excéntricos 5, que se encuentran en su posicidn ine
ferior (véase figura 5).

Eegin el invento los listones 6,7 se
mueven horizontalmente por medio de un engranaje dispues e
to fuera del horno, en su extrsmo de entrada 0 de salie
ity

Cads una de las barras o listones terw
mina en un extremo del horno en un bastidor rectangu«
lar 15 (figuraes 1 y 8), en cuya ventans van dispuestos
disces excéntricos 16, 17, los cuales ponen en movimien-
t0o en sentido longitudinal les distintos listones, Los
discos excéntricos 16,17 estén acufiados en una envuelw
tecomin 18 y colocados a;lternativmente entre 8{ en édne
gulo de 180°; dicha envuelts es giratoria sobre un &r-
bol 19 (figura 8), el cual es eccionado por el arbol
prinoipal 10, por medio de ur. engranaje, por ejemplo,
ruedes dentadms o similares,

En la cara vertical interier del basti«

dor 1% se dispone una rieza ocorregdera 204 que se extien-
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de bajo el correspondiente disco excéntriéo exterior

4 6§ 5, como se representa en la figura 8, De este mo-
do se evita que los listones o grupos de listones pue~
dan levantarse cuando los disoos excéntricos 16,17 gie~
ran en el sentido de la flecha en la:figurs 8,

Sebre la ensuelta 18, en que van dispues-
tos los distintos discos excéntricos 16, 17, va sujeto
ademés un estnide 21 (figure 16), en cuya rame gira una
hélice 22 unide & una manivela, Esta hélice engrana
en una rueds helicoidal 23 (figura 1%), scuflade sobre
el arbol 19, Con esto es posible modificar & volunted
con relacién al arbol, la posicidén de la envuelta 18
y por tanto la de los discos excéntricos 16, 17 disw
puestos en ella, Como las ruedss dentadas cénicas 8
POT las cuales se mueven los distintos £rboles transw
¥ersales 2 que se extienden dentro del horno;?no puew
cen variar su situecién relativa o posicidn angular
con respecto al drbol impulsor 10, results que por me-
dlo de la hélice 22 (figura l6Ppuede variarse la sie
tuacién relativa o posicidn angular de las excéntricas
impulsoras 16,*173 que sirven para hacer avanzar los
listones, en ralacién con el movimiento sscendemte de
las excéntricas elevadoras 4, & que sirven para levanw
tar los listones,

Como se vé en la figura 8, las excéntrie
cas 16, 17 estédn més bajas que las excéntricas 4,5,y
especialmente mis bajas que el grupo de excéntricas 4,
8 @re se encuentra fuera del horno,

En un extremo del horno se dispone un
tope movible 25, furmado POTr una pieza transversal,

POr sjemple une barra, Esta rieza transversal va sos-
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tenidea en vastagos roscados 26 atornillables a tuerw
cas dispuestas giratoriamente en la mamposteris del
195 horno, Cada tuerca estd provista en el perimetro de
| un dentado en hélice 27 en el cual engrana une hélice
28, con la cual puede en todo tiempo regularse la po-
sicidn de la pieza transversal 25 que sirve de tope,
Como se vé en la figura 1, segin el inw
200 vento cierto mimexo de 1los drboles 2 se hacen girar
en el sentido de la flecha F, Por una componente de
movimiento de las correspondientes excéntricas se lew
vantan las barras o listones 6, 7, al paso que la ow
u&ru componente se dirige en el séntido de la flecha G
gE;e la figura 1, Por esta componente se asegura perma-

L]
"ﬁjnontemente el contacto de la cara 29 de cade uno de

;4:::159 bastidores 18 con un disco excéntricoe correspone

3 diente 16 & 17,

B \ 'Pcra evitar que los discos excéntricos

16, 17 se vean sometidos a demasisdo esfuerzo, las

ruedn; dentada® cdnicas 8 de determinados 4rboles trans-
versales 2 se hacen girur en sentido contrario, como

86 representa por ejemplo en S’ de la figure 2, Por

tanto una parte de los correspondientes drboles 2 girs

213

en el sentido de la flecha H al revés que en el sentiw
do de la flecha F,

En 81 mecanismo anteriormente descrito los
listonea 6, 7 trabajan constantemente a tensién, esto
es, ae oonaiéue la ventaja de que cada listén estd pers
220 manentemente tenso, La dilatacidn de estos listones
0 similares se realiza en completa libertan, y se pue-
de dar a cada listén uns anchura pequeiia sin peligro

de que el mismo se curve o se doble, peligro que exis«~
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tiris 81 el 1istén en cuamlquier momente tuviera que
22? trebajar bajo presidn,

Por las expresadas razones pueden hacerw
8e vias de transporte en forms de tablero para objetos
auy pequeﬁos;:porque los listones pueden tener una an~
chura pequefia, que pusde reducirse hasta gos mil{mew

230 tros,
La pieza corredera 20 (figura 8), que m=-
grana debaje del arbal transversal 24, dispuesto fuera

del hornog?tiene Por objeto evitar el movimiente de

£

que aparece entre los discos excéntricos 16, 17 y el

N <
)
e
i
;

larguero vertical 29 del bastidor 13,

i} ffooedimiento del invento se reamliza
del modo siguiente:

Supongamos que en una posicidn relatie
va determinada de la envuelta 18 (figura 8) en relacidn
con su arbol 19, el disco excéntrioo 18 se encuentra
en el mencionado arbol en la misma posicidn angular rew
248 lativa que 1los discos excéntricos 5 en relaoién con

sus drboles 2, usto es, que, como se ve en la figura
8, o1 aisco excéntrico 16 esté en la posicidn mis bHaw
Ja, cuando todos los discos excéntricos 8 ocupan tamw
bién su posicidn més bajae
280 S1 se pone sn marcha el motor 11, nueve
los distintos drboles por mediscién del engranaje re-
Fresent ado en la figura 2, Los distintos discos excéne
tricos han llegado, dzsde 1a posicidn representada con

lineas llenas en 1a figura 8, a la representada con 1 ie

265 neas de trazos, El 1istén & se ha moviio en sentido
“w 9 w



horizontal en el trayecto-x~ y en sentigdo vert%cal en
el trayecto ~y~, Tos dlstintos discos excéhtricos han
girado en un dngulo -a~, La figura muestra que
Xy e sena ¥y & 65 (lecos a)
260 De esto se sigue que el trayecto del pun=
to M representa una elipse cuyo eje horizontal es igual
a2y cuyo eje vertical es igual a 2 62,
Si el movimiento del punto i se refiew

re a los dos ejes O X e 0 Y, que se extienden por el

265

ceatro de la elipse desorita por dicho punto, se obtiew

ne la siguiente ecuacién para el movimiento del punto

X = 01 sen ‘3?

17 ENE 1935
=

representando ol la excentricidad del disco éxcéntrico
=70 18, En cambie
Y 2 ¢ cos '
siendo e° la excentricidad de los discos excéntricos
Se
De esto se deduce immediatamente que el

278 trayeoto de cuslquier punto del 1istén 6 describe una

elipse cuyo eje horizontal es igual a 2 el Yy cuye eje
vertical es igual a 2 02. Si el movimiento ge aste

punte cualquiera del 1listdén 6 se refiere a dos ejes que

86 extiendsn por el centro de la elipse descrita por

0 dicho punto, resulta para el movimiento del punto la

siguiente ecuacidn:
X = ot seno a, ¥y Y = 92 cos a,
Préoticamente el movimiento horizontal

de un objeto colocado en un &€rupo de listones de los

235 representados en las figuraa ly 2 serd igusl a 2 el

Si ahora se modifica 1la posicién angular
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del disco excéntrico 18, por ejemplo haciéndolo girar

con reslacién & 1os discos excéntricos 5, ¢2 punto con~

siderado del 1listén 6 realizarid siempre un movimiento
290 vertical segin la siguiente ecuacidn:

2 (1 =« cos a),

Y 2 e
8l paso que el trayecto horizontal serd el damdo por

el producto de la excentricidad el del disco excéntri-
00 16 multiplicade por el seno del nuevo dngulo, Si

295 designemos por =be el adngulo de giro previo del disco
excéntrico 16 en relacidn con los discos excéntricos

5» la ecuacidn del trayecto horizontal sers la siguien~

te:
X=el sen (azhd),
3°ﬂ1ﬁ El coeficiente angular o la inclinscidn
23 de 1a tangente en cualquier punto que se guiera del

o
#

5

<

&

B
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trayecto serid

- 92 sén a

el cos (aFb).
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305 Z1 trayeoto del punto considerado del
1listdén 6 sigue siendo una eligse, pero el eje mayor

de la misma estdé inclinado con respecto &l plano horis

Zontal,
El movimiento horizontal de un objete
510 colocado sobre el listén es el dmdo POTr la siguiente
férmulas

Mov imiento horizental = 2 ¢! cos b,
El movimiento vertical sigue siendo siem-

pre igual a 2 e° Yy e8 independiente de d, De esto re-

318 sulta la siguiente consecuencia ; Modificando la poaia
cidn angular del disco excéntrico 16 se modifica el mo-

vimiento del objeto, asto es,' su velocidad ge Paso por

Hll-



el horne,

En la figura 10 se representa el trayecw
to del punte considerado, on caso de que el mencionado
520 desplazemiento angular sea igual & 1/8 del perimetro
(b= 48°),
- El movimiento es por tanto
ol : v
Yy el objeto viaja de izguierda a derecha,

3?? La figura 1l representa el trayecto que
se realiza cuando el desplazsmiento angular es igual
& 1/4 del perimere (b=90°),
El trayéoéo es uns recta cuya 1nc{ina~
cidn con el plano horizontal es igusl a ez. El movie
330

miento es cero;}oato ee: que los objetos ho adelantan
ya en el horno,
La figura 12 representa el trayecto que

se consigue cuando el desplazamiento angular es de 3/8

del perimetro (b®135°),

El mofimiento horizontal es iguaml a
et V27, pero el movimiento horizontal de un objeto siw
tuado encime del 1istén se remliza en la parte supew
rior de su trayecto de derecha & izquierda en vez de

izquierda a derecha, como en el caso de las figuras ane

340

teriores, Dicho de otro modo: Si se dz al desplazemien-
Yo angular b un valer superior al 1/4 del perimetro,
3¢ invierte el sentido del movimiento del objeto en el
herne,

En la figure 13 se representa el trayecw
345 to que se consigue gi el desplazamiento angular es igual
& medio perimetre (b%180°), =1 trayecto coincide en

este caso con 1a figura 9, pero el sentide del movimien-
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to estd invertide, Teambién se puede, digémoslo expli=
citamente, cunseguir otros trayectos,

Como existen dos grupos de listones &

Y 7, 6l trayecto de un objeto colocado en el mecanismo
tr;naportador en forma de tablero se limita a la parte
de curea que se encuentra encima de la linea horizone
tal que pasa por el centro de la elipse, Dicho trayec~
to estd indicado POr pequetios trazos t{ransversales en
las figuras 9 & 14, De esto results que una rotacidn
completa de 10s srboles 2 el movimiento de avance de
los objetoswen el horno asciende al doble del movis
miento arriba descrito,

Es, pues poaible;?modificando la posie
cidn angular de los discos excéntrices 16, 17 dispuesw
tos en el arbol 19, modificar la velocidad de paso por
61 horno de los objetos que se han de tratar, Ademés ,
la modificecidn de la posioidn angular deseads permite
invertir a voluntad el sentido del curso de los menw
cionados objetos, dando al é4ngulo b, on el cual @ traw
ta de la diferencia de 1la posicién angular entre los
discos excémtrices 16 y 5;‘ua valor superior a 90°,

El movimiento de los objetos puede tam-
bién cambimrse modificandd la posicién de la varillas
transversal 25 que sirve de tope, para 1o cusl se haw
S¢ girar en forma correspondiente g hélice 28, Dicha
varilla formas un tope para el movimiento del bastigor
15 unido fijemente a los listones, Si a la ventane dis~
puesta en el bastidor 15 se le da en sentido horizontal
une longitud superior a1 espacio en que se mueve el Jisw
60 excéntrico 16, pusde limitarse el movimiento de los

listones como se Tepresenta en la figura 14, En este

w 13 -



380 cas0 hasta se puede suprimir por completo el movimien-
to horizontal de la via de transporte,

Por lo dicho se ve que en el mecanismo
descrito el efecto de la tensién en los listones cesa
tan pronto como cesa la rotacién, A consecuencia de

388 esto el mecanismo se puede examinar y corregir répida
- Yy faoilmente,

Le totalidad de los mecanismos arribe
descritos permite prdacticamente la realizacidn de muw
chas combinagiones, correspondientio a 10s problemas téc-
nicos que deban resolverse,

gn un horqg de determinada longitud se
. puesdpe hacer también la varills de tope 25 de variass piee

Zas, cada una de las cuales es reguleble por si sola
en direccidn hacia adelante o hacia atrds, La via de
%05 transporte en el horno esti en eate caso dividida en
un nimere de secciones longitudinales que pueden tradaw
Jar con diversas velocidades, En el caso mas senoillo
pueden disponerse dos seccionoa; una de ellas de mayor
velocidad, on la cusl se colocan, por ejemplo, objstos
flo de poco peso, y otra de menor velocidad en la cugl se
ponen los objetos mis pesados que necesitan mayor i emw
PO de tratemiente, Es fdcil, en un horne ye construide,
modificar el nimere y anchura de las secciones de via
de trensporte que trabajan con distinta velocidad, de-
415 terminando en forma correspondiente el nimere y longie
tud de las varillas de tope} por eJemplo: de las vaw
rilles 28 (figura 8),
En la figura 15 se representa por via

de ejemplo un horne construido son arreglo a la forma

420 de ejecucién antes desorita, Para simplificar el dibu~
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Jo no ee ve el bastidor 185 arriba descrite, ¥y el arbol
24 silo se representa en parte, El arbol anterior 19
estd provisto de dos envueltas ¥y 31, independientes
entre si y que pueden tener longitud igual @ distine
ta, El arbol 19 se hace girar por el arbol longitudi-
hal 10, por medieacidn de las ruedes dentedas cinicas
8, 9 del arbol 24 y de las ruedas dentedss testeras
32.' Los engranadee estén construidos de manera que el
arbol 19 gira con la misma velocidad que los drboles
2,

' La posicidn angular de las envueltas

h . 30 ¥y 31 con relacién al arvol de mande 19 puede reguw
“ -

larse al valor que se quiera, para modificar la veloe
clded o la direccién de movimiento de los objstos quopfife-
han de tratar; Fara este fin en el arol 19 se acu-
fian dos ruedas helicoideles 23 y 33, en las cuales enw
granan hélices regulsbles 22 (figura 16),

Por consiguiente haciendo girar lms héw-
lices 23 y 33 puedsn modificarse en el velor deseado
ls posicidén angular que arribs designemos con b, Los
listones que forman la via de transporte en forma de
tablero y los bastidores que sirven para la impulsién
de dichos listones, yor ejemplo, 15, =stén tembién die
vidides en dos grupos, Dichos bastidores son acciona-
08 por discos excéntricos acufiados sobre la envuelta
30 o sobre la envuelta 31, De este modo el horno esté
dividido en dos zonas longitudinales 1ndependientes}
on las cuales los objetos Pueden ser transportados a
distinta velocidad ¥y en distints direcoidn,

Con ayuda del mi=mo horno construido en

la forma antes dpscritaf'pueden realizarse distintos
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ciclos térmicos, Suponiends que el punto caliente del
horno esté en la parte derecha 15€ pueden intruducire
88 objetos en la zona A, desde la cual van a A', en

455 donde se los pone a la temperatura deseada, Los obje-
tos llegados & A’ pueden luego pbonerse en B' en el hore
no desde donde retroceden hacia B, Con esto se enfrian
gradualmente y dan sus calorias a los objetos que rew
corren la zona A A' en sentido contrario,

460 51 el lugar caliente del horno se enw

cuentra en el centro, ae pueden poner en el horno los

465 friemiento dan sus calories a la hilera contigua, gue
straviesa el horno en direccidn contraria y se calienw
ta graqualmente, El mecanismo del invento permite,
pues, resmplazar varios hornos de enfriamiento POT uno
solo,

470 Para realizar 1os cislos térmicos antes
descritos basta colocar 1as envueltas 30 y 31 en une
posioidn angular mutua de 1809, También se pueden diw
vidir & su vez las zonas A A'.y B B' en subzonas, cada
una de las cuales tiene su velocidad propia, Basta

475 para ello disponer varillas de tope 25 o similares que
limitan el movimiento de los bastidores 15 o similares
¥ que permiten tradbajar en lassubzonas con velocidad
distinta y modificable, Por este sencille ejemple sme
ve queJ 4 base del invento, ss pueden hacer muchas come

480 binaciones, que pueden modificarse instamténesmente
con arreglo al ciolo térmico que haya de realizarse,

Por tanto la via de transporte del hor-

ho, en forma de teblero, puede dividirse en el numero
“ 16 w
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de zonas que se quiera, lss cuales se pueden emt ender
en toda la longitud del horno o en una parte sdlamente
de la misma, Las distintas rartes del mecanismo transw
portador pueden hacerse de las sustancias Yy de las me-
didas que se quiera,

¥l mecanismos que permite una modifica~
cién de 1la posicién angular de los discos exc:én'x'c,r:lcv::a,“f
Diede estar provisto de cualquier aparato de mando adew
cuado a cads caso particular, Tembién en cada caso se
puede modificar la posicidén angular de uno u otro grue
0 de discos excént_ricoa : influeyendo o bHbien en la pro=
Pia posicidn angular de dichos discos en los drboles
que los sostienen, o hien 1la posicién angular del engra~
naje de transmisidn,

El invento esté destinado al transporte

de objetos que se han de someter a tratamiento térmie

CO0 en hornos de funcionemiente cont inug s pudiendo los

citados objetos tener las dimensiones y 1a forms que
se quiers,

Esta solicitud, gue corresponde a la
presentada en Francia, ol 18 da enero de 1934, bajo
el mimero 363,254, se- acoge a 108 beneficios del arw
ticulo 81 del vigente Bstatuto de Propiedad Induse
trialy

w0 NOTA apa

Los puntos de invenecidn Propie y nueva
Que se presentan para que sean objeto de esta Paterts
de VEINIE a.ﬁoa.? 83n los siguientes;

1°, « Un mecaniemo ge tranipbrto compuess

10 de listones trabsportadores contiguos y sometidos

® 1 »



515

520

836

540

545

& tensién de traccidn en la direccidn longitudinal,
los cuales reciben simultdnesmente un movimiento ,de
vaivén y de arriba ebajo; caracterizade PoOr que los
listones (6,7) solo sujetos por un extremo (15) des=
cansan libremente sobre excentrioas elevadoras (4,5)
repartidss en la longitud de los listones Y dichas ex-
céntricas se hacen girar de maners que el impulso de
TozZamiento producido en loe listones actia hacia su
extremo lidre,

20, =« Un mecanismo de transporte sew
gdn se reivindice en el punto 1°: caracterizado por que
para regular 1a tensién de traccidn de cads listén (8,
"), una parte mayor o menor de las excéntricas elevaw
doras (4,5) que engranen en ellos recibs una rotacidn
en sentido contrario al sentido de la treccidn,

39, » Un mecanismo ge transporte en el
cual los listones transportadores se mueven por excén~
tricas elevadoras o impulsoras , caracterizado por que
el idngulo de trabajo entre las excéntricas elevadoras
e impulsoras, (4,5 y 16,17 respectivamente) es reguw
lable, |

4°, « Un mecanismo de transporte segin
80 reivindice eh-el punto 3°, caracterizado yor que
las excéntricas empulsoras (16, 17) son regulables en
torno a su drdol de impulsidn (19{;’con relacidn a 1la
posicidn angular de 1las excéntrices elevadoras (4,5),

59, = Un mecanismo de transporte segin
se reivindica en los puntos 3o ¥y 4°, caracterizado por
que la posicidn angular de las excéntricas de impulsidn
(16 ,17) ,8e nace uniformemente para todos los listones

0 de maners distinte para diversos listones o grupos

de ellos,
818-'
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6°, = Un mecaniismo de transporte segin
se reivindice en los puntos 3° a 5°, caracterizado por
que las excéntricas impulsoras (16,1l7) estén en una en-
vuelta comin o0 en varias envueltas c&m&iguas indepenw
dientes (18, 30, 31), giratorias en torno de un artol
de excéntricas (19) comin yhacoplades por el miismo mew
diante sendos mecanismos reguladores que sirven para
modificar las posioiones angulares de las excéntricas
¥ que se componen por ejemplo de hélices (22) y rueda
helicoidal (23),

7°, » Un mecanimm de transporte segin
se reivindica en los puntos 3° a 8°, caracterizado por
que no se utiliza toda la elevacién de las excéntricas
impulsoras (16,.7) sino iuo el movimiente transportador
de los listones (6,7) se interrumpe antes de llegar a
uno de les puntos mﬁertes.

8%, = Un mecani=mmo de transporte segin
se reivindica en los puntos 3° a 79, en el cual los
list mes transportadores estan proiietos en un extremo
de bastidores pectangulares en cuyas ventanas giran las
excéntricas impulsoras, caracterizado por que los ori-
ficios de los bastidores (15) que colaboran con las
excéntriceas impulsoras (16,l7) tienen en sentido horiw
zontal una dimensién mayor qﬁo la del espacio recorri-
d® por las excentricas, y detris de los bastigores (15)
se disponen topes regulables (25) en sentido transverw
sal a los listones {&,7);

i 9%, » Un mecanismo de transporte segin
se reivindica en los puntos 3°, g 8°,:aaraoterizado por
que el camino de transporte de los listones (6,7) es

regulable por los topes (25), de manera que se puede

» 19 »
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influir simultdineamente en todos los listones por los
topes (25) o en distinta forma en cada 1listdn o grupo
de listones,

10, » Un mecaniemo de transporte segin
se reivindiocs en los:;zdhtoa 30 g 9° ,(i caracterizado
Por que los bastidores (15) tienen en su cara posterior
unas piezas correderas (20) dirigidas a la cara inferior
de las excéntricas elevadoras mis préximas (4,5), vara
impedir un movimiento hacia arriba de los listones (6,
7) por el rozamientgd producido POT las excéntricas ime
pﬁlsom (165 17) al girar las mismas en las ventanas,

1'1. w Un mecaniismo para transportar obe
Jetos en hornos de funcionamiento cont inuo,

Tal y como ® ha deserito en la Yemoria
que antecede, representado en los dibujos que se acome
pafian y con los fines que se han epecificado,

Esta Memoria consta de veinte hojas es-

critas por una sola carms.

ledrid, 17 Je dnero de 1935,
2, A
~=uto de Flzaburu

Ch/. » 20 w
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