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p o r "UNA MAQUINA .^TALLADORA PORTATIL" , a f a v o r  de Don Rig%¿ 

b e rto  C arb on ell M i r a l l e s ,  de n a cio n a lid a d  e sp a ñ o la , re s

en S ab ad ell (B a r c e lo n a ) ,  c a l l e  San Fern an d o, ns 6 7 . -  —  -:Úr
i -VÁ:

M M O R I A D E S  C R I P T I V A
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L a p re se n te  s o l i c i t u d  tie n e  por o b je to  p ro te g e r  y garan.' 

t i z a r  l o s  d erech os de f a b r ic a c ió n  y e x p lo ta c ió n , en ^j^.o e l '  

t e r r i t o r i o  n a c io n a l , de una máquina e n ta l la d o r a  p o r t á t i l ,

según l a s  p a r ''jic u la r id a d e s  y novedades detal-lade-úS en la .  d e s -  
. ^c r ip c io n  que s i¿ ju e .

H asta  e l  p r e s e n te ,  l a s  o p e ra cio n e s  de e n ta l la d o , ta n . g 

n e c e s a r ia s  en l a s  c o n s tru c c io n e s  de m adera, en e s p e c ia l  mu; 

b le s  y c a r p i n t e r í a  de o b ra s , han debido h a c e rs e  en e l  ta llü  

empleando máquinas u s u a le s  de c a r á c t e r  f i j o  o s e m i- f i jo ,p  

b ien  a  p ie  de o b ra , empleando l a  d e s tr e z a  p ro fe s io n a l  d e l  

o p e r a r io , en una la b o r  a r te s a n a ,  c a s i  to ta lm e n te  a mano.Q;

L a  máquina p o r t á t i l  o b je to  de e s t a  in v e n ció n , ofrecegjsQ.

o p e ra r io  l a  p o s ib ilid a d  de e f e c tu a r  todo genero de e n t a l l a s e  

de form a rá p id a  y e f i c i e n t e ,  reduciendo l a  mano de ob ra

p o r c o n s ig u ie n te , e l  c o s te  d el o b je to .

En l a  c a r p i n t e r í a  de o b ra s , se emplea muy co rrien tem en S  

te  b is a g r a s  en ca jad as en lo s  bordes de lo s  g a lc e s  o de 

p e sta ñ a s  de p u e r ta s ,  v en tan as y m arco s . Se consigue deesrEsH
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form a d ar a l  conjunto un asp e cto  e x t e r i o r  más ag rad ab le  a l  

d e ja r  in v i s i b l e  l a s  c o la s  de b is a g ra s  y p e s t i l l o s ,  que que­

dan e n c a ja d a s , s u je ta s  y o c u l ta s  en l a s  e n ta l la s  que se han 

p ra c tic a d o  en l o s  g a lc e s  o p e s ta ñ a s .

La máquina p o r t á t i l  d e s c r i t a ,  p erm ite  l a  f á c i l  e la b o ra ­

ció n  de e s ta s  e n t a l l a s ,  bien  sean norm ales a l  plano de l a  ' 

p ie z a  o con una in c l in a c ió n  d eterm in ad a.

C o n siste  esen cia lm en te  l a  máquina e n ta l la d o r a  o b je to  de 

e s t a  p a te n te ,  en un e le c tro m o to r  de pequeño peso y volumen,

'y de a l t o  régim en de v e lo c id a d , e l  cu al a c c io n a , m ediante . 

un acop lam ien to  plano de e je  e x c é n t r i c o ,  una p ie z a  m óvil 

p o rta d o ra  ¿e mía f r e s a  e n ta l la d o r a  p la n a , dentada p o r todo .. 

su p e r ím e tro . D icha p ie z a  m ó v il, f i j a d a  y guiada sobre' un 

bulón s u p e r io r , m ediante un ag u jero  c o r r id o , e s t á  d otad a de 

movimiento p en d u lar com puesto, en e l  sen tid o  de iz q u ie rd a  a  

d erech a  y de abajo a a r r i b a ,  o v i c e v e r s a ,  movimiento que 

p r e c i s a  l a  f r e s a  p a ra  e f e c tu a r  su l a b o r ,  y que l e  e n g r a n e -  

m itid o  por e l  e le c tr o m o to r , a t r a v é s  d el acoplam iento  excén ­

t r i c o .  EL conjun to queda unido a una c a r c a s a  m e tá l ic a ,  en 

cuyo i n t e r i o r  se a lo ja n  l a  p ie z a  m ó v il, a co p lam ien to , e je  , 

bulón y demás p ie z a s  m ecán icas a u x i l i a r e s .  Asimismo en e l . ^  

i n t e r i o r  de d ich a  c a r c a s a  se a lo ja n  l a s  columnas g u ia  que 

so p o rta n  l a  p ie z a  u n iv e r s a l  de apoyo de l a  máquina sobre la ^  

s u p e r f ic ie  do t r a b a j o .  D ichas columnas son r e t r á c t i l e s ,  de. 

form a que p erm iten  e l  avance de l a  máquina, empujada p or e l  

o p e r a r io ,  h a c ia  l a  s u p e r f ic ie  de t r a b a j o ,  con e l  f in  de que 

l a  h e rra m ie n ta  i n i c i e  y f i n a l i c e  l a  o p e ra c ió n . Bajo l a  pie.ze 

de apoyo podran f i j a r s e  p ie z a s  e s p e c i a l e s ,  p r o v is ta s  de anp 

gu los y b is e le s  que p erm itan  l a  e je c u c ió n  de e n t a l l a s  sob re

bordes y con án gu los d iv e r s o s .

Como complemento a  l o  a n te rio rm e n te  d e s c r i t o , se adjun­

t a  una h o ja  g r á f i c a ,  donde se ha dibujado unas v i s t a s  esqugr

m á tica s  en s e c c ió n  de l a  máquina e n ta l la d o r a  p o r t á t i l  objemc
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de l a  p re se n te  in v e n c ió n .

En l a  F i .j .  1 ,  se d ib u ja  una v i s t a  f r o n t a l ,  sem iseccio n a-  
- ^

dcíy GO -L(í íA¿JL\iL!.Í3T.Q,+

L a  F i g .  2 ,  p re s e n ta  una v i s t a  l a t e r a l ,  tam bién s e n ls e c ­

c io n a d a , de l a  misma m aquina.

Siguiendo l o s  d is e n o s , puede a p r e c ia r s e  l a  maquina e n ta ­

l l a d o r a  c o n s ti tu id a  p o r una c a r c a s a  m e tá lic a  - 3- ,  sobre cuya 

p a r te  p o s t e r i o r  queda f i ja d o  e l  pequeño e le c tro m o to r  - 4-  da 

a l to  régim en ¿a v e lo c id a d .

El r o to r  d el m otor se p ro lo n ga en e l  e je  - 5 - ,  su je to  a '

l a  c a r c a s a  por lo s  rodam ientos - 6-  y - 7 - ,  y sobre e l  que se
h a l l a  e l  acoplam iento plano e x c é n tr ic o  - 8- .

Dicho acop lam ien to  posee un sem idisco - 9 -  a modo de.
masa de i n e r c i a ,  que p erm ite  e l  re to rn o  de l a  p ion a m óvil

- 1 0 -  a  su p o s ic ió n  i n i c i a l .  E s ta  p ie z a  se p ro lo n ga h a c ia  aba­

jo h a s ta  e l  a lo jam ien to  p o r ta -h e rra m ie n ta s  - 11-  sobre e l  que. 

se a t o r n i l l a  fuertem en te, l a  f r e s a  p ion a - 12- ,  y h a c i^ g ^ .rr ib a  

p or e l  so p o rte  - 1 3 — f i j o  a l  e je  -1 4 — p o r e l  o r i f i c i o  co rrid o  

- 15-  que p e r-r ite  e l  movimiento p en d u lar doble de l a  p ie z a  y  

de l a  f r e s a  co n sig o .

Todo e l lo  queda alojado en e l  i n t e r i o r  de l a  c a r c a s a ,  V  

emergiendo a l  e x t e r i o r  l a  f r e s a  - 12-  y l a s  columnas gu ia  -1 6 -  

cerrán d o se  l a  p a r te  i n f e r i o r  con l a  ta p a  - 1 7 —. ,

L as  columnas g u ia , cuyo plano a x i a l  co in cid e  con e l  de. 

t r a b a jo  de l a  f r e s a ,  so s tie n e n  l a  p ie z a  u n iv e rs a l  de apoyo 

- 1 8 -  de l a  máquina sobre l a  s u p e r f ic ie  de t r a b a j o .  Cuando á l  

o p e ra r io  e je r c e  una p re s ió n  f u e r te  sobre l a  m áquina, vence, 

l a  r e s i s t e n c i a  de l o s  r e s o r t e s  c i l i n d r i c o s  - 1 9 - ,  y l a  máqui­

na se a c e rc a  h a c ia  l a  s u p e r f ic ie  de t r a b a j o ,  pudiéndose e f e c ­

tu a r  l a  o p e ra c ió n . F in a liz a d a  é s t a ,  y habiendo cesado l a  p r e ­

sió n  e j e r c i d a  p or e l  o p e r a r io , l a s  columnas gu ia  - 16— v u e l­

ven a  su p o s ic ió n  i n i c i a l . ,  a ccio n ad as p or lo s  r e s o r t e s  - 19^  

D iv ersas  p ie z a s ,  cono l a  - 2 0 -  d ib u jad a en l a  F i g .  2 ,  p eí



se f i j a r á n  debidamente a l a  p ie z a  de apoyo - 18—.

F in a lm e n te , e l  a sa  - 2 1 - ,  s u je ta  a l a  c a r c a s a  - 3 -  perm i­

t i r á  l a  f á c i l  y cómoda m anipulación de l a  máquina.

5 D e s c r ito  su fic ie n te m e n te  el o b je to  de l a  in v e n ció n , es

de h a ce r  n o ta r  que a l  s e r l l le v a d o  a l a  p r á c t i c a ,  podrán va­

r i a r  l a s  fo rm as, d im en sion es, p ro p o rcio n e s  y d is p o s ic ió n  da 

lo s  d i s t i n t o s  e lem en to s, a s í  como l o s  m a te r ia le s  u tiliz a d o s .- , 

s in  que p or o lio  se a l t e r e ,  n i m od ifiq u e, su e s e n c ia lid a d *
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dad:

' u N o T A -
Se r e iv in d ic a  como o b je to  del p re s e n te  Modelo de U t i l i -  

1 8 Una máquina e n ta l la d o ra  p o r t á t i l ,  p a ra  l a  m ecani­

z a ció n  de h en diduras en m adera, c a r a c te r iz a d a  p or e s t a r  esen ­

cia lm en te  c o n s t i tu id a  por un e le c tro m o to r  de pequeño tamaño 

y peso y a l to  régim en de v e lo c id a d , e l  cu al a cc io n a  un con­

junto m ecánico p o r t a - f r e s a s ,  unido a e l  m ediante un a co p la ­

m iento plano e x c é n t r i c o ,  estand o e l  c ita d o  conjunto p o r t a -  

f r e s a s  dotado de un movimiento p en d u lar com puesto, en s e n t i ­

do t r a n s v e r s a l  y lo n g i tu d in a l , que don do todo e l l o  o cu lto  

e l  i n t e r i o r  Re una c a r c a s a  m e tá l ic a , que forma e l  cuerpo de 

l a  m aquina, y sobre l a  que se s u j e t a r á  convenientem ente e l   ̂

e le c tro m o to r  p or l a  p a r te  p o s t e r i o r  y un asa. de m anipulación  

p or su p a r te  a n t e r i o r .

23 . - L a  p ro p ia  máquina, según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 3 ,  ca ­

r a c te r iz a d a  porque e l  conjun to p o r t a - f r e s a s ,  accionado p o r  

e l  acoplam iento  plano e x c é n t r i c o ,  queda f ija d o  por su e x t r e ­

mo su n o rio r a nn e je  b a ló n , desplazado con ra sp é e te  a l  e je  

c e n tr a l  de l a  máquina, sobre e l  cu al e je  bulón ten d rá  e l  

juego p re c is o  que l e  p ro p o rcio n a  e l  a g u jero  c o lis o  de s u je ­

c ió n .

32. -  La p ro p ia  m áquina, según l a s  a n te r io r e s  r e iv in d ic a



c lo n e s , c a r a c te r iz a d a  porque l a  p a r te  su p erio r de l a  c a rc a s a  

o cuerpo de l a  máquina, queda ce rra d a  p or una p ie z a  a modo de 

ta p a , con un o r i f i c i o  p a ra  l a  s a l id a  de l a  f r e s a  p la n a , a u je -  

t a  a l a  p ie z a  p o r t a - f r e s a s ,  a s i  como sendos o r i f i c i o s  sime u n -  

5 eos p or lo s  ,p:.e d isc u rre n  l a s  dos columnas puias de l a  p ie z a  

base o so p o rte  de l a  máquina.

4a ' . -  La p ro p ia  máquina, c a r a c te r iz a d a  porque l a s  columnas 

gu ias de l a  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n ,  s s r a a  siananau en e l  m is­

mo plano d el i) ti t  ado p o r e l de tr a b a jo  de l a  f r e s a ,  siendo r e -  

10 t r á c t i l e s  h a c ia  e l  . i n t e r i o r  de l a  c a r c a s a  o cu erp o , cuando,

merced a une. j:.res.ión e fe c tu a d a  p or e l o p e ra rio  sobre l a  maqui­

n a , se vence l a  a cc ió n  de l o s  r e s o r t e s  c i l i n d r i c o s  que l o s  mal 

tie n e n  en su. p o s ic ió n  n o rm al, lo grán d ose  de e s t a  form a a ce rca s

l a  f r e s a ,  junto con l a  máquina a l a  s u p e r f ic ie  de t r a b a j o , es- 

15 tando e l  conjun to  apoyado sobre l a  p ie z a  b ase o so p o rte  a don­

de quedan l a s  columnas g u ias s u j e t a s .

53. -  La p ro p ia  m áquina, según l a s  r e i v i n d i c a c i ó n ^ 3 &  y 

4-3, c a r a c te r iz a d a  porque sobre l a  p ie z a  basa pueden s u je ta r s e  

cunleiaentos v a r io s  que p e rm itirá n  a c o p la r  l a  maquina sobre  

20 d iv e rs o s  lu g a r e s ,  con e l  f i n  de m ecan izar e n t a l l a s  en d iv er-g*

cas  p o s ic io n e s  y á n g u lo s .

6a . -  La p ro p ia  máquina, según l a  p rim era  r e iv in d ic a c ió n ,
' 4ca ra cte riz a d ..'. j.crqL.,o e l  acoplam iento plano e x c é n tr ic o  posee  

un sem i-d isco  de i n e r c i a  que f a c i l i t a  e l  movimiento de l a  

25 p ie z a  p o r ta -u e r ra m ie n ta s .

W
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Madrid, ? de Febraro da 1968-
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