10

15

20

PATENTE 4dce INVENCION

a favor de Dn. JOSE CELMA BEL,-domicilisdo en BARCELONA
por: "Motor Hidréaulico Automatico
~0=0=0=0=0=0=0=0=0~
Memoria Descriptiva.

Es conocida la enorme fuerzs fisicu gue se produce aplicando
el principio de irquimides sobre los cuerpos flotantes,o ses el
empuje vertical ascendente gue reciben los cuerpos sumergidos en
uns mass de liquido,demostrado en la floteclon de los buques.

Lo presente invencion tiene por objeto un sistem.. de motor
hidraulico automstico que sumergido en cuslguier masa de liqui-
do produciré y recibirs en un sector el empuje ascendente del
liguido desarrollando una circuleccion o movimiento continuo del
aparsto y con ello una fuerza moiriz que podra ser utilizads en
cualguier forms adecuuda.

Consiste es;;cialmente 1la presente invencion,de un aparato
constituido por una serie de cuerpos huecos convenientemente
unidos de meners gue al girar en cualcuier trayectoria se suoe-
dan unos & otros en un movimiento sin fin,el aparato tendrs una
disposicion o gule fijJa que por medio de bielas,pslanca. ,rodi-
llos.engranajes.etc..obligaré z 1l0s cuerpos & modificar su capa-
cidad o volumen segun en el sector en gue circulen,de modo que
cuando circulen por un lado seran obligados .08 cuerpos & tenser

su capacidad o volumen hueco en su maximo desarrollo y al circuly
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por el lado opuesto seran obligados a tener su cspacidad o volu-
men hueco reducido & su minimo posible,de esta forms al estar el
aparato sumergido en el sector en gue los cuerpos tienen su maxi-
mB‘desarrollo se producird un fuerte empuje ascendente que reci-
biran estos cuerpos ascendiendo en su trayectoris en virtud del
mucho liguido que desslojan ya que en el lado opuesto las cuere
pos tendrdn su minime capacidad o volumen g desalojan poco 1li-
quido y no encontrando resistencia descenderan en esta formsa,los
cuerpos se modificaran forzados en la parte superior e inferior
de su trayectoria,con estas fases de los cuerpos el armazon cir-
culatorio on gque estan unidos tendra un movimiento continuo por
el impulso que recibsn los cuerpos en un sector,con desarrollo
de energia que podrs ser utilizado en forms apropisda.Una forma
adecusda de este sistema de motorees hidraulicos es la de un épa-
rato con un. Sserie de cuerpos rigidos acoplados en formu de es-
trells girando sobre un e je central que tiene un codo con unas
bielas que mueven los embolos que representan un lado a justado
al cuerpo,como el codo resulta descentrado segun que los cuerpos
pasen en su circulacion mss ceréa o mas lejos del codo los embo-
los estaran en uno u otro extremo de su carrera slternsativa,de
de modo que en un caso 1los cuerpos tendrén maximo hueco desaipw-
Jando mucho liguido y en el otro caso tendran su minimo hueco de-
salo jando poco liguido,al estar sumergido.Otra forma conveniente
por el poco espscio ancho gque requiere,su longitud en cambio pro-
porcions la mayor presion que tiene el liquido a mayor profundi-
dad ,que consiste en una serie de cuerpos rigidos unidos como una
cadensa sin fin que circulsn en forms longitudinsl parecido & una
noria,en su trayectoris sin fin el asrmazon de los cuerpos dispo-
ne de unos rodillios que corren por unas guias laterales fijas,y
en la parte interior existe otras guia fija con la misma irsyec-
torisz sungue mas reducida y que ests descentrada con relacion a
1s otra por esta guis corren los extremos de unas bielss guea mue-

ven en sentido alternsativo de su carrers a los embolos de los -
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cuerpos segun gue estos pasen mas cerca o mas le jos de la gula
descentrsda,de modo que al circular en sy trayectoria los cuer-
pos en un sector tendren su meximo desarrollo hueco y en el otro
sedtor tendran su hueco reducido & su minimo,de manera que ai
estar sumergido en el liquido en el primer lugear desarrollaran
un gran desalo jamiento de liquido y en el segundo desaloJuran po-
co liquido y encontraran poce resistencia al descenso. Estos moto-
res hidraulicos pueden circular en cualquier trayectoria geometri-
ca con cuzluuier sistema de e je o gulas,y los cuerpos podran adop-
tar cualquier forma ap-ropiada para que al circular pueda ser su
capacidad hueca modificada en cualguier seeior mediante cualguier
sistems de bielas,palsncas,rodillos,etc.que estaran montados o
circularan en unas guiss fijas de forma apropiada y sktuacion.
Con estas disposiciones,es posible que el motor hidraulico a8l
estsr sumergido en cualquier liguido tenga un movimiento conti-
nuo subtomntico con desarrolio de fuerza motriz segun sus dimen-
siones,que se produce al tener que circular 1los cuerpos en vir-
tud del desalo jomiento de liguido gue efectuan en un solo lado
de la trayectoria provocando y recibiendo el empu je ascehdente.
Se comprende gque este aparato.seré sostenido convenientemene
te &1 sumergirse en cuslquier liquido 1libre o contenido,conte-
niendo cuslquier clase de fremo para cuando se quiers pararlo,
sprovechando la fuerza gue desurrolie con cualquier medio meca
nico psra destinarlo a cuslguier traba jo terrestre o scuatico,
que los cuerpos huecos tendran comunicacion entre si para trans-
ferirse mutunmente el aire o contenido dnterior al expulsarlo u-
nos y aspirat*lo otros,que esta comunicacion podra ser tambien con
la atmosfera para llenarse o vacliarse los cuerpos de aire,y que
podren temer un grifo individual para purgalr el interior del cuer-
po,que &l comunicarse podrd ser en un reciplente comun donde to-
dos &l expulsar el aire egxpulsaran el liguido gque pueds haber en-
trodo en el cuerpo por defecto de ajustamiento de algune parte,de

cuyo recipiente se extraera por cualquier mecanico al quedar alli
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retenido,para suavizer el rozamiento de las partes moviles podran
adoptar cualqguier clase de rodillos,coginetes,etd.,y asimismo se

podrs emplear cualouier clase de asccesorio conveniente.
»

-

En el plano ad junto se representan en seccion y a titulo de e jem
plo vorias formas de e jecucion del gistema objeto de ls patente.

Las figuras 1 y £ representzn en seccion,uns forms de motor con
movimiento circular sobre e jes,sumergido en un recipiente de 1li-
guido,cuyes pearecdes sirven como soporte de coginete y eje fijo.

Las figurss 4 y 5 representan en seccion,uns forma parecids a

la anterior,con algunas verlaciones en la disposicion,y sumergido
en un liquido 1libre y sostenido por dos columnss.

Las figurss 3,6,7,y 8 representan tambien en secclon,diferentes
formas de e jecucion y disposicion cue pueden adoptar los motores.

La forma de ejecucion representada en las figuras 1 y 2 compren-
de el recipiente 17 de liquido en el que esté sumergido el aparato
en disposicion de funcionsr,las psredes 17 del recipiente sirven
por un lado de sostenimiento y sujeccion del eje fije acodado 18
gue termine dentro del arbol 15 del otro lado,en el ofro lasdo 1la
pared ®el recipiente 17 sostliene un coginete 14 en el cusl gira
el arbol 15 del armszon,por el otro lado el asrmazon tiene un cogi-
nete 14 izquierda que giras sobre el eje fijo,el armazon tiene con-
venientemente unidos en forma de estrella cuatro cilindros o cajus
o cuerpos huecos 10 que girs en sentido circular direccion de ls
flecha,en el codo 13 del cje f£fijo 18 estan montados los extremos
de unas bielas 12 que mueven con el otro extremo los embolos 11
al gue esten unidss,como el codo 13 esta descentrado de ls trayec-
toria mueve los embolos 11l en sentido alternativo,de maners que
cuando el cilindro 10 en su circulucion pasa mas le jos del codo
el embolo 11 es obligado por la biela 1£ & estar en un extremo de
su carrers hachis el exterior con lo cual el cilindro tiene su -
msximo de volumen hueco desalojando mucho liquido y recibiendo por

ello un fuerte empuje ascendente,mientrsas que cuando el cilindro

10 pasa en su circulacion mas cerca del codo 13 el embolo 11 esta
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ests obligedo por lu biele 12 a estar &l otro extremo de su carre-
ra de formu que el interior delecilindro 10 esteréd lleno de liqui-
do dAesalojendo poco ligyuido por tener su minimo de volumen hueco
¥ con ello no encuentra resistencia pars el descenso necesario a
la circulacion continua gue se busca con esta patente,de modo que
los cuerpos o cilindros se suceden en estuas fases cén un movimien-
to continuo sin fin y haciendo girar al armazon producen uns fuer-
za que puede ser utilizada desde el exterior del recipiente por me-
dio de 1lu polea 19 gque estd calada al arbol 16 del armezon,el in-
terior de los cilindros puede contener aire,etc.gue por medio del
tubo 16 gue comunica cada dos cilindros frountales se trsnsfieren
el contenido,ya gue cusndo uno expulse el aire el otro simultanea-
mente lo sspirara en virtud de las fases del embolo al obligar a
disminuir el volumen y a aumentarlo respectivamente.

Las figurss 4 y b represenian uns forme parecids a la'anteriorr
mente descrita,en la cual el aparsto estd sumergido en una musa
de liquido libre y esté sostenido por dos columnas 37 que a la de-
reche soportan un coginete 34 y & la izquierda tienc fijo y sopor-
ta un eje acodado 23 sobre el que gira el sarmezon con el coginete
34 lzquierda,al otro lado el armszon 35 gira con el eje 29 fijo
al ermazon y que al final tiene calado un juego de engrans jes 38
que sirven pars transmitir al exterior la energis que se desarro-
lla al girar el zparato,el codo del eje fijo 3% tiene montadas
lug bilelss 39 que actuzn las embolos 31 dentro el cilind®ro 30,y
la comunicucion mutus entre los cilindros frontales se efectua
por medio de los tubos 32 que caludos en el centro del cilindro
al embolo 31 con orificio 36,el srhol £9 girs en el coginete 34.

En ls figura 3 se vé un e jemplo de unu disposicion de gue los
cuerpos huecos estan constituidos por unss cajas plegables,que
tienen un lado rigido 20 y otro pleguble 21,unidos estés cuerpos
@¢-2° qgye gira en forme circular siguiendo la trayectoris de uns
gula fije 24 directriz cuyo armszon 25 tiene 4 puntos gque corren

dentro dichu guie fija 24,en la parte in¥erior existe otra guia
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23 de formx casi ovaluda y descentrada con teliacion a 1la otra,en
estu guls descentirada que taumbien es fijJa 23 corren los extremos
de sunas bielas o paléncas 22 que segun que la cajae plegable puse
mas o menos cerca de la gula 23 obligen gl lado rigide 20 interior
de la caja & plegarse o desplegarse con lo cusl no desalojursn o
desalojaran liliquido respectivamente,el srmazon tendrde una coro-
ne por ejomplo dentaa que movers un engrane je 28 paf& transmitir
la potencia al exterior,las cajas plegables o cuerpos huecos se
comunicaran cada dos por un tubo 27 cque d& & un recipiente con
el gue comunican a ls atimosfera 26 paras el vaciado y llenndo de
aire del interior de las cajus plegables.

En la figurs 6 se muestra una forma constituidas por seis cilin-
dros acoplados 40 que se comunican mutuamente por medio del tubo
46,8l armazon gira en sentido circular por dentro de uma guia fi-
Ja 44 circuulsr o corona,em ol lnterior existe otra guia o corona
circular 43 por dentro la gue correan los cxtremos &e unas biclas
42 que mueven en sentido alternzativo en su carrera a embolo 41 &l
que estan unidas por el otro extremo,y Segun ses gue pasen mas
cerca o lejog de la corona fijJe interior descentrads 43 obligaran
& que el cilindro estd en su minimo o mexino de volumen hueco.

En las figuras 7 y 8 vemos en secclon,unss varlantes de eje-
cucion y disposicion de los motores hidraulicos,que en la circu-
lacion adoptan la forma lomgitudinal o sea parecido a uns norils.
En la figurs 7 aparece el aparato sumergido en un deposito lon-
tudilnal o pozo,etc.p?,en la pared del recipiente estan fijas u-
nas guias 54 por las que circula une cinta sin fin con los extre-
mos de unes bielus &i,ests guls estd descentrsdsa con rclacion s
otra mayor ©4 por la gue corren los extremos de otras bielas 55,
los cuerpos huecos H0-51 estan compuestos por dos ce jas en gue une
51 al pesar por un lesdo entre las dos gulas lus bielas la obligan
g introducirse dentro de la otra 50 y al posar por el otro lado

esten obligudad & estar desplegadas teniendo con ello en el pri-
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mer ¢sso su minimo volumen hueco y en el segundo su maxXximo volumen
hueco,contiene una poiea 58 para transmitir &l exterior la fuerza
que se d sarrolie,con el tubo 56 puede comunicarse lu cinta que
puede ser hueca con el exterior siendo el tubo'flexibe o wovil.
La Tigura 8 muestra la seccion de otra forma de e jecucion que es-
38 dispuesta o sumergids eu unu masa de liguido libre,y consiste
en una serie ae cilinudres o cuerpos huecos unidos convenlentemenie
entre si por wne cinta,etc.,sin fin o4 que circula por unz guia
fija longitudimad ©b cuys trayectoria sigue el aparato,al interior
existe otra guia fijs 6% mas pequefle descentrada con relacion a

la de trayeccion vb,por la guis aescentrada 63 circulan los exire-
mos de unas bielas 62 que mueven los embolos 61,de forma que al
paB®Er log cilindros 60 en su circulacion mas cerca de la gula 63
como ests descentruda oblige por medio de las bielas 62 & gue los
embolos 61 extén al extremo de su carre®a teniendo el cilindro su
meximo de voiumen hueco y cuando pasa mas le jJos el embolo esta al
extremo opuesto y el c¢ilindro tieme su winimo de volumen nueco,el
cambio se cfectua en los exiremos de las gulzs,en el superior hay
uns poiea dentada,etc.68 que transmite &l exterior la energia que
desarrolle este zparato en virtud de que en lu perte derecha con
su maximo volumen desaloju mucho liquido y recibe fuerte empuje ¥y
en la otrs parte como no desaloja liguido no encuentra resisten-
cia al descenso,produciendo un movimiento continuo al sucederse
los cuerpos en sus fases y circulucion sin fin.

Es evidente gue el invento no se limita a las formes dibujudas
sind ue por la descuipcion gue antecede se comprende,que el motor
hidraulico sutomatico puede circular en cuslquier forms,con la
caracteristice comin de gue estara provisto de unos cuerpos hue-
cos convenientemente unidos para tener un movimiento sin fin de
modo que en un sector de su trayectoris estos cuerpos estaran o-

bligedos a circular con el maximo de su volumen hueco y en el
otro scctor opuesto seran obligados & circulsr con el minimo de

su volumen hueco con lo cual ocasionen o provoguen el empuje &8
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cendente del liquido en que esturd gumergido el ap:bato,de modo
que por un sector reciba un fuerte empuje ascendente y siendo neu-
tro el otro sector se produzca un movimiento giratorio continuo
al sucederse los cuerpos con sus fases en movimiento sin fin,ya
gue ls modificacion obligzda de reducir su cuerpo hueco sera en
la parte superior de la circulacion y en caalquier form: mecénica
y el mismo mecanismo obligard al cuerpo a sumentsr su volumen en
ls parte inferior,comunicsndose los cucrpos huecos entire s{ o con
la atmosfersa pars el vaciado y llenado de su interior,etc.4.4simis-
mo se comprende que €l aparato podra disponecg de un freno para pa-
rarlo,coginetes,rodilios,etc. ,parua suavizur el roce de sius partes
moviles,valvules en los cuerpos,y cuslquier otro accesorio que sea
conveniente pars su me jor funcilonamiecnto.

B O T &

Se reivindica como objeto de esta patente:

12, - Motor Hidraulico Automztico,que consiste en ur sparato que
funcionaréd sumergido en cusl uier muss de liquiao,libre o conteni-
do,montuado en forms apropisda,cuyo apsrato consiste en una serie
de cuerpos huecos unidos convenientcmente formando un armazon o
cinte o cadena para circulsr en éualquier forms de trayectoria con
un movimiento sin fin,de modo que por cuaslquier medio mecanico g
decuado de que dispondra el aparato se obligars a los cuerpos hue-
cos a variar su ceapacidad segun lua parte en que circulen,efectuan-
dose ega valiscion en lu parte superior e inferior de ls cursa,de
forms que en un sector de su trayectoria estos cuerpos estaran o-
bligados a circular con el maximo dessrrollo de su volumen hueco
para provoear mucho desslojumiento de liguido y recibir un fuerte
empu je ascendente que hara girar el apsrato porqué en el sector
opuesto los cuerpos estaran obligados & circuler con su minimo de
volumen hueco sin encontrsr mucha resistencia,y como estas fases
y cuerpos se sucederan continusmente se dessrrollard en el sparato
un movimiento continuo que seré transmitido pars su utilizacion al

exterior en cualguier forma mecanica.
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29, - Motor nidraulico segun la reivindicacion anterior,caracte-
rizado en que los cuerpos huecos del aparsto eéstan constituidos
por, una serie de cajas rigidas con un lado ajustado en forma de
embolo el cual es actusdo en forma alternativa en su carrera por
medio de unas bielas o palsncas,eic.que obligaran con ello a mo-
dificar el voiwnen hueco del cuerpo.

3%, - Motor hidraulico segun la reivindicacion primera,caracte-
rizado en que 1los cuerpos huecos de los aparatos seran constitui-
dos por uns caju con unos lados rigidos y otros plegebles sobre
si mismos,obligados al pliegue o despliegue por unas palancas,bie-
las etc.para que tengan menor o mayor volumen hueco.

49, - lotor hidraulico segun la reivindicacion primera,csracte-
rizado en gque los cuerpos huecos estaran comstituidos por dos o
mes plezas ajustades rigldss que podrén meterse unas dentro otras
paru teher en conjunto menos volumen hueco,o desplegarse para te-
ner en conjunto mucho mayor volumen hueco,

5%, . Lotor hidrsulico segun ls reivindicacion primera,caracte-
rizado en que los cuerpos huecos del aparato podran estar consti-
tuidos en cunlquier forma adecuada para que al circular en su tra-
yedtoria puedan ser obligados a reducir su volumen hueco,¥ aumen-
tar su volumen hueco si antes estaba reducido,o viceversa,obliga-
cion forzada por cualguier forms mecénica del sparato.

6%, - iotor hidraulico segun cuslquier de las reivindicaciones
enteriores,ceracterizado en que 1los cuerpos nuecos se comunicaren
entre si psrs trensferirse mutuamente su contenido al expulssrlo
uno lo sspire el otro,o bien individuslmente o conjuntamente se
comunicaran con el exterior para el vaciado o llenado de aire in-
terior y w®aclado de liquido que puede haberse introducido a pesar
del buen & ju:tsmiento,a fin que no influya &1 fancionsar.

72, - Kotor hidrsulico segum cualguiers de lss reivindicaciones
anteriores,cerscterizsdo en que el mee.nismo que podreé emplearse
para obligar & los cuerpos huecos 8 reducir o sumentur su volumen

hueco,consistiri en cuslouler forma de e jes descentrsdos o acoda-
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dados Que por medlo de bielas,palencas,engransjes,etc. ,que esbaran
286 en ellos monvados obliguraen a los cuerpos a modificurse segun pa-
sggxen SU circuiscion mss cerca a s lejos del eje descenirado.
89.kotor hidraulico segun cualguierz de lus reivindiceciones 1 al
6 curscterizudo en que el mecanismo gue obligaréd a modificur el vo-
lumen hueco de 10s cuerpos estare constituido por umes guias fijas
290 descentlradas con relacion & le trayectoria del zparsio por las gue
¢irculaerarn convenlentemente unos rodilios,bielas,paslancse ,engrana-
Jjes,etc.que obligaran a variar el volumen hueco de 10s Cuerpos Se-
gun pasen circulendo mas cerca o le jos de ls guis descentiradasa.

9%, 2liotor hidraulico segun cuslguiera de lus reivindicaciones

295 anteriores,curacterizado en gue el aparato podré seguir cualquier
{forna de ilrayectoria scbre e jes,o cireulando por unas guias fijas
circulares,ovaladas,longitudinales,o de cuzlquier otra forms.

10%. ¢ koter onidrsullco sutomatico,segun cualguiers de las rei-
vindicaclones anteriores,caracterizado en que las partes moviles

300 del aparato dispondrén de rodilios o goglnetes purs me jorar el
rozamiento,y cualyuier otra cluse de accesorio podrs temer el apa-'
rato gue sea conveniente & Su buens mEIGh:.

11%, - lotor hidraulico segun algunas de las reivindicaciones an-
terlores caructverizado en que el apsrato dispoadri de un macunls-

305 mo o freno gue riju o parslice wotulmente lu marcha del aparato
cuando se crea conveuniente.

12%. - Motor nidrauiico degun la reivindicacion 1% y 6%,carscles
rizado en gue las guius fljas de ovbligacion desceniradas podr:n
tener cuslguier forms circulsr,semicircular,ovalsde,iongitudinal,

310 en forms de topes,o de cuslquier otro sisiems adecundo para obli-
gur & variur lu capucidad de los cuerpos en su circulscion.

13% - kotor nidraulico segun cuulquiera de las reivinaicaciones
anteriores,caructierizudo en gue la enmergiu yue desarroile el apa-
ralo podrd ser trunsmitide en cuslguier Torms mecsnics pars ser

315 utiliizada,recogkenuols el apurato por cuslyuier ciase de engrani-

Je.ejes,poieas,u 0vro wecunlsine adecundo.
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14 ®.- Motor hidrmulico automntico segun lo descrito en 1la
p{esente memoris,constituido por un aparsto que tendrd cuslguier
fdrma vy manera de circulacion,que funclonsrs sumergido y debida-
mente sostenido en cualquier licguido,conm la caracteristica comun
de cue contendra une serie de cuerpos huccos unidos en cualquier‘
forma aproplads psre que tengan un movimientec sin fin y se su-
ccdan continusmente en su truyectoris circulstoria,de maedo que
al circulsr por un lado de la trayectoria esten obligados por
cuslquier mecanismo y forms que contendre el aparuto a tener su
cuerpo hueco desarrollado en su maximo volumen y gue sl circular
por el lsdo opuesto sean obligados & tener su minimo de cuerpo
hueco,para producir sl armazon,o cints,o cadens,u otrs forma de
union de¢ los cuerpos,un movimiento giratorio por su despleszamien-
to de liquido gue les imprimiré un empuje sscendente en el sector
de mayor volumen,para aprovechar esta fuerza o empuje que reci-
birs el sparato.

159, - Motor Hidriulico sutomstico.

Consta esta memoric de 1l paginas escritas por una 86l caras y
una hoja de dibujos demostrativos.

Bercelona ventisiete de Agosto de mil novecientos treintas y

cuantro.
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