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Memoria descriptiva que forma parte integrante de ls patente de
invencion que se solicita en kspafia 4 favor de la casa Masddnm-—
fabrik Schweiter A.G., de Horgen (Suiza) por "Bobinadera en cruz
con tambor de ranuras y 6rgano-guia de hilo antepuesto”.

En bobinad-ras en cruz se presentan ficilmente averfias, debido

4 que el hilo se desvis en 3os puntos de cruce de las ranuras.

Frescindiendo de esto, el grabado de las ranuras en el tambor

es relativamente complicado, porque las dos ranuras 4 la derecha
y & la izquierdas, relativamente, deben unirse en los extremos
del tambor, para conseguir un retorno del hilo. Ademds, el

corte transversal y la profundidad de las ranuras tienen que ser

distintos pars permitir un trabajo satistfactorio, por lo cual

la construccién de 1los tambores de ranuras resulta relativamente
carge
se ha propuesto ya disponer delante del tambor de ranuras un

dispositivo-guf{a de hilo normal y oscilante, que tiene el objeto

de conducir el hilo por los puntos de cruce de 1lss ranuras. Un

dispositivo-gufa de hilo auxiliar construido para este fin,

sin emb rgo, posee todes los defectos de tales 6rganos conductores
de hilo, debido & gue admite solamente velocidades relativamente
pequefias y no enhila autométicamente, por lo cual cad . uno tiene
que impulsarse individualmente, lo :ue iniluye desfavorasbilisima-
mente sobre el coste, espacio necesario, manejo y seguridad de

servicio.

sl objeto del invento oeonsiste em quitex 1o0s defectos propios

de los dispositivos conocidos de esta fndole, lo que se consigue

combinasndo un tambor de ranuras cuyas ranuras sSe pueden constmuir

en cuslquier torno corriente y sin herramientas especiales, con

un érgano-gufa de hilo especial que gira en torno de un eje pzra-
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uno frente a2l otro y opuestos, sobre los cusles se conduce el hilo

que pasa del "kops" sl tambor de ranuras en forms de jsngilo de
modo tel que pass alternativamente 4 lo largo de los cantos de
guia, del érgano-gufa. E1 érgano-gufa, por lontanto, no es en si
sélo dispositivo-gufa de hilo, lo mismo yue tzmpoco el tambor de
ranuras por si s6lo tiene capacidad de conducir el hilo en forma
adecuada. No obstante, al trabsjar en conjunto ambas partes tienen
la facultad de producir bobinas sin defectos y suaves hasta 8 les
velocidades més elevadas, porque el dispositivo-guia da al hilo
solamente una tendencia de vseivén y, en los puntos de retorno,

un impulso fuerte en direcoién contraria, mientres que el tambor

de renuras gradia el éngilo de ascenso y se encarga de una distri-

bucién uniforme del hilo en la bobina. Como el dispositivo-gufa

de hilo es de una construccién sencillif{sima y tiene relativamente
pocas revoluciones, su construccidén es muy barsta, sobre todo si
se tienem en cuenta que no es necesario ningin enhilado y por tanto

es posible una impulsién por grupos. Prescindiendo de esto, por

regulacién de la velocidad con la que trab:ja el gispositivo-guia

auxiliar de hilo 6 por modificacién de la carrera del dispositivo-

gufa, con un solo rodillo de ranuras Se pueden fabricar bobinaderas

de largos diferentes, haciendo volver el hilo no en los {ltimos

puntos de cruce de las ranuras, sino en uno anterior cualquiera.
En el dibujo, se representan varios ejempjpos de ejeoucidén del
objeto de la invencién.

La figurs 1 sefiala un esquema de una bobinadera oon un dispositivo-

gufa de hilo conforme el invento.

La figura 2 muestra el rodillo de ranuras en vista lateral.

La figura 3 muestra la vista frontal correspondiente.

la figura 4 sefiala el desbobinado de la superficie de capa, del
rodillo de ranuras.

La figura 5 represent: el corte segun V - V de la figura 3,

Las figuras 7, 9, 11 y 12 ilustrsn varios ejemplos de ejeoucidn
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del dispositivo-gufa de hilo auxiliar circulante.

|

Las figuras 6, 8, 10 y:2l13 representan las vistas finales y cortes
gpr193pondientes de estos dispositivos-gufa de hilo.

La figura 14 muestra la planta de una bobinadera con la impulsidén
del eje que 1lleva el dispositivo-gufa de hilo, desde el eje que
lleva el rodillo de ranuras,

Las figuras 15 y 16 seflalan las vistas lateral y frontal corres-
pondientes & la fig. 14.

En el bastidor de miquina 1 (fig. 14 - 16} se han dispuestio los

puntos de soporte 2 para los ejes 3 que llevan los rodillos de

ranura 4. En el mismo bastiwdor 1 se enocuentran también los
puntos de soporte 5 para el eje 6 en el que van fijados los dis-
positivos-gufa de hilo suxiliar 7. El1 eje 3 se impulsa por una
polea 8 al lado de la cual va dispuests una rueds dent=da 9 que
engrana oon la rueda dentada 10 situada en el eje 6,

lLa relacién de transmisidén se elige de forma tal que el ndmero
de revoluciones del eje 3 e3 un miltiple entero del del eje 6.

La direocién de giro de los distintos ejes y ruedas se indica

por saetas en la fig. 1.
Bl rodillo de ranuras 4 (fig. 2 a 5) situado en el eje 3 tiene

en su superficie de capa dos ranuras ll espirales, de les que
una asciende 4§ la derecha y la otra 4 la izquierda. La relacidn

de ascenso de ambas ranuras es siempre la misma pudiendo, sin

embargo, modificarse se@in se desee, para consegulr mis o menos

pasos oon més & menos puntos de oruce 12. Delante 1los rodillos de
ranuras est4 dispuesto en el eje 6 el nuevo dispositivo-gufa de
hilo suxiliasr que se describiréd més detalladamente & continuacidn
as{ que el hilo 13 tiene que pasar primeramente por el dispositivo
guia de hilo auxiliar 27, antes de que llegue, por el rodillo de
ranuras 4, 4 la bobina 14.

El dispositivo-gufs auxiliar de hilo 7 tiene el objeto de procurar

que el hilo 135 vuelva en los extremos de cruce 12 del tambor de

ranuras 4, antes de que llegue al final-verdad del tambor 4. En el
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;)nmmento de llegar sl punto finasl de cruce 124 el hilo 13, la otrs
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parte del dispositivo-gufa de hilo suxilisr 7 que entretanto ha dado
media vuelta, entra en accién obligando alm hilo 13 4 volver en el
punto de cruce 12A, Esto se consigue porque el hilo 13 que pasa por
el dispositivo-gufa de hilo auxiliar 7, debido & la posicién

transversal que tiene el canto del dispositivo-gufa de hilo 7 con

respecto al eje del arbol 6, se inclina 4 correr hacia el punto

préximo sl arbol 6. Esta disposicidén durg hasta que el hilo llegue

al otro extremo del tambor 4. Por tanto, el hilo pase sin dificul-

tad por los distintos puntos de cruce 12, hasta que llega al punto

12B.
canto del

tqui entra en accidén ahora elm otro/dispositivo-gufa de hilo auxi-
liar 7 inclinado en direccién contraria, que hace correr el hilo

en direccién opuesta, as{ que vuelve y se dirige hacia el punto

12 4. Con esto se consigue una conduccién de hilo muy exacta y

por consiguiente, un arrollamiento en cruz sin defecto sobre 1la
bobina.

Como consecuencia de lo expuesto, segin se ha manifestado arriba,
la relacién de transmisidén de las ruedas dentadas 9 y 10 tiene que
ser tal que el dispositivo-gufa de hilo suxiliar 7 gira un miltiple
entero més lento que el rodillo de ranuras, Empleindose, por ej.,
un rodillo de ranuras representado en la fig. 2, que tiene cuatro
pasos de rosca enteros del punto 12 B al punto 12 A y lo® mismo

del 124 al 12B, l= relacién de transmisidén de 1los dos 4rboles 6 y 7
es 8,

1a ejecucién del dispositivo-gufa de hilo auxiliar 7, que en
principio es siempre la misma puede variar en sus detalles, coniorme
demuestran las figures 6 a 13. las figuras 6 y 7 muestran una ejecu-
cién de alambre fuerte, las figuras 8 y 9 una de una piesa prensada
y las figuras 10 y 11 una de material maciszo.

8s posible también hacer correr el dispositivo-guifa de hilo
auxiliar en direccidén contraria, en cuyo caso desde luego tiene que

intercalarse una rueda intermedia entre las ruedas 9 y 10. k1 efec-
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carrera del hilo y hacerle volver en un punto de cruoe anterior

dd1 tambor de ranuras, 10 que se consigue poniendo un dispositivo-

guia de hilo =uxiliar 7 més corto y eligiendo la relacién de
transmisidn entre los 4rboles 3 y 6 de forme tal que el dispositivo

130 gdfa de hilo cofre més répidamente y requiere la vuelta del hilo
en un punto anterior.

Para induoir el hilo 13 ue pasa por el dispositivo-gufa de hilo
auxiliar 13 § moverse lateralmente, puede emplearse un cuperpo
conforme los dibujos 12 y 13. Este ouerpo consiste en un rodillo

135 redondo, en el oual se han fresado dos espirales. Cada una de
estas espirales pasa 86lo 4 180° slrededor del oilindro y entre
entonces en el segundo paso de direcoidn ocontraria. De esto nacen,
en los puntos de ocruce, los csntos a y b como lineas cortantes
de las dos espirales o.

140 El husillo de bobinado 15 se sostiene, en forma conocida, por un
estribo 16 que va giratorio en el eje 17 sujeto en el bastidor 1.
Husillos de bobinado y estribos son piezas conocidas por lo ocual
no se describen més detalladaments.

Tembién se ocomoce el mecsnismo de devanar yue puede estar consiruido

145 de distinta forma, segdn el material & trabajar y la forma de
arrollamiento existente.

Pars no complicar, el ejemplo de ejecucidn segin fig. 14 a 16 se
elige de modo tal gue el rodillo de ranuras 4 sirve al mismo
tiempo de impulsién para la bodina de arrollamiento 14. Pero esta
150 bobina puede también impulsarse por un rodillo éa 45bol separado
de modo que el rodillo de ranuras sirve dnicamente para guiar el
hilo.
Las formas de ejecucién dibujadas sirven para dar una ide, de
como el invento puede ponerse en préotica, sin limitarlo é las
155 mismas.
Nota.

1.~ Bobined ra en orus con tambor de ranurss y dispositivo-gufa de



’ hilo antepuesto caracterizada porque el dispositivo-gufa de hilo

gira alrededor de un eje paralelo =)l tambor de ranursa y tiene
A
160 dos oantos de descenso situados uno en frente de otrc, de los

ocusles uno se inoclina 4 12 derecha y el otro 4 la isquierda con

respecto 8l eje y por los que se conduce el hilo al pasar del
*Xopa" al tembor de ranursm y €& la bobina, respectivamente,

formando un éngnlo de modo tal yue pesa alternativamente & lo
165 largo de los cantos del Sxrgano-gufe.

\ 2.~ Bebinsderas segdn 1, osrsoterizada porque el érgano-guia de
hilo antepuesto consiste en un cuepc en forma de un rombo, por

cuya diagonal pasa el eje giratorio.
3.~ Bobinadera segin 1, oaracterisads poryue el Srgsno-guia de

170 hilo consiste en dos alas triangulasres que estdn situadas diagomd -

mente una en frente de otra y en direcoidn opuesta.

4.~ Bodinaders segdn 1, oarseterisada porque el érgano-gufas de
. hilo consiste en un eilindro oon planta (base) oval, por el que

pasa diagonalmente el eje giratorio,

175 5.~ Bobinsdera segin 1, ocarsoterigada porque el Srgano-guis de
hilo suxilier consiste en un oilindro ociroular que tiene dos
superficies eapirales 4 180%
6.~ Bobinadera segin 1 a 5, caracteriszsds por.ue por reducoidn de
las carrera del dispositivo-gufa de hilo aatepuesto o por modific.~

180 oién de)l nimero de revoluoiones pueden variarse los puntos de
retorno d4el hilo en el tambox de ranuras,

Nota: La presente patente d be recasr sobdbre “Bobinadres en orus
ocon tambor de raemures y Srgsno-gufe de hilo antepuesto”, tal como
aparece desorita en la presenta memoria y dibujo adjunto,.

Con arreglo & lo preceptusde en la vigente Iey de la Propiedad
Industrial y Comercisl se soliocita el dereoho de prioridad de la
patente suizs entregada el 27 de junio de 1933.

Consta est: memoris de seis hojes foliadas y escritas por uns Sola

CaT3a
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