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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

que se aoompaña 
a la  so lio itu d  de

re g is tro  de un Modelo de U tilid ad , por 
ve in te  años en España, a favor de DON 
JOSE IGNACIO OYARZABAL FERNANDEZ, residen­
te  en MADRID, Rufino Blanoo, 13, 

por*
"APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON 

DISPOSITIVO DE RESPUESTA
ELECTRICA"
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La invención a que se r e f ie r e  l a  presente memoria, oonstituye una 
novedad in d u s tr ia l  con o a ra o te r ís tio a s  y ven ta ja s  que l a  hacen merecedo­
r a  de l p r iv ile g io  de explotación exolusiva que por e l la  ae s o l ic i ta ,  dé 
aouerdo oon la s  p rescripciones del E statu to  vigente sobre Propiedad In­
d u s tr ia l  de 26 de Ju lio  de 1.929, tex to  refundido, publicado e l 30 de 
A bril de 1.930.

El p resen te  re g is tro  de Modelo de U tilid ad  concierne, como su enun­
ciado in d ica , a un aparato visionador en o iro u ito  oerrado, oon d is p o s it i­
vo da respuesta  e lé c tr ic a , computable en fundón  del tiempo de reacoión ,

do in te rp re ta rse  siempre e s te  ooncepto en su más amplio sentido y nunca 
en l im ita tiv o .

Este resu ltado  in d u s tr ia l ,  mejora notablemente todo ouanto sobre e l 
p a r tio u la r  se oonooe y u t i l i z a  actualm ente, tan to  por su sen o illez  cons­
tru c tiv a , como de aplioaoión, re s is te n c ia , oapaoidad y p reo islón  de tra?- 
bajo, oompleta exención de p e lig ro  y eoonomia.

Para la  debida comprensión de e s te  ob jeto , se adjunta a la  p resen te  
memoria d e sc rip tiv a , una hoja de planos, en la  que a t i tu lo  de ejemplo, 
se representan  esquemáticamente todas y cada una de la s  p a rte s  que lo

Los p r in c ip io s  del Modelo, a justado  a  l a  adjunta  i lu s tra c ió n , recaen

El aparato  ouyo re g is tro  se preooniza, oonsta de!
a*<* Un meoaniemo de almacenamiento de lo s  datos en o iro u ito  oerrado

b . — Un d isp o s itiv o  de visionado y proyecoión de dicha documentación.
c . -  Un sistem a —I —L—P—S— de id en tif ic ac ió n  de lo s  datos v isionados.
d . -  Un d isp o sitiv o  contador para medir l a  rapidez de id e n tif ic a c ió n  

de datos, por e l operador -IT-H, -H' -E-CT-RC-.

10

20 forman y relao ión  que guardan en tre  s í .

sobre la s  s ig u ien tes o a ra o te r ís tio a s  e s tru c tu ra le s  y operativas!

-A '- .

30 e . -  Un sistem a de señalización  audiv isual -a v -a v '-a v '



El oonjunto a s í  oonoebido puede desempeñar m últip les funciones co­
mo analizador meoánico de te s t s ,  en pruebas psico táonioas, examinador 
de alumnos, oomputador e s ta d ís tic o  con personas, valorador automático y 
o tra s  aplioaoiones s im ila res , que quedan a s í totalm ente autom atizadas,

35 fac ilita n d o  el adiestram iento personal en breves plazos y siendo sumar-
mente económioo*

El d isp o s itiv o  de visionado proyecta sobre la  p a n ta lla  del aparato , 
todos lo s  datos almacenados en e l correspondiente meoanismo, y la  dispo-r 
sio ión o rig in a l del mismo perm ite, estab lecer se r ie s  continuas de v is io -  

40 nado y l a  u t i l iz a c ió n  in te rm iten te  del apara to , s in  que se agote dioho .
almacén, de datos*

Conseguido e llo , e l sistem a de id en tif ic ac ió n  de datos visionados, 
perm ite determ inar l a  oapaoidad del operador para re so lv e r lo s  problemas 
propuestos a través de l a  p a n ta lla  del v isionador, indioando e l operador 

45 ' l a  validez o no de su id e n tif ic a c ió n , por medio de señales audiovisuales
y encaminándole a s í a una respuesta  oorreo ta .

Finalmente, ex is te  un d isp o sitiv o  o rig in a l del medida en función . 
del tiempo de respuesta  oorreo ta , que perm ite va lo ra r cuantitativam ente 
l a  velooidad de reaooión de l operador* Un d isp o sitiv o  to ta liz a d o r , r e -  

$0 g is t r a  l a  o a lificao ió n  f in a l  de l a  prueba* Un r e lé  de separación de se-
r ie e ,  oompleta e l o io lo  de funcionamiento de l aparato*

El funcionamiento del aparato  es e l siguiente*
PUESTA EN MARCHA*- Una vez eetableoido e l c iro u ito  p r in c ip a l -D- de 

co rrien te  oontinua, e l bloque serieador -C -, envía una señal a un o i l in -  
dro -EP-, de accionamiento eleotrom agnétioo, que aotúa Bobre e l empujador 
—J— que desplaza a su vez a la  últim a p laca  —P— del cuerpo —A— del alam— 
oén, colocándole debajo de l a  le n te  —L- y del analizador -aaa-* Al mismo 
tiempo l a  p laca  —P '— que se h a lla  debajo de la  le n te  —L—, se desplaza 
hacia  e l cuerpo -A '-  del almaoén, colocándose inmediatamente debajo da 

60 la  plaoa - P " -  que se enoontraba ya en dioho ouerpo -A '-*



Ello o rig in a  una presión del oonjunto de plaoae -A '-  en e l mioro- 
revelador -R -, que aotúa eleotrioam ante sobre e l o ilind ro  eleotromagná- 
tico-R&-, desplazando l a  p3aoa superio r del ouerpo -A '-  haoia -A-, a t r a ­
vés del canal de tran sp o rte  -V -.

65 Al mismo tiempo, un m icrorruptor en -EP—, acoiona eléctricam ente
el temporizador -T -, que envía señales de paso de co rrien te  a lo s  dispo­
s i t iv o s  aud iv isuales -av^- so lio itando  del operador, aooiones sobre lo s  
pulsadores -B1-B2-BN- y abre e l c iro u ito  de encendido de la  lámpara —I— 
del;V Ísualizador-analizador de p laoas.

70 Una vez que e l temporizador -T -, ha terminado su oiolo term poral '
envía una señal e lé o tr ic a  a l  mioromotor -M-, que a trav és  de l h u s illo ,-H -, 
acciona la  aguja -IT -  del indicador de tiempo de respuesta*

VISIONADO Y PROYECCIÓN*- Las plaoas -P -  de datos, oonsisten en un 
soporte -G -, sobre e l  que se coloca una p e lío u la  fo to aen sib ilizad a  —&*y

75 en e l que se han practicado  una s e r ie  de abertu ras —1-2—3-N-, de acuerdo
con un código predeterminado*

Al desplazar - J -  una nueva p laca  -P -, se oolooa en posiciónddebajo 
de L y -aaa-* Una vez ab ie rto  e l  o iro u ito  de paso de co rrien te  a l a  láin** 
para - I — a trav és de -T - y e l  m icrorruptor de -EP-, l a  pelíou lo  —F -, se 

80 proyeota en la  p a n ta lla  — a trav és  de un prisma —P— que o rie n ta  hacia
-S -, el haz de -L-* Los r e s is to re s  -a a a -  reciben  una excitación luminosa 
de - I - ,  debidamente codificada en —1-2-3—N-.

MANIPULACION DE RESPUESTA DEL OPERADOR Y COMPOTO 
Cuando una nueva imagen de datos se proyecta sobre s-S-, una señal 

85 audiv isual -av - s o l io i ta  de l ordenador, su aotuaoión en lo s  pulsadores
-BI-B2-B3-BN. Si l a  respuesta  es oorreo ta , lo s  o iro u ito s  de re s is te n c ia  
-a a a -  c ie rran  e l paso de l a  c o rrie n te , a l mioromotor -M— a tra v és  de l 
r e le  -SM- deteniendo e l desplazamiento de l a  aguja indioadora - IT - . Dicho 
r e le  -SM-, abre a l  mismo tiempo paso de oo rrien te  a l  mioromotor -M '-, e l 

90 oual actúa sobre e l h u s illo  —H'— desplazando e l contaoto del m icrorruptor



—W— hacia. *̂Qr*.
El h u s illo  -H '-  aotúa también sobre e l cuenta vueltas -CT- a t r a ­

vés del embrague -E -. Cuando -W- se apoya en -Qr-, e l m ioroinversor -W-, 
in v ie r te  l a  ro tac ión  de l motor -4 í'-  y pone en marcha a l mioromotor , 
quedando ambos motores en la s  posioiones de punto in ic ia le s  de p a r tid a , 
volviendo l a  aguja-JT- en oonsecuenoia a l punto oero, a l igual que -W-, 
produciéndose un paso in ic ia l  de señal e lé o tr ic a  a -C- y a - a v '-  y -a v '

Excitado de nuevo e l bloque -C-, e l o iclo  del aparato oomienza de 
nuevo - I - ,  ta n ta s  veoes como se h a lle  programado en -C-, mediante un in ­
te rru p to r  m últip le  -H í- , para oomenzar una nueva s e r ie , es preoiso  aotuar 
sobre -D -.

Los operadores actúan e l aparato pulsando e l botón de l a  respuesta  
co rrec ta , midiéndose la  capaoidad de reaoción del alumno, en cualquier 
acto o fase , presentando e l aparato m últip les aplioaoiones, no e x is tie n ­
do sobre e l p a r tic u la r  ninguna lim itac ió n .

Hecha la  descripción precedente, es preoiso añadir que loB d e ta lle s  
de rea lizac ió n  de la  idea expuesta, pueden v a r ia r , s in  que por e llo  cam­
bie la  esencia de la  invenoión, que es l a  que se desprende de lo s  párrar- 
fos que anteoeden, y se re iv in d io a  en l a  s igu ien te

N O T A

En resumen! El Modelo de U tilid ad  que se s o l io i ta ,  reoaerá  sobre 
la s  re iv ind ioaoiones s igu ien tes!

1 * .-  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA, oarao teriza¿o  esencialmente porque comprende l a  d is ­
posición de un mecanismo de almacenamiento v e r t ic a l  de datos en c iro u ito  
oerrado, un d isp o s itiv o  de visionado y proyecoión de diohos da tos, un 
sistem a de id en tifio ao ió n  de lo s  datos v isionados, un d isp o s itiv o  oonta- 
dor d ife re n c ia l para la  medioión de l a  rapidez de datos por e l operador 
y un sistemada señalización aud io -v isua l.

2 a .-  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE
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RESPUESTA ELECTRICA, según la  a n te rio r  re iv ind ioaoión , caracterizado  
esencialmente porque e l d isp o s itiv o  de visionado, proyaota sobre la  
p a n ta lla  del aparato , todos lo s  datos almaoenados en el correspondiente 
mecanismo, perm itiéndose estab leoer se r ie s  oontinuas da vlsionados y l a  

125 u t i l iz a c ió n  in te rm iten te  del aparato , sin  agotamiento del almacén de dar-
tos*

3 * .-  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTETCA, según la s  a n te rio re s  re iv ind icac ion es , o a ra o te r i-  
zado esencialmente porque e l sistem a de id e n tif ic a c ió n  de datos v is io n a - 

130 dos, perm ite determ inar l a  oapaoidad del operador en l a  reso lución  de
problemas propuestos a trav és de l a  p a n ta lla  de l citado v isionador, por 
medio de señales audiovisuales, encaminándole a una respuesta  oorreota* 

4 ' . -  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA, según la s  an te rio re s  re iv ind ioao iones, o a rao te riza -  

135 do esencialmente porque comprenda un d iapo sitivo  o rig in a l de medida en
funoión de l tiempo de respuesta  c o rrec ta , que perm ite va lo rar ouantiva- 
mente la  velocidad da raaooión del operador, reg istrando  un d isp o s itiv o  * 
to ta liz ad o r la  c a lif ic a c ió n  f in a l  de l a  prueba, completando un re le  de 
separaoión, el o iolo  de funcionamiento del apara to .

140 5a . -  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE
RESPUESTA ELECTRICA, según la s  a n te rio re s  re iv ind icac ion es, caracterizan­
do esencialmente porque estab lecido  e l o iro u ito  p rin c ip a l de o o rrien te  
continua, un bloque se rieado r, envia una señal a un o ilin d ro  de acciona­
miento electrom agnético, que aotúa sobre un empujador que desplaza a su 

145 vez a l a  ú ltim a placa del cuerpo del alamoenamiento, colocándola debajo
de una le n te  y de un analizador y a l  mismo tiempo o tra  plaoa que se h a lla  
debajo de la  c itad a  le n te , ee desplaza haoia e l segundo cuerpo de almace­
namiento, colocándose inmediatamente debajo de una te ro era  placa que se 
encontraba en dicho segundo ouerpo de almacenamiento.

150 6a . -  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE RES-



155

160

165

170

175

180

PUESTA ELECTRICA, según l a  re iv ind icac ión  5*) oaraoterizado esencialmen­
te  porque ee o rig in a  una p resión  del conjunto de p lacas en miororeleva­
dor que actúa mediante impulsos e léo trio o a  sobre un o ilind ro  electrom ag­
n é tico , desplazando l a  plaoa superio r del segundo ouerpo de almaoán ha­
c ia  e l  primero a trav és  de un oanal de tra n sp o rte .

7&.- APARATO VISIONADOR EN CIERCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA, según l a  re iv ind ioao ión  66, oaraoterizado esencia l­
mente porque a l mismo tiempo un m icrorruptor, acciona electrioam ente a 
un temporizador, que envía señales de paso de co rrien te  a lo s  d is p o s it i­
vos aud iv isuales, so lio itahdo  del operador aooiones sobre unos pulsado- , 
r e s , abriéndose el o irou ito  de enoendido de l a  lámpara del v isu a lizad o r- 
analizador de plaoas y una vez que e l temporizador ha terminado su c ic lo  
temporal, envia una señal e lé o tr io a  a un micromotor que a trav és  de un 
h u s illo  aooiona a l a  aguja del indicador del tiempo de respuesta*

8 " .-  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA, según la s  a n te rio re s  reiv ind ioaoiones, oarao teriza­
do esencialmente porque la s  p laoas de datos, consisten  en un soporte, so­
bre e l que se oolooa una p e líc u la  fo to sen e ib ilizad a  y en e l que se han 
praoticado una se rie  de ab ertu ras , de aouerdo oon un código predetermina­
do, y a l  desplazarse  una nueva p laoa, se colooa en posloión debajo de l a  
le n te  y de unos re s io to re s  y una vez ab ie rto  e l o iro u ito  de paso de co­
r r ie n te  a l a  lámpara a trav és  del temporizador y Un m icrorruptor, l a  pe- 
l ío u la  se proyecta en la  p a n ta lla  a trav és  de un prisma que o rie n ta  e l . 
haz luminoso, recibiendo lo s  re s io to re s  una axoitaoión luminosa debidamen­
te  oodifioada*

9 6 .- APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA, según la s  an te rio re s  reiv ind ioaoiones, oarao teriza ­
do esencialmente porque cuando una nueva imagen de datos se proyeota en 
la  p a n ta lla , una señal au d itiv a  so lio ita d a  del operador su aotuaoión en 
lo s  pulsadores y s i  l a  respuesta  es oorreo ta , lo s  o iro u ito s de re s is te n —



cía# o ierran  e l paso de l a  oo rrien te  e lé o tr ic a  a un micromotor a trav és  
de un r e le ,  deteniendo e l desplazamiento de l a  aguja indioadora, abrien­
do e l r e le  a l mismo tiempo, paso a l a  oo rrien te  a  un segundó micromotor, 
e l cual actúa sobre e l h u s illo  desplazando e l contacto del m iororruptor 
hacia l a  posición de detenoión de l a  corona indicadora da tiempo de reao - 
oión.

1 0 6 .- APARATO VISI0NAD0R EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA, según la s  an te rio re s  re iv ind icac ion es , c a ra c te r iz a ­
do esencialmente porque e l h u s illo  también aotua sobre e l correspondiente 
cuen tavueltas a tra v és  dé Un embrague y ouando e l m iororruptor se apoya , 
en l a  corona indioadora de l tiempo de reaooién , pone en marcha a un m i- 
oroinversor que in v ie r te  l a  ro tac ió n  del segundo motor y pone en marcha 
a l primer mioromotor, quedando ambos motores en l a  posición in io ia l  de 
p a rtid a  y la  aguja vuelve oonseouentemente a l punto oero, a l igual que é l 
m ioroinversor, produciéndose un paso in io ia l  de señal e lé o tr io a  y exci­
tándose nuevamente e l bloque, ta n ta s  veoes como se haya programado, co­
mienza e l c io lo  del aparato , mediante un in te rru p to r  m últip le  y para con­
seguirse una nueva se rie  es preoiso  aotuar sobre e l bloque se riad o r.

l i a . -  APARATO VISIONADOR EN CIRCUITO CERRADO, CON DISPOSITIVO DE 
RESPUESTA ELECTRICA.

Todo e llo  t a l  y oomo se desoribe en l a  p resen te  memoria, que consta 
de ocho páginas e so r ita s  a máquina y d ibujos que se acompañan.
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