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PATENTE D E INVENCION

a favor de
THy FIRESTONE LIRE & RUBBER COMPANY, — domiciliada en
AERON ( Ohio, E. U. )
por:
7 Perfeccionamientos en los aparatos para retirar el

ndcleo de los neumdticos”
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Memoxria Desczriptiv a.

Esta invencidn se refiere a los aparatos para retirar
los nudcleos de los neumaticos y mas especialmente se refiere
gl mecanismo para extrager los micleos flexibles y extensibles
como las vejigas de alre o de agua de las cublertas para neu-
miticos, después de su vulcanizacidn,

El fin principal de esta invencidn consiste en conse-

guir el movimiento o transporte de los neumdticos en los que

se encuentren nidcleos extensibles, a lo largo de una trayecto-
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ria determinada, disponiendo medios para extraer automdticamente
los micleos de los neumdticos en un punto de diche trayectoria;
obtener un aparato para reelizar el fin indicado y en el cual
el mismo neumdtico actda el mecanismo extractor del micleo; dis-
poner medios para transportar automdticamente el nudcleo extrai-
do a un lugar determinado y para utilizar la reaccidn de los es—
fuerzos de deformacidn sufridos por el ndcleo durante su sepa-
racidn del neumdtico para colocar el micleo sobre un transpor-
tador de micleos. Otro objeto consiste en la disposicién de me-
dios para evitar una extremada distorsién y averfa de los talo-
nes del neumdtico durante la separacidén de los ndcleos. Otros
fines son el shorrar tiempo y trabajo manual, Otros fines de
esta invencidén aparecerdén claramente en el transcurso de su
descripcidn.,

Esta invencidn proporciona un aparato perfeccionado pa-
ra retirar los micleos de los neumdticos gue comprende un trans-—
portador alimentador de neumaticos asociado con un transportador
separador de neumiticos y un mecanismo para retirar los micleos
dispuesto entre dichos transportadores y comprende ademds un
transportador separador de los nicleos dispuesto transversal-
mente a los dos transportadores antes citados, estando dispues-
to dicho mecanismo extractor de niltleos para extraer los ndcleos
de neumgticos situados en los transportadores de alimentacidn
y separacidén y depositar dichos nidcleos en el transportador de
ndcleos.

Para que esta invencién pueda comprenderse fdcilmente
¥y llevarse sin dificultad a la préctica esta se describird mas
detalladamente con referencia a los planos adjuntos en los gue
se representa como ejemplo una forma de ejecucidn de esta in-

vencidn.
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La figura 1 es un alzado lateral de un aparato conforme

una forma de ejecucidn preferida de esta invencidn,
4 La figura 2 es una vista por encima del mismo y de la

obra dispuesta en €1l.

La figura 3 es una vista por encima en seccidn segin
la 1fnea 3~3% de la figura 1.

la figura 4 es una seccidn segin la linea 4-4 de la
figura 2.

La figura 5 es una seccidn segun la linea 5-5 de la
figura 3.

ILa figura 6 es una seccidén segin la lfnea 6-6 de la
figura 3.

La figura 7 es una seccidn segin la linea 7-7 de la
figura 3.

La figura 8 es una seccidn segin la linea 8-8 de la
figura 4.

La figura 9 es un algzado posterior del mecanismo repre—
sentado en la figura 8.

La figura 10 es un alzado lateral del mecanismo repre-
sentado en la figura 9, por la derechsa de la misma.

La figura 1l es uns vista del mecanismo de la figura
4 en una de sus posiciones funcionales, con la obra en el
mismo.

La figura 12 es una vista por encima en seccidén segin
la linea 12-12~ de la figura 1l y

La figura 13 es una vista de una parte del mecanismo
representado en la figura 11 durante una fase ulterior de la
operacidn.,

En general el aparato comprende un lugar o punto para

la extraccidn de los nucleos en uno de cuyos lados se encuen-
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tra un transportador para suministrar sucesivamente los neu-
miticos conteniendo nucleos flexibles y extensibles al lugar de
eifraccién del ndcleo, a cuyo otro lado se encuentra el trans—
portador para separar los rneuméticos de los cuales han sido
ya extraidos los nicleos.
75 El accionamiento de los tfansportadores que suminis-
tran y retiran la obra, es regulado por esta misma que detie-
- ne al accionamiento del transportador cuando un neumdtico
se encuentra debidamente colocado en el lugar de extraccidn
del micleo. Este lugar o punto de extraccidn del ndcleo com—
80 prende medios para deformar un neumdtico en su propio plano
formando un entrante o porcidn hundida radial en uno de sus la-
dos tal que las porciones del taldén del neumdtico queden sepa-
radas y el micleo quede descubierto de modo que pueda ser pren-
dido por el 4rgano separador de nudcleos. Este Ultimo estd
85 constituido por una barra o corredera movible verticalmente
provista de un gancho en su extremo superior dispuesto para
prender en la porcidn descubierta del nudcleo y estirarlo ha-
cia fuera del neumético. Un transportador que se mueve trans-
versalmente a los transportadores ya citados, se prolongsa par-
90  cialmente por encima del punto de extraccidén del micleo y re-
cibe 2l micleo extraido que se dobla mientras es separado del
neumético de modo que se desprende por si mismo del gancho tan
pronto como gueda libre del neumdtico.
Refiriéndonos a los planos ad juntos, el lugar de ex-
95 traccidn del nicleo del sparato, estd constituido por una ar-
mazdn generalmente indicada por -15- montada sobre una base
de fundicidn -16-. A uno de los lados de la armazén -15- estd
unido un extremo de una armazén -17- de un transportador su-

ministrador de la obra cuyo otro extremo estd montado sobre
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soportes verticales -18~ gue se elevan de la base de fundi-
cién -16-., En el extremo opuesto de la armazdn ~-15-, esté
f%iado un extremo de la armazdén -19- de un transportador se-
parador de la obra y el otro extremo de éste estd montado so-
bre los soportes verticales -20-, La armazdn -17- estd cons-
tituida por carriles horizontales y paralelos entre los cuales
se disponen una serie de rodillos accionados y paralelos =-22-
montados en dichos carriles., De una manera andloga la armazdn
-19~ comprende carriles paralelos gue llevgn una serie de ro-
dillos alimentadores =23-., En uno de sus extremos cada rodillo
-22- estd provisto de una rueda de cadena -24~- (representada
en 1fneas de trazos en la figura 1) las cusles estdn conecta-
das entre si por una cadena sin fin —25- de modo que puedan
ser accionados en la direccidn conveniente para hacer avanzar
un neumdtico -26- conteniendo el micleo extensible -27-, ha-
cia el punto de extraccidn del nicleo. Entre las ruedas —24-—
pueden montarse las ruedas locas =28~ para asegursr un buen
acoplamiento motor de las ruedas —-24- y cadena =25-.

De una manera andloga los rodillos —23— del transporta—
dor separador de la obra son accionados por una cadena sin
fin -29- que pasa sobre le rueda de cadena -30- de dichos ro-
dillos y las ruedas locas intermedias -31-. Los rodillos -23=-

Son accionados en la misma direccidn que los rodillos -22- de

manera que reciben los neumdticos vacios -26- del lugar de

extraccidn del ndcleo. Para accionar la cadena =25~ uno de los
rodillos =-22- lleva tambidm una rueda de cadena -33- que es
accionada por una cadena sin fin -34- gque gira sobre una rue-
da de cadena -25- montada ajusteble en un soporte =36~ de la
armazén -17- y una rueda de cadena =37- montada en el &drbol

motor -38— de un engranaje de reduccidn -39-. De una manersa
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angloga la cadena -29- es accionada por medio de una rueda
~-40~ montada en uno de los rodillos -23— accionada & su vez
pﬁx una cadena =41~ gque pasa sobre una rueda —42- montada en
un soporte =43~ de la armazdn -~19- y una rueda -44- montada
en el drbol -38- del engranaje de reduccidn =39-.

El engranaje de reduccidn -39~ estd montado sobre la
base de fundicidn -16- en el punto de extraccidn del nicleo y
su 4rbol -45- estd conectado al motor -46- accionado constante-

mente, por medio de un embrague magnético —-47-. E1 otro extremo
del drbol -45- puede estar provisto de un freno magnético —48-
acoplado eléctricamente de modo gue funcione al unfsono con el
embrague magnético -47- para ejercer una fuerza de freno sobre
el drbol =-45- cuando se abre el embrague —47-, E1 motor -46—
estéd montado sobre la base de fundicidén -16-. El embrague mag-—
nético -47- y el freno -48- pueden gobernarse por medio de
un conmutador eléctrico que se describird luego.

Montados convenientemente en el drbol de los carriles
superiores de la armazén -17- del transportador suministrador
de la obra, se encuentran series de rodillos de guia =-50-~ dis-
puestos verticalmente para guiar lateralmente a los neumdticos
~26— sobre los rodillos de alimentacidén —=22-. En uno de los
lados del transportador (el lado opuesto al que aparece en la
figura 2), estén montados una serie de rodillos -50~ muy prdéxi-
mos &l punto de extraccién del micleo, sobre un soporte osci-
lante -51- articulado en —-52- a la armazdén -17- y cuyo soporte
estd provisto de un brazo de palanca saliente =53~ conectado
por uno o mas resortes de tensidén -54- g la armazdén -17-. La
disposicidn es tal gque el soporte —51- con los rodillos =-57-
es empujado oblf{cuamente a2l trasportador suministrador hacis

la trayectoria de la obra sobre el mismo, de manera que empuja
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la obra contra los rodillos de guia -50- del lado opuesto
del transportador de manera que la obra queda debidamente co-
1qzada lateralmente 2l transportador al llegar al punto de
extraccidén del micleo.

En el punto ¢ lugar de extraccidn del nicleo se dispo-
nen medios accionados por la obra para detener el accionamien-
to de los rodillos glimentadores -22- y -23- de los transporta-
dores suministrador y separador de la obra, con lo cual los
neumdticos sucesivos -26- con nucleos en su interior se detie-

nen en una posicién determingda a fin de ser debidamente prendi-
dos por los instrumentos extractores del micleo. Estos medios
comprenden un interruptor de mercurio =56- normalmente sbier-—
to (véase figura 5) que ests montado en un brazo soporte angu-
lar -57- sostenido por un &rbol oscilante -58- que estd monta-—
do en un scoporte conveniente de dos brazos -59- montado a su
vez sobre una parte de la armazdén -15-., Entre el soporte -59-
y el brazo -57— estd montado un resorte de compresidn -60- de
manera que mantenga siempre al conmutador en una posicidn angu-
lar en la cual los contactos eléctricos estan abiertos.

Un extremo del drbol oscilante -58- estéd provisto de
un collar de parada -61- dispuesto para ponerse en contacto con
una varilla =62— (figura 3) que sale del soporte =59~ para 1li-
mitar la inclinacidn hacia zrriba del conmutador =56~ bajo el
impulso del resorte -60-., E1l otro extremo del brazo oscilante
-58- estd provisto de ura palanca pestillo —63- que sobresale
hacia arriba penetrando en la trayectoria del neumdtico =-26-.
El conmutador ~-56- regula la actuacidén de un interruptor 1limite
-122~ que se describird luego y este uUltimo regula el funciona-
miento del embrague magnético -47- y del freno =48~ para abrir

dicho embrague y aplicar el freno para detener el accionamiento
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de los rodillos de alimentacidn durante un tiempo determinado.
La palanca pestillo estd colocada de tal manera que quede pren-—
djga por un neumdtico cuando éste se encuentra dispuesto cen-
tralmente en el mecanismo extractor del micleo. De esta manera
esta palanca pestillo o de disparo estd dispuesto a uno de los
lados del centro del punto de extraccidh del nicleo como se re-—
presenta claramente en la figura 1.

Como ya se ha dicho el punto o lugar de extraccidn del
micleo comprende medios para deformar un neumdtico en su propio
plano de modo que el nudeleo en dicho neumdtico queda libre pa-—
ra ser prendido por un drgano extractor de micleos. Diclhos me-
dios actdan en un sentido transversal con relacidén a la trayec—
toria de la obra a través del aparato y comprenden un drgano
0 pieza movible en uno de los lados del aparato dispuesto para
moverse en sentido transversal a los transportadores y para
coger periféricamente a un neumdtico y moverlo contra un tope
movible hacia atrds que generalmente es de forma convexa a fin
de formar un entrante en el neumdtico y producir por tanto la
separacidn de los talones del mismo para dejar libre al nidcleo
contenido en €1,

Este tope comprende una csbeza -65~ montada con un
movimiento de deslizamiento limitado transversalmente al apa-
rato, en una ranura de guia -66- formada en la armazdén =15- en
el otro lado del mismo segun se vé en las figuras 1 y 2. Fijada
a la parte inferior de la cabeza =-65- y sazliendo hacia abajo
de la misma, centralmente a la ranura de guia —66~ se encuentra
la cobeza de cilindro -67— de un cilindro =68~ de fluido a pre-
sién a doble efecto provisto de un vdstago de pistdn -69- cuyo
extremo externo estd conectado a un punto fijo de un saliente

~70- que forma parte de la armazdn ~15-. Los extremos del cilin-



S SaS
- 2

225

230

235

240

245

13»2‘{
_g- 69
dro —68- estdn provistos de los tubos usuales -Tl- -72- de
entrada y salida de fluido, siendo tal la disposicidn que
cifgando 0 descargando alternativamente los dos extremos del
cilindro la cabeza —-65- adquiere un movimiento de vaivén en

su ranura de guis -66-. Dichos movimientos de la cabeza -65-

se efectian en una determinada relacidn de tiempo con rela-
cidn a2l funcionamiento de la barra extractora de ndcleos, go-
berndndose el funcionamiento del c¢ilindro -68- por medio de

una vdlvula =73~ montada en la armazdn -15- hasta la cual lle-
van los tubos -71- y -72-. La valvula ~73~ es accionada por

un mecanismo gue luego se describird y normalmente se mantiene
el fluido a presidn en su extremo anterior como se representa
en las figures4 y 1ll.

Articulado en un eje horizontal en -75~ de la parte an-
terior de la cabeza —65- se encuentra un blogue de articula-
cidn ~76- a cuyos dos lados estan articulados sobre ejes prdc-—
ticamente verticales las placas de detencidn biseladas =77-. El
bloque -76- estd normslmente mantenido eldsticamente en una po-
sicidn inclinada hacia adelante gracias a un pistdn ~78- accio~
nado por un resorte montado en una cubierta conveniente -79-
de la cabeza -65- y se pone en contacto con la parte posterior
del blogue -T76~ por encima de su eje de articulacién -75- sien-—
do tal la forma de dicho blogue gque una porcidn del mismo se
apoya contra dicho blogue =65~ para limitar la magnitud de su
inclinacidén hacia adelante como se representa claramente en
la figura 4.

kn la posicidn normal inclinada y no funcional del blo-—
que -76- las placas de detencidn =77- se extienden hacia ade-
lante y ligeramente hacia abajo formando dngulo entre si como

se representa mas claramente en las figuras 4, 8 y 10. lurante
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el funcionamiento y cuando con ellas se pone en contach un
neumdtico, las placas ~77- estd dispuestas para oscilar a

u?f poéicién en la cual se separan en direccidn hacia atrds
como se representa en la figura 8, determindndose el 1limite

de dicho movimiento hacia atrds por los tornillos de ajuste
-80~ gue pasan a través de los extremos de un soporte -81-
fijado a la cabeza =65~ y que Se ponen en contacto con las
caras posteriores de las placas respectivas -77-. k1 bloque
-~75« 3y las placas =77- forman as{ un tope convexo antes cita-
do contra el cual se empuja un neumdtico para formar en €1

un entrante,

1 8rgano movible deformador de la obra estd dispues-—

to en €l otro lado de los transportadores opuestos al lado en
gue se encuentra el tope descrito. Licho drgano estd constitui-
do por una deslizadera -84- montada en una guia -85- formada

en la armazén -15- y alineada con la guia -66- y en el otro la-
do de la armazdn. La deslizadera -84~ lleva una cabeza -86-
ajustable sobre la cara superior de la misma presentando dicha
deslizadera una serie de ranuras o aberturas longitudinales =87~
dispuestas para recibir selectivamente una espiga de cierre o
retencibén ~88- sostenida en dicha cabeza -86-, La espiga de
retencidn es accionada fécilmente por medio de una palanca a
manp -89-, articulada en -90- sobre la cabeza -86- estando di-
cha espiga de retencidn o cierre conectada a un punto interme-
dio de la palanca a mano por medio de un tirante -91-, La dis-
posicidn es tal que la cabeza -86- puede ser colocada alterna-—
tivamente en diversos puntos de la deslizadera segun el tamafio
de los neumdticos que deben ser maniobrados, La deslizadera -84-
presenta un movimiento de vaivén en su guila producido por un

mecanismo que se describird luego.



285

290

295

300

305

?
-11 - 39463

La gufa ~85- y la deslizadera -84- estdn dispuestas
por debajo de los transportadores suministrador y separador
de la obra, la cabeza —-84- de dicha deslizadera se prolonga
hacia arriba entre los rodillos =-22- y —-23 en los extremos
adyacentes de dichos tranportadores. Kl extremo de la cabeza
-86— por encima de dichos rodillos presenta una porcidén -93-
a modo de soporte, arqueada y que forma una sola pieza con
ella cuyo lado cdncavo se encuentra en frente del tope elds—
tico a traves de los transportadores. iijada en el cen-tro
del lado cdncavo de la porcidn arquedda -93- se encuentra una
placa elevadora -94— que se prolonga oblicuamente hacia abajo
entre los rodillos adyacentes -22- y =23~ y que estd dispuesta
para pasar por debajo de un neunmdtico y levantar ligeramente
el lado del mismo cuando la deslizadera —-84- se mueve a través
de los transportadores. Articulado en ejes verticales -95- en
los respectivos extremos de la porcidn arqueada -93- y en el
lado c¢dncavo de la misma, se encuentran las zapatas -96- arquea-
das que se ponen en contacto con el neumdtico y cada una de las
cuales presenta un par de placas -97- fijadas al extremo supe-
rior de las mismas y que se prolongan mas alld de la cara la-
teral cdncava de dichas zapatas. Para cada zapata —96- se dis-
ponen los tornillos -98e de ajuste roscados en la pieza -93-
para ajustar la posicidn angular de la zapata y permitir que se
pongan debidamente en contacto con la periferia de un neumg-
tico durante el funcionamiento del aparato. Cuando la zapata
se ha puesto asi en contacto con un neumdtico las placas -97-
se encuentran parcialmente por encima del neumdtico evitando
asi la placa elevadora=94- y las placas —97- el movimiento del
neumdtico con relacidn a la cabeza -96-.

Para comunicar un movimiento de vaivén a la deslizadera
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-84~ y a los medios compresores del neumdtico sostenida en
ella, el lado inferior de dicha deslizadera estd provisto
de una cremallera -100- gque se prolonga longitudinalmente
y éngrana con un pifién -101- montado en un eje vertical de
un soporte conveniente -102~ fijado en la armazdén -15-. sl pi-
fidn -101- engrana también con una cremallera motriz -103- dis-—
puesta en dngulo recto con la cremallera -100- y que se prolon-—
ga lateralmente por debajo de la armazdén -17- hacia el extre-—
mo de la derecha del aparato segin se vé en las figuras 1 y 3
en cuyo punto estd conectada por un tirante -104- al extremo
libre de un brazo de palanca -105-,

Lste dltimo estd articulado en su otro extremo sobre
un brazo que se prolonga radialmente -~106- dispuesto sobre un
soporte -107- montado sobre la base de fundicidn -16- por de-
bajo del transportador de la obra. Para la cremallera -103- se
dispone una guia deslizadera cohveniente -108~ gue puede for-
mar una sola pieza con el soporte -102- y que estd paicialmente
sostenida por el soporte -107-~. Montada sobre un vdstago parcial
-109- del soporte -107- se encuentra una rueda dentada -110-
de grandes dimensiones, cuyo extremo inferior presenta una ra-
nura de leva -1ll- en la cual prende un rodillo de leva -112-
nontado centralmente en el brazo de palanca -105-. La leva -111-
es de forma tal gque al girar la rueda dentada -110~ produce
un movimiento de vaivén de la cremallera =103~ ¥ por medio del
mecanismo descrito, se mueven con movimiento de vaivén sobre
la deslizadera -84- y los medios compresores del neumdtico mon-,
tados sobre ella. '

La ruede dentada =110- gira por medio de un pifidn -115-

que engtana con ella. Dicho pifidn estd montado sobre un 4rbol
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340 motor -116- de un engranaje de reduccién -117- montado en la base
de fundicidn. Dicho mecanismo de engranaje de reduccién comprende
un irbol accionado -118- conectzdo por uno de sus extremos al mo-
tor‘-46— por medio de un acoplamiento nmagnético -=119- estando el
otro extremo del brazo -118- en contacto con un freno magnético

345 -120- (figura 1). El embrague -119- y el freno -120- son accio-
nados por medio de un conmutador limite -l22- junto con el embra-
gue -47- y el freno —-48- de los transportadores alimentadores
de la obra, pero en sentido contrario, cerréndose el embrague
~119~ cuando se abre el embrague -47- y aflojédndose el freno

350 -120- cuando se aplica el freno —48-.

El conmutador 1fmite -122- estd mohtado sobre el sopor-
te -107- y comprende un &rbol -123- provisto de una rueda den-—
tada -124- accionada por un pifién -125- montado en el cubo de
1a rueda dentada -110-. La rueda dentada -124- y el pifién -125-

355  estd en una relacidn de 2:1 dando la rueda dentada =124- media
revolucidn para cada revolucidn del pifién. No se han represen-—
tado detalles del conmutador limite ya que este puede ser de
cualquier tipo ye conocido. Este conmutador ejecuta un ciclo
de operacién a cada semi-revolucién de su drbol -123-.

360 La barra movida verticalmente que retira los nucleos
-27- de los neumdticos -26- se representa en -126- y estd mon-
tada deslizable para moverse verticalmente en el saliente -70-

y en un cojinete inferior -127- montado en la placa de base
-16-. Como se representa mas claramente en la figura 8 wmno

365 de los lados de dicha barra presenta dientes de cremallera -128-—
que engranan con un pindn -129- que actda a través de una ranura
de dicho saliente. El pifién -129- estd montado en uno de los ex-—
tremos de un 4rbol -130- que se apoya en los soportes de coji-

netes convenientes de la armazén -15- y el otro extremo de di-
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cho drbol estd provisto de un pifidn dentado -131- que engrana

con una cremallera horizontal -132- como se representa claramen-
te‘en la figura 7. ksta ﬁltima estd montada deslizable en una
guia conveniente -133-— de la armazdn -15~ y se prolonga hacia
la rueda dentada -110-, estando su extremo provisto de un ro-
375 dillo de leva -134- que prende en la ranura de leva -111- en un
punto diametralmente opuesto al punto en que prende el rodillo
de leva =112-.
Pars prender en los nidcleos -27- que han quedado al
descubierto el extremo superior de la barra -126-~ lleva un gan-
380 cho articulado -135- ‘cuyo extremo libre estd dispuesto para
penetrar entre la periferxia externa del nicleo —-27- y la su-
perficie interna del neumdtico -26- cuando ambos estén defor-
mados como se representa en las figuras 11 y 13. sl movimiento
vertical de la barra -126— es suficiente para arrastrar a un
385 mdcleo completamente fuera de un neumdtico una vez el gancho
-135- ha prendido en dicho nudcleo. La disposicidn es tal que la
barra -126- se mueve en vaivén para retirar los nucleos =27~
de los neumdticos =26- en relacidn de tiempo con el accionamien—
to de los rodillos alimentadores =22~ y =23 y con el funciona-—
390 miento del mecanismo que deforma los neumdticos a fin de dejar
convenientemente libres los nudcleos para que puedan ser prendi-
dos por los drganos separadores.
Para evitar una distorsidn excesiva del taldén superior
del neumdtico, al retirar de é1 el micleo, se dispone un ele-
395 mento o guarda semi-circular -137- por encima de la posicidn
normal del de extraccidn del nidcleo del neumdtico —26- siendo
tal la disposicidn que la guarda ~137- se pondréa en contacto
con aquella porcidén del taldn superior del neumdtico que es le-

vantada y distorsionada por el arrastre del ndcleo que se extrae,



405

410

415

420

425

‘13‘?4
63

limitando asi dicha guarda esta distorsidn y evitando toda
deformacidn permanente del taldn.

A La guarda -137- estd montada sobre una pieza trans-
versal de un transportador superpuesto cmmprendiendo una ar-
mazén -1%9- montada sobre la armazdn -~15- y una serie de ro-
dillos alimentadores -140- montados en dicha armazdén -139-.

Bl transportador superpuesto estd dispuesto para re-—
tirar los micleos =27- del aparato una vez han sido extraidos
de los neumdticos y estdn dispuesto transversalmente con rela-
cidn a los transportadores suministrador y retirador de la
obra antes dexrito. Como se repcesenta mejor en las figuras
2, 4, 11 y 13, los rodillos alimentadores -140- se extienden
unicamente en parte por encima del punto en que se extraen
los nidcleos existiendo espacio suficiente entre la guarda
-137- y el rodillo mas préximo -140- para permitir que entre
ellos pueda pasar un micleo —27- al ser retirado de un neumd-
tico.

Los rodillos -140- son accionados en la misma forma
que los rodillos alimentadores -123=- por medio de una cadena
sin fin -141- gue pasa sobre las ruedas convenientes de los
rodillos -140- y las ruedas locas intermedias. uUno de los ro-
dillos -140- presenta un drbol prolongado -142- sobre el cual
estd montada una rueda -143~ y esta Udltima estd conectada por
una cadena sin fin -144- gcon una rueda -145- de un &arbol de
contramarcha ~146-. mste 4rbol de contramarcha -146- estd mon-
tado en un soporte -147— montado ajustable en un soporte -148-
en uno de los lados de la armazdn -15- como se representa en
la figura 1, estando montado también en dicho &rbol de contra-
marcha una rueda de cadena -149- conectada, por medio de la

cadena sin fin -150-, con una rueda de cadena conveniente (no
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representada ) montada en el drbol del motor que funciona
constantemente -46-~. La disposicidén es tal que los rodillos
awimentadores ~-140- son accionados constantemente en la di-
reccidn indicada por las flechas para separar los nudcleos
extraidos -27-~ del punto en que son exgraidos del neumdtico.

Para accionar el cilindro de fluido a presidén -68-
en relacidn de tiempo con el funcionamiento de la barra -126-
un extremo del brazo -130— estd provisto de un brazo radial
-152= que presenta en su extremo libre una espiga -153- que
sale lateralmente. La vdlvula =73~ estd montada practicamen-
te alineada axialmente con el 4rbol -130- y estd provista de
una palanca accionadora -154- que se prolonga y penetra en la
drbita de la espiga -153-. uUn resorte de tensidn -155- conecta-
do a la palanca -154~ y a la armazdn -15- empuja dicha palan-
ca hacia una posicidn en la cual el fluido a presidn proceden-
te de la vdlvula =73~ estd en comunicacidn con el extremo pos-
terior del cilindro -68- para retraer la cabeza —-65- como se
representa en la figura 13.

Como se representa claramente en la figura 9 en la po-
sicidn inferior o no funcional de la barra -126= el brazo -152-
del drbol-130- se encuentra por debajo de la palanca ~154- y
la mantiene en posicidn elevada contra la tensidn del resorte
-155~ con lo cual el fluido que pasa por la valvula -73-
comunica con el extremo anterior del cilindro —-68-~ como se re-
presenta en las figuras 4 y 1ll. Para levantase la .barra -126-
es necesaria casi una revoluacidén del drbol -130~ el ﬁual hace
mover a la espiga -153~ del brazo -152~ recorriendo una drbita
de aproximadamente 3602, isste movimiento de la espiga -153-
permite que el resorte -155- mueva a la palanca =154~ de la

\
vélvula desde la posicidn representada en lineas de trazos de
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lo que resulta que la vdlvula =73~ es accionada para invertir
la circulacidn del fluido en el eilindro -68- con lo cual es-
te Yltimo se mueve a la posicidn representada en la figura 13.

El gancho -135- del extremo de la barra -126— coge a un nucleo
-27~ aproximadamente el momento en el cual la palanca -154-
alcanza la posicidn de valvula sbierta, quedando parcialmente
extraido el micleo antes de que la cabeza -65- retroceda com-
pletamente. ¥l movimiento angular de la palanca ~154~ cesa tan
pronto como la vdlvula -73- es invertida y el brazo -152- y la
espiga -153- continuan su movimiento orbitario. burante el
movimiento hacia abajo de la barra -126— la espiga -153— prende
de nuevo en la palanca ~154- haciéndola volver a su posicidn
normal y accionando de nuevo la vdlvula =73~ para invertir la
circulacidn uel fluido al cilindro -68- con lo cual la cabeza
-65- retrocede a su posicidn normal no funcional representada
en ls figuras 4 y 11,

Al funcionar el aparato el motor —-46- y los rodillos

de gl imentacidn -140- son accionados constantemente. Si no
deben extraerse nicleos el embrague -47- se cierra de modo
que los rodillos alimentadores —22- y-23- son accionados y el
embrague -119- se abre de modo que la rueda dentada -110- gue-
da fija y su leva -111- en la posicidn representada en la figu-
ra 3. Ue esta maners 21 Srgano movible compresor del neumdéico
-86- y el tope movible se encuentran en las posiciones repre-
sentadas en la figura 4 y la barra -126- en su posicidn infe-
rior. Se observard en la figura 3 que la leva -111- presenta
una porcidn concéntrica o reposo A de 160¢ y una porcidn ex=—
céntrica B de 200¢ y gue el rodillo d& leva -134- gueda coloca-
do centralmente en el reposo A de la leva y el rodillo de leva

-112- estd colocado centralmente en la porcidn excéntrica B
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de la leva. k1 aparato es puesto automdticamente en movimiento
por la obra.

un neumdtico -26- provisto de un ndcleo -27- c¢s sumi-
niétrado por los rodillos —-22- del transportador suministrador
de la obra al punto de extraccién del micleo y cuando alcanza
en €1 la debida posicidn dispara la palanca de gatillo -63%- pa-
ra cerrar gl interruptor -56- que acciona al conmutador limite
-122~ para abrir el embrague magnético —-47- y excitar al freno
magndético -48~, cerrar el embrague magnético =119~ y aflojar
el freno megnético -120-. msto detiene la alimentacidn de los
rodillos =~22- =23- y deja la obra en reposo empezando luego
la rotacidn de la rueda dentada -110- y de la leva -11l1-,

£l primer resultado de la rotacidn de la leva =-11l- es
de hacer oscilar el brazo de palanca -105- hacia la izquierda
seglin se vé en la figura 3 moviéndose asi longitudinalmente
la cremallera -193- y por medio del jJjuego de engranajes hacer
mover el 8rgano movible compresor de la obra -86- a través de
los transportadores con lo cual se pone en contacto con el
neumdtico -26— y le empuja contra €l tope eldstico del lado
opuesto de dichos transportadores como se representa en la fi-
gura 12, Bl tope eldstico es de forma tal gque produzca un en-
trante profundo en el neumdtico con lo cual los talones de es-
te se separan y el nudcleo en €l contenido queda completamente
libre en un punto determinado. La compresién completa del neu-—
méatico requiere que la leva -11ll- gira 1002 pero cuando ha gi-
rado 80¢ el rodillo de leva =174~ pasa del repoéo de leva A
a la porcidn -p- de la misma con lo cual la cremallera -132~ se
mueve longitudinalmente para iniciar el movimiento de elevacidn
de la barra -126-. rl gancho -135- no alcanza sSin embargo y

coge al nidcleo -27—-, hasta que la leva ha girado 1002 y la obre
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estéd completamente comprimida pasando entonces el rodillo de
leva -112- a la porcidn A de reposo de la leva.

ran pronto como el gancho =135~ que se eleva ha pren=
dido en el nidcleo =27~ y ha iniciado su levantamiento, como
se representa en la figura 11 la palanca -154- de la vdlvula
habrd alcanzado la posiciédn de lineas de trazos de la figura
9 para invertir la vélvula -73- y admitir fluido a presidn
en el extremo posterior del cilindro —-68- con lo cual este
dltimo se mueve para separar-la cabeza -65- del tope movible,
wsto disminuye algo el esfuerzo ejercido sobre el neumatico ae=-
formado y junto con la pieza de guarda -137- evita una flexidn
demasiado aguda del taldn superior del neumdtico cuando el
nicleo es estirado hacia fuera del mismo.

La barra continda elevédndose y alcanza el limite de
su trayectoria cuando la leva ha girado 1802. Al estirar el nd-
cleo del interior del neumdtico dicho nudcleo se dobla y deforma
de tal manera que tan pronto como ha quedado libre del neumg-~
tico su elasticidad normal hace que adquiera rapidamente de
nuevo su forma normal. ton ello el neumdtico se desprende por
si mismo del gancho -1%5- y cae sobre los rodillos transporta-
dores -140- que siendo constantemente accionados transportan
el nicleo a un punto determinado.

A medida que la leva =111- continua girando la barra
~-126- se mueve hacia abajo y cuando ha girado de 2402 el ro-
dillo de leva =112~ entra en la porcidn B de la leva y empie-
ze un movimiento de retroceso de la estructura ~86~ compreso-
ra del neumitico. La barra alcanza su posicién iras baja no fun-

cional cuando la leva ha girado de 270¢ y la estructura ~-86~
glcanza su posicién normal funcional cuando la leva ha termina-

do una revolucién complets. Durante el movimiento hacia abajo
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de la barra =126~ el brazo -152- prende en la palanca =154—
de la vélvula y la mueve a la posicidn en 1ineas llenas re-
presentado en la figura 1 con lo cual se invierte el funciona-—
miento del cilindro -68- y el tope movible vuelve & su posi-
cidn normal no funcional. Cuando la leva ha efectuado una re-
volucidn completa el conmutador 1fmite ~-122- termina tambidn
un ciclo operatorio e inmediatamente actia gbriendo el embrague
magnético -119- epretando el freno -120-, cerrando el embrague
magnético ~47- y soltando el freno —-48-. Con esto se detiene el
movimiento de la rueda dentada -110- y de la leva -111- Yy prin-
cipia el accionamiento de los rodillos transportadores de la
obra =22- -23- que retiran el neumdtico del cual se hsa Separa=
do el nicleo poniendo otro neumdtico con su ndcleo en el punto
de extraccidn y ias operaciones descritas empiezan de nuevo.

Se observard que el funcionamiento del aparato es gbso-
lutamente automdtico y que es puesto en funcionsmiento por la
misma obra. Este aparato ecoromiza tiempo y trabajo en la ex-
traceién de ndcleos extensibles de los neumdticos y con él se
consiguen los demds objetos antes indicados.

Sin gpartarse de la idea de esta invencidén y del objeto
definido en la nota adjunta pueden introducirse diversas modifice-
ciones en el objeto de esta patente que no se limita por comple-—
to a la construccidén especifica descrita ¥y representada,

N o T A

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Aparato para retirer los ndcleos de los neumgticos
caracterizado por comprende un transportador suministrador de
neumdticos combinado con un transportador separador de neumsd-—
ticos y un mecanismo extractor de los nidcleos Yy por comprender

ademds un transportador separador de los nidcleos dispuesto trans
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versalmente a 1los transportadores primeramente citadoes, estando
dispuesto dicho mecanismo extractor de los ndcleos para ex-—
traser los micleos de los neumdticos situados en los transpor-
tédores alimentador y separador de neumgticos y depositarlés

en el transportador de micleos.

2) Aparato segin la reivindicacidn 1 caracterizado
por que el transportador separador de los nicleos estéd dispues—

to en un plano distinto que el de los transportadores slimentador
y separador de los neumsdticos.

3) Aparato segun las reivindicaciones 1 d 2 caracteri-
zado por que el transportador separador de los ndcleos funciona
continuamente y el funcionamiento de los transportadores sumi-
nistrador y separador de neumdaticos es regulado por medios ac-—
cionados por los neumdticos.

4) Aparato segin las reivindicaciones 1 & 3 caracteri-
zado por que el mecanismo extractor de los nicleos comprende
medios para deformar el neumdtico y dejar libre una porcidn
del ndcleo y medios para prender en dicha porcidn libre del
ndcleo para retirarlo y depositarlo en el transportador de
ndcleos.

5) Aparato segun cualquiera de las reivindicaciones
1 & 4 carscterizado por comprender medios accionados por un
neumdtico para poner en funcionamiento y para detener los ttrans-
portadores alimentador y separador de neumaticos y para accio-
nar al mecanismo extractor de micleos en la debida‘sucesién
de tiempo.

6) Aparato segun cualguiera de las reivindicaciones
1 4 5 caracterizado por la presencia de medios para deformar

localmente un neumdtico a fin de separar sus talones y dejar
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libre el rucleo gque se encuentra en su interior y una barra

movible paralelamente 2l eje del neumatico dispuesta para

coger la parte descubierta del nudcleo y estirarlo hacia

fuera del neumdtico.

7) Aparato segin la reivindicacidn 6, caracteriza-
do por un tope o apoyo y una pieza movible hacia dicho to-
pe dispuesta para empujar contra €1 a un neumdtico a fin de
deformarlo localmente y dejar al descubierto el nudcleo con-
tenido en el mismo.

8) Aparato segin las reivindicaciones 6 & 7 carac-
terizado par la presencia de medios paré colocax en diver-—
sas posiciones la pieza movible de modo que pueda ponerse
en catacto con neumdticos de diferentes didmetros.

9) Aparato segin las reivindicaciones 7 6 8 carac—
terizado por que el tope puede moverse hacia atrés y estd
combirado con medios para moverlo hacia atrds en relacidn
de tiempo con el movimiento de la barra extractora a fin
de evitar que los talones del neumdtico sufran un esfuerzo
excesivo.

10) Aparato segin cualquiera de las reivindicacio-
nes 7 & 9, caracterizado por la presencia de medios en for-
ma de leva para mover sucesivarente la pieza movible defor-
madora del neumdtico y la barra extractora (en relacidn de
tiempo) y medios accionados por 1>s medios actuadores de di-
cha barra para mover al tope hacia atrés.

11) Aparato segun cualquiera de las reivindicaclo=—
nes 1 4 10 caracterizado por la disposicidn de medios para
hacer avanzar en su propio plano una serie de neumdticos y

- Y » ’ . .
medios accionados por el primer neumatico de la serie para
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detener el movimiento de los restantes ¥ retirar el ndcleo
640 del interior de dicho primer neumdtico.
12) Perfeccionamientos en los aparatos para retirar

el micleo de los neumdticos,

Barcelona 28 de octubre de 1933,
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