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^1 p r o y e c t a r  c o j i n e t e s  de r o d i l l o s  

con dos f i l a s  de e s t o s ,  se pre se n ta n  v a r i o s  proble­

mas d i f í c i l e s  que deben r e s o l v e r s e  para obtener un 

c o j i n e t e  en el oue los  r o d i l l o s  es tén  guiados de 

modo e f i c a z  con objeto  de que el  roce en el c o j i n e ­

te  sea lo oiés bajo p o s i b le ,  consiguiendo s in  embar­

go, a l  mismo tiempo, l a  mayor capacidad p ara  el 

so s té n  de l a  carg a  y la  reducción del c o s te  de

oro ducción. Sil muchos caso s , especialmente en los



10

/

15

2C

?o

72

40

c o j i n e t e s  pequeños de dimensiones r e d u c i d a s , el empleo 

de une n e s te c e  s o l i d a r i a  de uno de lo s  a n i l l o s  de apo­

yo im o lica  c o s te s  de producción t a n  elevados oue el  

c o j i n e t e  r e s u l t a  antieconómico.  Se ha recomendado,  

por t a n t o ,  emplear p e stañ as  s u e l t a s  o a n i l l o s  de 

guie s u e l t o s  de d i s t i n t o s  t i p o s ,  en los  c o j i n e t e s  

de r o d i l l o s  conreos y de o t r a s  rormss.

Se na recomendado e l  disponer un ani­

l l o  de o r s s i ó n  o guía, que en algunos casos serisna 

también como j a u l s ,  colocado e n tre  la s  f i l a s  de ro­

d i l l o s  de lea  c o j i n e t e s  con dos s e r i e s  de r o d i l l o s  

có n ico s .  Este  in d i c a c i ó n  no puede, s in  embargo, 

a t e n d e r s e , dado que el a n i l l o  so lo  e s t a r í a  en eaui-  

l i b r i o  s i  el empuje que contra  él se e j s r c i e t a  fue­

ra ig u al  en ambos la d o s .  T s ta  co n d icc ió n  puede 

solo  cu np iiree  s i  amoas s e r i e s  de r o d i l l o s  es té n  

sometidas a carg as  ersetemente  i g u a l e s ,  caso que 

no puede p r e s e n t a r s e  s i  el c o j i n e t e  esta  s u je to  

a un empuje a x i a l  da d i r e c c i ó n  c o n s t a n t e .  Tenien­

do en cuente oue el a n i l l o  de p r e s ió n  no e s t á  e r i a l -  

mente s u je to  por ninguno de los  a n i l l o s  de apoyo,  

el  re s u l ta d o  s e r í a  que la s  fuerzas  que actúan so­

bre lo s  r o d i l l o s  se h e r ía n  de magnitud i l i m i t a d a  

a l  e s t a r  sometido el c o j i n e t e  a un empuje a x i a l .

^os ensayos 9yperimentales  han comprobado además 

oue e s to s  c o j i n e t e s  se c a l i e n t a n  aun sometidos a 

una. carga, muy peone~e..

Se he. propuesto también d o tar  a lo s  

c o j i n e t e s  de dos s e r i e s  de r o d i l l o s  de p e r f i l e s  c u r ­

vos, por  ejemplo ios  c o j i n e t e s  de r o d i l l o s  de a l i ­

neació n  autom ática ,  de un a n i l l o  da guía colocado  

entre  la s  s e r i e s  de r o d i l l o s .  i s t e  a n i l l o  de guía ,

- 2 -



no es te  sometico a p r e s ió n  por p a r t e  de lo s  r o d i l l o s ,  

para  e l l o  es n e c e s a r i o  que los  r o d i l l o s  e s té n  en equi­

l i b r i o  cuando solo  es tán  s u je t o s  a la s  fuerzas  que 

sobre e l l o s  actúan desda io s  apoyas, esto  es ,  lo s  

r o d i l l o s ,  en e s te  caso ,  deban t r a b a j a r ,  prác ticam en­

t e ,  igual  rué r o d i l l o s  c i l i n d r i c o s .  Sin embargo, 

dedo que en r e a l i d a d  es imposible c o n s t r u i r  e l  ani -  

11 'i de guía con e x a c t i t u d  s u f i c i e n t e  para  el im in ar  

el  juego entre  lo s  extremos de los  r o d i l l o s  y el  

a n i l l o  de guía ,  es te  d i s p o s ic ió n  tampoco es s a t i s ­

f a c t o r i a .  Cuando se emplea en c o j i n e t e s  con ro­

d i l l o s  p rá c t ica m e n te  c ó n i c o s ,  la  carg a  se d i s t r i b u i ­

ré  también más o menos desigualmente en le  lo ngi tud  

del r o d i l l o  y esto  puede r e d u c i r  en a l t o  grado la  

capacidad de so po rte  de l a  carga del c o j i n e t e .

f s t e  invento re su e lv e  todas e s ta s  di­

f i c u l t a d e s  por  medio de una combinación de d e t a l l e s  

de c o n s t r u c c ió n  de grandísima im po rtancia .  Para  

r e d u c i r  el c o s t e  de f a b r i c a c i ó n ,  se emplea un ani­

l l o  de guía s u e l t o  en lugar  de c e s t e r a s  s o l i d a r i a s  

con los  a n i l l o s  del c o j i n e t e .  3 s t e  a n i l l o  de guía  

se dispone en tre  ambas s e r i e s  de r o d i l l o s ,  y su p o s i ­

c ión  a x i a l  e s t á  determinada por e s t o s .  3e l e  dan 

además dimensiones t a l e s  que e j e r c e  una. fuerza  con­

t r a  el extremo de cade r o d i l l o  que ob lig a  a que le s  

l í n e a s  de fuerza  de l a s  r e s u l t a n t e s  de l a s  fuerzas  

que actúan entre  el r o d i l l o  y los  r e s p e c t i v o s  apo­

yos formen un ángulo entre  s i ,  p a r a  mantener el  

r o d i l l o  en e q u i l i b r i o .  l a t e  d i s p o s ic ió n ,  oue no 

puede a p l i c a r s e  a un c o j i n e t e  de r o d i l l o s  c ó n i c o s ,  

no solo es p r á c t i c a ,  sino muy i n t e r e s a n t e ,  cuando 

lo s  r o d i l l o s  t ie n e n  p e r f i l e s  curvos .  3i  el c o j i -
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n e t e  e s t é  sometido a ana carga a x i a l ,  condición im­

p o si b le  de e v i t a r  completamente en le  p r á c t i c a ,  los  

r o d i l l o s  se a j u s t a r á n  por s i  mismos exia lm ente ,  con 

re sp e c t o  a lo s  a n i l l o s  de spoj'o. Las d i re c c i o n e s  

de l a s  l í n e a s  de f u e rz a  de l a s  r e s u l t a n t e s  de la s  

fuerzas  que actúen entre  el r o d i l l o  y los  apoyos,  

se a l t e r a n  con esto  rápidamente y,  después de un 

desplazamiento muy pequeño solamente del a n i l l o  de 

guía,  c o i n c i d i r á n  con un plano que pasa por  el d iá ­

metro mayor del r o d i l l o .  Después de e l l o ,  el ro­

d i l l o  t r a b a j a r á  ig u al  que ei  fuera, c i l i n d r i c o  y 

no n e c e s i t a r é  empuje alguno co ntra  sus c a ra s  pera  

mantenerse en e q u i l i b r i o .  11 desplazamiento a x i a l  

ce lo s  r o d i l lo s ,  y,  a le  vez, del a n i l l o  de guía ,  c e ­

sará  entonces automáticamente,  y el a n i l l o  de guíe 

se ajustará en lo s  extremos de lo s  r o d i l l o s  y los  

guiará  s in  que se e j e r z a  esfuerzo  alguno contra  

el a n i l l o .

ü s te  invento ,  poí t a n t o ,  comprende 

un c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  con dos s e r i e s  de e s to s  de 

p e r f i l  curvo,  y un a n i l l o  de guía dispuesto  entre  

l a s  s e r i e s  de r o d i l l o s ;  la  p o s i c i ó n  f e 1 a n i l l o  de 

guía e s t é  determinada por io s  r o d i l l o s ,  y el ancho 

del a n i l l o  de guís es mayor que l a  anchura del es­

pacio  de que se ■’ Lspondría para el a n i l l o  entre  

l a s  p o s i c i o n e s  de l a s  s e r i e s  de r o d i l l o s  sometidos  

exclusivamente a una carga r a d i a l ,  s i  no estuviera ,  

el  a n i l l o  de guía.

i s t e  invento se re p re se n ta  en al di­

bujo adjunto,  en el que f ig u ra n  t r e s  formas del p r i ­

mero .

La f i g u r a  1 re p re se n te  un c o r t e  por
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el  a je  de un c o j i n e t e  según uñó forma de e s te  inven­

to ;  y

Les f ig u r a s  2 y 3 represen tan  v i s t a s  

análogas de o t ra s  formes d̂  e s te  invento.

31 c o j i n e t e  representado en l a  f igu­

ra  1, comprende un a n i l l o  de apoyo i n t e r i o r  1 y un 

a n i l l o  de apoyo e x t e r i o r  2 ,  entre  lo s  cuales  e s tá n  

colo cadas  dos s e r i e s  de r o d i l l o s  J y 4-, Latos  ro­

d i l l o s  t ie n e n  un p e r f i l  convexo y se mueven en pe­

sos 5, 6,  7 y 5 de lo s  a n i l l o s  de apoyo. Los p e r ­

f i l e s  de los pesos corresponden a io s  de los  ro d i ­

l l o s .  Los e jes  de lo s  r o d i l l o s ,  son p a r a l e l o s  al  

del c o j i n e t e .  Lntre la s  s e r i e s  de r o d i l l o s ,  e s ta  

colocado un a n i l l o  s u e l t o  9 de guíe ,  que ruede so­

bre el a n i l l o  de apoyo i n t e r i o r  1 y se mantiene en 

su s i t i o  la t e r a l m e n t e  solo  por l a s  dos s e r i e s  de 

r o d i l l o s .  Las c a r a s  l a t e r a l e s  10 y 11 del a n i l l o  

son planas y se a ju s t a n  en la s  c a r a s  planas extremas  

de lo s  r o d i l l o s .  £¡1 ancho del a n i l l o  de guía es 

t a l  que empuja a lo s  r o d i l l o s  h a c ia  el e x t e r i o r ,  

con el resu l ta d o  de que la s  l i n e e s  de fuerza de la s  

r e s u l t a n t e s  12 y 13 de l a s  fuerzas  que actúan en­

t r e  el r o d i l l o  4  y los  a n i l l o s  de apoyo 1 y 2 f o r ­

man un ángulo en tre  s i ,  y están e q u il ib rad as  por la  

fuerza  14  que actúa sobre la  cara  extrema del r o d i ­

l l o  desde el a n i l l o  de guía.

La fuerza  14 es de c a p i t a l  importan­

c i a  para  l a  e f i c a c i a  de la  guía de lo s  r o d i l l o s ,  ya 

cus o b l ig a  a que le  c e r a  extrema del r o d i l l o  adop­

te  le  p o s i c i ó n  p e rp e n d icu la r  ai e je  del c o j i n e t e  

determinada por l a  c a r a  l a t e r a l  plana 11 del ani­

l l o  de guía.

jja f i g u ra  2 re p re se n ta  un c o j i n e t e

- 5 -
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de r o d i l l o s  de a l i n e a c i ó n  autom ática .

5 y 4- son s i m é t r i c o s ;  el diámetro mayor e s t é  c o lo ­

cado c en tra lm en te ,  entre  l e s  c e r a s  extremas de aque­

l l o s .  El a n i l l o  d.e guía 9 e s tá  s i tu a d o  entre  la s  

dos s e r i e s  de r o d i l l o s  y ,  a causa de su anchura,  

empuja los  r o d i l l o s  en d i r e c c i ó n  e x t e r i o r ,  h a c i a  la s  

c a r a s  l a t e r a l e s  del c o j i n e t e ,  con une fuerza  14.

Las fuerzas  12 y 15 que actúan en tre  e l  r o d i l l o  y  

los  apoyos, se a p l i c a r á n ,  por t a n t o ,  en el rod_illo 

en puntos a lo s  lados del plano c e n t r a l  del mismo 

y formarán un ángulo entre  s í .  P are  eue el roce  

*0 en el c o j i n e t e  sea lo más reducido p o s i b le ,  es p re ­

f e r i b l e  que l a s  tangentes  al  o t ro  r o d i l l o ,  en el  

punto de a p l i c a c i ó n  de la s  fuerzas  12 y 15 , se c o r ­

te n  c e r c a  del punto de i n t e r s e c c i ó n  de los  e jes  

del r o d i l l o  y del c o j i n e t e .  Esta  p o s i c i ó n  de los  

puntos de a p l i c a c i ó n  y da las  tangentes  en e l  pun­

to  de a p l i c a c i ó n ,  puede obtenerse  dando al a n i l l o  

de guía 9 un ancho adecuado. ^sto puede hacerse  

y c o n t r o l a r s e  de modo más e f i c a z ,  s i  lo s  c o n t a c t o s  

del r o d i l l o  con uno de lo s  apoyos por lo  menos, es­

tén  en un punto.

165

170

u8 f ig u re  5 r e p r e s e n ta  la  forma de 

e s t e  invento más adecuada por v a r i a s  razones .  En 

e s t e  caso ,  lo s  r o d i l l o s  5 y ó- t ienen  también p e r f i ­

l e s  curvos;  el p e r f i l  de cade r o d i l l o  es,  con p r e ­

f e r e n c i a ,  un arco  de un c í r c u l o  cuyo ce n tro  está  s i ­

tuado fuera del plano a x i a l  medio entre  l a s  s u p e r f i ­

c i e s  extremas d9 lo s  r o d i l l o s .  E s t o s ,  por t a n t o ,  

son de forma a s i m é t r i c a  y se comporten, p r á c t i c a ­

mente, como s i  fueran c ó n ico s .  di a n i l l o  de guía  

9 rueda sobre el apoyo e s f é r i c o  lo  del a n i l l o  e x t e -
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r i o r  2 y e s t á  colocado en tre  l e s  dos s e r l e s  de r o d i l l o s  

Sin embargo, no forras cuerpo con el  a n i l l o  e x t e r i o r ,  s i  

 ̂ no oue puede o e c i l s r  a lreded o r  del centro  de l a  super­

f i c i e  e s f é r i c a  de apoyo y puede además d e s p la z a rs e  l a -  

175 te ra lm en te  en c i e r t o  grado, s i  l a s  s e r i e s  de r o d i l l o s

se desplazan axia lm ente .  üjI a n i l l o  de guia t i e n e  

axialmente  un ancho t a l  que empuja a los  r o d i l l o s  l a ­

te ra lm en te  h a c i a  l a s  c a r a s  l a t e r a l e s  r e s p e c t i v a s  del  

c o j i n e t e ,  de modo que l a s  r e s u l t a n t e s  12 , 1 - de la s  

loo fuerzas  en lo s  apoyos del r o d i l l o ,  no se a p l i c a r á n  en

el  mayor diámetro del r o d i l l o ,  sino a mitad de d i s t a n ­

c i a  en tre  los  extremos del r o d i l l o ,  aproximadamente.  

Igual  que en el caso de l a s  o t r a s  formas de c o n s tru c ­

ción de e s te  invento,  l a s  fuerzas  12 , 15 forman por
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c o n s ig u ie n te  un ángulo entre  s i .  ¿ a  el caso r e p r e ­

sentado en l a  f i g u r a  5* -1 punto de a p l i c a c i ó n  de le  

fuerza  1$ e s t á  s i tuado en el punto medio 19 del r o d i ­

l l o  y es te  t i e n e  una forma y d i s p o s ic ió n  t a l e s  oue 

la  tangente  en e s te  punto casa  por e l  de i n t e r s e c c i ó n  

20 de lo s  e jes  de r o t a c i ó n  del r o d i l l o  y del c o j i n e ­

t e .  Dado que la  fu e rz a  14 se a p l i c a  ai r o d i l l o  c e r c a  

del borde, el punto de a p l i c a c i ó n  22 de l a  fu e rz a  12 

sobre el  r o d i l l o ,  e s t a r á  s i tuado algo más c e r c a  de l a  

s u p e r f i c i e  extrema menor del r o d i l l o ,  que la  fu erza  

15 . L& tangente  a l a  s u p e r f i c i e  del r o d i l l o  en es­

t e  punto 22, por t a n t o ,  puede no pasa.r por el punto 

20, sino cerca  del mismo. Por una raquees, a l t e r a c i ó n  

del ancho a x i a l  del a n i l l o  de. guía 9 , puede por ta n ­

to  v a r i a r  l a  c o l o c a c i ó n  de l o s  puntos 19 y 22, 

con lo  cual  le s  tangentes  en e s to s  puntos  

adoptarán une p o s i c i ó n  más v e n ta jo s a  to davía .

SI c o j i n e t e  de le  f ig u ra  5, t i e n e  una j a u l a  1J para



lo s  r o d i l l o s ,  que desde luego solo  s i r v e  p a r a  impedir 

. e l  c o n t a c t o  entre  lo s  r o d i l l o s  adyacentes y pe ra  su-  

205 | j e t a r l o s  s i  e l  a n i l l o  e x t e r i o r  l l e g a  a o s c i l a r  ta n to

h ac ia  un lado que cese  el c o n ta c to  entre  él y lo s  ro­

d i l l o s .  Los r o d i l l o s  t i e n e n  c o n t a c t o  de punto con 

el  a n i l l o  e x t e r i o r ,  es d e c i r ,  e l  radio  de cu rv a tu ra  

del p e r f i l  del r o d i l l o  es algo menor que el  radio  

210 del apoyo e s f é r i c o  e x t e r i o r .  L s t e  apoyo, e s t á

formado por una s o l a  s u p e r f i c i e  e s f é r i c a ,  común pa­

ra ambas s e r i e s  de r o d i l l o s .  Para  obtener  l a  me­

j o r  guía p o s i b le  de l o s  r o d i l l o s ,  l a s  ca ra s  e x t r e ­

mas del a n i l l o  de guía 9 que se a ju s t a n  con los  ro -  

215 d i l l o s ,  se disponen de forma e s f é r i c a ,  con lo s  cen-

» r t r o s  en los  r e s p e c t i v o s  puntos de i n t e r s e c c i ó n  de

i lo s  e jes  de r o t a c i ó n  de .los r o d i l l o s  y del c o j i n e t e .

I Las s u p e r f i c i e s  de lo s  r o d i l l o s  que se a ju s te n  con 

el a n i l l o  de guía ,  son también e s f é r i c a s ,  con sus 

c e n tr o s  en lo s  mismos puntos que lo s  ce n tro s  de 

l a s  s u p e r f i c i e s  c o rresp o n d ien tes  del a n i l l o  de guía .

Le todos modos, ta n to  la  c u r v a tu ra  como l a  d i f e r e n ­

c i a  entre  la s  cu rv a tu ra s  del p e r f i l  del r o d i l l o  y 

del apoyo del a n i l l o  e x t e r i o r  son tan  pequeñas, que 

no pueden r e p r e s e n t a r s e  c laramente en e l  dibujo.

E s te  invento no se l i m i t a  s in  embar­

go a la s  formas de e je cu c ió n  re p re se n ta d a s ,  sino que 

puede c o n s t r u i r s e  de d i f e r e n t e s  modos. En todas las  

formas de es te  invento puede o p ta r s e  entre  el c o n t a c ­

to  de punto y el de l í n e a ,  con un a n i l l o  o con lo s  

dos. En todas la s  formas de a p l i c a c i ó n  que tengan  

r o d i l l o s  colocados o blicuam ente , pueden h a c e rse  es­

f é r i c a s  una o las  dos s u p e r f i c i e s  de guía de lo s  rodi­

l l o s  y del eniIb de guía. Les c a ra s  extremas de los
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235 r o d i l l o s  pueden s i n  embargo s e r  planas o b i s e l a d a s
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en formas d i s t i n t a s .  La s u p e r f i c i e  del a n i l l o  de 

guía,  puede te n e r  o t r a s  formas, por ejemplo plana o 

c ó n i c a .  El a n i l l o  de guía puede g i r a r  sobre el  apo­

yo e x t e r i o r  o sobre el i n t e r i o r ,  en todas l a s  f o r ­

mas de e s te  invento,  o puede c o l o c a r s e  en c u a lq u ie r  

s i t i o  entre  es to s  apoyos.

Los a n i l l o s  de guía pueden s e r  de una 

s o la  p ieza  o e s t a r  divididos  de d i s t i n t o s  modos, pa­

r a  f a c i l i t a r  su in t r o d u c c ió n  en el c o j i n e t e .  El 

método c o r r i e n t e  para i n t r o d u c i r  e l  a n i l l o  de guía  

en c o j i n e t e s  e s f é r i c o s ,  especialmente en los  de t ipo  

e s t r e c h o ,  es ,  s in  embargo, h a ce r lo  e l á s t i c o ,  permi­

t iendo asi e l  c o l o c a r l o  en p o s i c i ó n  fuera del borde 

i n t e r i o r  del a n i l l o  e x t e r i o r  del c o j i n e t e ,  por com­

p r e s ió n  oval e l á s t i c a .  L1 a n i l l o  de guía ,  puede 

además e s t a r  dividido en el plano a x i a l ,  o en el 

r a d i a l ,  o de o t ro s  modos. Los apoyos de lo s  ro d i ­

l l o s  pueden disponetse  directam ente  en l a  rangua o 

en el e je ,  con lo cual  serán in n e c e s a r i o s  lo s  ani­

l l o s  e s p e c i a l e s  de apoyo. f inalm ente ,  le  ja u l a  de 

lo s  r o d i l l o s ,  puede h acerse  de c u a lq u ie r  modo ade­

cuado. pueden también emplearse r o d i l l o s  cóncava­

mente curvados,  a s i  como r o d i l l o s  cuya s u p e r f i c i e  

e s t é  formada por d i f e r e n t e s  combinaciones de p e r f i ­

l e s  cóncavos,  convexos y r e c t o s .

E s ta  s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  

presentada  en Suecia ,  al 4 de marzo de 1933, bajo el  

número 1014 ,  se acoge a los  b e n e f i c i o s  del a r t í c u l o  

51 del v ig en te  E s t a t u t o  de Propiedad I n d u s t r i a l .

- 3 -
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Los pantos da invención propie  y nue­

ve, que se p re s e n ta n  pera  que sean objeto  de e s t a  Pe 

t e n t e  de VüUlTTE años, son lo s  s i g u i e n t e s :

I a . -  Un c o j i n e t e  de r o d i l l o s  con 

dos s e r i e s  de e s to s  de p e r f i l  curvo y un a n i l l o  de 

guía colocado entre  l a s  s e r i e s  de r o d i l l o s ;  la  po­

s i c i ó n  a x i a l  del a n i l l o  de guíe e s té  determinada  

por l a s  dos s e r i e s  de r o d i l l o s  y dicho a n i l l o  de 

guía es mas ancho que el espacio que habría  entre  

le s  p a r t e s  cargadas de l a s  s e r i e s  de r o d i l l o s - e n  

l a  p o s ic ió n  adoptada por es tos  s i  no hubiera ani­

l l o  de guía y el c o j i n e t e  e s t u v i e r a  sometido s o l a ­

mente a c a rg a  e x t r i c t a m e n t e  r a d i a l .

2a . -  Un c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  se ­

gún lo re iv in d icad o  en e l  punto l a ,  c a r a c t e r i z a d o  

por apoyarse lo s  r o d i l l o s  contra  el  apoyo e x t e r i o r  

con co n tac to  de punto.

3a . -  Un c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  se ­

gún lo  r e iv in d i ca d o  en los  puntos le  y  2a , con r o d i ­

l l o s  de forma p rá c t ic a m e n te  có n ica ,  c a r a c t e r i z a d o  

porque el ancho a x i a l  del a n i l l o  de guía es bas tan ­

te  grande pera  que l a s  r e s u l t a n t e s  de l a s  fu etzas  

que actúan entre  un r o d i l l o  y los  c a n a le s  de apoyo 

r e s p e c t i v o s  pasan por el  ce n tro  del r o d i l l o  o c e r ­

ca  del mismo.

4 a . -  Un c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  se­

gún lo re iv in d ica d o  en lo s  puntos ,1a . 2a ó 3a , ca ­

r a c t e r i z a d o  porque l a s  tan gentes  al  r o d i l l o  en los  

puntos de a p l i c a c i ó n  de la s  r e s u l t a n t e s  que actúan  

295 e n t ra  el r o d i l l o  y los apoyos se c o r t a n  c e r c a  del

- 9 -
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punto de i n t e r s e c c i ó n  de lo s  e j e s  de r o t a c i ó n  del  ro­

d i l l o  y del c o j i n e t e .

52, -  ün c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  según 

lo  re iv in d i ca d o  en los  puntos 1 *,  ¿ 2 , 32 ó 4-2 , c a r s c -  

teriz&do poroue el canal  ds apoyo e x t e r i o r  es e s f é ­

r i c o  y común para  ambas f i l e s  de r o d i l l o s  y porque 

el a n i l l o  de guía g i r a  sobre el can al  de apoyo ex-  

t  e r i o r .

ó“ . -  Un c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  según 

lo re iv in d i ca d o  en lo s  puntos l a ,  2c , Ja» 4-c ó 5a . 

c a r a c t e r i z a d o  porque l e  c a r a  l a t e r a d  del a n i l l o  de 

guía que se apoye c o n t ra  lo s  r o d i l l o s ,  es e s f é r i c a ,  

con su cen tro  en el punto de i n t e r s e c c i ó n  de lo s  e jes  

de r o t a c i ó n  de lo s  r o d i l l o s  y del c o j i n e t e ,  o c e r ­

c a  de e s te  punto.

7B. -  rJn c o j i n e t e  de r o d i l l o s ,  según 

lo re iv in d i ca d o  en lo s  puntos l e ,  22, 3a » 4-c, 5C ó 6c,  

c a r a c t e r i z a d o  porque le s  s u p e r f i c i e s  extremas de lo s  

r o d i l l o s  que se apoyan contra  el a n i l l o  de guía ,  son 

e s f é r i c a s ,  con sus c e n tro s  en el punto de i n t e r s e c c i ó n  

de lo s  e jes  de r o t a c i ó n  de lo s  r o d i l l o s  y del c o j i ­

n e t e ,  o c e r c a  de e s t e  punto.

82. -  Mejoras en lo s  c o j i n e t e s  de ro­

d i l l o s  .

320 Tal y como se na d e s c r i t o  en l a  emo-

r i a  que antecede ,  representado en el dibujo rae  se acom­

paña y con los  f in e s  que se han e s p e c i f i c a d o .

.Esta Temor i a co n s ta  de once hojas  e s ­

c r i t a s  por una s o la  c a r a .

Tmdrid, 31 de ootubre do 1933.

Alberto de FlzaT)Wi?/
Por
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