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El preeente Modelo de utilidad se refiere & un me-

canismo destinado a producir un movimiento de tipo alterma-

~ tivo, adecuado para la realizaoi6n del avanee de mufiecos y

otros juguetes, con el fin de eimular el desplazamiento de
ioa mismos'eobrb sus piéé o el movimiento de avance de los
objetos imitados por los juguetes en ‘ouestidn,

El mecanismo oomporta una pluralidad de elementos

asociadoe cineméticamente para convertir un movimiento de

. giro en movimiento alternativo, que da lugar al avance del

conjunto por la conVersi6n del oitado’ movimiento alternati-

vo en otro de avance mediante pies Yy piernas 0 patas de que

 va provisto el d;aposit@vo 1ocqmoto: proplemente dicho.

Asimiemo, el mecanismo comporta medios dindmicos
para la realizacidn déivmovimiento, los cuales permiten el

almacenemiento de cierta cantidad de emergfa potenciel, me-
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diante un resorte en espiral arrollable sobre sf mismo, ener-

gia que se convertird en cinética para dar lugar el movi-

miento de la figura.‘

. E1 mecaniamo en cuestidn diapone igualmente de me-
dios para su acoplamiento al ouerpo de un mufieco representa-
tivo de una figura humana 0 animal, la ouel podré ser de
oualquier tipo cuyae oaraoteristicaa 1ocom6v1les correspon-
dan a las del diepoeitivo indioado.,:

Para faoilitar 1a explicacién, ae aoompaﬁa a la
presente memoria una hoja de dibujos, en los que se ha repre-
sentado, a t{tulo de_ejemplo_ilﬁgtra?iﬁg,y no limitativo, un
caso de realizaci6ﬁAdéjﬁh'meeaniémo ﬁfoductor de un movimien-
t0 alternativo y de avance, segln 1os prinoipios de las rei-
vindicaciones..~, '

“En los dibudos: .

La figura. 1 oorreaponde 8 una aeccién del mecanis-

mo por un planc vertioal y paralelo al drbol empleado pare

dar cuerde & GQU610‘:.

La figura 2 corresponde a una vieta del mecanismo

por un plano perpendicular al anterior, originando una, pro-

‘yecoidn lateral del dispositivo.

- La figura 3 oorreaponde a una vista en secciébn

‘transversal del mecaniemo por un plano 1ndioado A-A en la fi-

REC

Gonsta eaenoialmente ‘el mecanismo que se describe,
de una caja (] bastidor de estruetura prismﬁtica rectangular

oon dos de sus caras verticales opuaataa y abiertas y sus

v

'otras dos caras cerradas, constituyendo sendos s0portes pam

.ra los ejes de lae ruedas. Estas caras de soporte se han re=-

presentado por -1-'y ~2- en la figura 1o

Las caras superior e inferior que forman las bases

del bastidor, representadas por -3~ ¥ -4-, ocupardén posicio-
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nes horizontales, en tanto que las otras dos caras latera=

vles, correepondientes a 1a direcci&n frontal de la figura

1, son abiertas para permitir la simplificacién del basti-
dor y el acceso a los elementos interiores del mismo,

- El bastidor del mecenismo comporta medios para su
acoplamiento con el ouerpo del muileco o juguete del que for-
merd parte, & ouyo objeto presenta el plato =~5~, provisto

de un reborde periférioo -6 y de un nervio ciroular =7-,
en el cual se practicarén ventajosamente perforaciones que
servirén para el ac0plamiento ‘de 108 extremos inferiores del
cuerpo del mufieco o Juguete. ST “r“ '

‘En las zonas laterales del bastidor figuran las
cajap =8=y -9-; realizadas a base del- material que consti-'
tuye el bastidor principal 1= y -2-, alojéndose en las men-

cionadas cajas, respectivamente, los pies -10— y =11=, del

mufieco o juguete propnlsado, representados por los numerales

=10~y -11- en'la figura’ 1.

20,

" En sus ladoe, los pies mencionados, cuya forme es
trapecial y su- eetructura la de una. placa rigida, estédn pro-

vistos de rebordes -12—T 5-13-, en tanto que ‘sus extremos

. inferiores se hallan unidoe a los piee =14= y =15~, determi-

25,

30, -

‘mente.

nantes de amplias superficies de apoyo del mecanismo, lo que
facilitaré 1a estabilidad del mismo y su capacidad para la
marchs, : - 7" '

" En 1os extremos delantero y posterior de cade pief

figuran unas expansiones -16- -17- dirigidas trensversal-

;- ’ R

“Los ples del’ muﬂeoo. conetituidos por las piezas
“10= 5 =11=, recibirén del me cani smo que se describe un mo-
vimiento alternativp,coﬁbinado con otro de rotacién excén-

trica, de ménera”que se produce una resultante determinante
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;eorte laminar de estructuré espiral>

determinante de una traslacién reslizada sobre 1os pies -14-

y =15=, lds ouales se aplicen de manera euoeeiva sobre el
éuelo en imitaci6n a los movimientos realizados por los pies
de una persona al andar. Ello permite la oonetruccién de ju-
guetes andadorea muy perfectos, particularmente cuando su
tamaﬁo es pequefio y medio, en ouyos casos se puede realizar
un mecaniemo de dimeneionea convenientes.

Las piezae 1aterales -10- -11~ comportan sendas
aberturaa -18- -19—, las cuales Be hallan realizagas, ade-
més de por razones de reeistencia de la pieza y de shorro
de material, as{ oomo de aligeraoi&n de aquella, para permi-
tir la diepoeioi6n de aquellas piezas con sus planos perpen-
diculares al érbol de dar ‘cuerda al mecanismo. Las aberturas

-18- =19 albergarén en todo momento el érbol en cuestién,

‘el cual quedaré fijo en ouanto a movimiento de componente
radial, y se prolongan superiormente en 1as zonas ~20- y

=21- en forma de U invertida.

El érbol -22- de aooionamiento del sistema de cuer—

‘da ‘pera la impulsi6n del mecanismo aeré preferentemente de

‘.eecclén ouadrada ¥ airvewdo ndcleo d? arrollamiento a un re-

_-23-, ouyo extremo ex-

'.;terior -24- se halla anolado en la baae menor -4- del baeti-

2.

304

'miamo sistema comport

- forma de 2, qué‘éerQi

~dor, en tanto qpe el extremo interior 8se. halla sujeto al &r-

';bol -23— oon ayuda de una pieza puente intermedia -25-, El

:oomo es usual en los dispositlvos
ara jugueteria, una pieza -26- en
: para conatituir, juntamente con una

rueda dentada asociad ai'meoaniamo, el eietema de escape

que, permita el giro:e. un eentido del 6rbol -22-, con arro-
;llamiento del reeorte -23-, ¥ 1a 1mposibilidad de giro en

‘usentldo contrario -1n que se accione -imulténeamente la rue-
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 ”11dar1o de la rueda -37- y éeta, finalmente, engranada con

‘,fecta del movimiento locom6v11 andador de una persona, resul-

cuestién un muﬁeoo imitador de una figura humana 0 animal.

‘aiva. Los elementoa en cueatién definen en conjunto une car-

ga resistente 3. eetén conatituidos por un piﬁdn -32-, engra~

jcual engrana a eu vez, un piﬂdn -34-, solidario de la rueda

=35, estando. 6eta asimismo engranada con el p1ﬁ6n ~36- so-

da asociada al dispoaitivo, la cual serd la encargada de trans-

mitir el movimiento a los restantes elementos giratorios del
aparato. _

La rueda dentada en cuestidn, acoionada directamen-
te por el diepositivo del resorte, es la -27-, la cual engra-
na inmediatamente con un piﬁén ~28=, cuyo 4rbol =29~ forma
una especie de oigﬂeﬁal, con uno de sus brazos -30= dirigido
ohlicuamente en una direccién y el otro brazo -31= dirigido
paralelamente,_pero‘eg‘sentido opuesto, tal como se ve en la
figure 1. |

Cada uno de los brazos =30- y -31- ge hella unido

a una de las piernas -10— -11=, respectivamente, de suerte

que el giro del eje -29- se traduce en un movimiento alterna~
tivo ascendente y deseendente, a la vez que Ade avance, de los
pies ~14=-§y -15—, solidarios de las patas verticales -10- y

""1 1" 3

Ia disposiclén deeorita permite la imitacién per-
tando de gran efieaoia pare equipar con el dlspositivo en

. En la parte superior del baatidor figura un oonjun—
to de elementos giratorios, asociadoe cineméticamente al dis-
positivo anterior v que sirven pere la regulacidn del movi-

miento de éste v oomo sistema de frenado para compensar diné-

mioamente el giro del miamo, impidiendo su aoeleracién exce-

nado con la rueda -27- y solidario de la rueda -33-, con la
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permite imitar la disposicién y movimientos de los pies hu-
-menos, y realizar eh cbneecuenéia el a#ance del cuerpo con=-

‘;jun'to.

' delo de utilidad:

 en eapiral, 0perado exteriormente mediante un 4rbol trans-

‘versal de aeooién poligonal,'ouya energia cintica equiva=

el 4rbol eatriado ~38~, sobre el cual'éé halla montado, no

solidari&mente sino en disposicién loca v apoyada POTr gro-
vedad, debido a su mayor didmetro interior, un elemento de
inercie constitufdo por un anillo -39-; de dimensiones rela-
tivamente pequeﬁas, pero de masa apreciable, ‘& cuyo objeto
estd fabricado a base de un material de gran densidad, tal
como el plomo. _ 4

E1l &rbol ~-40- deilpiﬁdh ~32- y la ruedas =33~ ser—
vird de guiado & las expansiones -20- y =21~ situadas en la
pérte superior de las piernaa de‘los elementos verticales
del mecanismo, tal como se Ve en 1a figura 20

En la realizacién de mufiecos provistos del mecanis-
mo descrito, 1aa‘zonas -14- y =15~ solidarias de los elemen-
tos laterales =10- y -11= recibirén ventajosamente la forma

de pies o patas, ya qﬁe‘eﬁ movimiento caracteristico les

| Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique
la esencia del mecanismo desorito, eeré variable a los efec~
toa del actual Modelo.,:,g '

NOTA

Se reivindioa como objeto de este registro por Mo-
1.- Mecanismo produotor de un movimiento alterna-

de un diapositivo cinemﬁtico aocionado mediante la energia”

potenoialacumulada por arrollamiento de wn resorte laminar

'lente se transmite mediante un dispositivo ‘de rueda y pifién
'a un 4rbol solidario de eate $1timo y constitutivo de un ci-
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rientados paralelamente en direcciones Opuestas, con sus
terminaciones pagalelas el &rbol central»y‘solidarias de sen=-
dos elementos laterales en_disposicidh vertica1, guiados en
el interior de respectivas cajas latefales formadas por el
bastidor del mecaniemo ¥y provistos en sus extremos inferiores
de expanslones perpendiculares en dlsposicién horizontal, re-
cibiendo los citados elementos terminales las correspondien=
tes configuraciones imitativas de los‘piesabipatae de perso=-
nag y animales. |

2.~ E1 propio mecaniemo, segdn.la reivindicecidén

“anterior, caracterizado porque el bastidor sustentador de los

‘mecanismos comporta en su parte media‘y superior un conjunto

de elementos que constituyen una oarga resistente para el mo-
tor primerio de impulsién cinemﬁtica,'estando constituidos

los mismos por tres juegbs_de pifién y rueda solidarios, aco-
plados en disposicidén progresivemente reductora, de manera

que el dltimo pg#”étaca un 4rbol estriado gsobre el que se ha-
lla montado en diéposiqién ipoa un Eleménto‘anular pesado que
actda de cqntrapeso dinémico’de.rotaoiéh, eétableciendo, con-
juntamente con los elementos acoplados por engranado y rota-
0ién, un oonjuntéfde fren6 dinémico,'de1_que el Arbol del pri-
mer par de piﬁ&n y ruédé;{éituado en ia parte central del bas-

tidor, sirve de gu{a a. las terminaciones superiores en forma

.de U invertida que forman las cabezas de los elementos mévi-

' ‘les alternativos varticales y 1atera1es, en tanto que los pro=

- pios elementos rodean oonstantemente, mediante respectivas per—

30.

.foraciones, el. érbol prinoipal de accionamiento del mecanismo.

3»- El prOpio mecanismo, aegﬁn las reivindicaciones
anteriores, caraoterizado porque el bastidor sustentador del

dispositivo comporta inferiormente medios para el anclaje y
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sujecién del cuerpo de dispoaitivds susceptibles de ser ope-

rados mediante el movimiento elternativo y de avance engen-
drado por el mecanismo, |
- Sean ouales fuefen las circunstancias que concu~-
rran en 1a‘esencia;idad del Modelo de utilidad, definido en
las anteriores relvindicaclones, cuyo ohjeto est
4.~ "MECANISMO PRODUCTOR DE UN MOV IMIENTO A:LTERNA-
TIVO Y DE AVANCE*. |
. Consta ls presentenamoria de ocho hojas foliadas,
mecanografiadas por una sola cara y de los dibujos unidos a

le misme,

Barcelona, 20 JUL 1967

P.A. de D, Leo DICKER Fa

T
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