PATENTE DE INVENCION
por 20 afios

para "Un relevador de distancig"e-ceceecceccccnccccccccas

a favor de la: COMPAGNIE POUR LA FABRICATION DES COMP-
TEURS ET MATERIEL D'USINES A GAZ, de nacionalidad fran-
cesa, domiciliada en MONTROUGE (Seine, Francia),

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a los relevadores
de proteccion selectiva de los ecircuftos de corrientes
alternas, cuyo retardo al disparo es una funcidn crecien-
te de la distancia o longitud de circuito comprendida en-

5 tre la averia y el relevador,
Tales relevadores utilizan habitualmente como ele-

mento de medida de la distancia, ya sea la impedancia de}
circuf{to de aver{a 2 = g, ya sea la reactancia de este
ciroufto x = g sen,gp, Ya sea una impedancia compleja

10 2 = g 008, (97-C¥), siendo 9901 angulo de desfasaldo de
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la corriente I sobre la tensidn correspondiente U y sien-
doX un angulo escogido de antemano,

La realizacion de un relevador de dlctancia se redug
ce pues en general a obtener, de un elemento temporizado,

16 un retardo al disparo que sea una funcidn creciente del
cociente de dos magnitudes eléctricas o, mis generalmente,
una funcidén creciente de una relacidén de dos funciones
de dos magnitudes eléctricas, tales como: ocorriente,
tensidn, potencia activa, reactiva o compleja,

20 Todo principio mecsanico que permita obtener una de
estas funciones permitird, en general, obtener las demis,

Ya se han desorito y utilizado cierto nimero de es-
tos principios, La presente invencion tiene por objeto
un principio genersl distinto de 1os conocidos actuale

26 mente,

Segin este principio, se utilizan dos equipos mé-
viles, Uno de estos equipos, el cual en la descripcién
que sigue se denmominara "equipo motor", estd sometido
a la accidn de una de las magnitudes eléctricas consi-

30 deradas, Dicho equipo se encuentra en reposo en el mo-
mento en que se produce la averia, y se desplaza con un
movimiento acelerado, es decir con una velocidad funecidn
creciente del tiempo transcurrido tan pronto como apare-
ce la aver{a, La velocidad de este equipo es, por otra

35 parte, y para un tiempo dado, tanto mayor cuanto mayor
sea la magnitud eléctrica a la cual aqueél estd sometido, .

2
Un segundo equipo movil, el cual en 1o sucesivo se deno-
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minara "equipo antagonigta", ests sometido a dos esfuer-
zo8 dirigidos en sentido inverso el uno del otro, Uno

40 de estos esfuerzos, que es un esfuerzo de retencién, es
una funcidn creciente de la segunda magnitud eléctrica
considerada, mientras que el otro esfuerzo, que es un
esfuerzo que tiende a desplazar el equipo antagonista
hacia el contacto de disparo, es un esfuerzo que depende

45 en cada instante de la velocidad del equipo motor y que
cregce con ella,

En el momento en que se produce una aver{a las dos
magnitudes eléctricas tienen un valor que depende de la
distancia entre la averia y el relevador, El equipo mo-

50 tor se pone en marcha con un movimiento acelerado, El
equipo antagonista esta sometido, por una parte, a un
esfuerzo de retencion que es constante en funcidn del
tiempo, pero que depende de una de las magnitudes eléc-
tricas consideradas, y, por otra parte, a un esfuerzo

56 dirigido haocla el contacto de disparo que es tanto mayor
cuanto mayor sea la otra mggnitud eléctrica Yy cuanto ma-
yor sea el tiempo transcurrido desde la aparicidn de la
averfa, Llega pues un momento en que el esfuerzo dirigidoi
hacia el contacto vence al esfuerzo de retencidn y en J

60 que, por consiguiente, el equipo antagonista cierrg el
contacto de disparo,

El tiempo que transcurre entre ls aparicién de la
aver{a y la meaniobra del contaeto es pues tanto mayor
cuanto mayor sea la magnitud eléctrica aplicads al equi-

66 po antagonista, y tanto menor cuanto mayor sea la magni-

tud eléctrica aplicada al equipo motor,
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Loe ejemplos siguientes demuestran algunas formas de
realizacion de relevadores de distancia segﬁn la inven-
aién, 8in que estas formas sean limitativas, ya que solo
van destinadas a hacer comprender debidamente el nuevo
principio que se reivindieca,

En una primera forma de realizacidn (figura 1) el
equipo movil estda constituldo por un disco de metal buen
conductor 1 que tiene un momento de inercia elevado, El
cobre se preferiré, por consiguiente, al aluminio para
esta aplicacion, E1 momento de inercia del disco podra
aumentarse artificialmente por medio de una llanta me-
talica gruesa fijada a la periferia del disco, en caso
de que se deseen tiempos de funcionamiento muy largos,

E1l disco esta montado en un eje 2 gue puede girar sobre
dos pivotes 3 y 4, Un electroiman 6 proporciona al dis-
co el par motor; este comprende: un circufto magnéti-
co 6, un asrrollamiento de excitacion 7 alimentado por la
corriente del circuf{to 8 que se ha de proteger, por ejem-y
Plo por intermediacidn de un transformador de corriente 9;
un arrollamiento auxiliar 10 que permite obtener un cam-
Po giratorio en el entrehierro en que se mueve el disoo,
cuando este arrollamiento estd cerrado sobre sf mismo,

y finalmente una armadura movil 11 que forma parte del
oircu{to magnético, tirada hacia atras por un resorte 12
y que cierra, al ser atrafida, un contacto 13 unido al
arrollamiento auxiliar 10, Cuando la corriente en el

arrollamiento de excitacion 7 es inferior a un valor de-
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terminado, regulado por la tension del resorte 12, el
contacto 13 esta ablerto Y el disoo 1 no se encuentra s%;
metido a par alguno, quedando por tanto inmévil; cuand%;A
por el contrario, la corriente en 7 es superior al valor
de regulacidn, la armadura mévil 11 es atrafda y el con-
tacto 13 se clerra, poniendo as{ en cortocircuito el
arrollamiento suxiliar 10, lo que produoe en el disco 1
un par de campo giratorio: el disco 1 se pone pues a
girar con un movimiento acelerado,

Dos imanes pequeflos 14 y 15 estan fijados en las
dos extremidades de un brazo 16 montado en un eje 17,
Una paleta de hierro 18 ests fijada igualmente en el
eje 17, as{ como un brazo de contacto 19, el cual puede
gobernar un contacto 20, El eje 17 puede girar alre-
dedor de dos pivotes 21 y 22, Dos topes 23 y 24 limi-
tan el movimiento de este equipo a una amplitud reducida,

Cuando el disoo gira, en el sentido de la flecha 2%!
tiende a arrastrar los dos imanes en el sentido de su )
rotaocion, Una armadura fija 26, excitada por la ten-
8ion, por ejemplo por intermediscidn de un transforma-
dor de tensidn 27, ejerce sobre la psleta 18 un esfuer-
z0 que tiende a oponerse gl desarrollado por los imanes,
Cuando aumenta l& velocidad del disco 1, el esfuerzo )
desarrollado en los imanes 14 y 156 sumenta proporcio=-
nalmente a esta velocidad, hasta el momento en que veno&L

al esfuerzo desarrollade por la armadurs £6 sobre la pa-

leta 18, &n este momento, el equipo basoula, y el con-
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tacto 20 se clerra, provocando el disparo del disyun-
tor 28,

En esta forma de realizacidn, si se degea obtener
un retardo sl disparo proporcéionszl a la relaoidn %, el
esfuerzo desarrollado por la srmadura voltimétrioca 26
deberi ser proporcional a la teneidn, lo que se obtendra
saturando muy fuertemente la paleta 18, por ejemplo uti-
lizando un acero de permeabilidad elevada en las bajas
inducciones, y el esfuerzo desarrollado por el electroi-
man amperimétrico 6 sobre el dimeo 1 debers mer propor-
cional & la corriente, lo que podré igualmente obtener-
se saturando su oircufto magnético,

En una segunda forma de realizacion (figura 2), el
eleotroiman amperimétrico es igual que en el caso pre-
cedente, pero el arrastre del equipo voltimétrico, en
lugar de efectuasrse por intermediamcidn de imanes, se
efectia por medio de la fuerza centrffuga, Para este
objeto, en el eje del disco vau fijado un brazo 29 a
cuya extremidad esta articulada, en un eje 30, una pie-
za 31 que tiene forma de escuadra y que sostiene en su
rama vertical un peso 32 y en su rama horizontal uns
campana de cobre 33 que lleva practicado en su centro
un orificio destinado a dejar pasar el eje del disco,

La campana 33 ests disguesta en el sntrehierro de un
electroiman 34 que llevs un nucleo megnético 35 ahuecado
en su centro para dejar pasar el ele del disco, una ocu-

lata magnética 36 y una bobina 37 excitada por la ten-
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gidén de la 1{nea, La campana 33 tiende a ser empujada

verticalmente de abajo hacia arriba por el electroimsn 34,
y el peso 32 tiende, cuando el diseo gira, a apartarse del
eje de este disco bajo la aceidn de la fuerza centrifugs,
la pleza 31 ests pues sometida a dos pares de sentidos
inversos: el par producido por la repuleién de la canm-
pana, bajo la accién del electroiman voltimétrico, que
es constante para una tension determinada, y el par,
debido = 1z accidn de la fuerza centr{fuga sobre el pés%
32, que es proporcional &l cuadrado de la velocidad del
disco, llega pues un momento, cuando el disco gira con
un movimiento wucelersdo, en que el par debido a la fuer-
za oentr{fugs vence y en que la pleza 31 gira alrededor
de su eje 30, Este movimiento se transmite a un con-
tacto fijo 38 por intermediacion de una espiga cilin-
drica 39 que 8e mueve en el interior del eje 2 y que
descansa en gu parte inferior sobre uns plaquita 40 80~
lidaria con la piexa 31 y que atraviesa libremente el "
eje 2, Bl contacto 38 se utiliga para accionar el dis-
yuntor 28 que gobiaorua el circufto 8 en el cual esta
conectado el relevador,

Queda entendido que las dos formas de realigzacion
precedentes 8010 se han descrito a t{tulo de ejemplos,
Yy que es posible spartarse notablemente de las mismas

8in salirse por e¢llo del marco de la presente invenciodn,

BOTA

Por la patente de invencion a que se refiere la
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presente memoria desoriptiva se REIVINDICA:

1,- La proriedsd y la explotacidn exclusiva de un
relevador de distancls para ls proteccidn de los cir-
cuf{tos de corrientes alternee, caracterizsdo por un
¢quiro motor gue parte de la posicidn de reposo, en el
momento de producirse una averfa y se desplaza con una
veloc¢idad creciente, por una parte, con una de las mag-
nitudes eldctricas del cireulto protegido, y, por otra
parte, con el tiempo transcurrido desde 1la aparicidn
de la averfa; y por un equipo antagonista sometido a
dos esfuerzos de sentidos contrarios, uno que crece con
una magnitud eléotriocs del mismo cirouito y otro que
crece con la velocidad de desplazamiento del equipo mo-
tor, ecoperando ambos equipos para accionar un contacto
de gobierno de un interruptor sutomatico en el momento
en que el esfuerzo desarrolladoc en el equipo antagonista
en funocion de la velocidad del equiro motor vence al
esfuerzo desarrollado en este equipo sntagonista por la
magnitud eléoctrica a la cusl el mismo estd sometido,

2,= La propiedad y la explotacion exclusive del
objeto de 1la patente, sean cuales fueren las circuns-
tancia® que concurran oon su esencialidad definida en
la anterior reivindioaoién, cual objeto esta consti-
tufdo por:

"Un relevador de distancia®,

Consta



Consta la presente memoria de nueve hojas foliadas,

escritas por una sola cars,
Barcelona, 20 de Febrero ds 1933,
P, p, de la: COMPAGNIE POUR LA FABRICATIOQN IES COMP-
PRURS ET MATERIEL D'USINES A GAZ,
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