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U T I L I D A D

a fa v o r de don P a t r ic io  G abarren  G abarren, de nac ion a lid ad  
españo la , re s id e n te  en MUIA (M urcia), C a rre te ra  Caravaca, 35
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MEMORIA. DESCRIPTIVA

En l a  ac tu alid ad *  se  u t i l i z a  enormemente e l  pu lido  
de m ateria les*  como p ied ra s  a r t i f i c i a l e s ,  que por quedar sus 
s u p e rf ic ie s  l is a s *  s irv e n  con más decoro a l  f i n  que e s tá n  — 
d e s tin a d a s .
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Las máquinas empleadas en e l  momento p a ra  e l  p u li­
do re s u l ta n  an ticu ad as , po r l a  gran can tid ad  de tiempo y ma­
no de obra que se pierde* Todos lo s  sistem as de p u lid o  ex is ­
te n te s  en l a  ac tu a lid a d  en e l  mercado, aunque alguno presen­
t a  c i e r ta  o r ig in a lid a d , re s u l ta n  anticuados* por no cum plir 
perfectam ente su f i n ,  a l  oareoer de t ra b a jo  en s e r i e ,  que es 
im prescind ib le  p a ra  e l  buen rendim iento de una empresa. A si,
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e x is te n  s is tem as , en lo s  que, debajo del d isco  ab ra s iv o , se 
co loca l a s  p iezas  a  p u l i r  y cuando queda p u lid a  se l e  q u ita , 
colocando o tra  nueva, ocasionando e s ta  operación de cambio -  
de p iezas una gran  pérd id a  de tiempos e n tre  p á lid o  y ¡pulido 
y con e l lo  un bajo  rendim iento de l a  p u lid o ra . Se hace p re­
c iso  un nuevo s is tem a , en e l  que, l a  operación de pu lid o  né 
se in terrum pa, por lo  que se n e c e s i ta  un s is tem a móvil pa ra  
sopo rte  de o b je to s .

E studiadas to d as  e s ta s  razones por e l  s o l ic i t a n te  
de e s te  Modelo de U til id a d , después de lo s  e s tu d io s  y experi 
mántoB n e c e sa r io s , ha  lleg ad o  a  d ise ñ a r  y c o n s tru ir  un diego 
s i t i v o ,  que r e a l i z a  e l  t ra b a jo  de pu lido  en s e r i e ,  s in  p re c i 
s a r  e l  in te rru m p irlo  para  i r  apartando lo s  o b je to s , que ya  -  
han su fr id o  l a  operación . E ste  d is p o s it iv o  por su  s e n c i l le z ,  
r e s u l ta  económico y po r e s ta  misma s e n c i l le z  hace d i f í c i l  — 
la s  a v e r ia s , dando un gran  rendim iento de t r a b a jo .

Por e l lo  y como se v e rá  en l a s  ex p licac io n es  que 
van a  s e g u ir , e l  s o l ic i t a n te  de e s te  Modelo de U til id a d , se 
hace aoreedor a lo s  b e n e fic io s  de p ro teo c ión  y ex p lo tao ián  -  
ex c lu s iv o s , que conceden lo s  co rrespond ien tes a r t íc u lo s  de l 
v ig en te  e s ta tu to  de l a  Propiedad In d u s t r ia l  de 26 de J u l io  — 
de 1929. publicado por Real Orden de 30 de A b ril de 1930 y -  
m odificado por Decreto de 26 de Diciembre de 1947.

l a  o rig in a lid a d  de e s ta  máquinas e s t á ,  en l a  movi­
l id a d  del ca rro  p o r ta -o b je to s , siendo de gran  u t i l id a d  por -  
l a  comodidad y ganacia  d e l tiem po, en e l  t r a b a jo .

E sta  memoria para  h a c e r la  mus c la re  e i n t e l ig ib l e  
se l e  acompaña, formando p a r te  de l a  misma de una t r i p l e  ho­
j a  de d ib u jo s , en l a  que se  describen  l a s  d ife re n te s  p a r te s  
y fa s e s  de tra b a jo  de l a  máquina.

En l a s  f ig u ra s  A) y B ), se rep resen tan  l a s  v i s ta s
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de a lzado  y l a t e r a l  de l conjunto de l a  máquina de p u l i r ,  ha 
biendo un sopo rte  (1) p a ra  que quede más elevado e l  mecanis 
mo de p u lid o , dando una mayor comodidad a l  t r a b a jo ,  lo s  
extremos de e s te  sopo rte  e s tá n  colocados don rodam ientos a  
b o las  (2 ) p a ra  f a c i l i t a r  e l  desplazam iento d e l c a rro  p o r ta ­
ob je to s  (3 ) .  Los rodam ientos a  b o las g ira n  a lred ed o r de un 
e je  (4) que va  colocado en un apoyo ( 7 ) ,  que se a t o r n i l l a  -  
en e l  sopo rte  (1) d e l ca rro  p o r ta -o b je to s .

E l ca rro  portar-objetos ( 3 ) ,  l l e v a  en su p la n ta  ln  
f e r i o r ,  como se in d ic a  en l a  f ig u ra  C), dos r e l i e s  que se -  
su je ta n  a l  ca rro  por medio de unos to r n i l l o s  (6 ) .  E stos r a i  
l e s  (5 ) ,  tie n e n  forma de "U" in v e r t id a  y son lo s  que se  des 
l iz a n  por lo s  rodam ientos a  b o la s , entrando e s to s  en l a  ranu 
r a  d e l r a i l .  Por e s te  mecanismo, a l  im pulsar e l  ca rro  se  — 
d e s l iz a rá  por lo s  rodam ientos a  b o las  a  tra v é s  de lo s  r a i ­
l e s ,  en un movimiento la te r a l*  oon lo  que, e l  d isco  a b ra s i­
vo, después d e l pu lid o  de un o b je to , podrá p a sa r a  e fe d tu a r  
l a  misma operación en o tro , s in  in te r ru p c ió n  de t r a b a jo .  En 
l a  p a r te  su p e rio r de l ca rro  p o r ta -o b je to s , van lo s  p la to s  -  
en donde se colocan lo s  ob je to s a  p u l i r .  E l t ip o  de lo s  —  
p o r ta -o b je to s , puede s e r  uno cu a lq u ie ra  de lo s  e x is te n te s  -  
en e l  mercado.

E l d isco  ab ra s iv o , es movido por un motor c lá s ic o  
que t ie n e  p o ten c ia  s u f ic ie n te  y depende de l t ip o  de ob je to  
a  p u l i r ,  E ste  motor comunica, por medio de un e j e ,  a l  d isco  
ab rasivo  una ve locidad  c i r c u la r .  A e s ta  g ran  ve lo cidad  ac­
tu a r á  sobre e l  o b je to  a  p u l i r ,  que a  su  vez tam bién da vuel 
t a s ,  en sen tid o  c o n tra r io  a l  de l d isco  ab ra s iv o , aumentando 
de e s ta  manera e l  poder de p u lid o . Los p o r ta -o b je to s , son -  
movidos por un segundo motor de menor p o ten c ia  que e l  an te­
r i o r  ya que p a ra  e s te  o b je to  no se p re c is a  ta n ta  ve lo c idad .
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En lo s  extremos de loa  r a i l e s  e x is te n  unos to p e s , 
p a ra  te rm in ar e l  re c o rr id o  d e l ca rro  p o r ta -o b je to s , ev itando 
a s i  que se pueda s a l i r  de l a s  g u ia s , en sen tid o  l a t e r a l .

E ste  s is tem a de pu lido  puede s e r  ap licad o  a  cual­
q u ie r  t ip o  de m a te r ia l ,  ya que l a  o r ig in a lid a d  de e s te  Mode­
lo  de U til id a d , e s ta  en e l  desplazam iento d e l c a r ro ,  indepen 
d ie n te  d e l t ip o  de l d isco  ab ra s iv o . E l t ip o  de d isco  a b ra s i­
vo depende de l a  n a tu ra le z a  de l a  p ieza  a  p u l i r .

La u t i l id a d  de e s te  s is tem a se a p re c ia  comparando 
lo s  tiempos de p u lid o , en e l  caso , de que l a s  p iezas  a  p u l i r  
vayan sobre un sopo rte  f i j o  en donde después d e l pu lid o  de — 
cada p ieza  hay que p a ra , r e t i r a r l a  y co lo ca r una nueva en su 
lu g a r , p a ra  que se e fec tú e  l a  misma operación . En e s te  caso 
se  g a s ta  una gran  fra c c ió n  d e l tiempo de p u lid o . Con e l  s i s ­
tema d e l s o l ic i t a n te  en e l  que, se colocan v a r ia s  p iezas  a  -  
l a  veg sobre e l  ca rro  p o r ta -o b je to s . M ientras se  e s tá  efec­
tuando l a  operación d e l pu lido  en una, se van re tira n d o  la s  
que yaa han su frid o  l a  operación , y colocándose o tra s  nuevas, 
y a s i  e l  t r a b a jo  de pu lid o  no se in terrum pe.

E l sopo rte  (1) es cuadrado, y e l  ca rro  (3) p o rta ­
o b je to s , re c ta n g u la r  ten iendo l a  máxima dimensión en e l  s e n t í  
do del movimiento, para  dar mayor capacidad en número de p ie ­
z a s , y por lo  ta n to  mayor rend im ien to .

Expuestos lo s  c a ra c te re s  de e s te  Modelo de U tilid a d  
a s i  como su  novedad y u t i l i d a d ,  so lo  nos r e s t a  c o n c fe ta r en -  
l a  s ig u ie n te !

N O T A
l a s

R e i v i n d i c a c i o n e s  
1*. Máquina p a ra  p u l i r  p ie d ra  a r t i f i c i a l ,  c a ra o te r i
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zada por te n e r  un ca rro  móvil qua se ìe s l i z a  por unos ro d a -
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m ientes a  b o la s , a  t ra v é s  de unos r e l i e s  en forma de "U" jA 
v e r t id a ,  que e x is te n  en su  p a r te  i n f e r io r ,  y a l  cual van sA 
je to s  por t o r n i l l o s .  Los rodam ientos a  b o las g ira n  a l  rede­
dor de un e je  que va  colocado en un apoyo, que a  su vez se 
a to r n i l l a  a l  sopo rte  de todo e l  mecanismo, e l  cu a l sopo rte  
t ie n e  a l a  vez l a  m isión de mantener todo e l  mecanismo de -  
pu lid o  en su  plano su p e r io r , favoreciendo en comodidad e l  -  
t r a b a jo .  Sobre l a  p a r te  su p e rio r  d e l c a rro  van colocados — 
lo s  p la to s  po rtad o res  de l a s  p iezas  a  p u l i r  lográndose que 
por e l  movimiento l a t e r a a l  a l  que se somete e l  ca rro  p o rta ­
o b je to s , por una pequeña fu e rz a , s im p lif ic a  e l  t ra b a jo  de -  
p u lid o  a l  conseguir e l  tra b a jo  en s e r ie  in terrum pido .

dicado en l a  p resen te  memoria que co nsta  de s e is  h o jas  de — 
te x to  m ecanografiadas por una s o la  c a ra , y por una h o ja  tari 
p ie  de dibujos*

2^ . MAQUINA PARA PULIR PIEDRA ARTIFICIAL*
T al y como aparece rep resen tad o  d e s c r i to  y r e iv ln

M a d r i d ,  a  
to s  s e se n ta  y s ie te *

de Marzo de m il noveoien-
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