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MEXMORIA DE3SCRIPLYLIVaA

. . ./ . r~ -
para una patente de invencion por veinte afios, por » 3iste-
. / . L 3 o Vi
ma de balanzag hidraulicas » a fuvor de Doa Federico SIKIS-

Tirgks, domicilizdo en Valecucia, calle Nave, n° 1l4.-

Lo presente memoria se refiere a un nuevo sistema para
averiguar el peso de los cuerpos, cerescterizado por el hacho
de que en él, lz fuerze de resistencia reside en un cuerpo
1{quido; Yy @ uwn aparato gque sirve pa&ra poaer en préctica es-

5 te sistewma, cuyo fuancionamiento y perticularidades queden
explicados megs abajo.

Baste la fecha todos los aparatos destinados a couaocer
el peso de log cuerpos ( balanzag ordinarias, de precijﬁn,
romanas, bésculas, romanas de muelle, etec). ge han besado

10 sobre la teoria de las palancas o sobre la flexibilidad de

los muelles o de les planchas de resorte. Los que estin ba -



10

i8

20

25

30

128034

sados en lua teoria de las palancas (que constituyen la wmayo-
ria de estos aparatos) van provistos, en principio, de tres
prismas o cuchillos; uno de estos reposa sobre el punto de
apoyo de la palanca y los otros dos reposan sobre la palanca
manteniendo, regspectivamente, la potencia representada por el
cuerpo que se pesa, ¥y la resistencia o sea las pesas de con-
trapeso.

La seneibilidad y preciﬁén de estos aparatos dependen en
gran parte de la afinacidn de cdichos cuchillos y en particu-
lar, del que reposa sobre el punto de apoyo de la palanca. Y
éomo quiera que en este sistema lzg fuerzas de potencia y de
resigtencia pasan por los mencionados cuchillos con una resul-
tante sobre el punto de apoyo de la palanca, es evidente que
cuanto mavor sea el peso de los cuerpos que se pesen, mayor
gerd el desgaste de los citados cuchillios y mayor por lo tan-
to la pdrdida de sensibilidad y precisidn de estos aparatos.
Con el fin de salvar en 1lo posible, estos inconvenientes, se
euplean materiales muy duros, que no?gesgastan facilments,
en la construecidn de los repetidos cuchillos yJ sus correspon-
disntes puntos de apoyo. Bn cuanto a los aparatos a resorte
@s preciso iguslmente emplear materiales muy puros y de una
fabricacidn esmerada para evitar, dentro de lo posible, que
los muelles 0 planchas flexibles adquieran una deformacidn per
manente. Resulta 7por consiguiente que en log dos casos (apa=-
ratos hasados sn la teoria de las palancas o en la flexibili-
dad) es indispensable cmplear meterialeg seleccionados para
conseguir que estos aparatos sean precisos y sensibles. Pero
como quiera que entz clese de materieles, por su buena cali-
dad, encarecen al coste de los aparatos en cuestién, se llega
a la conclusidn giguiente: Si los meteriales empleados son de

mala calidad el aparato podrd ser barato, pero no bueno; si

los materiales son buenos el aparato sersd caro.
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31 objeto de la patente viene a conciliar estas dos aon-
diciones opuestas hastz hoy porque suprime los cuchillos ¥y
puntos de apoyo en cuerpos sdlidos y porque puede construirse
sin palancas ni resortes segﬁn se explica mas adelante.

5 La invencidn constituye un aparato de pesar en el cual
la fuerza de potenciz se transmite a un cuerpo sélido (gene-
ralmente un flotsdor) el cual encuentre la resistencia de un
gcuerpo lfquido. Por consiguiente el desgaste de estos dos
cuerpos en razén del frotamiento de uno contra otro, es prag-

10 ticamente nulo.

Bl gistems a que se refiere la presente meworia tiene por
bage fundamental el aprovechamiento de la presiénqﬁe log 11~
quidos e jercen sobre los cuerpos puestos en su contacto. Los
principios de Arquimedes y de Pascal tienen una aplicacién di~

15 recta en este siatema.

Para mayor comprensién de la presente memoria se ha re-
presentado en los adjuntos dibujos, como e jemplos, seis mode=
los de ejecucién del objeto de la patente.

Modelo n° 1l.- (fig. la.).-

20 l.~ Recipiente cuya forma interior es la de un cilindro
descublierto por su base supserior. Reposa sobre un
plano horizontal.

2 §y 2e- Liquido contenido, respectivamente, en el reci-
piente 1 y en el tubo 6. Este lfquido forms entre si

25 una masa indivisa comunicdndose por medio del conduec-

to 3.
3.~ Conducto de corunicacidn entre el lfquido del reci-
piente 1 y el tubo 8.

4.~ Flotador de forma cilfndrica, terminado, en su parte

30 superior por el plato 7 y en su inferior, por el lag=-
tre 5; estos tres componentes formsn un gsolo cuerpo

Y N
rlgldo ¥y ua conjunto flotante. 1 difmetro de este
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cilindro es ligeramente inferior al del recipiente 1 que 1o

5.- Lagtre; en virtud de su peso apropisdo y de su co-

6.""

rregpondiente a2lejamiento del ceantro de flotacidn del
flotador 4, mantiene a dste en posieién vertical, ©
muy cercana a la vertical, incluso cuando el cusrpo

8 reposa sobre el plato 7. En virtud del pego de es=-
te lagtre 5, el centro de gravadad del conjunto 4, 5,
797 8 quedaré siempre Gebajo del centro de flotacidn
del flotador 4.

Tubo transparente, estrecho y graduado, cuya forma
interior es la de un cilindro vertical descubierto
por su base.superior.

Plato destinado a recibir los cuerpos que seé peésal.
Juerpo que se pesa.

Para-choques en forma de pequeias egferag flotantes
de caucho destinados a2 evitar el contacto permanente
del flotzdor 4, con el recipiente 1 y a facilitar los

movimientos de inmersidn y emersidn del flotador 4.

Si el peso de un cuerpo flotante F es igual al peso del
volumen V de lfquido desalojado por ia parte sumergida, es
evidente que para conocer el peso de F, dado V, habrd de co=
nocerse el peso de V. Sin embarge, en el sistema, cuando la
fuerza de potencia reposa sobre el flotador, no es indispensa-
ble conocer el peso de V, dado V, para hallar el peso de P.

Bn sfecto, siendo asf que existe una relacidn directa entre V
y el peso de F, basta fijar esta relacidn en unz escala gra-
duada previamente, pars gque V determine el peso de F por me-
dio de dichs esgecala, segﬁn se explice rag adelante. Bn el ejem
plo presente (modelo 1°) a2 medida que el flotador 4 se hunde
en el lfquido 2 en virtud de su propio peso o del peso del

cugrpo 8, el volumen del lfquido desalojado por laz parte su=-
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margida del flotador 4 ve siendo mayor. Zste lfquido desalo=-
jado debe alojsrse forzosamente en el espacio gque gqueda libre
gntre las paredes del flotador 4 y del recipieute 1 y, &l
mismo tiempo, dentro del tubo 6 en el egpacio igusalmente li-
bre. Por consiguiente las variacidnes de nivel del 1fquido 2
bis (iguales a las del 1iquido 2) corresponderdn directzmen-
te al peso del conjuuto flotante 4 (comprendido el del cuerpo
8 cuando este repose sobre el plato 7).

La graduacidn del tubo 6 serd efectuada como sigue: Estan
do flotando libremente y en reposo el flotador 4 (sin ningdn
cuerpo en su plato 7) se marcard sobre el tubo 6, en un punto
que coincida con el nivel que alcance en egcte momento el 1{-
quido 2 bis, el signo de referencia » O gremos ». De donde
se deducird que el peso del conjunio flotador 4 habrd cido
considerado como tara y serd nulo con relscidn al mayor nivel
que algcance el lfquido 2 big en virtud de un nuevo peco depo-
sitado en el plato 7. Habiendo marcado el signo nqgramos) sa
colocard un peso de UN kg. sobre el plato 7. Z1 flotador 4
ird entonces sunergiendose hasta que recobre la estabilidad y
en ese momento la parte sumergida de dicho flotador 4 hebrd
desalojado un nuevo volumen de I{quido corregpoucdiehte al pe-
gso de 1 kg. colocado sobre el mismo flotador. mste nuevo desa-
lojamiento del lfquido habrd producido una elevacidn del ni-
vel marcado con el signo »0 gr.», cuya elevacidn corresponda-
rd iguslmente al citado peso de 1 kg. depositado sobre el pla=
to 7. Z1 nuevo nivel a2sf zlcanzado por el 1fquido 2 bis serd
marcado en el tubo 6 con el signo » 1 kilogramo ». A4 conti-
nuacién, le digtancia que media entre log signog » Q0 £re. » y
» 1l gr. » serd @ividida en diez partes iguales que se marearin
sobre el fubo 6 en el ecpacio comprendido entre dichos dos
siguos-; de donde resultard que cada fraccidn deecimal alesnzas

da por el nivel del 1{quido 2 bis representard un peco de (21
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kg. aplicado al flotador 4. Se retirard despues el kilo co-
locado sobre el plato 7 ¥ quedaré el aparato z punto de de-
terminar el peso de los cuerpos gue ge depoziten sobre di-
cho plato 7 (paso que no deberd ser cuserior a 1 kg. para
aste modelo n° 1);

Lodelo n° 2 (fig. 2a).-

Los lfquidos a que se refiere esta memoria ofrecen una
resistencia, en virtud de su presién h4 sogﬁn gqueda exnlicado
a los‘cuerpos que se pesan por el presente sistema. En un
mismo disposiiivo puede aumentarse o disminuirse dicha fuer-
za de registencia por varios procedimientos, entre los cua-
les se citan como ejemplo ecte modelo n° 2 y el modelo n° 3,

Zn el presente e jemplo ge obtiene el sumento de la fuer-
za de resistencia por una disminueidn de 12 potencia. Zste
modelo n° 2 se compone de log gigulentes elementos principa-
les: .

l.~ Recipiente sn forma de dnfora sin asas, cuyo cuello

0 boca 1 bis es un cilindro vertical. Reposa sobre
un plano horizontal.

1.Big.~- Cuello del recipiente 1, cuya forme interior

gg la de un c¢ilindro en posicién vertical., 3u obje=-
to es andlogo al del recidente 1 del modelo 1°.

&y 2 bis.~ quuido formando entre si una masa indivisa.

3¢~ Plato Cectinudo a recibir los cuerpos que se pesen.

44~ Flotalor en forma de seta, terminado en su perte su-
perior por un cuello c¢ilindrico 4 bis, 2l cusl va su
jeto el plato 3. Tiene una fuerza elevatoria, en vir-
tud de su graan volumen zdecuado, capzsz de compensar
el peso del conjunto formedo por : 4, 4 bis, 5 (las-
trej, y 7 (pesas de potencial), Comoc en el modelo
n° 1, los elemeutos 4, 4 bis, 5y 3 formsn un con-

Junto flotador y un solo cuerpo r{gido.
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4 bis.- Cuello del flotador 4, de forua cilfndrica. su
didmetro eg ligerawente inferior 21 del cuello 1 bis
¥y su objeto anélogo al del reecipiente 1 del e jewplo
1°. su iarersidn representa 1 kg. de resistencia.

S.-Lagtre. 3u objsto es anélogo al del legstre 5 del mo-

delo 1°,

€.-Tubo graduado, anélogo al tubo 6 del modeloc 1°

7.~ Pesas de poteacia de 1 kg. o miltiples de 1 kg.,

desti.adas a ser reewplezadas por los cuerpos que se
pesen,

B.=Cusrpo gue se pesade.

9.-Parachoques, anflogos & las parc-chogques 9 del mo-

delo 1%,

Suponiendo que el flotador 4 tiene un volumen (hasta el
1{mite b, - base del cuello 4 bis -} al cual corresponden una
recistencia de 30 kgs. se necesiter? una potencia del micmo
peso ejercida sobre dicho flotador 4 pera mentener a éete su-
mergiao hasta el citado limite b. A tal objeto se colocardan
deba jo del plato 3 y sobre el flotador 4 bis (en el espacio ad
hoc comprendico enire estos dos elementos) un ndmero variable
de pesas de 1 kge ¥ mﬁltiplos de 1 kg., cuyo peso totzl sea
de 20 kgs.; ¥y suponiendo que sean 10 kgs. sproximedsmente (ha-
bida cuenta del propio peso del flotador 4 y 4 bis y del pla-
to 3) los que faltan para sumargir hasta el 1fmite P’a dicho
flotador 4, se dard al lastre 5 un peso de los 10 kgs. apro-
ximedos, colocandole zuficientemente alejado del centro de
flotacidn del flotador 4 Yy 4 big, y en un punto lo mas cerca-
no posible & la vertical de dicho centro, para que mzntengs en
equilibrio verticel al repetido floctador 4 Yy 4 bis con las pe-
sag de potencia 7 y deje 21 centro de grzvedad deba jo del cen-
tro de flotacion. Logrado asf{ el equilibrio del “lotador 4 v

. ’ .
4 big se marcarad con el signo »Q gr» sobre el tubo 6 el nivel
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que en ese momento alcance el lfquido 2 bis (a pesar, decde
lusgo, de los 20 Xkgs. en pesas 7 que soporta el £lotador 4
y 4 bis). A continuacidn se procederd a graduar el tubo 6, da-
positando y retirando un peso de 1 kg. en el plato 3 en for-
ma andloga a la empleads pars gradusr el tubo 6 del modelo 1°,
Hecho 1o cusl quedaré este cparato en disposicién de pesar
los cuerpos que se depo-:iten en su plato 3. Si 8l cuerpo 8
tiene wn peso menor de 1 kg., su peso zuedaré indicado en el
gradvador 6 de la misma forma que en el ejemplo n° 1l; 3i el
graduador 6 indica gue ¢l peso del cuerpo 8 es mayor de 1 kg.
se retirard entonces una de las pesag 7 de 1 kg. colocadas
deba jo del plato 3, gracizs 2 lo cuzl lz fuerza de recsisten-
cia del flotador 4 y 4 bis quedaré aumentada en lsa correspon-
diente 2 1 kg. ¥ as{, a pesar de egte aumento, continuard el
gracuador 6 marcando un peso superior a 1 kg., indicendo cob
allo que la registencia no era todsvia suficiente para com-
pensar el peso del cuerpo 8, irian retirdndose tantzs pesas 7
como fueran necesarias pars restablecer el equilibrio del flo-
tador 4 y 4 bis.

Restablecido por fin &l equilibrio del flotador 4 y 4 bis
el peso del cuerpo 8 estard representado por el de lag pesas 7
retiradas mas los gramos indicados por el tubo graduado 6.

Modelo n°® 3 (fig. 3a) e~

Contrariamente & lo sucedido en el e jemplo precedente ne°
2, en el presente gse obtiene la intensificacidn de 1la resisten
cia de una manera directa, es decir, aunentando esta misma fue
za de regictencia, cuyo aumento puede lograrse Ge varias for-
masg, entre lag cualeg se citan los (os czsog siguientas;

Primer caso.- Si le resistenciea que precantz un lfquido
a un flotador eetf en razdn directa del volumen del lfquido de
salojado, zurentando este volumen se aumentard le registenciz.

Y el aumento del volumen del l{quido desalojado se obtiene
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aumentando el volumen de la parte sumergida del flotador, lo
cual puede obtenerse de distintas formas y entre ellas la re-
presentada por el presente modelo n° 3, compuesto de los si-
guientes elementos principales :

1.- Reciﬁente ean forma de copa. No ses indispensable que
repose sobre un plano horizontal,

Lem quuido.

3.~ Plato destinado a recibir los cuerpos que se pesen.

4,.- Flotador en forma de reciﬁiente cil{ndrico, descubier
to por su base superior y terminado por un zono inver-
tido en el centro de su base inferior, al cuzl va su-
Jeto el lastre 5. Bs de poca altura y va encajado den-
tro de otro cilindro 4 bis en el cual se introduce a
frotamiento a manera de pistén. Entre los doe cilin-
dros 4 y 4 bis conctituyen el flotedor euyoc sumento de
volumen se busca.

4 bis.- Flotador de forms cilindrice en posicién inverti-
ba 2 ls del flotzdor 4 (vdase 4). Sobre el centro da
su bese superior reposa una colurmna 6, estrecha y gra=
dusda, terminada por el plato 3. kantiene igualmente

al tubo 7, colocado Jjunio a l2 columana 6. 31 conjunto
flotador ecztd formado por dos cuserpos, el primero de
los cuzles conprende el flotador 4 y el lastre 5; el
segundo comprende: 4 bis {flotador) o, 3, 7, 10 (pa-
lanca) 11 (cuadrante) la barra 9 sirve de unidn 2 los
dos cuerpos que formzn el flotador.

5.~ Lagtre. Su objeto es andlogo al de los lastres de 10s
modelos anterioraes.

6.- Columna cilindrica graduada. Bl punto de coincidencia
del nivel del lfquido 2 con log gredos de egsta colunm-
na 6, a medida que va hundidndose el flotador 4 bis

en virtud del peso del cuerpo 8, indica el peso en £re-
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gramcg de éste, hasta un maximum de 1 kg.

7.~ Tubo por dentro del cual pzsa la barra 9. Sus pare-
des laterales exteriores son las de un cilindro. La
inmersidn de este tubo y la de la columna 6, que ce
producen al mismo tiermpo, ocasionan un desplazamien-
to de lfquido cuyo volumen pesa 1 kg., O sea que pa-
ra sumergir el tubo 7 y la columna € precisa 1 kge.
sobre el plato 3. Bl cuadrante 1l reposa sobre ecste
tubo 7.

8.~ Cuerpo cque se pesa.

9.~ Barra que une la palanca 10 al flotador 4. Se mueve
gsobre los e jes ayb fijos respectivamente en la pa=
lanca 10 y el flotador 4.

10.- Palaneca quebrada. 38 mueve gobre el eje ¢ en el pla-
no del cuadrante 11. Tiena por objeto la gepsracidn
o] aproximacién entre los flotadores 4 y 4 bis por
medio de la barra 9. Despuecs de caéda uno de egstos mo=-
vimientos queda sujeta por los dientes a del cuadran-
te 11,

1l.- Cuadrante graduado proviasto de Cfientes E en log cua-
les gqueda sujeta la palanca 1l0. Cada ecpacio compren-
dido entre dos dientes 4 corresponde a un desplaza-
miento determinado del flotador 4.

1l2.- Para-choques anélogos 2 los del modelo n® 1l. Van
sujetos al flotador 4 bis.

Las entradas y salidag del flotador 4 en el flotador 4
bis producen respectivamente, “una disminucidn ¥ un aumento del
volumen del l{quido desalojado por el conjunto de ambog, dis-
minuyendo o aumentando por consiguiente lz resigstencia del
lfquido con relacidn a dicho conjunto. Cad:c movimiento del
flotador 4 correspondiente a una separacién 0 grado del cuaw=

drante 11, representa un aumento de volumen del conjunto flo-



10

15

20

25

30

12803@'
- 11 =

tador 4 y 4 bis gue procuce un aumento de 1 kg. de resistencia
Bl lastre 5 tiene un peso capaz de mentenar completamente gu-
mergido al conjunto flotador 4 y 4 bis hasta el 1imite e que
coincide con el signo » 0 gr. »e Si el cuerpo 8 pasa menos

de 1 kg. su peso apareceré indiczdo en l2 columna 6 y si pesa
mes de 1 kg. se aumentaré la registencia, por medio de la pa-
lznca 10, en tantos kilos como seaan necesarios para restable-
cer el equilibrio del conjunto flotzdor 4 y 4 bis. E1 peso to-
tal del cuerpo 8 esterd representado por los kilos indicados
en el cuadrante 11 mas los gramos de la columna 6.

Segundo caso.- Zn le cara interior de las paredes del re-
cipiente en que €lote el flotador principal se habrdn fijado
varioa flotadores auxiliares que estarén completamente sumer-
gidos. Llegado el momento de aumentar la resistencia irdan des-
prendiendoge de lag paredes los citados tlotadores auxiliares
(que continuaran sumergidos) y lz fuerza ascensionzl de dstos
seré apliecada al flotador principal, con lo cual se habrd lo-
grado el aumento de resistencia buscado. Cumplida su misidn
quedarén nuevanmente sujetos a lag paredes los mencionados flo-
tadores auxiliares. la ejeoucién de la operacién que acaba de
describirse puede llevarse 2 la préetica por medios conocidos
y juzgéndose comprengible su explicacién ge prescinde de los
dibujos correspondientes.

Modelo n°® 4° (fig. 48} .-

81 sictema puede ser adaptado a todos loc aparatos de
pesar conocidos hasta la fecha. La fig. 4a representa una de
lag formas de adaptacién en las siguientes condiciones: gSu-
pongése que ¢l plato 7 del modelo n° 1 forma asimiecmo parte
integrante de una balanza ordinaria segin muestrs dicha fig.
4a; eg decir que el gistema modelo n® 1 y esta bzlanza for-
man un solo sparato de pesar, unidos por la base a. al funecio-

. ’ - . . ~
namiento sera el siguiente: £1 aivel gque ceBala »Q gr. » en
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el tubo 6 corresponde con l2 horizontal de los brazos de la
balanza (cuya posicién se habrd obtenido por aumento del pe-
so del lastre 5). .ogrado aszf sl aquilibrio, se procedera a
pesar el cuerpo 8. Si dste Pesa wenos de 1 kge su peso queda-
rd indicado en el graduador 6; si pesa mag de 1 kg. se depo=-
sitardn en ellplato opuesto 1l de la bzlanza tantas pegas 10
de 1 kg. como sean necesarias para rectablecer el equilibrio.
El paso total del cuerpo 8 se obtendrad sdicionsndo el peso tp-
tal de lus pesas colocadus en el plato 11 =z los grzmos selia-
lados por el gradusdor 6. Es de advertir que za este aparato
balanza la exactitud del peso no esta indicada por la horizon
talidad de los Dbrazos de la balanza, como ocurre en las ordi-
narias, sino por el equilibrio de dichos brazos.

I&lodelo n° 50 (fig. 53)0"

Si ateniendose a los principios a que se alude mas arri-
ba, todo cuerpo sumergido en un lfquido pierde, a2 medida que
va sumergiéndose, un peso igusl al peso cel volumen de 1{pido
qua va desalojando, es evidente que a medida que egae miamo
cuerpo va emergiendo recupera su pe-~o en la misma proporcién.
Por coansiguiente tsmbien pusde hallarse el peso de un cuer-

PO por el procedimiento que constituye la bage del sistema,
pero operando en sentido inverso, es decir, no determinando el
peso de los cuerpos en razdn directa de 1o elevacidh del ni-
vel de los 1fquidos ( lo cual representz un descenso del flo-
taddr corraspgndiente) éiné en rzzdén directa del descenso de
dicho nivel, o sea por elevacidn dsl flotador. La fig; 5a muas
tra el modelo n° 4 dispuesto bara operar en la forma inversa

@ que se refiere el presente modelo n° 5: Supénece que c<e ha
logrado yz la horizontalidad de los brazos de la balanza y

que esta corresponde al nivsl sefialado con el signo »0 gre.»,
segﬁn se explica en el modelo n° 4. Logrado 1lo cusl ge afladi-

/ .
ra al lastre 5 un nuevo peso fijo de 1 kg. y en su virtud, el
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nivel del l{quido e¢h el tubo 6 se elevard hasta el digno

»l kg». (Como en este momento los brazos de la balanza habran
perdido de nuevo su horizontalidad, puede recuperarse dsta
bajando el punto de apoyo de la palunca coastituida por aichos
brzzosl). & egoatinuacidn se invertird la posicién de la escala
graduada del tubo 6, marcando =0 gr. » donde uice »l kg. » ¥
vice-versa. 31 dispositivo a gue se refiere este wmodelo 5°
quadaré as{ en diSPOSicién de determinar el peso de los cuer-
pos que en é1 se depositen. Bs de obgservar que tambien se in-
vertird on e -te modelo n° § la colocacidn del cuerpo 8 y de
las pesas 10, quse serin depositados respectivamente, sobre los
platos 11 y 7. Por consighiente, al depositar el cuerpo 8 so=
bre el plato 11 subird el flotador 4 y descenderd el nivel en
el tubo 6, contrariamente a lo que ocurre eun el modelo n° 4,
El pego del cuerpo 8 estard representado por los gramos indi-
cados en el graduador 6 mpas el de las pesas 10 depositvadas en
el plato 7.

iodelo n° 6 (fig. 6a).

Cuando log cuserypos que s¢ nayan de pesar no requieran
una rigurosa exactitud de peso puede utilizarse el modelo gque
nuestra 1la fig. 6a y en la cuel representa:;

1l.- Recipiente 2ilfndrico interiormente. Reposa sobre un
plano horizoniazl. Por el centro de su base superior
penetra el pistén 4 con el cucl forma una especie de
bomba hidrdulicea.

2y 2 big.- quuido que forma entre si una masza indivisa.

3.~ Conducto de comuniceeidn del liquido 2y 2 bis.

4.- Pistdn flotador terminsdo en su parte superior por

el plato 7.
5.- Lastre del pistén 4.
Be= Tubo gractuzdo.

7+~ Plato degtinado 2 recibir 1o:s cuerpos que e pesen.
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§.- Tope da salida del pistdn 4.
9.~ Deslizadores que mantienen el pistén 4 an posicién
vertical paralela a las paredes interiores del reci-
piente 1. Van sujetos al pistén 4,
En virtud de los principios relativos a la presién de los
l{quidos em que se basa el aparato, la altura gque alcance al
1{quido 2 bis en el tubo 6 estard en razén directa de la pre-
sidn e jercida sobre el 1{quido 2 y proporcionalmente a las di-
pengiones de log elementos gque componen eéste modelo ne 6, ta-
les como seccidn del pistén 4, didmetro interior del tubo 6,
recorrido del pistén 4, etc. Habida cuenta del peso del pis-
tén 4 y del de gus anexos 35, 7, 87 9, asi como de la resis-
tencia ofrecida por el roce del pistén 4 contra el recipien-
te 1, se procederé a la graduaeién del tubo 6 como en el mo-
delo n° 1, afiadiendo y retirando del pleto 7, un peso de rede-~
rencia que en el presente caso serda de varios kilogremos. He-
cho lo cual quedaré ecte aperato-bomba en disposicién de fun-
eionar, B1 peso de los cuerpos que se peécsen éen aste modelo
n°® 6 apareceré directemente gefialado en el tubo 6.

Obgervaciones generales.-

3in variar el espiritu ni la finalidad de la presente in-

R 4 - . . « i
vencion, pueden aportarse a la misma lag ciguientes wodifica-
ciones y perfeccionamientos:

1°,- wiquidos: A) Los empleados en el sistema a que ce

refiers la presente memoriz pueden ser de diferentes natura-
lezas y composiciones.- B) uos ap.ratos pueden ir provistos
de uno o varios depdsitos de alimentacidn de 1fquido.- G) Los
aparatos podrén ir provistos de desaglies.

20 .. 381idos: A} Los componentes de los dispositivos po-

/ . - 4 . . < s .
dran variar en forma, numero, dimengiones y p051016n, siem=-
pre que estas variaciones no alteren el espfsitu de la pre-
. 4 . ./
gsente invenciodn, pudiendo emplearse en su construceion cual-

quier meteria apropiada.- B) Las escalas graduasdas a que se
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iere esta wemoria podrén representar un kilogramo, mas de
un kilogramo y menos de un kilogremo, ¥ sus grados podrén ser
iguzles o desiguales entre si.- ¢) Los para-chogques indicados
en la presente memoria podrén ser o no eldsticos o flotantes
y estar =ujetos o no al flotador o a2l recipiente que contenga

a este.

30 .- Funcionamiento: A) Cada aparato puede llevar una

indicacidn del peso maximo splicable al mismo o sea 1o que en
lengua je corriente se llama nfuarza de unz balanza» y para qua
asta fuerza no sea sobrepasada, cada aparato podré ir provisto
de log topes correspondientes.- B) Para la wejor lectura del
peso los aparatos podrén ir provistos de otros flotadores ge-
neralmente muy pequefios que sigan las variaciones de nivel de
sus l{quidos y que por medio de agujas, flechas u otros elemen
tos apropiados seflalen los pesos sobre lags escalag que a aste
objeto se heyan fijado en tubos, columnas, cuadrantes u otros
cuerpos similares.- C) Para aminorar las oscilaciones (parti-
cularmente las verticales) de los flotadores de los aparatos,
y activar de esta forma la lectura de los pesos, podré dotar-
ge a dichos flotadores de escamas 0 aletas que eviten un deg-

lizamiento fdcil del 1{quido sobre los repetidos flotadores.

N O T Ao-

Descrito suficientemente el presente invento lo que se
. - - . 7 . ’ . .
declara como de novedad e invencion propiz, son las siguien-
teg reivindicaciones:
1.~ Sistema de balanzas hidrdulicas, caracterizado esen=
cialmente porque el cuerpo a pesar obra sgobre una masa 1{qui—
da que constituye la fuerza de resistencia de la balanza y cu-~
/7 . . 4 .
ya masa liquida por efecto de la accion del peso que gravita
gobre la wisma por el intermedio de mediog apropiados por ejem

plo flotadores, sufre desplazamientos que son registrados en
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coluunas gracuadas en couunicaeidn con el depésito que zo0n=-
tiene l1lz masa lfquida correspondiendo cada desplazamiento de
estos a un peso dado sefialado en la columnz gracduada.

2.~ Sistema de balanzas, segin la2 reivindicacidn 1, ca-
racterizado porque el desplazemiento del 1{quido obra sobre
un elemento meeénico,flotador u otro suscepltible de accionar
una aguja indicadora ecstablecida sobre un cuwdrante graduado
en relacidn con la amplitud de dicho desplazamiento.

3.~ Sistems de balanzas segin las reivindicaciones 1y 2,
caracterizado porque segﬁn una forme de ejenucién del mismo
el dispositivo comprende un recipiente eilindérico en el que
ge contiene un lfquido cualquiera apropiado y &l que ge une
un conducto de comuuicecidn unido a uan tubo graduado verti-
cal, estebleciendose dentro de dicho recipiente un flotador
de forma cilindrica rematado en su parte superior por un pla-
tilio para reeibir el cuerpo a pesar y ea su parte inferior
por un peso constituyendo lsgtre que mentenga cicho flotador
en pOSicién vertical, y sobre la superficie del l{quido, pe-
quefias esferas flotantes gue =irven de pzra-chogues entre el
cuerpo del flotador y la superficie interna del recipiente.

4.~ 3istema de balanzas segﬁn las reivindicaciones 1 & 3,
caracterizado porgue segﬁn una segunda forma de realizacidn
se establece un recipiente en forma de anfora cuyo cuello cone
iituye un cilindro vertical y dispuesto en su interior un cuser
po flotante en forms de hongo con una prolongacién cilindri-
ca que pasa por el cuello del recipiente y sale al exterior
manteniendo una plataforma donde pueden establacerse pesos di-
vergos y cobre g€sta otra plataforms para recibir los cuerpos a
pesar, llevando unido al cuerpo flotante un lastre al igual
que en el cago anterior y hallandoge asimismo unido al reei-
piente un tubo graduado en el que el nivel del 1fquido por

su desplazamiento sefiala el peso realizado, sirviendo las pe=-
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sus amovibles pera sumentar la capacidad de la balanza en igud
medida que el peso de cada pesa retirada.

5.- 3istems de balanzas, segﬁn lag reiviadicaciones an-
tariores caracterizado porque segﬁn una forma de ejecucién el
cuerpo flotsnte es susceptible de recibir floiadores wislados
que unen su fuerza agcensional a la del flotador principal
pudiendo en congecuencia variarse & voluntad le resistencia
y por tento la capacidad de la bdscula.

6.~ Sistema de balanzas, segﬁn lzs reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque segﬁn una forma de rsaliza-
cidn uaa balanza hidraulica sagﬁn ge detalla en la reivindica-
¢idn 3, se scopla & una balanza de dos platillos de tipo co-
nocido uniendo uno de dichos platillos al cuerpo flotante, ob-
teniendo 2si una balanza susceptible de variar su capacidad de
peso por la agregacién de pesas en uno u otro de los dos pla=-
tillos, verificando en uno de los casog un aumento del peso
del cuerpb flotzdor y en otro una disminueidn cuya medida co-
rresponderd al peso utilizado.

7.~ Sistema de balanzas, segﬁn lag reivindicaciones an-
tericres, caracterizado porgue segﬁn otrz forma de ejecucién
el cuerpo flotador obrs sobre la masa de lfquido a modo de
pistén provocando un despluzamiento de esta en un tubo gra-
duedo que comunica con el depésito general dependiente del pe-
go establecido sobre el platillo de que consta el flotador.

8e= 3istema de balanzas hidréulicas,— Segﬁn se deseri-
be y reivindica en la presente memoria descriptiva y se ilus-
tra con los dibujos que a la misma se acompafian.

@onsta esta memoriz de diez y ciste hojas foliadas y es-

critas por uns cola cara.

Medrid, 4 28 de ceptiembre de 1932,
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