MODELO DE UTILIDAD

Que por veinte afios para Espafia y sus provincias de -
uitramar se solicite a favor de O.F.B., DE QDORICI -~
FRANCO, aé ﬁaéionalidad iteliana, domiciliada en Via
Nou&a di Cadriano CADRIANO DI GRANAROLO (Bolonia) ITA
LIA, por: ELECTROCOMPRESOR PORTATIL,PERFECCIONADoe -

MEMORIA DESCRIPTIVA

El Modelo ée refiere a un electro compresor
portatil perfeccionado, del tipo carretilla, que tiene
la particularidad de su eatructura enlos elementos de
colocacidn soﬁre plataforma y de toma manusl desmonta-

bles, reducibles y sustituibles, aptos particularmente
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en simplificar el transporte mediante la reduccidén del

volumén de impedimenta para los usuales traslados en’
su dbilizacidén .

Hay que notar les diversidades de empleo de
los electrocompresores, los cuales se pueden emplear
sea por la actuacién de diferenteé técnicas y tecnolo-
gias industriales y artesanas, como la nebulizacidn de
1{quidos én general y para uso de fetergentes, neuméd-
ticos, eﬁc. Generalmente su empleo no puede ser himita
do, pueden practicemente ser empleados en cualgquier
circunstancia donde sea necesario eire comprimido y
adquiere bajo este punto de vista (particularmente si
se considera que tambien en el dmbito de una industria
un dispositivo de electrocompresor puede emplearse en
locales situados en plantas diferentes); es de notable
importancia la posibilided de emplear aparatos de trans-
porte manual, facilmente transportables sobre carreti-
lla 0 bien fijos en ells, dotadog de elementos aptos
pare desmontar las plezas, reduciendo el volument de

impedimento para facilitar el transpbrte.
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Estes caracter{sticas consienten en permi-

tir su empleo sohre los electfooompresores de tipo meéio
¥y ligero, que representan la mayor parte de prototipos
en uso y para los cuales la posibilidad de transporte
manual y la mayor facilidad de empleo constituyen las
caracteristicas bésicas. En fbrma principal las carac-
teristicas dél modelo son resumidas asi:

1) Forma reducida tendente a formar una Gni-
ca estructura de motor compresor superiormente caracte-
rizada de une empufiadura en forme de asa asegurada en
dos Bprazos cuya situacién delimitan longitudinalmente
la estructurae e inferiormente la base esferoidal aplas-
tada que tiene a su vez funcién estabilizadora.

2) Acoplamiento difectamente solidario de
vinculacién céaxial motor compresor.

3) Sistema de estabilizacién a la plataforma
obteniendo mediante tres puntos de contacto, dos de los
cuales son'representados por dos ruedas desmontables
y el tercero por la hase de un mengo desmontable, en

el cual se distinguen: la parte superior dotada de un
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asidero para maniobrar, la parte intermedia de empalme,

le parte inferior o tercer eleﬁento del sistema, de ég—
tabilizacién sobre el suelo.

4) Elmango moldeado en correspondencia a la
zone inmediatamente superior a la zona esferoidal es
desmontable por tubos de empalme y elementos de fija-
cién aptos para el montaje y desmontaje solidario.

5)vLas ruedag pueden ser sustituidas por dos
pies de fijacién al piso operando asi de elementos fi-
Jjos al suelo;

6) La forme, la distrubicidén del peso de 1
cuerpo complesivo dei modelc, el sistema de su cong-
truceién y la forma del mengo 6olooado en sentido lon-
gitudinal llegan a simplificar el transporte manual del
modelo, al cual con el mango desmontado no presenta
parte séliente alguna o parficularmente molésta.

Segin otra variante, el modelo puede ser dota-
do de elementos de oolocaoidn sobre el piso, represen-
tado por dos ruedas o dos pies de fijacidn y en tal for-

ma que pueden cclocarse los dos sistemas en modo que co
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rregpondan a dos planos diferentes y asi, operando

con las ruedas, los pies no aétén en contacto con
el piso y desmontando las ruedas la estabilizacién
serd hecha mediante los pids. Las condiciones de -
horizontabilidad puede llevarse a efecto actuando
sobre el elemento que éetermina el tercer punto de
contacto, o sea ol mango, ¥ dotando»ésta con auto-
matismo segln conocidos sistemas.que consienten va
riar el largo del lado operante, dependiendo del -
mecanismo que se quiera emplear.

Como sistema de aéfuacién la corma del -
mango puede ser vinculade al cuerpo del electrocom
presor oon elementos gendricos de fijacidn, por -
ejemplo a presidén de parte empalmables de modo que
sea posible actuar en la posicién deseada, Actuan-~
do asi es posibile disponer el mango segln las dos
posiciones arriba citadas de modo que sea posible-
satisfacer las exigencias de los dos sistemas de -
epoyo, elevar el mango en posicién final de uso y

que condiciona particularmente su parte terminal -




90

95

100

105

a fin de que no cause molestias a su transporte. El

modélo ésta ilustrado & titulo meramente informativo"
en el adjunto dibujo esquématico, en la cual, la fi-
gura 1 es una vista de prospective longitudinal del
méoanismo del mango deemontgdo; y la figura 2 es la
vista en prospectiva de la misma de le parte opuesta
con el mango completamente intfoducido. Con referen-
cia a las figuraé: 1 es el motor, 2 el compresor, 3
el cuerpo a base esferoidel, 4.los brazos del asa, 5
dotada de empufizsdura frafilada, 6,% y 8 son respecti
vamente las pa?te tubulares que componen la parte -

central del mango, 9 la parte terminal superior de la

‘mismg dotade de asidero, 10-ll la parte inferior de -~

la misma dotade de pié de estabilizacidén el piso, 12
operando la ¥aina con funcién estabilizadora, 13 es el
¢ilindro de emmlme que introducido en el 7 queda soli-
damente apretado mediante la activacién del tornillo
de palimilla 14, 15 son molduras de sustén de las rue-

das desmontables 16, 17 son los puntos de f;jacién de

los brazos 4.
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En la pridctica la forma de la barra consien-
te manibbrar el parato, segﬁnﬁacional aplicacidn en.la
forma de arrastre y consiente el empleo de la misma -
como elemento accesorio estabilizador para usarse se -
gin las diferentes formas de actuacidén y regulables -
al plano de apoyo que actuan. En la préctica los parti
culares de ejecueién, los materiales,‘las dimensiones,
la potencia de los elementos de elgctrocompresién po -
drén variar sin por ésto salir del dmbito de la presen
te descripeidén, como tambien las particularidades del
modelo podrén ser singularmente empleadas con relacidn

a las finalidades y a los prototipos que de cuando en

cuando se crea necesario realizar.

N O T A
El_Modelo de Utilidad que por veinte alios se
solicita para Espaifia y sus provincias de ultramar, re-
cae sobre las siguienfes:

REIVINDICACIONTES

12.- Electrocompresor portatil perieccionado,

caracterizado por el hecho que la forma del aparato, -
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presenta una parte superior constituida por un blo-

que motor-compresor, solidamehte acoplados por un -
oje, empotrados sobre un cuerpo - depdsito - esfe ~
roidal aplanado, que tiene tambien funcidn estabili
zadora y cuyo perimetro estd delimitado longitudinal
mente por dos brazos, empalmados superiormente a une
empufiadura manual, lo cual, presenta el particular
empleo para uso d4 elecirocompresores de tipo lige-
ro y media, con gran facilidad de transporte y des
plazamiento sobre el piso.

28,~ Electrocompresor portdtil perfeccio-
nado, segun las reivindicaciones precedentes, carac
terizada por el hecho que el modelo en su caracte -
ristica de transportabilidad, pefmitq‘sgtisfacer la
imprescindible e#igencia de un féecil desplazamiento
de dicho dispositivo en relacidn a su variedad de -
empleos, entre otros, industrial, artesano, domesti
co, personal.,

38.- Electrocompresosr portatil pafeccio-

nado, segin las reivindicaciones anteriores, carac-
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terizado por el hecho de que la forma y la posicidn

longitudinal de su estructura de transporte: bra -
zos-agarradera, es particularmente apta para la fa-
se de trnasporte,‘éon la distribucidn del peso de -
modo de no constituir impedimeﬁto al efectuar el -
transporte del mismo.. .

48, - Eléctrocompresor portatil perfeccio-
nado, segin las reivindicaciones anteriores, carac-
terizadoas por el hegho de que el acomplamiento di-
recto, solidamente formado por un eje motor y compre
sor, permite limitar el wvolumen de estorbo en la -

parte superior del cuepo por el nimero de los elemen

t0s mecanicos y electricos y el peso de la estructu

ra, permitiendo la actuacién de una estructura ele-
mental.,

58,- Electrocompresor.portatil perfecciona
do, segin las reivindicaciones anteriores, caracteri
zadas por el hecho de que el sistema de estabiliza -
cidén al pisg, se obtiene mediante . tres elementos de

contacto, de los cuales, dos estan constituidos por
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dos ruedas desmontables y el tercero por un mango de

forma prolongacidn sirve para leva de tiro.

62,~ Electrocompresor portatil perfeccio-
nado, segun las reivindicaciones anteriores, carac-
terizadas por el hecho de que el mango. de seccion -~
tubular, tiene forma doblada y en el mismo se puede
distinguir tres zonas: una superior dotada de empu-
fladura, sirviendo de leva de tiro, una intermedia -
de empalme & una terminal adherida solidamente al -
cuerpo esfero del aparato como elemento de situacidn
al piso.

%ﬁ.m Electrocompresbsr portatil perfeccio
nado, segﬁn las anteriores reivindicaciones, caracte
rizadas por el hecho de que para reducir el volumeén
del cuerpo para su transporte, el mango es desmonta-

ble por zonas y estd dotadc de elementos de fijacidn

-~ de las diferentes partes, segin dispositivos automé

ticos o mecénicos.

’

e, - Electrocompresor portatil pafecciona

do, segun las anteriores reivindicaciones, caracteri
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zadea por el hecho de que el sistema de estabiliza-

cidn sobre el piso, puede utiiizar dos pies de esta
bilizacion en el piso y emplear la base del mango -
como tercer elemento.
2.~ Elsctrocompresor portatil perfeccio-

nado, segun las anteriores reivindicaciones caracte
rizades por el hecho de gue desmontendo el mango, -
el conjunto se reduce g un cuerpo sin galientes y -
por lo tanto de fdcil transporte.

108,- Electrocompresor portatil perfeccio
nado, segin las anteriores reinvindicaciénes, carac

terizadas por el hecho de que 6l modelo puede contar

facultativamente con otros sistemas de fijacién, co-

mo por ejemplo, ruedas y montantes desmontables o no,
de modo que el aparato pueda ser modificado de posi-
¢cidn libremente. Esta solucidén puede preveer el pla-
no de apoyo de los montentes a nivel intermedio entre
ol de las ruedas y el de 1los pernos de rotacidn de -
las mismas, de manera que, a ?uedas sacadas, 1los mon

tantes quedan en contacto directo con la base, con ~
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lo cual se hace posible una regulacidén de la posicién

del mango respecto a la montu?a; o dotando a la parté
inferior de la primera de elementos de registro, enton
ces es posible adaptar la altura de ésta a la de los -
otros dos elementos de fijacidnm.

118.~ Electrocompresor portatil perfecciona-
do, segun las anteriores reivindicacioms, caracteriza-
das por el hecho de que para evitar los efectos de vi-
braciones particularmente sensibles en tipo ligeros, se
dispone de aplicaciones deo amortiguacidn sobre uno o
bien sobre todos los montantes de apoyo.

l28.- Electrocompresor portatil perfecciona-
do, segun lés anteriores reivindicaciones, caracteriza
das por el hecho de que el mango puede agoptar estruc-
tura de sextante, adaptable en la posicidn al cuerpo -
esferoidal aplastado de la estructura, a fin de regu -
lar la altura de su parte inferior y permitir el tiro
en condiciones de plano con desnivel.

132 ,.,~ ELECTROCOMPRESOR PORTATIL PERFECCIONA-

DO.




Todo ello tal y como se describe en la me-

moria que antecede se reivind'ioa en su nota y se aoo‘g

pafia a titulo de ejemplo en la adjunta hoja de planos.
éonsta la presente memoria descriptiva de -

trece hojas foliadas y mecg:nograficadas a maquina a - |

tres espacios y por una sola cara.

Medrid, '§5FFR, 1967

CARLOS £
P.p.
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