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Memoria Desczriptiva.

La invencidn objeto de esta patente tiene por objeto
un apasrato de percusidn automdtico con accionamiento eldéctri-
co, del tipo gue comprende uno o mas mazos arrastrados en un
movimiento de rotacidn y gue se ponen después bruscamente en
libertad para caer asi sobre una pieza mdévil que se desliza
por la caja del aparato.

El gparato de percusidn objeto de la presente inven-

cidn se caracteriza esencialmente por la aplicacidn de los
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medios siguientes:

1) E1 mazo, o masa de caida, es arrastrado por una
pieza guia que presente preferentemente la forma de una pa-
leta solidaris del arbol rotativo del aparato.

2) Entre dicho &rbol rotativo y el drbol de acciona-
miento, dispuestos en la prolongacidén uno de otro, se inter-
pone una disposicidn de acoplamiento eldstico que comprende
dos pletos y un sistema articulado formado por dos o mas pa-
res de brazos, estando dispuestas regularmente seglin una cir-
cunferencia, las articulaciones de estcs pares de brazos en
los platos, mientras que los ejes comunes de articulacidn de
estos pares de brazos estdn dispuestos en el exterior de los
citedos platos y provistos, si es necesario, de masas apropia-—
des.

En el plano adjunto se representa, como ejemplo y en
esquema, una forma de ejecucidn de la invencidn.

Como se vé en la figura Unica de este plano, el apara-
to de percusidn comprende un mazo -1- constituido por uns es-
fera, en la forma de ejecucidn representads del eparato, pero
gue puede substituirse por cualquier otra mase que pueda mover-—
se, ya sea por rodamiento, ya por deslizemiento. El mazo o es-—
fera -1- rueda por la pieza de arrastre —-2—- que tiene preferen-
temente la forma de una psleba solidaria del drbol giratorio
-%—, y estd construida de modo gue el mazo no pweda nunca salir-
se de ella y sea siempre arrestrado por la pealeta durante su
rotzcidn. Por otra parte, las dimensiones longitudingles del
Srgano de arrastre -2—, se escogen de modo gue este Srgano no
se ponge nunca en contzcto con la pieza —4—- que forma el cami-
no de rodadura, debiendo el mazo -1- solo rodar en el declive

formado por dicho camino de rodadura.
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De acuerdo con la invencidn, se dd a este declive un
perfil tal, que la velocidad de gue estd animado el mazo, se
acelere a medida gue el mazo se acerca & cierto punto_del cami-
no de rodsdursa y gue a partir del momento en que el mazo ha pa-
sado de dicho punto, sea lanzado a lo largo del Srgano -2- y ven—
ga a caer en -5- sobre la pieza deslizable —-6-. Esta Wltima com-
prende un porta-herramientas para recibir un punzdn o matriz,
un buril, o una broca, sezin el uso gue se yuiere dar sl aparato
de percusidn.

La disposicidn descrita funciona del modo siguiente:

La paleta —-2- recibe del motor, no representzdo en el
plano, un movimientc de rotacidn y arrastra &l razo -1- yue, des—
plazéndose libremente sobre la pslets —2-, tiende por la accidn
de la fuerza centrifuga, a aplicerse constentemente sobre el ca-
mino de rodadura —-4-. Al llegser gl punto —-C— de este camino de
rodadura, el mazo es lanzado automdticamente sotre la cgbeza -5-
del porta-herramientas -6-, sin salirse de la pieza de arrastre
o paleta —-2-. Continuando el movimiento de rotacidn, el mazo
vuelve a rodsr sobre el cemiro hasta yue se produzca una nueva
percusidn, y asi sucesivamente.

La experiencia ha demostrado que en el momento de la
percusidn la reaccidn del maezo tiende a parar el Srgano de a-
rrastre —2-. Ademds, cuando el sparato se mueve con cierta ve-—
locidad, se producen en dicho gparuto reacciones gue pueden de-—
termincr repercusiones nocivas en el motor de accionamiento,
causar a veces su deterioracidn y haeta ponerlo completamente fue-
ra de uso.,.

Para evitar este inconveniente se interpone, de acuerdo
con la presente invencidn, entre el &drbol rotativo —3- y el dr-

bol motor, una disposicidn de acoplamiento eldstico constituida
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esencizlmente por dos o mes rlatos =7- scbre los cuales se ar—
ticvlan dos o mas pares de brazos ~-8~. Cada uno de loc rlatos
=7— tiene dos agujeros diametralmente opuestos, en el caso de
que solo se utilizan des psres de brazos ~8—. Cada vno de los
platos =7— tiene dos agujeros diametralmente opuestos, en el cag-
so de gue so0lo se utilizan dos peres de brazos, y cuatro, seis,
0 més agujeros anglogos si se utilizan cuatro seis o mas pares
de brazos. En uno de los extremos de ceada uno de los brazos -8~
ce han fijsdo unos gorrones, gue se introducen en los agujeros
de ceda uno de los plstos. Cads par de brazos comprende, adenis,

. - . & Id
eén su otro extremo, un eje de rotacidn comin ~9-~ que puede es-—

. tar provisto por sabas partes de masas o contrepesos convenien—

tes. Estos grupos de brazos forman de este modo un sistems ar-
ticulado gue puede abrirse y cerrarse. El funcionamiento de es-
te acoplamiento eldstico es f4cil de comprender, Cuando los dos
drboles (receptor y motor) giran con la misma velocidad, los
brazos —-8-, por la accidn de la fuerza centrifuga a que estén,
sometidos, tienden todos s dirigirse segin las prolongeciones
de los radios de los platos -7—; los brazos —-8- de cada grupo
coinciden y el sistema articulado se halla de este modo cerrado.

En cambio, cuando suments el par resistente gplicado sl
drbol -3~, y la velocidad de este drbol tiende a disminuir, el
2rbol motor vuede continuar girando con la misms velocidad pnues-—
to que la diferencia de velocidades de los dos érboles tiene sim-
plemente como efecto, el producir una deformacidn del sistema ar-
ticulado. Se evita de este modo cualyuier repercusidn nociva en
el motor de accionamiento.

La presente invencidn no queda limitada al modo de ejecu-—
cidn representado en el plano, sino gue puede recibir modifica—

ciones en sus detalles de construccidn, sin apartarse de la esen—

cla de la invencidn.
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oe reivindica como objeto de esta patente:

1) Aparato automdtico de percusidn con accionamiento
eléctrico u otro, del tipo gue comprende un mazo arrastrado en
un movimiento de rotacidn y que se pone después en libertad pa-
ra caer asi sobre una pieza mévil corredera en la caja del apa-—
rato, caracterizado porgue el mazo o masa de caida es arrastra-
do por una pieza gufa =olidaria del &rbol rotativo del aparato.

2) Aparato sutomitico de percusidn sestin la reivindica-
cidn 1, caracterizado porque entre el Arbol de dicho sparatc y
el drbol de accionamiento, dispuestos en la prolongacidn uno de
otro, se interpone una disposicidn de accionsmiento eldstico
gue comprende dos platos y un sistema articulado formado por
dos o mas pares de brazos, estando dispuestas regularmente se-
gun una circunferencis, las articulaciones de estos brazos so-
bre los platos, mientras gque los ejes comunes de articulacidn
de estos pares de brazos estdn dispuestos en el exterior de los
citados platos y provicstos, si conviene de masas o contrapesos
apropiados.

%) Aparato de percusidn sutomdtico.

Barcelona 18 de abril de 1932,




Nigolas Diordievitch {a) Georgevitch 1 hoja.
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