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Memoria descriptiva que se acompafia 4 la solicitud de Patente
de Invencién por VEINTE afios £ favor de Wi lhelm Kreaut,
residente en Balingen (Wuerttemberg) (Alemanisa), por "UN DISPOSITI-
VO DE AJUSTE PARA APARATOS DE MEDIDA DESTINADO A TRANSMITIR EL VA-
LOR MOMENTANEAMENTE OBTENIDO A OTRO DISPOSITIVO (JUE TRABAJA CON ES-
TE VALOR", presentads en el Ministerio de Agricultura, Industria y

Comercio,

El presente invento se refiere 4 aparatos de medida,espe-
cialmente balanzas, en los que los vélores obtenidos se transmiten
por via electromagnética mediante una bobina magnética £ una mdqui-
na de calcular, un mecanismo impresor u otro dispositivo cualquiersa,
que sigue trabajando con estos valores. En especial el invento se
refiere al dispositivo de ajuste del valor indicado en el aparato de
medida , previsto pars la transmision 4 la mdquina de calcular. Pa-
ra hacer posible la transmision del valor seiialado en la escala £
la mdquina de calcular se presupone que la escala del instrumento
de medida estd dividida en una escala de contacto, por la que la co-
rriente conducida por los contactos de indice 21/l - 21/3 se lleva
a los contactos selectores 22 que maniobran la excitacién de los
electroimanes de ajuste 17.

En los dispositivos conocidos de esta clase se requiere
para cada nimero que se ha de ajustar de las series de las unidades,
decenas, centenas, y mi-llares un electroimén especial. Por este he-
cho resulta naturalmente el aparato voluminoso y las muchas bobinas
dan lugar a perturbaciones del servicio. Para evitar este inconve-
niente se ha previsto segin el presente invento para cada serie de
ndmeros un selector 23 (Figuras 3 y 4), que recibe la corriente de
la escala del aparato de medida, pero que solo utiliza un electro-
imén ¥nico.

Los contactos rozantes 26/0 - 26/4 del selector 23 (3 y 4)

se mueven mecénicamente § € mano por intermedio de los contactos
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selectores 22/0 - 22/9 y el electroiman funciona en el momento en
que los contactos rozantes 26/0 - 26/4 resbalan sobre el contacto
exterior 22 y 25 del selector gque conduce la corriente de la escala
de contactos del aparato de medida.

Por este hecho en los rodillos de nimeros 48 de la miquina
de calcular se ajustan en la forma que despues se describiras los nd-
meros correspondientes 4 la posicién del indice. Los rodillos de ni-
meros 48 se unen con el dispositivo de maniobra para el nimero de
revoluciones el tambor 128 de rueds de salientes de la méquina calcu-
ladors y dejan libre maniobra de la corredera 90 en la posici6n de
las uniadades, decenas, centenas, miallares etc. en el momento en que
tiene lugar el mimero requerido de revoluciones de la mdquina calcu-
ladora., La maniobra misma no se describe mfs detalladamente , pues no
tiene importancie para el invento,

1l selector 23 (figura 4) estd construido naturalmente para
todas las magnitudes numéricas que se presentan en una balanza 6 bés-
cula por ejemplo desde la unidad hasta el millar o decena de millar,
Kl ajuste de los rodillos de nimeros 48 se efectua mediante dientes
de embrague 40, que por un extremo se fijan en un eje excentrico 39
y & cada revolucién de éste eje 39 hacen avanzar un diente de los ro-
dillos de ndmeros 48. El ajuste puede tambien realizarse por un diente
rotatorio, que en el momento, en que se consigue el valor numérico se-
fialado en la escals, deja de engranar;

Para impedir que los contactos de indice 21/1 - 21/3 se o~
primen contra los contactos de la escala (Migura 5) antes gque el indi-
ce se ponga en reposo, § sea antes que la pesada no se haya terminado
y por ello se transmita un resultado falso 4 la mdquina de calcular,
el dispositivo de ajuste debe construirse de manera que al accionarse
dicho dispositivo por oprimir el boton 1, no tenga lugar inmediatamen-
te el cierre en el contacto del indice. Esto se consigue gracias 4 que
la corriente al electroiman 20 permanece interrumpids en el indice por
un interruptor de retardoi(figuras 2 y 5)hasta que el indice se pone

en reposo,



La néquina de caloular estd construida de manera que tanto
el resultado calculado como el valor (peso) seflalado y transmitido
por el cparato de medida (balanza) a las rue as de tipos de un me-
canismo impresor, se transnits de maners que al comprador se le
entrega un boleto con el peso y con el importe & pagar.

Son ls mféquina de calcular se combinas tambien un mecanismo
samador, gue sume todo importe calculado, de manera que despues de
un tiempo dcterminado puede leerse el importe de la suma definitiva
de las divergas cantieddes calculadas por la méquina;

E1l objeto del invento se ilustra en los adjuntos dibujos en
una forma de ¢jecucidén seflalada £ titulo de ejemplo;

La figmra 1 es una vigta lateral del dispositivo de sjuste
para la méquina celculadors con los rodillos de nimeros 48 de ésta
ditime.

La figurc 2 presenta los riediog de embrague del dispositivo

de ajuste y de los contactos del indice 21/1 - 21/3.

La figura 3 es una alzada del dispositivo de ajuste, de los
rodillos de nimeros 48 de la mdquina de calcular y del selector 23,

la figura 4 presenta el selector 23 en vista lateral.

La figura 5 es un esquems de conexidn de la parte eléetrica
de la disposicién total con la escala de contactos.

La tigura 6 es la vista de frente del interruptor para el me-
canismo impresor y el motor en posicidén de desenbrague y la fighra 7
una vista lateral de la mféquina calculadora con el mecanismo impre-
sor por la,linea A - A de la figura 8,

La figura 8 es una viata en aslzada del mecanismo impresor y
la figura 9 otra de la méquine de calcular;

Las figuras 10 y 11 son una vistas de frente y otra lateral
de los rcdillos intermedios desplazables para el ajuste de los sa-
lientes de la rueda correspondiente;

La fipgura 12 presenta la alzada de los rodillos de multipli-

cacién y do adicién , ¥y
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La fipgura 13 una vista lateralmdel dispositivo de desenganche
para centimos de fraccion, y

La figura 14 vna vista de la ruede de transmision del dispositivo
de desenganche de los centimos de fraccion del mecenismo sumador.

Las figuras 15 y 16 son una vista lateral y de frente del bloqueo
de la corredersa en posicion de desembrague;

Las figuras 17 y 18 son una vista en planta y lateral del dispo-
sitivo de seguridad de desenganche,

La figura 19 es una vista lateral del indice.

la figura 20 presenta los contactos de tecla del mismo en escala
sumentade.,

Las figuras 21 y 22 son vistas laterales de un dispositivo de ajus
te de otra forma de ejecucion en posicion de trabajo y de desembrague.

La figura 23 es una planta de éste ltimo dispositivo de ajuste.

La trensmision de las indicaciones de la balenza £ la méquine de
calcular y la impresion del boleto se realizan en la forme siguiente’

Oprimiendo el boton 1 (figura 2) se mueve hacia adelante una bie-
la 2 y al mismo tiempo se tensa un muelle espiral 3; Con ésta biela
2 ge une elasticamente una cremsllera 4, gue con retardo mecénico
acciona al interruptor 5. En la biela 2 se encuentra uns palanca
aiglada 6, que hace presién sobre el contacto 7 para conectar el mo-
tor 8 (figuras 2 y 5) y conecta 4 8ste. El tope 9 permite un movi-
miento de avance de la biela 2 solo hasta el diente 10 de la pa-
lanca 11, con lo que se evita gque la palanca 12 embrague sl aco-
plamiento de friccion 13 para el accionamiento del eje 39 del me—
canismo de ajuste. Por lo demes se cierra el contecto 14, de mane-

re que el electroiman 15 cierra al contacto 16 (figura 5)y con ello
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el circuito de los electroimanes 17/1 - 17/5 por el lado negati-
vo. Al mismo tiempo que el contacto 14 se cierra tambien el con-
tacto l4a, que establece el retorno hacia menos de los electroi-
manes 20 y 78. Despues que el interruptor de retardo 5 ha pasado
¥y entretanto tambien el indice del aparato de medida se ha coloca-
do en reposo, se cierra por un diente 18 un contacto/(figuras 2 y
5). Por este hecho el electroiman 20 (figuras 5, 19) recibe co-
rriente y oprime los contactos méviles 21/1 - 21/3 en el indice
(figuras 5, 19 y 20) sobre los contactos de escala colocados fren—
te 4 ellos en la posicién correspondiente del indice, con lo que
los contactos 22 unidos con los de la escela, para la serie de las
uni~dades, de las decenas, etcetera, en el disco repartidor 23, se
unen con el polo positivo de la fuente de corriente (figura 4).

Poco despues se cierra el contacto 24, de manera que la co-
rriente positiva va al contacto rozante giratorio 26/0 y desde és-
te £ uno de los contactos 25/0 y 25/9 unidos con la bobins de blo—
queo 27 (figuras 2 y 5), cuyo inducido 28 (figura 2) es asi atrai-
do. El diente 10 deja libre al tope 9 con lo que la biela 2 puede
moverse por completo £ su posicidn extrema. Al mismo tiempo el tope
9 mediante la palanca 12 embraga el acoplamiento 13, con lo que se
tensa el muelle espiral 29, que al desconectar vuelve £ llevar la
palanca 12 £ la posicion inicial y desembraga el acoplamiento 13.

El eje de excentrica 39 con los dientes de embrague 40 se
conecta despues del embrague del acoplamiento 13 y ejecuta sus fun-
ciones, cuyos detailes se explicardn mejor valiendonos de un ejem—
plo numérico para el que escogeremos el numero 2.765 g.

Con ésta indicacidén de peso, el indice de los contactos
21/1 21/% se encuentra sobre el contacto 700, 6o y 5 de la escala
de contactos (figura 5). La bdscula § balanza empleada en el ejem-
plo posee un campo de inclinacién hasta 1.000 grados el cual agre—
gando. pesos adicionales se eleva en 1000 grados por cada adicion.

Solidariamente con la adicion o embrague del peso adicional se me-—
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niobra un disco distribuidor so (figura 5). 51 shora segun el ejem—
plo sefalado se han agregado 2 kilogramos sobrs lea balanza, enton-
ces ol muelle rozante 51 se eucucntira sobre el contacto 2,000 (fi-
gura 5) y asi se uue tawbien con el disco distribuidor 25. (EL rme-
lle 52 recibe corriente solo cuando el indice del aparato de medida
a6 cpcuentra en la escala sobre 1.00U (contacto 67). FPor clerre del
contacto 67 se excita el electroiman 78, con 1o que se abre el con-
tacto 79 y se cierra el 7%'). Si uhoru se embragu el acopiamiento 13
(riguras 2 y 5) en la forua antes descrita, entonces ¢l cje d¢ excen-
trica 39 unido con el eupican 4 girar (figuras 1 y 2). liediante lus
ruedas dentadas 357se hacen girar los contcctos rozantes 26/0 - 26/4
(figaura %), los cuales tocan primero en los contactos 22/0 y despues
en los contactos 29/9 del disco distribuidor 2% ¥ luego se colocan
nucvamente en cero (figura 4), pues deopucs de ofsciuarse este mevi—
miento so descmbraga €l acoploniento 13. La relacion de tranamision
entre el eje de excentrica 37 y ¢l gque lileva los centactos rozantes
26/C - 26/4 se sscoge de monera gue, por ejemplo, cuando han pasado
los contactos rozantes 20 de (-1, el eje de excentiice 39 ha ejecu-
tado una revolucidn,

Ssegun el e jemple nuaérico escogido de 2,765 grados los dien~
tes de cmbregue 40/1 - 40/4 (el diente 4075 dej& de engranar inme-
distenente sntes de empezorse el accionaniento del eje 39) movidcs
por el eje excentrico 39, agarran en las ruedas dentadas 41/1 - 4174
y hscen girar 4 éstus rucdss en otros dos dientes por dos revoluclo-
nes del eje 39. Los dientes de enmbrague 40/1 - 40/5 ejecutan movi-
mientos cscilantes y de elevacidn alrededor de los pernos 43 apoya-
dos en las plezas de gula 42. Juando ahora el contacto rozante 26/4
al girer se encuentra sobre el contacto 22/2 d¢ lo serie de millares
del disco Aistrihaider 23, la corriente pocitliva puede pasar desde el
indice por el disco distribuidor 3C hacia el contacto 26/4 y porel
muelle 44 (figuras 3 y 4) hacla el electroiman de millares 17/4
(figuras 1 y 5), el cual atrae al inducido 4%/4 y mueve la palanca

acodada 46, que-levanta el permo 43 con la pieza de goia 42 y des-



‘ engrnna al diente 40/4 de la ruede dentads 41/4 (figuras 1 - 4).

Le rueda 47/4 engrenada con la ruede 41/4 hece girsr en Otros
dos dientes a la rueda 48/4 unidu con elle firnemente y en esta po-
sicion aparece un 2 en el sgujero de la mirilla. i) mismo tiempo
1s Tueda 49/4 gire y por ello la rueda 50/4, sobre la que se opri-
me aisledo un anillo rozante 51/4 (figura 1) interrumpido poTr una.
insercion de ebonlta 52/4 (figura 1), gira dos unidades. El eje 39
sigue girando. Despuss de otras tres revoluciones se repite el pro-
ceso descrito de desembragus del diente 40/1 mediante el electroiman
- 17/1 de maniobra de las unidedes y les partes unidss con el. Despues
de cada ulterior revolucion se efectun el desembrague del diente 40/2
mediente el electroiman 17/2 de meniobra de las decenas y el del
diente 40/3 mediante el electroiman 17/3 de maniobra de las centenas.

El electroimen 17/5 de meniobra de les decenas de millar se
meniobra por el electroiman 66 y el contacto 68 e igunlmente antes
de comenzar lo revolucion del eje 39 desengrane el diente 40/5 de
manera que no puede engranar con la rueda dentada 41/5, pues el
electroiman 17/5 recibe antes corriente. Al levantarse les piszas de
guia 42/1 - 42/5 (figura 1) les plezas aisladoras 53 se oprimen
contra 1o0s contactos 54. Estos contectos 54 (figuras 1 ¥y 5) estén
unidos al polo positivo de los electroimenes 17/1 - 17/5 y tienen
por objeto impedir que éstos se queden sin corriente, pues cuando
los contsctos rozantes 26 han ebandonsdo de nuevo & 108 COrrespon-
dientes contactos 22 conductores de corriente, se interrumpiria
mievaemente la entrada de corriente & los electroimanes 17;

Despues que ahora el eje 39 ha efectuado nueve revoluciones
y ha sjustado & las ruedas de mfmeros 48, el contecto rozante 26/0
llege tambien al contacto 25/9 y la corriente pusde shora pasar de
nuevo por el electroimen 27 (figuras 2 y 5), con lo que la palanca
11 se empuja hacia abajo., El diente 10 deja libre al tope,la biela
2 por efecto del muelle 3 resbala & su posicion inicisl,la palanca
12 desembrage el acoplemiento 13 por el muelle 29 y los contactos
7, 14, 14a 19 y 24, se abren. Xl electroiman 20 en el indice queda

gin corriente , los contactos 21 1 - 21 3 se retrotraen y el indice
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puede oscilar de nuevo libremente.

Despues del ajuste del precio principal mediante las palan—
cas de segmentos 109 por intermedio de las ruedas dentadas 110 y 111
apareciendo este precio principal para el control en los rodillos de
némeros 112 (figuras 10 ¥y 11) , la mfquina calculadora trabaja en la
forma conocida con el peso ajustado, sacando la corredera 90 del me—
canismo calculador por efecto de una presién sobre la palanca 91 (fi-
gura 7). Mediante el proceso de cflculo se llevan de nuevo automfti-~
cam-nte & cero los rodillos de numeros 48/1 - 48/5 que regulan 4 ma—
niobran los numeros de revoluciones de la rueda de salientes de la
méquina calculadora y al mismo tiempo tambien giran hacia atras los
anillos rozantes 51 ¥ €sto de manera que la pieza aisladora 52 se co-
loca en la posicion cero precisamente sobre el maelle rozante 60 (fi-
gura 1):

Despues de terminada la multiplicacién , la corriente se in-
terrumpe al electroiman 5, el contacto 16 se abre e interrumpe el cir-
cuito al electroiman 17, los dientes de embrague 40 vuelven 4 caer
por esto en su posicion de trabajo.

El resultado de la multiplicacion del peso y del precio prin
cipal aparece en los rodillos de cifras 92 y 95 (figuras 7 ¥ 9) . Por
los rodillos 92 provistos de ruedas dentadas se ajustan mediante 1las
ruedas dentadas 94 y 95 los rodillos de tipos 96 para imprimir el
precio. El ajuste de los Todillos de tipos 97 para imprimir el peso
ge efectua por el eje 98 de la rueda de salientes mediante las ruedas
dentadas 99, 100, 101 gracias al diente 102 (figura 2), que engrena
con la rueda dentada 103. La rueda dentada 103 engrana €n la 104 asen-
tada en el rodillo de tipos 97. Con el giro de la rueda dentada 105
ge tensa un muelle 105 unido firmemente con ella y la rueda dentada
103 se retiene en toda posicién mediante uns palanca de bloqueo 106
lastrada con un muelle (figura 7). El muelle 105 wvuelve 4 cero al ro-
dillo de tipos 97, cuando las palancas de bloqueo 106 despues de ter-
minada la presidn gse desenganchan de los dientes de la rueuda 105.

Inmediatamente despues de la maltiplicacion acabada se realiz?

en la forma desmues des pues descrita la impresion del boleto con laim



dicacion del peso y del precio., Llevada la corredera 9o , despues de
terminada la multiplicacion, a su posicion iniciel, el contacto 115
se cierra , mientras el contacto 63 al tirar de la corredera se cie—
rra ya por la palanca de maniobra 1lo7 y se retiene en esta posicion;
Ahora pasa corriente desde el polo positivo por los contactos

115 y 63 (figuras 5 y 6) al electroiman 61 (figuras.5 v 8) que en
la forma conocida embraga al acoplamiento de friccion 116 (figura 8)
para accionar el mecanismo impresor (figuras 5 y 7). Al arrancar el
mecanismo impresor se humedecen primero los rodillos de tipos 96 y 97
(figura 7) por el rodillo tintador 117 (figura 8), la placa impresora
118 con la tira de papel inserta 119 se empuja contra los rodillos de
tipos y vuelve inmediatamente a su posicion inicisl. Al levantarse 1la
placa impresora 118 el portapapel 118a sujeta firmemente la tira de pa~
rel 119, Al retroceder la placa impresora 118 a la posicion extrema se
vuelve a levantar el portapapel 118a y deja libre la tira 119;

El rodillo de transporte 120 mueve a la tira de papel 119 en
el largo de un boleto por delante de la tijera 121, la cual lo corta
¥y el boleto sale delmdispositivo por la canal de deslizamiento 122;
Al comenzarse el transporte del papel mediante la excentrica 123 (fi-
gura 8) el estribo 124 se empuja contra la palanca de bloquec mencio-
nada 106 lastrada de muelle y éstn desengrana de las ruedas dentadas
103 (figura 7) . Los rmelles 105 vuelven £ cero £ los rodillos de ti-
pos 97.

Despues de cortarse la tira de papel por la ti-jera 121, una
palanca 125 (figuras 6 y 8) maniobrada por la excentrica 126 choca
con el extremo 127 de la palanca 107, con lo que los contactos 62 y
63 se vuelven £ abrir y la palanca 107 (figura 6) torna £ su posicion
inicial y alli queda retenida por la presion del muelle. Por sbrirse
el contacto 63 se interrumpe el circuito al electroimén de acoplamien~
to 61 y desembraga el acoplamiento de friccion 116 para el accionamien~

to del mecanismo impresor. El contacto 62 tambien se abre y para al
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motor de accionamiento. Asi se termina el proceso de trabajo de
toda la disposicion.

Los segmentos de ajuste 109, con los que el numero de salien-
tes de las ruedas 128, correspondiente al precio principal, se lle-
van £ la posicion de trabajo, deben colocarse en desengrane con las
ruedas de salientes 128 durante el trabajo de las mismas. Por esto al
tirar de la corredera 90 de calcular se deja libre una palanca 113
no dibujada con detalle , la cual cierra el contacto 114 con lo
que el electroiman 129 atrae un inducido 130 y mediante una palanca
131 desengrana de la rueda de salientes 128 a las ruedas dentadas
110 (figuras 10 y 11). Una vez que la corredera 90 ha wvuelto a su
posicion inicial, se abre el contacto 114, con lo gue se Vuelven é
engranar los segmentos de ajuste con las ruedas de salientes median-
te el muelle 132. Simultdneamente £ la traccidén de inducido 130, un
S8rgano de bloque 133 (figuras 10 y 11) se coloca en la endentacién
de los segmentos de ajuste 109 e impide todo desplzamiento de los
mismos durante las revoluciones de las ruedas de salientes 128. Pa-
ra calcular los valores exactos en céntimos es necesario colocar
algunos puntos por detrds de los céntimos, ésto és décimas y cen-
tésimas de céntimos en el mecanismo multiplicador en la forma geme-
ralmente conocida. Si los céntimos de fraccién originados en la
mualtiplicacién se dejan shora en el mecanismo sumedor, entonces
despues de cierto nimero de adiciones se obtiene una diferencia en-
tre el importe pagado y el importe total aparecido en el mecanismo
sumador 93, pues éstos centimos de fraceién no pusden comprenderse
al verificar los pagos en moneda., Para deducir esta diferencia del
mecanismo sumador , despues de cada maltiplicacién se deben soltar
del mismo las fracciones de céntimos. Esto se realiza solidariamen-
te con el desenganche § liberacién de los importes de los rodillos
de mimeros 92 y de las ruedas de tipos 96 mediente la palanca 139
(figuras 7 y 12). Con el eje 134 de los rodillos de numeros 92 se
une solidariamente el eje 135, sobre el que se asiente firmemente
una rueda de segmento 136, (figura 14). La rueda de segmento engra-

na en la rueda 137 situada despues del centimo entero, la cual esta
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construida de manera que cuando se encuentra en la posicion 0, la
‘rueda de segmento 136 por efecto de la escotadura 138 puede seguir
moviendose sin engranar con ella. Si en la multiplicacién la rueda
137 se desplaza de su posicion O, entonces la rueda 136 hace girar
hacia atras & la rueds 137 hasta que esta se encuentra en su posicion
O. De esta manera se evita que en el mecanismo contador se sumen las
fracciones de céntimos, Para realizar solidarismente el desenganche
descrito, se monta el mecanismo de bloqueo (figuras 17 y 18) que
permiten utilizar la mdquina de calcular solo cuando por la palamca
159 se han hecho girar a O los rodillos de numeros 92, Al sacar la
corredera 90 del mecanismo calculador, una regleta 140 hace presion
contra un rodillo 141 fijo en la palanca de segmento 142 y el rodillo
se rueve en direccion de la flecha (figura 17), con lo que se coloca
por debajo de una punta 144 una escotadura 143 y retiene al segmento
contra la accion de un muelle 145. En el segmento se encuentra una pa-
lanca 146 gque empuja hacia atras al mismo tiempo a la varilla 147, Por
este hecho un diente 148 de la varilla llega al estribo 149 de la te-
cla 91, que asi se asegura contra toda nueva depresidn. Con el giro
del eje 135 gira en direccion de la flecha de la figura 18 una palanca
150 y levanta £ la palanca 151 unida con la punta 144, la cual asi sa-
le de la escotadura 143, Por la traccion del muelle 145 el segmento
142 se mueve a su posicion inicial y el diente 148 sale del estribo
149, quedando asi libre la tecla 91 (figuras 17 y 18).

Paras impedir se saque la correders del mecanismo calculador
durante el ajuste de los rodillos 48 de maniobra de los numeros, al
mismo tiempo que se oprime el botén 1 se empuja una excentrica 156
(figura 15) fija en la biela 2 sobre la palanca 152 lastrada de muelle,
con lo cual el diente 153 (figura 16) se empuja 4 una escotadura 154
de la varilla de traccién 145 en la que va f'ija la corredera 90 de cal-
cular con lo que €sta corredera se bloquea contra todo movimiento;

kEn las figuras 21, 22 y 25 se ilustra otra clase de ejecucidn
para el embrague de las ruedas dentadas 41, designandose conveniente-

mente lad partes iguales lo mismo gue en el dispositivo de ajuste



seglin la figura 1,
El ajuste de los rodillos de nimeros 48 se fectua también

por intermedio de la rueda dentada 41 y ésto en la siguiente for-
ma.

Por el eje 39 se hace girar por intermedio de las ruedas
dentadas 157 y 158 el diente 40 unido firmemente con la Wltima y
£ cada revolucidn hace avanzar un diente £ la rueda dentada 41,

Para cada valor de lugar se necesita una disposicion de éste clase
¥y los dientes 40 pueden en cada momento desengranarse con independen- ;
cia reciproca.

Despues de las revoluciones de los dientes unitarios, corres-
pondientes al ndmero que se ha de ajustar, se levantan estas disposi-
ciones por los electroimanes 17 (figura 21) y asi el diente 40 se
desengrana de la rueda 41, exactamente como ocurre segun el disposi-
tivo de ajuste antes descrito de la figura 1. Con la elevacion de &e
tas disposiciones se cierran los contactos 54, para impedir toda cai-
da de los grupos como en el dispositivo de ajuste primeramente des—
crito.

Los diversos procesos que siguen el ajuste del peso, se con-

servan iguales.,

e it D R ) I A - R P I P P Sy P ST
Se reivindica como nuevo Yy de propia invencion:

1°. Un dispositivo de ajuste pare aperatos de medida desti-
nado 4 transmitir el valor momentenesmente obtenido £ otro disposi-
tivo que trobaja con este valor, cecracterizado porgue pera cada pues—
to decimal como unidad, decena, centena, millar, etcetera, solo se
emplea una bobina de electroiman;

2°, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en el pun-
to 1, caracterizado porque les ruedes de ajuste (41) del dispositivo
se ajustan mediante dientes de embrague oscilantes (40) § rotatorios
los cunles se apoysn conjuntamente sobre un £rbol excentrico § nor-
mal (39) y oscilan cada una alrededor de un punto especisl desliza—

ble 4 '
e de apoyo (43) 4 un o entro fijo de giro (39).
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C, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en los puntos
1 y 2, caracterizado porque los puntos de apoyo (43) se leventan 6
se desvian mediante palances por medio de los slectroimanes de ajus-
te (17) pertenecientes en cada momento £ ellos y por este hecho los
dientes de embrague (40) se desengranan de las ruedes de ajuste (41);

40; Un dispositivo de ajuste segun 1o reivindicado en los pun-
tos 1 a 3, caracterizado porque la corriente para los electroimanes
de sjuste (17) se maniobrz en cada momento oportunamente mediente
discos distribuidores correspondlentes (2});

59, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en los pun—
tos 1 a 4, caracterizado porque al accionar el ajuste oprimiendo
el boton (1) se cierra un contacto (14), el cual cierra el_circuito
de los electroimanes de ajuste (17), con el fin de que, cuendo los
contactos del indice tocan un oero; se hage desembrager el corres—
pondiente cerrojo de maniobra ya antes de comenzar el movimiento de
embrague;

60; Un dispositivo de sjuste segun lo reivindicado en los pun-
tos 1 & 5: caracterizado porque solidarismente con las ruedas de
ajuste (41) se une con cada une un anillo rozante (51) interrumpi-
do por una pieza aisladora, el cusl al girar las ruedas de ajuste
(41) fuera de la posicion de cero, maniobra un circuito paralelo
al electroimen (15) del contacto negativo (16) y solo al volver
a la posicion cero deja libre £ los electroimanes de maniobra para
un nuevo ajuste;

70. Un dispositivo de ajuste segun lo reivindieado en los
puntos 1 a 6, caracterizado porque para evitar se actue indebida-
mente sobre el aparato de medide £ una puesta en marchs premeturs
del dispositivo de ajuste, la corriente al indice y &l sparato de
ajuste se conduce y regula por un interruptor de retardo (5).

8°, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en 1los pun-
tos 1 & 7, caracterizado porque el embrague del acoplamiento de
mando (13) se bloquea & se deja libre por un cerrojo (1l) maniobra-

do mecdénica § electromagnéticamente y el cual se influencia median-
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te el disco distribuidor 23 ¥ otro érgano de meniobrs situsdo sobre
su eje.
9°. Un dispositivo de ajuste segun lo reivindiocado en los pun-

tos 1 £ 8, caracterizado porque pera dar 4 conocer exteriormente una
tronsmision realizada se intercala sobre las ruedes de ajuste (41)
uns sefial acdstice § Sptica (159).

10°, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicaedo en los pun—
tos 1 a 9, caracterizado porque el aparato de medida solo se bloquea
mientras dura el proceso de ajuste y no puede utilizarse (contacto
24, 14a).

11°, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en los pun-
tos 1 £ 10, caracterizado porque el resultado calculado y el valor in-
dicedo del aparato de medida se transmite solidariamente £ rodillos
impresores (96/97).

12°, Un dispositivo de ajuste segun 1o reivindicado en los pun-—
tos 1 £ 11, caracterizado porque independientemente del primer meca-
nismo del resultado se acciona por las ruedas de espigés otro segundo
mecanismo de resultado que sirve al mismo tiempo de mecanismos sumador

1}0. Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicedo en los pun-—
tos 1 £ 12, caracterizado porque soliderismente con el desengenche
del mecanismo del resultedo (rodillos de numeros 92) se sueltan en el
mecanicmo sumedor (rodillos de numeros 93) los centimos de fraccion
en el existentes;

140; Un dicpositivo de ajuste segun lo reivindicado en los pun-
tos 1 a 13, cerascterizado porque los tringuetes detentores (lo6) se
desembragan por un estribo (124) y por el mismo se llevaen £ le posi-
cién cero los rodillos impresores (97) mentenidos bajo la accion de
un muelle;

150; Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en los pun-
tos 1 a 14: caracterizado porque la placa impresora (118) llevs saga-
rradores (118a) que se cierran al imprimir y se destinan £ sujetar

la tira del papel, sujetandols durnnte la impresién,
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16°, Un dispositivo de ajuste segun 1o reivindicedo en los pun—
tos 1 £ 15, caracterizado porque mediante el movimiento de la corre—
ders de cdlculo (90) se meniobran de tal suerte contactos conmutado-
res (113 - 114 - 62 - 63), que el acoplamiento para accionar el
aparato de los boletos solo puede entrar en actividad cuando la co-
rredera de cflculo (90) se encuentira de mmevo en su posicion inini-
cial.
’ﬁﬁ- 17°. Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en los pun—
féfos 14 16, curacterizado porque pars perar el acoplamiento motor
| del aparuto de boletos y parar &l mismo tlempo el motor, el interrup-
tor (1o07) embragado el principio de la operacion por le. corredera
de cdlculo (90) se desembrega nuevamente por una palanca (125) ma—
niobrada por el aparato de boletos,
18°, Un dispositivo de ajuste segun lo reivindicado en los pun-
tos 1 £ 17, caracterizado porque en el ajuste del proceso del mismo
se bloque solidariemente la corredera de cflculo (excentrica 151,pa—
lanca 162, diente 153).
l9°. Un dispositivo de ajuste segumn lo reivindicado en los pun-—
tos 1 £ 18, caracterizado porque se hace imposible utilizar la mé-
quina de calcular antes de soltar el resuliado precedente gracias £
que al mover hacia afuera la corredera de oflculo se desplaza uns
palanca de segmentos (142) haste que una punta (144) cee en el rebe-
jo (143) y mediante el diente (148) se impide que la palanca (91)
de tecla se deprima,
20°, Tn dispositivo de ajuste segun 1o reivindicado en los puntos
1 £ 19, caracterizado porgue el desenganchador (150, fijo sobre el
eje (135) , al soltar los rodillos del resultado (92) leventa fuers
del rebejo (143) £ la punte (144) y por ésto quede nuevamente libre

el diente (148) y la palanca de tecia (91).

1

Esta Patente recse sobre "Un dispositivo de ajuste para apara—
ratos de medida destinudo € trensmitir el valor momentaneumente Ob-
tenido £ otro dispositivo que trabaja con éste valor",como queds des
crito en la presente memoria, caracterizado en le anterior nots y
representado en los adjuntos dibujos.

Madridl4 devyaizg de 1932.
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Sr., Jefe del Negociado del Registro de la Propledad Industrial

del Ministerio de Agricultura, Industria y Comercio.
Ilmo, Sr.

Don José Sancho, vecino de esta Capital, Calle de la
Crug N2 23, en representacién de Wi lhelm Kranut, residente

en Balingen (Warttemberg) Alemania, 4 V. S. respetuosamente expone:

Que con fecha 14 de Marzo de 1932 ltimo presenté en el Registro
General de ese Ministerio 4 nombre de el arriba indicado uma Solici-
tud de Patente por 20 afios por "Un dispositivo de ajuste para aparatos
de medida destinado a transmitir el valor momentdneamente obtenido a
otro dispositivo que trabaja con este valor ™ cuya Solicitud correspon-
de al N2 125.938; y habiendo sufrido algunos errores en la redaccidnm,
adjunto se acompafian nuevas memorias, suplicando £ V. S.

Se sirva disponer quede subsanado este defecto sustituyendo por
éstas la memorias presentadas.

Dios guarde 4 V. S. muchos aiios.

Madrid 29 de Junio de 1932.
W/
dgf’fiéggz §>421'

qﬁx_/ \/X’
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