
NUMERO 2 0 , 3 6 1 .

MeJMCR IA DSSCR IPX IV a 

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

en

E 8 P a N a 

por VuINIíj años

a nombre de BOYAL MOTOR AKx ION Ĝ dxjiLLoJIiA&’X y A c h i l l e  

E red er ic  B0I1EL, c o n s t i tu id a  en Suiza y de naciona­

l id a d  francesa ,  respectivamente, d om ic i l iados  l a  I a 

en Eas i lea  (S u iz a ) ,  y e l  2o . en K a ise ra l le e  168, BER­

LIN-WTLMER3DQRE, Alemania, por:

"MEJORAS EN LOS MOTORES ELECTRICOS PA-

"Ra  Maquinas parlantes".

Este invento se r e f i e r e  a un e l e c t r o ­

motor en forma de d i s c o  ( d i s c o i d a l )  que se adapta 

a toda c lase  de transmisiones y especialmente ade­

cuado para e l  movimiento de máquinas parlantes  (gra-
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mófonos).  £1 motor se d ist ingue  por ocupar muy 

poco espa c io  y por e l  pequeño consumo de c o r r ie n ­

te continua o a l terna  y puede conectarse como mo­

tor a r r o l la d o  en se r ie  o como motor a r r o l la d o  en shunt 

( d e r i v a c i ó n ) .  Además, está  cas i  l i b r e  de a l t e r a ­

ciones con cualquier  número de r e v o lu c io n e s  por mi­

nuto, de modo, que es especialmente apropiado para 

l o s  gramófonos con aparato am pl i f icad or .

Según este  invento, estas  venta jas  se 

obtienen en v i r tu d  del  hecho de que e l  r o t o r  de l  mo­

tor  d i s c o id a l  c o n s is te  en bobinas planas exentas 

de núcleo  que son atravesadas por co rr ien te  y se 

sost ienen  por s i  mismas o están dispuestas  en un 

soporte  e sp ec ia l ,  ventajosamente de m ateria l  diamag­

n é t i c o .  El campo e l é c t r i c o  de la s  bobinas a t r a ­

vesadas por co rr ie n te  es cortado  (cruzado) por e l  

campo e lectrom agnético  del  e s ta tor ,  de modo t a l  

que se produce un movimiento r o t a t i v o  de l  r o t o r .

Los experimentos han probado que, 

de este  modo, se produce un e levado par de fu erza  

con un oonsumo de c o r r ie n te  extremadamente redu­

cido, por ejemplo, un motor para mover e l  p la to  g i ­

r a t o r i o  (p o r ta -p la ca s  o p or ta d isco s )  de un gramófo­

no, requ iere  solamente 7 0 miliamperes con c o r r i e n ­

te  a l t e r n a t iv a  a 110 v o l t i o s .  Con co rr ien te  con­

t inu a  a £20 v o l t i o s ,  e l  motor, s in  cambiar su co­

nexión, requiere  200 miliamperes. Este reducido  

consumo de corr ien te  hace pues p o s ib le  e l  f u n c io ­

namiento del  motor, sin p e l i g r o s  para l o s  a r r o l l a ­

mientos, con cualquier  c lase  de c o rr ien te  y con 

cualquier  v o l t a j e  de que se disponga, ya que es -
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t o s  s o lo  se producen por e l  volumen de 1a. c o rr ie n te  

admitida. Consiguientemente es absolutamente nece 

sai ' io  a justar  e l  motor por medio de un regulador 

de v e lo c id a d  de con stru cc ión  conocida, por ejemplo, 

un regulador cen tr í fugo ,  para un número determina­

do de r e v o lu c io n e s  por minuto que lu e &o se conser ­

va por ex motor, con cualquier  c lase  de c o rr ien te  

y con cualquier  v o l t a j e .  .

Se obtienen una con s tru cc ió n  espe­

cialmente ven ta josa  de l  motor por e l  hecho de que e l  

campo de l ín e a s  de fu e rz a  del  e s ta tor  se c ie r ra  a 

través  de un cuerpo de m ater ia l  paramagnético, mon­

tado g i r a t o r i o ,  que, a l  mismo tiempo, s irve  como 

soporte  para la s  bobinas planas que forman e l  r o t o r .

S i  e l  motor se emplea para mover e l  

p l a t o  g i r a t o r i o  de un gramófono, es te  p l a t o  se usa 

con ventaja,  a l  mismo tiempo, como c ie r r e  magnético 

para e l  campo magnético del  estator  y como soporte 

de la s  bobinas del  r o t o r .

Este invento va a d e s c r i b i r s e  mas 

completamente con ayuda de l o s  d ibu jos  adjuntos en 

l o s  que:

La figura. 1, representa  un mocor d i s ­

co ida l ,  según e l  invento, en se cc ió n  t ra n s v e rsa l .

La f  igura 2, representa ,  er s e cc ión  

t ra n sv ersa l ,  una co n s tru cc ión  modif icada en l a  que 

e l  p l a t o  g i r a t o r i o  de un gremófono es tá  d ispuesto  

en forma de c i e r r e  magnético y de soporte  de la s  

bobinas del  r o t o r .

La f i g u r a  3, representa  una planta 

de l a s  bobinas de l  ro to r ,  una de la s  cuales  permite
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d i s t in g u i r  l o s  d e t a l l e s  del  a rro l la m ien to .

En la s  f i g u r a s  4, 5 y 6, se r e ­

presenta  l a  d i s p o s i c i ó n  de la s  bot inas  indiv iduales  

del  r o t o r ;  y

La f i g u r a  7, representa  una p lanta  

de l  e s ta to r  de un motor, según l a  figura, 2.

En l a  f i g u r a  1, 1 es l a  carcasa  c e r r a ­

da del  estator  en que se f i j a n  l o s  p o lo s  magné­

t i c o s  2 y 2 ’ por medio de l o s  t o r n i l l o s  embebidos 

3;  4 son l o s  a r ro l la m ien tos  del  e s ta to r .  El r o t o r  

c o n s is t e  en un d i s c o  5, ventajosamente de m ateria l  

diamagnético, que l l e v a  la s  bobinas 6 y 7, del  r o ­

t o r .

El d i s c o  es tá  f i j o  en un e je  8 que 

a t r a v ie s a  la  carcasa  del  es ta tor  1 por medio de 

una b o q u i l la  9. El e je  8 pueae se rv ir  como árbol  

de un p la to  g i r a t o r i o  y está  mondado en c o j in e t e  

de b o la  10. L leva  l o s  a n i l l o s  rozantes  11 con 

l o s  cuales  se suministra l a  c o r r ie n te  a la s  b o b i ­

nas 6 y 7, por medio de la s  e s c o b i l l a s  12 que están 

f i j a s  a l  soporte  13. El d i s c o  r o to r  5 g i r a  entre 

l o s  p o los  magnéticos 2 y l a  carcasa  1 del e s ta to r ,  

dejando un paso de a i r e  ( entreh ierr  o) superior  14 

y o tro  in f e r i o r  15.

El par de fuerza  (par motor •-> de ar^u” - 

t r e )  se produce, de"* modo conocido,  a causa ' e 1 he­

cho de que l o s  en tre h ie r ro s  estén ¿.travesados por 

un campo magnético de l ín e a s  de fu e rz a  que es c o r ­

tado (cruzado)  por e l  campo e l é c t r i c o  de la s  b o b i ­

nas 6 y 7, que están atravesadas por l a  c o rr ien te ,  

de modo que la s  bobinas a e l  r o t o r  con su d i s c o  de
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sostén  5 t ienden a c o lo ca rse  a s i  mismas según una 

componente correspondiente  del campo.

En l a  f i g u r a  2, e l  e s ta tor  c on s is te  

en una carcasa 17 que es tá  f i j a  a l  e je  16 que s i r ­

ve como árbol  del  p la t o  g i r a t o r i o .  En e l  e s t a ­

tor  están colocados,  por medio de t o r n i l l o s  embe­

bidos  3, l o s  p o los  magnéticos 2 y 2 ’ cuyas bobinas 

exc ioatr i c e s  se representan en 4. El e f e c t o -d e  

c i e r r e  magnético para e l  campo de l ín e a s  de f u e r ­

za del  es ta tor  y, al  mismo tiempo, e l  de soporte 

de 1 <3,s bobinas 6 y 7, de l  r o to r ,  se obtiene por e l  

mismo p la to  g i r a t o r i o  18, que, por cons igu iente ,  

debe estar- formado por m ater ia l  par amagné t i c o , 

h ie rr o  por ejemplo. El p la t o  g i r a t o r i o  g i ra  con 

ayuda de c o j in e t e s  de bo las  19 en l a  parte  del  e s ta ­

tor 17. En l o s  bordes,  l a  parte del  e s ta to r  17 

y e l  p la t o  g i r a t o r i o  18 se recubren uno a o tro ,  de­

jando un en tre h ie r ro  20. Por medio del  r e c u b r i ­

miento se obtiene por r e su l ta d o  que l o s  cuerpos 

extraños, la s  agujas por ejemplo, no puedan caer 

dentro  d e l  motor. El p la to  g i r a t o r i o  lé ,  que s i r ­

ve como r o to r ,  l l e v a  un c o le c to r  plano 21 a través 

de l  cual se l l e v a  a cabo e l  suministro de corr ien te

a la s  bobinas 6 y 7, por medio de espigas de carbón 

22 f i j a s  en e l  soporte  23. Con ob je to  de ev i ta r  

que l a  parte del  e s ta tor  17 y e l  p la t o  g i r a t o r i o  18 

se separen uno ae otro, se mantienen juntos  por me- 

^■¿5 d io  de. un t o r n i l l o  28 o de otro  medio de s u je c ió n

adecuado, en e l  que se pone, con venta je ,  un p r e c in ­

t o  de comprobación.

El f l u j o  del  e s ta to r  17 se c ie r ra
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a través  del en treh ierro  15 y del  p l a t o  g i r a t o r i o  

18. Como también en este  caso l o s  campos e l é c t r i ­

cos de las  bobinas 6 y 7, que están atravesadas por 

l a  co rr ien te ,  son cruzados ( c o r ta d os )  por e l  f l u j o  

del e s ta to r ,  se r e a l i z a  un movimiento de r o ta c i ó n  del 

p l a t o  g i r a t o r i o ,  cuyo movimiento de r o t a c i ó n  se r e ­

gula, de modo conocido ,  por un regulador c e n t r í fu g o .

La f igure  3, representa  e l  p la to  g i r a ­

t o r i o  de un gramófono que l l e v a  en su lado  in terno  

( cara  i n f e r i o r )  la s  bot inas  6 y 7, y, por tanto, f o r ­

ma e l  r o t o r .  Estas bobinas esuán a r ro l la d a s  en 

forma de d iscos  ap lastados ,  con uno o mas capas de 

cab le .  Cada bobina, en l a  p r á c t i c a ,  debe tener apro­

ximadamente, 1 rara, de espesor ,  120 mm. de lon g itu d  y 

80 mm. de ancho. Las bobinas están conectadas con 

e l  c o l e c t o r  de t a l  modo que a cada lámina (de lga)  27 

están unidos e l  p r i n c i p i o  24 y e l  f i n  26 de la  b o b i ­

na precedente.

La d i s p o s i c i ó n  de la s  bobinas 6 y 7, 

puede ser tal  que, como se representa  en l a  f i g u r a  

4, l a s  bobinas ind iv id ua les  6, 6 ’ , 62 , e t c .  descan­

sen una junto  a otra, o, como se in d ica  en la. f i g u ­

ra 5, se dispongan dos capa3 superpuestas de b o b i ­

nas 6, 6 ’ , Stó, e t c . ,  y 7, 7 ’ , 72 , e t c .  'también, c e ­

no se representa  en l a  f i g u r a  6, puede hacerse que 

la s  bobinas 6 y 7, 3e sobrepongan parcialmente en­

tre  s í ,  En es te  caso, a cada bobina se l e  dé, ven­

tajosamente, una curvadura con ob je to  de obtener una 

s e r i e  de bobinas que sea l o  més plana o o s i b l e .

La superposic ión  t o t a l  o p a r c ia l  de
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la s  lob ina s  6 y 7 ,  t iene  l a  venta ja  de que, como 

se in d ica  por la s  f l e c h a s  de l a  f i g u r a  3,  la s  c o ­

r r i e n t e s  que c ir cu la n  en l o s  arro l la m ientos  ( e s p i ­

ras )  de la s  bobinas se superponen en parte mutuamen­

te y, por c ons igu iente ,  se re fuerzan unas a otras .  

Además, se obtienen e l  resu lta d o  de que en todas la s  

p o s i c io n e s  del  roo o r ,  se dispone de un campo de f u e r ­

za suf ic ientemente enérg ico ,  mientras que en e l  ca­

so de bobinas de r o to r  descansando unas junto  a otras, 

se presentan puntos muertos (neutros)  entre dos bo­

binas, que reducen e l  par de fu e rz a  obtenido.

La f i g u r a  7 ,  representa  una p lanta 

de un es ta tor  con sus p o lo s  magnéticos. Como pue­

de verse por l a  f i g u ra ,  en e l  caso del  t ip o  de adap­

t a c ió n  representado,  e l  e s ta tor  comprende t r e s  po­

l o s  norte 2 y t re s  p o los  sur 2* que están conecta ­

dos de un modo c o rr ie n te .

Esta s o l i c i t u d ,  que corresponde a la  

presentada en Alemania, e l  28 de f e b r e r o  de 1931, se 

acoge a l o s  b e n e f i c i o s  del  a r t í c u l o  51 d e l  vigente 

Esta tu to  de propiedad In d u s tr ia l .

18 0 o- ir 0 T A - o -

185

Los puntos de invención propia  y nue­

va que se presentan para que sean o b je to  de e s ta  Pa­

tente  de VEINTE años, son l o s  s ig u ie n te s :

1? -  Un e lectrom otor  d i s c o id a l ,  cuyo 

r o t o r  se compone de bobinas planas s in  núcleo  que 

están atravesadas por co rr ien te  y se sos t ienen  por s 

mismas o estén dispuestas  en un soporte e s p e c ia l .

£ 7



2? - Un e lectrom otor  d i s c o id a l ,  se -
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gún l o  r e iv in d ic a d o  en e l  punto 1?, carácter  i ae.dc por 

e l  hecho de que la s  "botinas in d iv id u a les  (6, 7) del  

ro to r ,  están t o t a l  o par c i símente superpuestas.

3? - Un e lec trom otor  d i s c o id a l ,  según 

l o  r e iv in d ic a d o  en l o s  puntos 1? o 2?, cara c ter iza d o  

por e l  hecho de que e l  campo magnético de l ín ea s  de 

fu e rz a  del  es ta tor  se c i e r r a  a través  de un cuerpo mon­

tado g i r a t o r i o  (18) de m ateria l  paramagnético que, 

a l  mismo tiempo, 3irve como soporte para la s  b o t i ­

nas planas que forman e l  r o t o r .

4? - Un e lectrom otor  d i s c o id a l ,  para 

mover máquinas parlantes ,  según l o  r e iv in d i c a d o  en e l  

punto 3?, ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  cuer­

po magnético (18) está  foimado por e l  p l a t o  g i r a t o ­

r i o  de l a  máquina parlante que l l e v a  la s  botil las del  

r o t o r ,  por ejemplo, en l a  cara i n t e r i o r .

5? - Un e lectrom otor  d i s c o id a l ,  según 

l o  r e iv in d i c a d o  en l o s  puntos 3? n 4?, c a r a c te r i z a ­

do por e l  hecho de que l a  parte in te r io r  del  cuerpo 

de c i e r r e  magnético, por ejemplo e l  p la to  g i r a t o r i o ,  

que l l e v a  la s  bot inas  del  r o t o r ,  está  l l e n a  con una 

masa de r e l l e n o .

6? - Un e lectrom otor  d i s c o i d a l ,  según 

i o  r e iv in d i c a d o  en l o s  puntos 3? o 4?, ca ra c ter iza d o  

por e l  hecho de que e l  cuerpo de c ie r re  magnético (18) 

por ejemplo, e l  p la to  g i r a t o r i o ,  y e l  e s ta to r  (17 ) 

se superponen (recubren) mutuamente en e l  borde, aun­

que dejando un entre h ie r r o  (2 0 ) .

7? - Un e lectrom otor  a i s co id a x ,  según 
l o  r e iv in d i c a d o  en cualqu iera  de l o s  puno os 3? o 6?,

8
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c tr& cter izado  per e l  hecho de que e l  e s t s t o r  (17) y 

e l  cuerpo de c ie r re  magnético (18) que forana e l  r o ­

t o r ,  se mantienen juntos  por un d i s p o s i t i v o  s u je ta ­

dor (28) que, ventajosamente, 3e p re c in ta  pala ev itar  

l a  apertura.

8? - Un e lectrom otor  d i s c o id e 1, según 

l o  r e iv in d ic a d o  en cualqu ier?  de l o s  puntos q® a 7 ^  

cara c ter iza d o  por e l  hecho de que e l  motor es tá  co ­

nectado y a r r o l la d o  (bobinado) como un motor uni­

versa l .

9? -  Mejoras en l o s  motores e l é c ­

t r i c o s ,  para máquinas parlantes .

! al  y como se ha d e s c r i t o  en la  Me­

moria que antecede, representado en l o s  d ibu jos  que 

se acompasan y con I 03 f i n e s  que se han e s p e c i f i ­

cado.

Esta Memoria consta  de nueve hojas 

e s c r i t a s  por una so la  cara.

Madrid, 24 da febrero de 1932.

cy . 9
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