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ULEMORIA DESCRIPTIVA

para una patente de invencién, por veinte afios, por: » Disposicidn
para amortigiar las oscilaciones en los accionamientos de helices
y similares » a favor del Professor Dr. Ing. e. he Hugo JUNKERS,

residente en Dessaun (Alemsniale.—

Bn el accionzmiento de masas volantes como hélices y si
nilares mediante motores de émbolo @8 conocido el procedimiento de
intercalar en el conducto de transmisiédn de fuerza entre el motor
y la hélice, un érgano flexible (por ejemplo un acoplamiento de
muelles o un eje eldstico de rotacibn), con el fin de alejar lo més
posible de la parte movida las oscilaciones de la. velocidad girato-
ria del cigtliefial.

Bl objeto del invento es un mayor perfeccionamiento de
un dispositivo de esta clase, en tal forma que con €1 se logre tam
bién una amortigi}.acidn_ eficaz de las oseilaciones giratorias que se

presentan en un accionamiento de esta clase, La disposicidn. ha. de

-
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presentar ademds pequefio peso y necesitar pequeflo espacio, de suer
te que pueda emplearse ventajosamente en especial en el accionamien
to de vehfcunlos afreos. Tales amortigliadores de leos vibxlaciones é
oscilaciones giratorias actuan por regla genetal intercalando en-
tre el eje sometido a la mmortiglacidn de la oscilacidén y une masa
volante no acoplada rigidsmente con este e je,8rganos consumidores
de trabajo, por ejemplo, superficies rozantes, resistenclas de pa-
sos para 1lfquidos y otros andlogos. Entre el eje que durante cada
revolucién varia en grado considerable su velocidad angular y la
masa volante que gira con uniformidad, tiene lugar un avance y un
retroceso alternativos. Con estos desplazamientos angulares reci-
procos del volante y del eje se debe vencer la resistencia del dis
positivo amortigiador y por tanto se consume cierta cantidad de
trabajo que en otro caso provocarfa un refuerzo de las desviaciones
de las oscilaciones. la disposicidn de uns masa volante adiecional
de esta clase frequiere umn espacio y un peso relativamente grandes
¥y por lo mismo en muchos casos, especilaluente en el accionamiento
de vehfculos, resulta muy pertirbadora.

Segln el invento se adopta por lo mismo tal disposicidm
que la masa volante a accionar, por ejemplo, una hélice, se una en
la forma conocida con el motor de accionamiento por medio de un
eje intermedio eldstico a la rotacidn, en tal forma que adends a
la masa volante se una un eje rfgide coaxial con el eje eldstico
¥y que entre el extremo libre de este eje rfgido y el motor de accio
nsmiento se intercale un dispositivo amortigliador que consuma un
trabajo de oscilacidn.

Una disposicidn de esta clase responde a las condicio—
nes arriba méncionada.s, pues prineipalmente se suprime toda masa
volsute espeeial y también se suprimen los acoplamientos eldsticos
en otro caso empleados y que por regla general presentan un peso

grande y una conformacidn complicada pues dichos acoplamientos se

reemplazan por el eje sencillo, lfgero y eléstico, de manera que
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unieamente queda la disposicién amortigladora propiamente tal, la
cual especialmente ejecutads como amorﬁig?acién.de 1{quido, requie
re s8lo un espacio pequefifsimo, y por ejemplo tratdndose de accio-
namientos de hélice puede colocarse fdcilmente con el engranaje re
ductor en el espacio hueco de la roeda dentada mayor, esto es, no
requiere ningln espacio especial para su colocacidm.

2l dibujo adjunto ilustra en las figs. 1 y 2, dos ejem
plos de ejecucidn del objeto del invento en vista esguemdtica y en
seccidn longitudinal axial y en la fig. 3, una seccién transversal
por el objeto de la figs 2, segln la lfnea III-III.

Zn el ejemplo segln la fig. 1, el motor de accionamien-
to indicado por el ciglefial 1, mueve a la hélice 6, asentada sobre
el cubo 5, por intermedio de un eje 4, eldstico a la rotacidnm, del
gado y unido por un acoplamiento 1igero de pernos 2, 3 con el eje
cigliefial 1. 41 eubo 5, se une firmemente un eje hueco figido 7, que
cirecunde cosxialmente al eje eldstico 4. Entre el extremo 8, libre

de éste eje y el disco de acoplsmiento 2, del cigliefial 1, se inter-

-

cala un dispositivo amortigiliador que se compone de dos grupos de

placas rozantese Uno de los grupos 11 de estas placas se une sin
poder girar con el eje 7 y el otro grupo 12 se une también sin po-
der girar con el diseo de acoplamiento 2, lLas placas pertenecientes
alternativamente a uno gy otro grupo se comprimen.constantemente en~
tre sf en direccidn axial por medio de uh muelle 13.

Ia intercalacidn del eje eldstico 4, hace que la hélice
6, gire mds uniformemente que el eje ciglefial 1, Por consiguiente
dentro de cada revolucidn existen entre el extremo g8, del eje rigi
do y el disco de zcoplamiento &, diferencias de movimiento que dan
por resultado un deslizamiento recfproco de los grupos 11 y 12 de
las superficies rozantes, con lo que se amortiglian las oscilaciones
glratorias que en otro caso se presentarfan en mayor grado,

En la disposicidn segln las figs. 2 y 3, se intercala

entre el eje ciglefial 1 del motor de accionamiento y la hélice 8,

~

un engranaje redustor, que se compone de la pequella rueda dentads 20
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del eje cigliefial 1 y de la rueda dentada grande 21 unids contra to-
do deSplazaQieﬁto con el eje eldstico 4, de la h€lice. Con el cubo
5 de esta se une también un eje hueco rfgido 7 expendido coaxial-
mente al eje eldstico 4. Bl extremo libre &’ de aquel penetra en el
espacio hueco movido por la pared interior 25 de la corona dentada
y las paredes laterales 22, 23 de la rueda dentada 21 y lleva en su
periferia prolongaciones 24 a modo de aletas salientes hacia fuera,
las cuales llegan hasta cereca de la superficie interior cilfndrica
25 del espacio hueco de la rueda dentada, De esta superficie inte-—
rior 25 salen apéndices 26 hacia dentro hasta cerca de la superfi-
cie exterior 27 del cuerpo 8% Lntre cada dos apéndices 24 y 26 que~-
da. en la direccidn periférica un espacio o juego grande de suerte
que dichos apéndices pueden osecilar rec{procamente sin impedimento
en direccién perifériea. El espacio hneco entre las superficies pe-
riféricas 25 y 27 se llena de 1fquido, el cual en estas oscilacio—
nes solo puede escapar por encima de la estrecha rendija existente
entre los apéndices 24 o 26 y la pared opuesta 25 o 27, o sea que

a esta oscilacidn se opone una resistencia, por lo cual vuelve a
conseguirse una amortigiacidn eficaz de la oscilacidn.

En esta disposieidn por consiguiente, no se necesita
uingin espacio especial para coloear la. disposicidn amortig?adora;
ni tampoco se eleva esencialmente el peso de toda la iﬁstalaci6n
por el montaje de dicha disposicidn amortigiiadora.

las funciones de los dos ejes 4‘y 7 podrfan también con
mutarse, esté es, el eje exterior 7 podrfa ser eldstico a 1o rota-—
eidn y el eje interior 4 construirse rigidamente ¥y unirse corres-
pordientemente el primero al motor de accionamiento v el dltimo al
dispositivo amortiglador,

Naturaluente que pueden emplearse cualesquiera clases
de disposiciones anortigiiadoras, por ejemplo amortiglizdores eléetgi
Tos de corrientes de Foucoult o las compuestas de materiales muy

flexibles con gran amortigiacidn propia ¥y otras similares,
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Descrito suficientemente el presente invento lo que se
declara como de novedad € invencién propia, son las siguientes rei
vindicaciones:

l.- Una disposicién para amortiguar oscilaciones rotato-
rias para el accionamiento de masas volantes como hélices o simila-
res, que mediante un eje intermedio se unen con el motor de émbolo,
caracterizada porque el eje intermedio (4} se constryye (como ya es
conocido} eldstico a la rotacidn, porque ademds a la masa volante
(6) se une un eje rfgido (7} coaxial con el eje eldstico (4) y por
que entre este eje rigido (7) y el motor de accionamiento (1} se
intercala un dispositivo amortig@ador que consume un trabajo de os-
cilacién,

2o— Una disposicién amortig?adora segln lo reivindicado
en el punto 1, para accionamiento de hélices o similares con engra-—
naje intermedio, caracterizada porgue el dispositivo anmortigiiador
se acopla en una unidad con la rueda dentads (21) de la transmisién
unida al eje eldstico intermedio (4) (figs. 2 v 3}.

3.~ Disposicidn para amortighar las oscilaciones en los
accionamientos de hélices y similares.; segn se describe y reivin-
dica en la presente memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos
que a la misma se acompafian,

Consta esta memoria de cinco péginas foliadas y escritas

4 ndcuina por uha sola de sus caras.

Madrid, 4 2 d& B ne rode 1933.-

Lépez.—




Professor Dr, Ins. o,h, Hugo Jubhkars, Hoja fnica.-
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