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"DISPOSITIVO PARA EL ENSAMBILAJE PARALELO AUTOMATICO
GON REDES A CORRIENTE ALTERKA".
(clase 62),
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Los dispositivoe para el enaamblaje para-lele gue se 0o0-
nooian hasta agquf, estdn todos fundados en lo que se denomina
montaje por alumbrado o por extincion, segin gue los postes de
tensidn reciban la suma o la diferencia de las tensiones de las
dos redes del ensamblaje paralele. Se conocen ademas dispositi-
vos de ensamblaje paralelo que permiten dicho ensamblaje cuan-
do el angulo de fase de los dos veotores de tensicn de las re-
des esta por debajo de un valor determinado.

Pero para un buen ensamblaje paralelo no es sin embarge
la tension total o la tension diferencial de las dos redes leo
que constituye el factor determinante,ademas del hecho de que
la diferenoia de freouencia siempre hace bejar de un cierte -
valor, siendolo por el contrario el angulo de los vectores de
tensidn, Por consiguiente, no son convenientes para ese obje-
te el ensamblaje obsouro ni el ensamblaje claro, porque no re-
producen el angule de fase de las dos re.es mas que paras los
valores bien determinados de la tensidn de ambas redes.Rn los
dispositivos en gque el ensamblaje paralelo se verifica en fun-
oidn del angulo de fase, este angulo no es ya el unice faotor
determinante pars un buen ensamblaje paralele. En realidad es
esencial pars esa condioidn que se sepa si el angule de los
vectores de tension de las dos redes se aproximan en la con-
cordancia de fases. Cuando ese angulo se hace mayor, es decir
cuando el signo de la variaoidn del angulo de fase cambia opn
el tiempo, hay gue suspender inmediatamente el ensamblaje pa-

ralelo. Esta condioidn se verifica en una gran parte mediante
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el dispositivo gue es objeto de la invencidn que va a desori-

birse aguf,

Los Srganos que sirven para medir las diferencias de fa-
se y de frecuencia son, por ejemplo, dos motores sinoronos -
unidos cada uno de ellos a una de las redes de onéamblar en
parelelas, Cada rotor de esos motores girs sepgun la freocuen-
ola de su respectiva red. Cuando hay concordancia de fases,
los rotores se encuentran siempre exactamente en la misma po-
sioidn recforoca en lo que concierne al sngule eléctrice, Se-
gun que los motores sinoronos que se utilicen sean bipolares,
0 tetrapolares, 1la diferencia entre mmbas velocidades es, por
ejemplo, de una revolucion o de una media revolueion por s~
gundo cuando ls diferencis entre la freocuencia de las dos re-
des es de un perlodo por segundo.

El dibujo gue acompansa representa esquematicamente,y so-
lo a t{tulo de ejemplo de realizacidn del objeto de esta in-
veneidn, un dispositivo de esta clase.

2 y 3 son 1os dos motores sincronos. Tn una de las ex-
tremidades del arbol de uno de eso8 motores hay; una palanca
de contacte 4, y en la extremidad del arbol del otro motor
hay un disce 5 de materia aisladora.

Si la freouenocia de la red I es, por ejemplo, superior -
a la de la red II, la palanoca 4 empuja por delante de ella el
contacte resbalador 6.

Bajo un angulo determinado antes de la concordancia de
fases, ese oontacto resbalador 6 cierra el contasto 7 que es-
ta fijo en el disoo 5. %sto produce el efecto de poner el pos:
te de tiempo 8 bajo tension por la mediacidon de la varilla de
contacto 9, de la palanca de oontacto 4, del ocontacto resba-
lador 6, del contacto 7 y de la varilla del contaoto 10. Ia
palanca 4 empuja el contacte resbalador 6 mdis o menos Velos—

mente,a través del contacto 7, segin la diferencia de freouen-

oila. Cuando la diferencia de frecuencia entre las dos redes -
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poste de tiempo puede cerrar el contaoto 11 antes de que el -

ocornocto resbalader 6 elerre un segundo contaote 18, lo oual -
permite ocerrar el oircuito de los oconectadores 13 mediarte la
varilla de contacte 14 y dar al interrupter el mando de los -
clerres, Es precise yue el clerre de ese oontacto de verifi-
que en un momento deterninado, antes de la oomcordancia de -
fase; e8 preciso que ese olerre se adapte a la duracidn del
de los interruptores, de suerte que el apareamiento de las -
redes se verifigue exaotamente en el momento del sinocronismo,
Suando la concordanoia de fase es completa, los oontactos 7
y 12 se abren de nuevo, lo ocual hace gue el ensamblaje para-
lelo sea impcesible oumndo hea pasado ya el einoronismo.

Si el angulo de fase de las dos redes se hace,por ejem-
plo,tan pequeiio que el poste de $iempo empieze a funcionar,

y 81 ese angule se hace inmedistamente mayor, la palanca de
ocontaoto 4 se separa al instante del contacto resbalador 6 ¥y
prevoca la inmediata interrupoicn de la operacion comenzada.
Kste dispositive permite,por leo tanto,verificar sl el angule
de fase disminuye hacia ocero.

Si la frecuenocia de la red II es superior a la de la red
I, el ocontaoto resbalador 6 ¢s empujado por el ocontaote 7 -
Basta que togue la palanca de contaoto 4 y ocierre oon ello el
circuito del poste de tiempo. la ope:acidn descrita ya vuelve
a repetirse,

Pars utilizar todas las posibilidades de un ensamblaje
paralele ss necesario yue a cada lado de la palanca de oon-
tacto 4 vaya montado un oontacto resbalador. E1l impulso del
contacto resbalador que queda detras en un momento dado, 8e
verifica por medio de rejas de impulsidn aisladas.

K1l dispositive de ensamblaje paralelo de gue se trata,

tiene ademas la ventaja de que se desarrollan esfuerzos Tre-

lativemente grandes para hacer que 1los oontaotos funcionen,
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siendo tales esfuersos independientes del sngule dokfasi de
las dos redes. As{ se obtiene una sensibdilidad mayor gue la
de los sistemas oonoocidos en la sotuxzlidad.

Ademes, este dispositivoe tiene 1la ventaja de que una di-
ferencia entre los valores absolutos de las tensiones de las
dos redes no juega ningun papel en 1o que se refiere a la pre-
oisidn del ensamblaje paralele.

Los contaotos gque giran con los rotores correspondien-
pueden evitarse ocusndo los rotores de los dos motores sin-
oronos estan sujetos rigidemente entre elles y cuande un es-
tator de un meter sinorono esta montado igualmente en senti-
do de rotacion. En ese caso sera necesarie montar el dispo-
sitivo de contactc que se acaba de desoribir, sobre los dos
estatores. Uno de les organos de oontacte ya descritos esta-
ra as{ ocompletamente fijo y el etro girara proporoionalmen-
te a la diferencia de frecuenociass.

En lugar de los dos motores sincronos se puede utilizar
tambi‘n un sinoronosoopio, por ejemplo un motor en donde la
voluta del estafor esté alimentads por la red I, y la voluta
o rosca del rotor por la red II, y ocuya aguja empuje por de-
lante de ella un oontacto resbalador ouyo papel sea el mismo
que se ha mencionado antes, No obstante, este dispositivo,en
relacion con el gque se aocaba de desoribdir, tiino el inoonwe-
niente de producir vna ensambladura mas pequelia; y, a este
fin, en lugar de contactes ordinarios habran de cmpioarso con
ventaja foto-celulas o contactos oon estallidos de ohispas,

Es iguslmente posible utiliszar este dispositivo de en-
samblaje paralele para regular las dos redes, a fin de ase-
gurar le igualdad de las frecuencias. As{, pues, come ya se
sabe,puede obtenerse este resultade por medio de un diferen-
cisl mecsnice. Si no es posible hacer ls regulacidn mecanioa

directa a partir del arbol del diferencial, se puede, median-

te contactos gque funoionan por el arbol del diferencial,diri-
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gir un motor a un extremo cualquiera, de tal modo yue la ve-
locidad del motor corresponda a la velocidad del arbol del -
diforoncial.
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Se reivindioca:

1% .~ Dispositivo para el ansamblaje paralelo sutomatice
com redes a corriente alterna, dispositivo caracterizade por
el hecho de gque por una parte, para que pue.s verificarse el
ensamblaje paralelo no solo hae de bajar de un determinado va-
lor la diferencia de frecuenoia sino que el angule de fase
de las dos redes ha de disminuir continuamente a partir de
un velor regulador antes de la ooncordancia de fases; y,por
oetra parte, yue el ensamblaje paralelo se interrumpe tan -
pronte como aumenta el angule de fase.

Este dispositive puede caracterizarse ademas por los -
puntos siguientes, unidos o separadamente:

a) - I1 ensamblaje paralelo se verifica independientemen-
te de los valores absolutos de las tensiones de las dos re-
des,

b) - El ensamblaje paralele se hace imposible cuando es
demasiado grande l1a diferenola entre lss tenslones de las -
dos redes,

6) - ILa direcoicn del mecanimo tiene lugar antes de la
oconcordanoias de fase en un momento correspondiente a la leon-
gigud de tiempo propio del interrupter del ensamblaje, de -
suerte que el cierre de los contaotos se verifigue exactamen-
te en el monento de.la concordancia de fases,

d) - Se utilizen los contactos ouyo prinocipio de funcie-
namiente no exija ningun momento de rotacicn,

@) - También pueden constituirse los contactos por medio
de foto-células.

£) - & bilen utdlizarse contactos de estallido de ohispas,
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g) - Los organos que sirven pare medir las diferencias de
fase y de frecuencia son dos motores sinceronos unidos respec-
tivamente oads uno de ellos a una de las rsdes de ensamblar
por p&aralelas,

R) - Para medir la diferencis de fase y la de frecuencisas
se utiliza también urn sioronossopie.

i) - o bisen para el mismo objeto se utiliza un motor de
dodble alimentaosidn.

J) - 308 rotores de los dos motores sineronos se ajustan
exactamente entre s{; y sobre uno de los dos motores sinoro-
rnos va montado el estator a rotacidn, ademas del rotor,

22 . Zata patente ha de reocaer aobre: "Dispositivo pa-
ra el énsamblaje oaralelo automatice ocon redes a corriente
alterna™.

Madrid 30 de Noviembre de 1931,
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