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MEMORIA DSSCRIPIIVA
para solicitar
FATENTE DE INVENCION
en
ESry ANa
por VEINTE afios
a nombre de THE DORR COMPANY, INC., constituida
en Delaware, y establecida en 247 Park Avenuse,
NUEVA YORK, Estados Unidos de américa, por
"MEJORAS EN LOS APARATOS REGULADORES
DE FLOTACION"a
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Este invento se refiere a un meca~
nismo regulador automatico solidario del cambio
de nivel de cuerpos liguidos para mantener el 1i-
quido a un determinado nivel necesarioa

lfa4s especialmente se refiere a lo
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que puede llamarse mecanismo 0 regulador diferencial
de nivel de l1{quido, que solo responde a la diferen-
cia relativa de nivel de dos cuerpos liquidos. &l
presente invento representa en lo esencial una mejora
del tipo de regulador de flotacidn expuesto en patentes
anteriores en jque se usa un regulador diferencial de
flotacidn para regular el funcionamiento de un dispo-
sitivo para limpiar una re jilla de sumidero en caso de
una subida excesiva de liquido por el lado influyente
de la pantalla al cegarse “ésta. £l regulador de flo-
tacibdn comunica con el liguido que contenga pulpa o
materias sdlidas por delante de la pantalla o criba,
y con el 1f{quido cernido al otro lado de la criba,
funcionando de modo que cuando la criba, por el lado
influyente del 1fyuido quede obstruida o cegada exce-
sivamente, y el nivel del liguido por aquél lado exce-
da visiblemente del de detras de la criba, este exceso
de altura o diferencia de nivel haga responder al re-
gulador de flotacidn por medio de un determinado me-
canismo diferencial y accione periddicamente el dis-
positivo de limpieza de la criba, para desprender
de ella las materias sdlidas hasta restablecer el
nivel normal uniforme delante y detrds de la cribaa
Unsa modalidad del presente invento
es la provisidén de un mecanismo diferencial muy sim-
plificado. Prefiero emplear Organos accionados por

flotador que respondan al nivel de cada cuerpo, y

otros unidos & los de flotador mencionados para in-

dicar directsmente cualquier cambio de nivel del 11~
quidoa.

Otra caracteristica consiste en que
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los drganos diferenciales son un elemento o palan-
ca susceptible de movimientos linsal y giratorio,
que por su componente lineal se adapta a los nive-
les de agua alto y bajo, y por el movinaiento gira-
torio indica la magnitud de cambio diferencial.

En otras palabras, una subida gene-
ral del 1iquido elevari ambos flotadores unifor-
memente sin hacer funcionar el regulador, mientras
que una diferencia de nivel hara moverse la palan-
ca de flotacidén en forma giratoria, accionando el
reguladore.

Otros pormenores son la disposicidn
de una pieza o palanca giratoria que responda a las
presiones diferengiales de empuje ascensional ejer-
cidas sobre cada-extremo de la palanca; una dispo-
sicibn adecuada de interruptor eléctrico solidario
del movimiento giratorio de la palanca} el uso pre-
ferido de un interruptor de mercurio accionado por
el movimiento de dicha palanca, en la que vi direc-
tamente montados Otros rasgos y ventajas se expo-
nen en la descripcidn siguiente.

para ilustracidén del invento, he ex-
puesto una forma de ejecucidén del mismno en los dibu-

Jos adjuntos, que muestran una vista de frente de
mi aparato, indicando:

La figura 1, un esquems de conexiones
con el enganche del regulador y el aparato de lim-
pieza, as{ como varios interruptores.

La figura 2, una vista de frente del
regulador de flotacidna

La figura 3, una vista lateral del
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La figura 4, un pormenor ampliado
de un interruptor de mercurio regulado por una
pieza de oscilacibn sobre la cual se monta, con
el interruptor inclinado en la posicidn de aper-
turaa.

La figura 5, el interruptor de per-
curio inclinado en la posiciodon de cierre.

La figura 6, una planta de la figu-
ra 4, eon el montaje del interruptor de mercurio.

La figura 1 muestra en esquems un
aparato de limpieza 10 para rejilla de sumidero,
una rejilla o criba 11, un flotador 12 parsa regu-
lar el funcionamiento del aparato de limpieza; 13
designa un interruptor automdtico que une la 1l{nea
de fuerza 14 con un motor 15 yue se destina a impul -
sar el aparato de limpieza 10. El interruptor de
fuerza se regula por medio de un alambre de guia 16,
bien sutomaticamente desde un interruptor releva-
dor de mereurio 17 del regulador de flotaci’on, o
de modo arbitrario, desde un pulsador 18 de arrangue
y parada. Otro interruptor de parada 18a se dispara
por el movimiento del apsrato de limpieza de la cribas

El aparato flotador 12 comprende cuer-
pos flotantes 19 y 20 alojados en sus respectivas

cadmaras tubulares 21 y 22, que se exponen incluf-

das en una fundaciéh de hormigén 23 o andloga y comu-
nican con sus rGSpeEtivos cuerpos liquidos por los
conductos 24 y 25. Los guerpos liquidos son los con-
tenidos delante y detr’as de la criba en un canal de
sumidero o caz indicado en 26, con las marcas de ni-

vel alto y bajo en 27 y 28, respectivamente. (ada
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vuerpo flotante 19 y 20 tiene un tubo central 29

y 30 por el que puede pasar una varilla flotante 3l
y 32, respectivamente. TLas varillas llevan cada
una en su extremidad inferior un flotador, y al
subir se articulan ambas por sus extremos superio-
res mediante una pieza 0 palanca 33. Cada varilla
31 y %2 se hace pasar por un par de gufas o abra-
zaderas 34, 35 y 36, 37, en las que v’'a montado

un cuadro 38 sostenido por postes 32 y 40 o sus
andlogos, lod que a su vez se sujetan .
mediante pernos de anclaje 41 y 42 sobre la funda-
cibn de hormigdn. La palanca 33 lleva montado en
su parte central el interruptor de mercurio 0 re-
levador 17, que puede ser de tipo normal, cOon un
tubo de vidrio 43 montado y probisto de dos apén-
dices suspendidos 44 y 45, conectados a los flexi-
bles 46, 47, y que contienen la cantidad necesaria
de mereurio. E1l tubo de vidrio 43 se sujeta median-
te grapas 48, que a su vez se fijan sobre una ba-
se 49, Por medio del perno 50 y del tormillo de
aletas 51, con arandelas interpuestas 52, la base
49 se monta de modo ajustable sobre la palanca 33
y puede ajustarse debidamente en ella segin divi-
siones 5da.

Mediante un bloque de conexidn 54
en la palanca, y trozos de flexible 55, el inte-
rruptor de mercurio se conecta al alambre de guia
16. En la figura 4, aparece el interruptor de
mergurio abierto, y cerrado en la figura Os

El regulador accionado. por flota-

cidén funciona del modo siguiente: Cuando el nivel
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en ambas camaras de flotacidn sube uniformemente por
virtud de un aumento general en la cantidad de caudal
del canal o sumidero, no se moverid el mecanismo regu-
lador propiamente dicho; tan sdlo levanta el liquido
135 uniformemente los flotadores, con sus varillas y la
palanca 33, dejando la palanca 32 en la posicidn ini-
cial o dé equilibrio. Pero en caso de producirse una
cierta y determinada variacidén entre las dos masas de
1{quido, por obstruirse la criba, la posicidn relativa
140 de log flotadores 19 y 20 cambiari, y la palanca 38
oscilard conforme a la posicidn de puntos y rayas,
volteando el interruptor de mercurio y haciéndole
establecer contacto, con lo que se acciong el apa-

rato de limpieza de la criba, como indica el esquema

de la figura 6. La flexibilidad de cable de unidn
55 permite a la palanca 33 subir y bajar sin inconve-
niente, as{ como girar. Cuando se cierrsg el inte-
rruptor de mercurio, suelta el interruptor de fuerza
13, poniendo en marcha el motor 15 para impulsar el
150 aparato de limpieza. Es preferible demorar la pa-
radg del aparato de limpieza hasta que Se igualen
los niveles de agua. Zn consecuencia, se dispone
un tope automatico especial para detener el aparato
de limpieza al cabo de cierto grado de movimientos
155 Puede ser un interruptor de disparo accionado por
el mismo aparato de limpieza después de una comple-
ta revolucidn del mismo, por ejemplo. HEsta dispo-
sicidn impediré que el aparato de limpieza funcio-
ne en un intervalo demasiado breve, como pudiera
160 ocurrir dependiendo su funcionamiento sdlo de la
aperturs y cierre del interruptor de mercurio, pues

puede verse facilmente que el interruptor de mercurio,
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una vez cerrado, se abriria de nuevo rapidamente

al igualarse el nivel de agua a travée de la criba,
sin dejar que el aparato de limpiezs pueda limpiar-
lo de un modo eficaze.

Queda descrita una formg de reali-
zacidn del invento, que se expone en sentido de
ilustracién y no de limitacidn, puesto que eviden-
temente es susceptible de otras formas de construc-
cién y modificaciones sin apartarse del espiritu
y finalidad del mismo. A modo de ejemplo, aungue
sehan propuesto varillas para sostener los flota-
dores, y accionar as{ la palanca con el interrup-~
tor, 1o mismo pudiersn utilizarse cadenas u otros
brganos flexibles, sirviendo el peso del flotador
del lado de nivel bajo para accionar la palanca,
en vez de la traccidn y el empuje combinados de
las varillas, o bien una combinacidn de poleas o
contrapesosa

Otrag variaciones mas pudieran usar-
gse dentro del marco del invento, conforme se define
en los puntos de la nota final,

Esta solicitud, que corresponde a
la presentada en los Estados Unidos de América,
el 17 de noviembre de 1930, bajo el nimero 496.153,
se acoge a los beneficios del articulo 51 del vi=-

gente Estatuto de Propiedad Industriale
~0~- NOTA -0~

Los puntos de invencidn propia y nue-
va qQue Se presentan para que sean objeto de esta
Patente de VEINTE aflos, son los siguientes:

1¢ -« Mecanismos reguladores accio-
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nados por nivel diferencial de ligquido, por ejem-
plo, para aparatos de limpiar rejillas y sus ani-
logos, con 6rganos alternativos que se mueven
conforme a cambios en 1lo0s respectivos niveles de
1{quido, y un érgano indicador o regulador suscep-
tible de movimiento lineal y giratorio combinado,
segfin el movimiento diferencial de dichos drganos
alternativose.

¢ - Mecanismos conforme se reivin-
dica en el punto le, en gue dicho Organo compren-
de una palanca oscilante articulada a cada una de
las piezas de movimiento alternativoa

3% - Mecanismos conforme se reivin-
dica en el punto 2¢, en gque la palanca comprende
un interruptor que regula un motor primario.

4» - Un mecanismo conforme se rei-
vindica en el punto 3¢, en que el 6rgano, por ejem-
plo, rastrillo, accionado por el motor primario,
girve para accionar un segundo interrdptor rezula-
dors

2 - Un aparato de limpieza para
criba de barras de sumidero, que comprende un drga-
no de limpieza movido por motor, de conformidad
con niveles de liguido a ambos lados de la criba,
en que el regulador consta de un par de flotadores
colocados a opuestos lados de la criba, cooperan-
do con las conexiones de flotador un interruptor
oscilante que regula el circuito del motora

¢ -~ Un aparato confdrme se reivin-
dica en el punto 52, en que el interruptor oscilan-
te va montado en dichas cénexiones de flotadora

7¢ - Mecanismos accionados por ni-
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vel diferencial de l1fquido, en lo esencial como
queda descrito y se expone en los dibujos ad jun-
tose.

92 - Mejoras en los aparatos regu-
ladores de flotacidn.

Tal y como se ha descrito en la me-
moria que antecede, representado en los dibujos
gque se acompafian y con loa fines que se han espe-
cificados

Esta memoria consta de nueve hojas
escritas por una sola caras

| Madrid, 9 de Noviembre de 1931la

Alveftd aé Lizanury
Por §
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