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4

" Dispositivo regulador de desviacidn
automatica " (Clase 62).

Los sistemas que para regular la desviacidn s2 han empleado
hasta ahora,presentan todos el inconvenientea de no poder mon—
tarse indistintamente y sin dificultad sobre todos los tipos
de aguja, La cenexidén entre la aguja y el disposttivo de rsgu-
lacidn se halla,por lo general,en el punto de ataque de la va-
rilla entre las dos agujas,porque entonces ec cuando puede dar-—
sele la forma mas sencilla; pero el desplazamiento de aste pun-
te varia de un tipo a otre de aguja, En los dispositivos de wre—
gulacidn el género de construccidn es el que determine 8l an—
gulo de rotacidn y por consecusncia la distancia mas o menos
larga recorrida por el drgano de atague del aparato. Si esa
distancias y 1a de la aguja no estan acordes es praciso enton-
ces desplazar el regulador en 1la longitud de esa aguja hasta
el punto en que permita llegar a tal conformidad,lo ques no
siempre permiten las condiciones locales; o bien disponer entre
el regulador y la aguja de un triangulo compansador.
| Ctro inconveniente consiste en gue el nivel del punto de
atague del tridngule varia con cada sistema de aguja. Pere el
regulador debe,por lo general,rozar el rail,lo cual d:termina
el nivel de su punto de atague. Si este nivel difiere de el
del triangulo propicmente diche,no podrd rozar el rail el apa—
rato con su caja protectora,lo cuallpodiria ser perjudicial

para ls circulacidn,siendo en ese caso necessaprio compensar esa

diferencia por medio de un teidngulo especial.
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Con arreglo al presente invento la desviacidn automatica
evitse tales inconvenientes por medio de un varillaje variable,
que‘vé montado en la caja protectora del aparate,entre el apa-
rato propiamente dicho y la aguja,con el fin de compensar en
ella las diferencias de la intensidad del movimiento.

El dibujo adjunto presentsa esquematicamente y en perspec—
tiva un ejemplo de nusstro dispositivo.

1 es la manivela,que constituye el verdadzro érgano de re—
gulacidén en el aparato,que puede sustituirse por un disco,si
hey necesidad de elle. Esta manivala v4 unida en el punto 2 a
une pieza de hierro plana 3,enlazada en el otro extrveme por
1s articulacidén 4,a une traviesa 5. La pieza 3 tieane una serie
de agujeros,y en el punto de la articulacidén 6 esta unida a
la varilla 7,cuya extremidad puede ir sujeta por medio de per-
nos al triingulo propiamente dicho,de 1la aguja. L= teaviesa
5 descansa por ambos lados sobre soportes 9 hechos de fundi-
cidn en 1s caja protectora 8,y que van tambien provistos de
agujeros igualmente que la pieza 3.

Si se desplaza la traviesa 5 sobre sus soportes 9,efectuan-
do 1la articulacidn 4 el movimiento correspondiente sobre la
pieza 3 y quedando constantes el gdngulo de rotacidn d> 1a nma-
nivela 1 y,en consacuencia,la distancla del punto 2,la vari-
11a 7 pecorrve una distancia variable que pueds regularse en—
tre unos 25 a 40 mm.,poco mas o menos. Gracias a2 esta varla~
cidn de 1a distancia de la varilla 7 puede unirse o1 disposi-
tivo de regilacién a cualguiec clase de aguja,careciendo de
importancie 12 pequefia diferencia de 1 o 2 mm.nue pudiera
subsistir en los desplazamientos,toda vez que Jamés puede ajus
tarse la aguja a un mm. de aproximacidn,

%1 ajuste del aparatoen sentido de altura se obtiene por
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medio d= plantillas de diversos espesores,intercaladas entre
los pies del aparato propiamente diche 7 e1 de la caja pretec—
tors¢ Retirando dichas plantillas s2 puede hacer variar gra-
duslmente la eltura del aparato =en 20 mm, La cabzzaxen forma
de horquilla de la vearills 7 es ademds asimétrica,de suerte
que al dar vuelta = osa pieza se obtiene una nueva variacidn
de- 15 mm. en la altura. Tambien es posible ajustar a volun~
tad la altura del regulador con la misma caja protectora 8,
entre 65 y 10C mm.poco mas o menos. Bntre la traviesa 5 J sus
soportes § se alojan plantillas de 1igual espesor gie 1las inter—
caladas entre los pies del aparato,y se cembian al misno tiem-
po que se efectua el cambio de estas (ltimas.

Esta disposicidn parmite relacionar muy apreximadamante
1z distancis y la altura del dispositivo regulador con la dis-
tancia y 1la altura del punto de ataque 12 la aguja,y al mismo
tiempe evitar con ello los choguves violentos jue se producen
en la mayor parte de los aparatos cuando no concuerdan las
longitudess de 1la distancia.

M C T A.

SE RETVINDICA: 1°) Uan dispositivo pegulador de desviacidn
automética,que nuestra un sistema de varillaje variable y mon-
tade 2n la caje protectora del aparato,enirz el aparato pro-
piamente dicho y la aguja,con el fin de compensar las diferen-
cias de la intensidad del movimiento.

20) Tgta patente recaerid sobre: "Dispositivo regulador de

desviacidn autométicar,

Madrid 24 de Octubra de 1931,
T : i\
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