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Qülü ACOMPAÑA LA SOLICITUD DE PATENTE DE INVEHOICTlI A PAVOR DE 
MR. REHUÍ TRUBERT, RESIDENTE EN ARRAS (PAS-DE-CALAIS), (PRAN- 
CIA), n«X.T.TB DEL ARSENAL, NOS. 2 Y 4, POR: «MANDO A DISTANCIA 
DE UN MOTOR, MEDIANTE HILOS DE ALIMENTACI6S" .

La invención tiene por objeto una disposición de mando, des­
tinada particularmente, pero no exclusivamente, a invertir el 
sentido de rotación de un motor de colector, mediante los hi­
los de alimentación de óste motor. La invención se refiere 

5. muy especialmente a las locomotoras eléctricas de juguete.
La invención presento ©orno principal particularidad, la dis­

posición de un imán principal, que puede ser el inductor del 
motor y que acciona el aando deseado por ejempld el inversor 
de marcha del motor, pudiendo, dicho imán principal, ser re- 

10* tenido en una de sus posiciones por un dispositivo auxiliar 
accionado por una corriente distinta de la que puede accionar 
el citado imán principal.

Entre las ventajas de la invención, c nviene señalar:
18 - Su simplicidad, su robustez y su buen funcionamiento. 

15. 28 — La posibilidad de hacer marchar el motor inmediata­
mente en el sentido deseado, contrariamente a ciertos dispo­
sitivos conocidos en los que el motor cambia el sentido de su



yotacián a cada puesta en marcha,
3fi - La posibilidad de regular la velocidad del motor en 

los dos sentidos de su marcha, contrariamente a lo que ocu­
r r e  en ciertos dispoisitivos conocidos en los que la marcha 
en un sentido es siempre 91as rápida que en sentido contrário. 
Adornas,, los áltimos dispositivos conocidos, están regulados 
para un voltaje determinado del sector y si áste varía, lo 
que es muy frecuente en ciertas localidades, ciertos devana­
d o s  del reostato de mando, que deberían provocar la marcha 
adelante, dan la marcha atrás o inversamente. Este grave in­
conveniente po puede existir en el dispositivo de la invencián 
en que so uti-iza un reostato racional y no un reostato que 
dá primero una marca rápida y después las marchas lentas, co­
mo el usado en muchos dispositivos conocidos.

Las particularidades de la invencián resaltan de la siguien­
te descripoián, que refiriándosa a los esquemas anexos, mues­
tre a título do ejemplo y para facilitar la comprensián del 
invento, una forma de realización práctica del jj&smo.

Las figuras, 1, 2 y 3, representan esquemáticamente una 
forma de realizacián del dispositivo del invento, respectiva­
mente en la posicián de reposo, en la posición de marcha atrás 
y en la posicián de marcha adelante.

Las figs, 4, 5 y 6 representan una forma do realizacián 
del bofcán de mando de la invencián, respectivamente en posi­
cián de paro, de marcha atrás y de marcha adelante,

Rofiriándonos primero a las figs, 1, 2 y 3, se vá esque­
máticamente, en 1 el motor; contra su inductor 2, se halla 
una pieza metálica 3, oscilante alrededor del eje 4 que, es­
tando normalmente alejada del inductor 2, puede ser atraída 
por áste, cuando está establecida la corriente que acciona él 
motor. Si se supone, por ejemplo, un motor funcionando bajo 
un voltaje de 16 vlts. o mas, la pieza metálica 3 será atraí-
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50. da por el inductor 2 sA una corriente de 45 vlts. o mas 
es suministrada al motor.

La pieza 3 acciona un inversor de marcha, representando es­
quemáticamente en 5* En otro ejemplo, la pieza 3 acciona un 
diente de una rueda solidaria del inversor de marcha, de 

55. Jnaaera que si la pieza 3 no se halla atraída por el inductor 
(figs. 1 y 2) el inductor y el inducido están conectados en 
un cierto sentido, y por el contrario, si la pieza 3 es atraí­
da por el inductor (fig. 3) el diente habrá hecho girar a la 
rueda dentada conectando el inductor y el inducido en sentido 

60. opuesto al anterior. Un resorte vuelve el inversos a su posi­
ción primitiva, si la pieza 3, se separa del inductor (figs.
1 y 2) *

Segán la principal particularidad de la invención, una li­
gera pieza 6, , oscilante, xjor ejemplo, alrededor de un eje 

65. unido a la pieza 3, puede ser atraída por el inductor 2, 
siendo tal la regulación, que un voltaje muy dóbil basta pa­
ra provocar esta atracción, realizada sin embargo, lentamen­
te grácias a una disposición especial (forma de la pieza 6; 
efecto de la resistencia del aire; etc.).

?0* Licha pieza accióna (6) un dispositivo de sujeción de la 
pieza 3; por ejemplo, basta disponer un simi>le saliente 8 so­
bre el inductor 2, contra que 1a pieza 6 venga a apoyarse, im­
pidiendo la atracción de la pieza 3,.

El funcionamiento dol dispositivo es el siguiente:
75# Al establecer la corriente de funcionamiento del motor ( por 

ejemplo, una corriente superior a 15 vita*), la pieza 3 es 
atraída por el inductor 2 e igualmente la pieza 6 pero ésta 
no obedece tan rápidamente, de manera que la pieza 3 está 
aplicada contra el Inductor 2 antes que la pieza 6 haya podi— 

80 dd sujetarla. El motor entra en funcionamiento, por ejemplo, 
en sentido de marcha atrás.

Si se establece mía corriente muy dóbil (por ejempld, infe-
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1 rior a 5 vlts.) la pieza 5 no es atraída por ser la corriente 
insuficiente, pero to ós la pieza 6 hasta que sejueta a la pie­
za 3 (fig. 2), Si se restablece entonces la corriente normal 

85. (superior a 15 vlts.) la pieza 3 ya no puede acercarse al
inductor y el motor entra en funcionamiento en sentido inver­
so del precedente, os decir,en marca adelante.

9 representa una pieza que gira alrededor del eje 10 pu­
liendo inmovilizar la pieza 6 en una á otra posición. Dicha 

90. pieza 9 es accionada manualmente y tiene por fin, sególa su po­
sición, no permitir mas qu.; la marcha atrás (fig. 1) o la mar­
cha adelante (gig, 2).

En la posición de la fig. 3 la pieza 9 no interviene. Di­
cha pieza permite pues, por su acción sobre el motor, impedir 

95# la marcha en uno u otro sentido.
Refiriéndonos a las figs, 4, 5 y 6 vemos una manera de rea­

lizar el botón de mando del motor segán la invención.
11 representa esquemáticamente el transformador de alimen­

tación; 12, el reostado de regulación de velocidad; 13, los hi- 
HOo. los de alimentación del motor; 14 una resistencia destinadaf

segán la invención, a rebajar el voltaje; 15, un boton que es­
tablece el contacto cuando se le inclina, entre la lámina 16, 
y el hilo 13, Ademas cuando se inclina hácia la derecha, el bo­
tón 15 (fig, 6) esyablooe el contacto entre el hilo 13 y la 
resistencia 14, antes de establecer el contacto entre el hilo 
13 y la lámina 16,

El funcionamiento os, puós, el siguiente:
En la posición de la figura 4, la corriente está interrum­

pida, Para poner en marcha el motor hácia atrád, se inclina el 
110. botón hácia la izquierda (fig, 5) lo que tiene por efecto su­

ministrar la corriente de marcha al motor, Si, por el contrário, 
se quiere hacer óste en el sentido opuesto, se inclina el be­
tón hácia la derecha ffig, 6) lo que tiene por efecto, enviar 
primero una corriente de poco voltaje que actáa sobbe el dis—
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115* positivo de sujeción y después la corriente de marcha del mo­
tor que funciona, entonces, en sentido deseado, Lalámina 16 
esta disfcpesta, según la invención, de manera que bajo 3.a in­
fluencia del calor se deforme y un resorte vuelve a situar el 
botn 15 en su posición de reposo, lo que corta el circuito*

120,Por tanto, si se produce un corto circuito, la lámina 16 
se calienta por la intensidad de la corriente, se deforma y 
corta automáticamente la corriente*

En lugar de utilizar una resistencia 14, para obtener una 
corriente dábil que accione la pieza 6, se pueden utilizar,

125, según la invención, algunas espiras del transformador 11,
La marcha adelante, se establecería pues, utilizando un se­
cundario principal, de manera que en el momento del paso co­
mún de estas espiras con las del devanado vecino, exista una 
resistencia suficiente para evitar un corto-circuito. El paso 

130de uno a otro se hace sin interrupción de la corriente, esde- 
cir, que duraate un instante los dos secundarios se hallan co­
nectados a la línea, provocando así una corriente diferencial 
slfioiente para que la pieza 6 no se suelte.

Se podría también suprimir el boton 15, utilizando unjji reos- 
135,tato circular. Para la marcha adelante so pasaría, primero, 

de la posición de paso a la posición de resistencia máxima 
que de ser suficiente para que la pieza 6 sea accionada sin 
que lo sea la pieza 3, Para la marcha atrás se haria funcio­
nar el reostato en sentido inverso do manera que so tenga,

140,primero, la coriiente máxima; la pieza 3, sería, entonces
accionada inmediatamente, antes que la pieza 6 haya podido su­
jetarla.

La descripción precedente se ha dado solo a título de ejem 
pío, para facilitar la explicación y se ptiden dar otras for- 

1 .̂5,mas de realización sin salir de los límites de la invención. 
Así, por ojéenlo, se ^odría utilizar un imán independien­

te en luga* del inductor del motor, para accionar el inverso*
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da marchar, alimentado on serie o en derivación con el motor 
en derivación sobre el inductor o el inducido*

Es preciso notar, que, salvo en los casos de alimentación 
o en derivación con el motor, el dispositivo de cambio de 
marcha, no ha do presentar punto muerto, a fin de no interrum­
pir la corriente on el imán.

El dispositivo de Sujeción del inverso» de marcha, en lugar 
de ser accionada por una corriente más dóbil que la corriente 
principal, puede serlo por una corriente distinta (corriente 
polarizada, etc.,).

Aunque el dispositivo de la invención se destina especial­
mente al cambio de marcha de un*motor, puede igualmente, se­
gún la invención, ser utilizado para otro fin (ensanche de los 
vagones en los ferrocarriles ¿Juguete, etc.).

Por iterrupciones sucesivas de la corriente principal y de 
la corriente auxiliar, se pueden realizar dispositivos de en­
granajes funcionando como selectores para accionar distintos 
órganos de los ferrocarriles juguete (cambio de marcha, en­
ganche de los vagones, etc.).

N O T A :
Esta patento _e refiere a:
18 - Disposición de mando a distancia de un motor por me­

dio de hilos de alimentación caracterizada por un imán prin- 
' cipal cuya armadura está dispuesta para accionar el mando de­
seado, en combinación con un medio que permita sujetar di­
cha armadura del electro-imán principal y que está dispues­
to (dicho medio) para ser accionado lentamente por un elec­
tro—imán auxiliar o por el eletro—imán principal excita por 

* una corriente sin accixíá sobre la armadura del própio elec­
tro-imán principal.

28 - Disposición según la reivindicación 1§ en la qúe el



I inductoT dol motor puede atraer una armadura dispuesta para 
180* poder accionar el mando en combinación con un medio de suje­

ción de dicha armadura, estando óste medio dispuesto para ser 
puesto en movimiento por el inductor del motor, cuando óste 
último es atravesado por una corriente dóbil e insuficiente 
para provocar la atracción de la armadura citada*

185* 38 - Disposición según las reivindicaciones 1 y 2, en la
que la armadura referida estó dispuesta para accionar el in­
ver so sr de m rcha del motor*

48 - Disposición según las reivindicaciones 1 y 2, en la 
que la armadura estó dispuesta para accionar una rueda den- 

190* tada, que pueda» a su vez» accionar sioesivamente distintos 
órganos de mando¿

58 - Disposición según los reivindicaciones 1 a 4, en com­
binación con un mecanismo que en una de sus posioiones hace 
comunicar la fuente de energía electrioa destinada a alimentar

-  i

195# el motor con la linea y en otra posición pone primero la linea 
en comunicación con un generador de corriente apropiado distinto 
del destinado a alimentar el motor y,después,pone a la línea en 
comunicación con el generador destinado a alimentar el motor,

68 - Disposición según la reivindicación 5,en que el mecanis- 
200; mo citado estó provisto de una doble lámina atravesada por la co 

rriente principal y dispuesta para interrumpir dicha corriente, 
cuando Ósta al exceder de una intensidad determinada, calien-

s_,

ta axteriormente dicha doble láminaw
*  ■ j

78 8- La invención comprende igualmente las diversas parti- 
205* cularidades descritas#

88 - w "MANDO A DISTANCIA DE UN MOTOR, MEDIANTE HILOS DE 
ALIMENTACltfN" * I ’

Consta esta Memoria descriptiva de ocho póginas foliadas
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Mecanografía da a por una sola oara»
Barcelona, a 22 da Septiembre de 1931
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