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PATENTE DE INTROTOWCCION

por 10 afios
ara "Un gato mecdnico propio paru elevur automiviles'-ea-
P p p

a favor de: AUTOCESORIC3 HARRY WALKER, Sociedad Andénima,
de nacionalidad espaflola, domiciliada en BARCELONA, calle

de Roselldn, n¢ 184,

MEMORIA TDESCRIZTIVA

La patente de introduccidén a que se refiere la pre-
sente memoria descriptiva estd destinada a garantizar la
explotacidén exclusiva de un gsto o cric mecédnico propio
para la elevacidn de vehfculos automdéviles, que estd mon-
tado sobre cuatro ruedas; Las dos ruedas traseras son de
menor didmetro que las delanteras y estdn acopladas en hor-
quillas giratorias provistas de cojJinetes de bolas para que
giren fédcilmente ain cuando el gato lleve ocarga pesada;

Las dos ruedas delanteras, de mayor didmetro que las
traseras, estdn montadas mediante cojinetes de rodillos en
un mismo ejJe horizontal cuya caracterfstica principsl es el

tener en su parte central una articulacidn parsa poder ser
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r orientado hacia la derecha o hacia la izquierda, girande

del propio modo que el mango de gobierno de direccidn del
gato.

Para mayor claridad, en los dibujos adjuntos se re-
presenta, a t{ftulo de ejemplo, un caso de ejecucidén del
gato o cric objeto de la patente de introduccidn de que se
trata, y a dichos dibujos nos referiremos en el curso de
la siguiente descripcidn,

La figura 1 es una vista lateral del crie, teniendo
bajado el asiento u érgano de apoyo para la cargs,

La figura 2 representa una vista andloge a la ante-
rior con dicho asiento o apoyo levantado,

La figura 3 es una proyeccidn horigontal de la figu-
ra anterior,

La figura 4 es una demostracidén esquemdtica de los
dispositivos de trinquete,

La figura 5 es una variante de construccidn con trans-
misién hidrédulica,

En 1 se halla el eje en que van montadas las ruedas
delanteras 2 y 3, ilevando este eje una articulscidn en 4
para que pueda orientarse con inclinacidén a la derecha o a
la izquierda a voluntad del operador. El gobierno de esta
inclinscidn se reelizs mediznte un mango 5 solidario en un
eje rotativo y oscilatorio 6 que llevz unids una manivela
7 con un tirante 8 artioculado a rétula en 9, y que por su
otra extremidad estd articulado en 10 a un apéndice 11 que

lleva el eje 1; las cosas se encuentran dicpuestas de mane-
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ra que la inclinacidn del mango corresponde & una inclina-
eidn igcal del eje 1 para gobierno del conductor;

Mediante esta disposicidén, sumasmente importante y ca-
racter{stica, se puede colocer el gato muy répidamente y
con gran facilidad en la posicidén que sea requerids debajo
del vehfculo que se trata de levantar, sin necesidad de efec-
tuar miltiples maniobras, exigiendo 1a sctuacidn del gato un
espacio mucho méds limitado que los deméds, Por otra parte
cuando se gquiere transportar el vehfculo montado sobre el ga-
to, se resliza la operacidn con mucha facilidad;

Bl asiento o apoyo 12 para la carga es giratorio, lle-
vando en la parte inferior un eje roscado 13 mediante el cual
se consigue efectuar un cierto levantamiento adicional del
vehfculo, El eje fileteado 13 estd acoplado a un soporte 14
unido solidariamente a dos barras 15, 16, que a su vez se
unen & la parte trasera del gato mediante una articulacién 17,
Una de estas barras, la 15, se prolonga y termina en un pedal
18 ds tal modo que, empujando este pedal, se levanta el asien-
to 12 pars poder ser ajustado en un momento & la altura de
la cargs, shorrdndose mucho el tiempo que reguieren otroe
gato® con 1los cuales 1la operacidén se realiza mediante movi-
mientos ascendentes y descendentes del mango.

El soporte 14 del asiento 12 va unido mediante una
oreja 19 a una articulacidn 20 con una pieza 21 que lleva
dientes de trinquete en 22 formando sector dentado, siendo
este sector el drgano que efectua 1la elevacidn,

La referida pieza 21 estd montada sobre cojinete de



70

78

80

8b

90

-4-

rodillos y es actuada medisnte el trinquete superior 23
que e8 actuado a su ver mediante un eslabdn 24 (figurs 4)
que Se articula ¢on un tirante 26 que transmite el movi-
miento ascendente y descendente del mango 5 que se efectis
por acoidn del operador, girundo dicho mango alrededor del
ejo 31 y llevando articulado en 32 el tirente 25,

Otro trinquete 26 situado inferiormente sirve para re=-
tener al sector dentado 21, 22, mientras el trinquete supe-
rior 23 va saltando de diente en diente en un sentido o en
otro, segun se eleve ¢ se desciends la carga,

Para el descenso antedicho de la carga basta actuar
un segundo pedal 27, el cual mediante una vsrilla 28 ¥y uns
pieza angular 29, srticulada en 30, desengancha los dog trin-
quetes 23 y 26 para que pueda tener luger el movimiento in-

verso al de antes del sector dentado 21, 22,

Un detalle importente relativo al pedzl £7 es que, tran:e

mitiéndose el movimiento a la vurille 28 (figura 3) median~
te un rescrte espiral 33, en el caso de no gravitar ecarga
sobre el asionto 12 este puede descender rdpidumente si el
referido pedal 27 estd en la posiocidn de descenso, bastando
para provocar este descenso accionsr el mango 5 o apretear
el pedal 18 con el que se ajuste el asiento a la altura de
la carga, Cuando el asiento 12 desciende a su posicidén mie
baja la barra 15 levanta el pedal 27, quedundo los 4rganos
colocados en posicidn de poder elever las curgss,

Eete gato es extraordinariamente bajo, montzdo en un

chasis 34 para poder ser aplicuado & toda elase de sutomdvie
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‘les por bajos que sean,

Ung variante del gato descrito estd representads en
la figura 5, estando caracterizada por transmitirse el mo-
vimiento del mango 6 al asiento 12 para la ascensidn de las
cargss mediante accidn hidrdulica por un cilindro dispuesto

en 36 y con los correspondientes drganos anexos,
NOTA

Por la patente de introduccidn a que se refiere la
presente memoria deseriptiva se REIVINDICA:

1.~ La explotacidén exclusiva de un gato mecdnico pro-
plo para elevar automdviles, caracterizado por el hecho de
que sus drgsnos estén montados sobre cuatro r:edas, siendo
las dos delanteras orientables bajo distintas inclinaciones,
mediante el gobierno de un mango o guidn que conserva la
misma inclinacidn que el eje de dichas dos ruedas delanteras
y que estd dispuesto en el eje rotativo y oscilatorio de ac=-
tuacidén del gato pare la elevacidn de las cargsas,

2.- La explotacidn exclusiva, en un gato mecénico pro-
pio para elevar automdviles, tal como se ha referido en el
pérrafoque precede, de la disposicién del asiento pars la
carga llevando unido un eje fileteado paras poder obtener la
elevacidén adicional,

3.- La explotacidén exclusiva, en un gato mecdnico pro-
pio para elevar automdviles, segin se ha referido en las rei-
vindicaciones precedentes, de la disposicidén del asiento pa-

ra la carga en el extremo de un drgano & manera de palanca
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que termina en un pedal con el empuje del gue se puede le=
vantar dicho asiento rdpidsmente hasta colocarlo & 1la al-
tura de recepcidén de la cargs,

4,- & explotacidn exclusiva, en un gato mecénico propio
para elevar automdviles, tal como se ha referido en las rei-
vindicaciones que preceden, de la disposicidédn de un sector
dentado actuado por un trinquete que estd en relacién ma-
quinal con el mango oscilatorio de actuacidn mediante una
varilla ¢ tirante, obrando en dicho sector otro tringuete
de retencidn que se gobierna por una verilla mediante re-
sorte y con un pedal,

5.~ La explotacidn exclusivae, en un gato mecdnico pro=-
pio para elevar automdviles, segin se ha referido en las
reivindicuaciones precedentes, de la variante de llevar una
trensmisidn hidrédulica con drganos anexos para transformar
el movimiento desde el mango de actuscidn al asiento para
las cargas,

6.~ La explotacidn exclusive del objeto de la patente,
gean cusles fueren las circunstancias que concurran con su
esencialidad definida en las anteriores reivindicaciones,
cual objeto es:

"Un gato mecénico propio para elevar automéviles".

Consta



Constas la presente memoria de siete hojas foliadas,
escritas por una sols cara.

Bercelona, 3 de Septiembre de 1931,

P. p‘. de: AUTOCESORIOS HARRY WAIKER, Socledad And=

nima,

J. BONET DEL. RIC

P. &, 4 4
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