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El1 presente invento se refiere a un sistems de control

8 distancls, para aperatoz rcceptore: de radie J Silmilares, 4
particularmente a un sistema de control eléctrico automatico
a distancia psra la sintonizaci®n desde lejos de un aparato
receptor de radio , similares, con conductos o estaciones de
seflales previamente seleccionados,

Para €l Tunclonamiento de una estacibn seleccionads pre—
viemente, ~1 selector de cstaciones o control del aparato ects
dispuesto de forma qgue, mediante €l funcionsmiento de un dispo-
sltilvo selector, recorre y se para en cualguler posicibn o
ajJuste entre uns variedad de po:ziclones seleccionadas previa—
mente, corre:zpondientes a obtras tantas e-~taciones o conductos
de transmi-idn preseleccionsdos gue se desé€e recibir de una
manera regular,

Al aplicer un sistema de control a distancis en un apa=~
rato tal como un receptor de radio sintonizado, que exija un
ajuste de yran precisibn son necesarios dicpositivos de conbrol
a la vez sencillosy seguros y exactos, procurando evitar ca-
racterizticas de funcionamiento tan indesezbles como lacs que
son inherentes de los relevadores) interruptores de contacto
maltiple, , demas, &kn la sintonizacibn e€s notoria la necesi-
dad de una gran precisibn de ajuste, lo quc gignifica un dis—
positivo de control de sintonizacibn susceptible de un ajuste
8 Une frvcclbn de grado o de pulgada sumamente prquefia para
consegulr la sintonizacibn deseadz, y, al tratar de conseguir
la sintonizacibn automstica del conducto preselcccionado, el
medio de control tiene que ser susceptible dr aJustar automa-~
ticamente de una maners 1epetida el medio sintonizador del

aparato con exactitud en cualquier posicibn o ajJuste preselec-
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cionado, con la mism: precididn exbremada como la que se ob-
tlene por mrdio del ajuste directo a msno del dispositivo rin-
tonizador propisments dicho,

Por 1o tanto, uno de los Ffines primordialer del presente
Invento es proporcionar un -istema eléctrico de control s dis-
tancia a la vez perfeccionado s Simplificado para mover un Orm
8800 de control tal como un eje de control de Sintonizacibn de
un receptor de radio, dentro de cierta amplitud de movimien-—
to de dicho 6rygano, como, por ejemplo, una c€sfera de amplitud
normal de control o S intonizacibn, o a2 cualquiera de una plu-—-
ralidad de pociciones preszeleccionadas, dentro de dicha ampli-
tud, en zTespuerta a 1s Ooperacibn de un medio seclector J de
control colocado a distancia, dispuecto para designar cualquie—
ra de dichas poriciones preseleccionadas, sin utilizar circui-
Los complicados, medios de interrupcion de multicontactos o
relevadores,

Otro de los fines del presente invento es proporcionar
un medio de control eléctrico automitico a distancia, de 1la na-=
turaleza arriba indicada, que gea susceptible'de aplicarse a
un medio de control sintonizador de radio J3 automaticamente,
mediante el abandano del control a distancia, moviendo dicho
medio de control sintonizador desde cualquler pozicibn de deg-
canso o movimiento, en ls direccibn de cualquliera ; para pa-—
rarse o detenerse en cualquiera de uns variedad de posiciones
predeterminadas, corregpondientes a cualquiera de una variedad
de conductos de sefiales o entaciones se€lecclonadas previamen—
te que ce deséey a las cuales responda el aparato,

Otro de los fines del presente invento es proporcionar
un medio de control eléctrico a distancia pars aparatos recep-

tores de radio , ~imilares, apropisdo Para operar €1 conbrol
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60 x auntomatico de la natureleza desorita, bajo €l control de un
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disporitivo horario, tal como, por ¢ jemplo, un mecanismo de
reloj por medio del cual €l aparato pueda ser regulado suces L-
vamente para cualquirra de una serie de condiciones de opera-—-
cibn scleccionadas o para ger sintonlzado auces Lvamente con
cualquiera de una serie de conductos o estacliones preceleccio—
nados, cada una dursnte un ticmpo determinado preselecclona—
do, todos con la misma precision de ajuste.

No obstente, €l Lnvento serd comprendido mejor por medio
de la gigulente deccripcibny estudiada en combinacibn con ¢l
dibujo adjuntoy , su alcance seTd sefialado en los puntos de
las Treivindicacionec,

m el dibujo,

La figura 1 e€s una vista esquemdtica; €n perspectiva,
de un medio de control eléctrico a distancia de mi invenc L0n,
aplicado al control de sintonizacilbn de un aparato de radio,

La figura £ €3 una vista en detalle y e€n alzado, parte
en seccibn transversal, €n c€scala ampliada, de una porcibn
de un mecanismo selector emplcado en conexibn con la figura 1,

La figurs % es otre vi-ta esquemdtica, en pers_pective,
de una porcibn del aparato de la figura 1 que muestra uns mo-=
dificacibn de wn medio Lnterruptor, y

La figura 4 ec un esquema de conexiones gue muestra uns
modificacidbn de un mrcanismo de control a distsncis, apropia-—
do para el funcionamiento por medio de pulsadores , control
horario,

Con referencia & la figura 1, 5 e€s un condensador de mil-
tiples unidades que proporciona wn mcdio variable de control
de cintonizaci6bn pars un aparato de radio, la parte rcstente

del cual no €5 ilustrads debido @ gue no concierne al inven
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t0 en cuection. La amplitud de sintonizaciln es abarcada

substanc ialmente por la rotacibn ds 180 grados del elemento
de cantrol de ¢intanizacidbn o condensador 5,del ejemplo pre—
gente. &1 condensador va provisto de un ¢je glratorio de con-
trol 6 que va conectado a un motor impulsor 7, 8 través de

un engranaje rcductor, cons istente en un tornillo sin fin 8
montado y adosado al €Jje del motor 9, , Una rucds dentada 10
montada ; adosada al eje de control de sintonizacibn 6. Ll
motor funcions para impulsar el €j€ de control de sintoniza-
cibn en cualquier direccibn el engranaje Tcsulta una simple
reduccidbn de relacion relativamente clevada por medio del
cual el eje de control de sintonizacibn 6 es movido a unn Yt
locidad pequefiay 4 proporcions, adembs, una caTya de fricclbn
0 efecto amortiguador sobre el motor para evitar cualquier
tendencia de embalamiento en la operacién.

11 motor serd, de preferencia, del tipo de desplazamien—
t0 de campo, de corriente alterna; provisto de un par de de-—-
venados de alimentacibn o finc ionamiento conectados en para-—-
lelo 11, con hilos de conexibn 1%z, devanados de Tever:iodn
o control dispuecstos como devanadoc de ~ombreado de polos,
en dos grupos conectados en ~erie 1% , la para cuatro polos.
Log grupos 13 , la van conechados en serie como sc¢ indica,

4 blenen una conexion o conductor comfn 15 entre €llosy » dos

nilos terminaler 16 , 17 que proporcionan hilos de TeveTs LOne
te guministra enerygla comoy pPOT ejemplo, corriente alter—

na comcrcial, desde una fuente apropisda, tal como los er-

minales 18, a lo- devanados 11 del motor para alimentarlos,

a través de loz hilos 1% , de un trenzformador rcductor 19,

concctado a dicha fuente de suministro de energia, Un par de

hilos £1 , % son conectados entre €1 trancformador , €1 motoxr
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baTra proporcionar un circuito de interrupcibn que pueda ser
cerrado , abierto para alimentar + dezalimentar el motor,
Para 12 conexi®bn a un mecanismo de control a distanoia, que
5€ describirs a contiliuacibn, por medio de uns conexibn de
cable, sc¢ prov&e a2 los hilo-~ £1 v ~c de terminales % , Lo
Tecpectivamente, en un cuadro de terminales apropisdos 25,
acociado al apsrato,

Luministrado conjuntamente desde la misma fuente de
alimentacidbn de eneryla, vd el transformador 6 gue, para eg-=
te fin, es conectado en paralelo con €l transformador 19,
Como se indica; €l trensformador L& tiene por obj-to suminig—
brar energia al aparato asocliado al medio de control de 3in~-
tonizacibn; estando dispuestos lo- hilos de alimentaci®n co-
m#n para este transformador 4 €1 transformador 19 dispuestos
para ser alimentados a trevés de un circuibto de interrupcibn
comfin de alimentacibn o primario 20, provisto de conexi6n
de cable a los terminales 2% del cuadro =5, A fin de ali-
mentar los trancformadores 19 J «6 er evidente que el circui-
to 20 debe ser cerrasdo v Que, para operar €l motor, el cir-
culto £1-£2 debers también CETTBITs€.s Lkl medio para cerrar
abrir estos circuitos serd descrito a continuacibn,

Con el motor alimentado es operado conectando cualquiec-—
Ta de los hilos de rever-ibn 16 o 17 al hilo de vuelta comtin
15, s«sto forma un corto circuito en uno u otro de los Jue=
g0s de devanadoz de control o reversibn 1% 4 la, 4 hace gue
€l motor funcione e€n una u otra direcccibn, segtin €l hilo a
gus sea conechtado €l hilo 15, wn el cjemplo actual, l&s dis-
po3icldn e3 tal que, cuando ¢1 hilo 16 e¢s conectado al hilo

15 €1 motor funcionars rara mover €l €je de control de sin—

* tonizaclln, en dircccibn contraria s las sactas de un relod,
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como s€ verd en el dibnjo, mientrags que, cuando €1 hilo 17 es
conectado al hilo 15, ¢l motor funcionars para mover el eje
de sintonizacién en direcccibn a lag raetas de un re¢loj, Con
los hilos 16 , 17, dersconectados del hilo 15, €l motor se pa-
Tard O PEIMANECETS €n descanso,

Para conectar , desconectar los hilo- menc Lonado: de
manera aproplada para perar el motor 4 bara hacerlo funcio=
nar, enh una u otra direccibn; ez decir, en direccibn hacia
adelante y 81 reves, el clrcuito de control , €1 de Tever:idbn
del motor;, a través de los hilos 16 4 17 , €1 hilo dr vuelta
comtin 15 e: completado a trev&s de cualguiera de unz plursli-~
dad de Interruptores de parada , rever:sibn 30-37 inclusive, ,
un medio interruptor celeccionador %8 conectado en serie con
aquellos, Los interruptores de parada y reversibn son Uni-
polares conmutadores de dos dirrcciones provistoz de contac-
tos de operacibn £8 29, en cada uno de lo: cuasles el medio
interruptor, en forms de un brazo flexible, e: movible para
cerrar en dirccciones opuestas desde uns pPosicibn neutrs o
central abierte, Uno de dichos interruptores e~ provisto por
cada posicibn preseleccionsda que se desée que €1 dispociti=
vo controlsdor del apsrato controlado adopte bajo el control
automstico, pudiendose proveer tambien una para fines de 1im
mite de interrupcibn , otra para sintonizacibn continua, en
Ccada una de lag direcciones de rotacibn del medio de conbrol
de sintonizacibn 5, como ze¢ describird a continuscibn,

Ll circulto de reversibn y control del motor €3 conduc i
do hasta los Lnterruptore:r de rever:ibn J Parada directamen-—
te por medio de los hilor de Teverzibn 16 17, como se ha in-
dicado, L1 primero de dichos hilos va conectado a m Juego

de contactos £8) uno por cada interruptor;, , el seyundo de
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por cada Lnterruptor; con 1o que lo: contactos correspondien—~
tes en la serie qe interruptores van conectados en paralelo,
como sc¢ ha indicado antes,

Por medio de un hilo seclector 0 de control 39, interca-
lado tambien en el clrculto de reversibn 4 control psra el
motor, se provfe uns conexibn de circuito, desde cads uno de
los interruptores, 8 un contacto individual de interruptor
40 en €l medio de interrupcibn del zelector 38, Para conse—
gulr esta conex ibn se couectan los hilor 29 a unos terminales
apropiados 41 del cuadro de terminales 25 para un cable 4% en
€l cual son conducidos a1l medio interruptor del szelector Z8a
La conexi®bn de cable 3€ provée como mcdio de prolongar los
clrcuitos de control hazta cualquiecr colocacibn adecuada del
control a distancia Para €l medio selector 38, ,, €n el pre-—-
gente ejemplo, vomo mcdio de montaje para ¢l selector 38 J
otros controles, se ha previsto un panel o cuadro de monta je
43

Loz hilos 21 4 £z para €l circuito Interruptor del mo~
tor, para alimentar o desalimentar a este, van tambien pPTro~
longados a través del cable 4% desde los terminale~ 2% y 24
81 medio Interruptor del selector 38, siendo conectado el
hilo 22 conjuntamente con un brazo de contacto movil 44, aso-
¢lado ; movible pars concctar individualmente con los con=-
tactos 40} , con un contacto mévil 4«5 asociado a un contacto
fijo «6, con €l cual va conectado el hilo «l, Loz hilos 21 4
~z pueden entonces ser conectados para alilmentar €1 motor, oce
TTando €1 contacto 45 con €1 contacto «6, Lo contactos in
terruptore: estdn normslmente mantenidos €n la posicidn de

apertura por medio de cualquier medio adecuado, tal como, por
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€jemplo, €l muelle 47,

i€ observard que ¢l hilo ¢ Va conectado en 48 con €1
hilo 15 del circuito de reversibn y control para el motor,
anteriormente descrito, mientras que el hilo <2y no solo pro-
v€e un hilo de alimentacibn o Interrupcibn del motor para el
contacto alimentador 45, sino que es tambien un hilo de clr-
culto de rctorno del medio interruptor del selector 38 a1l hilo
15 para €1 circuito de revers:ibn s control del motor, desde
€l brazo de contacto 44« del medio Interruptor del selector =8,

tsta doble conexibn para el hilo &< permite una reduccidn
del nfimero de hilos necesarios en el cable «Z,

Para facilidad de la operascibn del aparato, el panel
de control a distsncis 4% podrd Lr provisto de un Interruptor
de corriente primario 43 para el aparatoy conectado a “revés
del cable 4Z con los hilos de interruptor 20 ; los terminales
27, 4y un dispositivo de control de volumen apropiado, tal como
por ejemplo) un potencidmetro 50 provisto de uns conexibn de
circuito de control dr volumen con €1 aparato, a través del
cable 4%, en hilos spropiados 51 provistos de conexiones en
€l cuadro de terminales, como se indica en 58, Le obmervars
gque ¢n €l esquema de la figurs 1 los verios hilos entran J Sa-—-
len del cable en el mismo orden, de derechs a Lzquierda , vi-
ceverza, de modo gue los varios clrcultos pueden ser hallados
facilmente,

Con la disposicibn anterior de recversibdn + control, se
verd que los interruptores de Teversiobn parada 30-37 in-
clusive; selectivemente a través de loc hilo- 16 17, pue-
den conectar cualquier lado del circuito de Tever:ibn del
motor con los hilo- del -elector 39 + lo3a contacto: del ge-

lector individuales 40 del medio interruptor del selector
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colocado a distencia %8, Cerrsndo €l hilo de retorno 2z con
cuslquiera de los contactos del zelector 40, por medio del
ajuste del brazo del selector 44, €l circuito de reversidn .,
control del motor podrd ser completado a través de cualqguler
inte rruptor de reversibn y parada deseado al hilo comfin o de
retorno 15, Con los contactos 4«5 46 cerrsdo: , €1 motor
alimentado, ecte pcrmanecera inmovil o fimcionard €n una u
otra direccibn segfn se determine por la pos icibn del inte-
rruptor de reversibn deseado. i el interruptor de reverslbn
63 cerrado con 1los contactos £8, €l motor funclonard para
accionar €l €je de control de sintonizacibn 6, en direccibn
contTaria a las saetas de un reloj, puecto que gl circuito
de TeveTrsibn y control del motor €3 entonces cerrado a traveés
del hilo 16, , si €1 interruptor de Teversibn €s cerrado con
el contacto £3, €l motor funcionard para acclonar €l e€Je d€
control de sintonizacibn 6 en la direccibn contraria, O sS€o
en las de las sactas de un reloj.

241 operar €l medio selecuoT del del ejemplo presente,
el brazo del interruptor 44 em vuelto hacia un contacto 4O
para conectar uno de 1los inte rruptores de Teversidn parada
30 a 37 inclusives) en el circuito de rever- ion del motor, ul
brazo del interruptor 4« €s entonces empujado hacia adentro
para cerrar los contasctos 45 , 46, para alimentar €l motor, vy
c~tos contactos son mantenidos cetrados hasta que €l motor
na funcionado para mover €l €J€ & , €1 disposlitivo de control
de sintonizacibn 5, a tal distencis , en tal direccibn de mo—
do que 1llrve a dicho dispositivo exacta , sutomaticamente a
una poc icibn preseleccionada o predeterminada por €l ajuste

de un medio de operacibn 5. conectado para moverse con €1 €J€

de control de sintonizacibn B asociado coxn los interrupto-
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res de reversifn 30-37 inclusives, , formando con €3b0s un me-—
canicmo de celector ajustable.

Refiriendome a 1la figura £, junto con la Tigurs 1, el me-
dio de operacibn 5% inclu,e una plurslidad de levas girato-
ris~ 5%, una por cada Lnterruptor de reversibn, montadas en
un €je comfin 54 conectado para girar con €l miembro d- con=
trol del aparato, Como se Ve €n el presente €jemplo, €s de
preferencia conectado directamente a dicho miembro a través
del eje 63 sin el Intermedio de ningun medio de conexidbn, que
significaria pérdids de movimiento o frensdo entre €1 mismo
y €1 miembro de control o s intonizacibn,

Las levas 5% van, de prefexencis, dispurstas en relac ibn
ezpaciada entre =L a lo largo del €3¢ B4, slendo todas ajus-—
tables glratoriamente en €l mismo, y van fijadar €n ~u ait Loy
por un medio apropisdo, tal como por ejemplo las COntrétuer—
cas b5, roscadas al €]J€.

Cada una de las leva- va dirpucsta pars operar uno de

lo

7]

interruptores de rever:sibn, que, €n €1 presente ejemplo,
ven provistos de piezas sigue-leve 56 pars contactar con las
superficies de las levas, clendo conectadas las plezag r~iglea
leva a un clemento m6vil de cada inbterruptor, tal como los
contactos mbviles o braszos de contacto, Las levas del pre-
~ente ejemplo son d¢ materiel alslante para aislar los brazos
del interruptor y las piezas rlgyue-leva del €je€ 54) sl bien
podrsd adoptarce cualqulicr otra dispo:sicibn aislante., FPor cjem—
plo, las plezas sligue-=leva podrsn ser hechas de material alis-
lante,

Les superficies de las levar con que contactan laz pic=—

zas siguce—=leva con de forme anular, con dos partes ligera—

mente diferentes 5% 4 58 unidas por una superficie de leva
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abrupta 59 de corte longitud, siendo tal 1a disposicibn que
la pieza sigue-~leva hace que el Interruptor pase a 1= posi-
CL8n neutra ablerte curndo estd en contacto con la superficie
de la leva 59 , pase inmediatamente a la posicibn cerrads

€n una u otra direccibn cuando la leva se separe 10 mas mi-
nimo de dicha posicibn, en cualquier direccibn, al contactar
con cualquiera de las superficies niveladar- 57 o 58, ad,acene
te: a8 la ruperficie de la leva 59,

Ambas superficies 57 , 58 son lgualmente niveladasg en
toda su extensibay con respecto a las plezas rlgue-leva con
lo cual los interruptores de rever- idn peErmanecen cerrs dos
€n una u otre direccclibn cusndo las leva~ ectdn en cualquier
posicibn distintas de 1s neutra, , las superficies ron de
Lgual longitud, prolongssndose) en €1 presente €jemplo, a tra-
vfs de 180 grados para opcracién en conexidn directa con un

medio de control 5 provizto del mismo grado de movimiento, con

lo que permite una completa amplitud de movimiento de cada
leva con €1 medio de control en cualquier direcccibn desde 1la
posiciobn neutral,

L1l blen puede emplearse cualguier disposiclbn de leva 4
medio de interrupcidn de reversibn, en €l presente ejemplo
J como disposicibn preferible en cusnto a sencillez de cons—
truccibn , manejo, los O6rganos leve son simples discos circu-—
lares con superficiesr de leva anular simples de radios dife-
rentes en su periferia,

Los Lnterruptores de rever:ibn son simples palances o
brazos de muelle montados ~n un extremo , provistos de termie
nales para hilos 39, en uns banda 60 de material aislante,
prolongdndose en sus extremos opuestos entre lor contactos £8

J €9 que gon sjustados pars suministrsr solamente la holgurs
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suficientc para permltir que cada interruptor se abre pleni—

mente antes de contactar con uno u otro de dichos contactos,
Las palancas o brazos de 103 interruptores van en sen-
+ ido tengente con r<gpecto 2 cada leva proviste para accio—-
naTlos 4 van provictos de plezas s igue-leva formados integral-
mente con los anberiores, como se Lndics, de longitud tal que
bajo la tensibn del muelle del brasze hacia arriba la plecza
g igue-leva contactarsd firmemente con la supcrficie de la leve
J podrd segulr €l empuje de 1la misme en cualquier direccibn
, mantener €l inte rruptor exactamente €n 1s pos Lcibn neutra
o abicrta cusndo contacte con la guperficic de la leva 59,
La victs ampliada en detalle de la figura &, dc una levs
de un interruptor 33, mucstra mas claramente la rrlacibn de
la plieza—-zigue leva, interruptor , leva.
Para mAc facll comprension, la dircccibn de rotacidn
de lag leves e€g indicada en la figura £ por 1las flechaa de
gulones que llevan ntimeTos correspondientes 8 18 direccibn de
opersc Lon correspondiente a cada uno df log contactos inte-—
rruptboress Lo misme degignacibn de flechs €3 cmpleada en Ie=
1acibn con el interruptor 3% de la filgura 1., TNe egto se¢ Obsem=
vard que la superficle de lrve abrupte corta 59 suministrs un
punto de Teversidn entre dos seccliones de func ionsmiento sua-
ve 57 4, 58 , quc, cuando loz interruptores son cerrados por
15 Totacibn de las levar- re establece une conex ibn de TeveD«
sibn ; operacibn en €1 circuito de reversibn yj control del
motor, con lo que €l €je las levas ectdn siempre obligades a
girar en una direccibn para volver el punto de reversibn de
1a leva hscia la pieza sigue leva, moviendo con €llo €l inte-
rruptor & su posicibn neutra o ablerta, w1 excegso de Teco-

rrido, como se¢ vej €s ilmpedido por €l cierre del interruptor




260 3 en une posicibn de rcversibn, j la carga del engranaje de
uran radio ; medio de control de g intonizacidbn implide €l em—
balamiento,
1o direccibn y extensibn del recorrido de cualqgulier
leva , €1 e€je de control de gintonizacibn , miembro dr con-
365 trol, ¢3 determinado por la distancia angular o periférica
dcl preseate eJemplo del punto de reversibn de la levs, de 18
pieza sigue=levas 4 la direccibn de rotacibn e€s siempre hacla
el punto de reversibn., Lste punto podrd por lo tanto ser ut L—
lizado cde preferencia como el punto de descanso O COmMoO el pun-
370 to de ajucte de 1s sintonizecibn, para parar el e€je del medio
eintonizador o de control del aparato exactamente en una pos i-
cibn preseleccionada. Puede obtenerae facilmente un alto gra-—
do dr precisibn, en €l ajuste dr las posiclonFs del selector
de sintonizacibh, por medio del mecanlsmo de selector antes
375 descrito heciendo que el cambio de nivel, en 1la superficie de
1s leva 59 de cada leva, £€3 brusico 4 tan corto como sS€8 Comps=
tible con €1 funcionsmiento suave d¢ 1la pleza—3igue=~leva al
girar la leve, , heclendo que 1a conmutacibn de cada uno ds
log Interruptores, entre contactos , 1a conmutacibn de la leve
380 entre cus niveles, rea tan corta como posible ,; compatible con
13 plena abertura del circuito e€léctrico cuando €l interrup-=
tor eztd o lg mitaed del camino entre sus contactos de rever-
~ibn, materialmentec como =€ ha indicedo en le figura 2, y ade-
mss; ubilizando el punto de revercibn definitivo establecido
%85 agsil,; como el punto de descanso O punto de sintonizacibn del
miembro de control del asparatos.
ce verd® que €l control de sintonizacion, o miembro de
control 5 del aparsto, €c colocado automat icamente bajo con—-

trol dr cualquicra de los varior- micmbro- de control o levas
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5& completando €l circuito de reversibn del motor POor medio del
Lnterruptor de rever:ibn asociado a la leva en cuestion, y
alimentando €l motor todss por la operacibn del Liuterriptor
del selector %8 en €l panel de control a distanclis 43 0 €gwa
tacibn, como se ha descrito anteriormente,

&l funcionamiento es como gigue:

Con €1 clrcuito de enerygla alimentado por medio del cle~
rre dcl interruptor 493 una leva 5%, pars Oper2T uno de logs
interruptores; tal como el Interruptor 3%, por €Jemplo, es
aflojada en el eje 54, arflojando 1la tucrca de fijacibn 55 ge
dicha levs, 1 control de sintonizscibn 5 €3 entonces ajus-
tado haciendo ygirar el e4e¢ 9 del motor, birn manualmente, o
hacicndo funcionsr ¢l motor. Ln caso de utilizar el motor,
Te hace girar a 1g leva, para cerrsr el interruptor de rever=
Sibn 38 en una direccibn, para hacer que €1 motor lleve a1l
control de sintonizacibn a 1a PO3icibn deseads cusndo el ine
terruptor del selector de control a distancia 38 es operado,
sizte Interruptor es operado moviendolo a fin de que cierre e1
circulto de reversibn del motor J de control con el contacto
del selector 40 correspondiente al interruptor del selector
33, como se indica en el dibujo, y entonces es opersdo el mow
tor cerrando los contactog 45 s 46 como se ha descrito ante-
riormente,

Cuzndo €1 medio de control de sintonizacibn 5 es ajusta—
do en una posicibdbn deseada, tal como un: posicién COITE SPOn~—
diente a un conducto o cstacibn de sefales deceada, para rc—
cibirls de modo regular bajo control cutomatico, €1 motor es
parado abriendo los contactos 45 J 46 y la leva en llevads
a una pozicibny como se indica en la figurs Z, pera mantener

€l interruptor de reversibn en su posloldbn intermedis exacta-




4£0 kmente. la tuercs de fijeciln de dichs leva es apreteds enton—
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s para Tijer lz leve al eje. Les otras leva~ gon entonces
ajustadas de la misms maners peTra las restantes poriciones de-—
seadas del control de sintonizacibn que caorrecpondan & otros
conductos o estaciones de sefiales preseleccionados,

Nos de las levac, tal como las levs- Que oOpcran 102 ine
terruptores 30 , 31, por ejemplo, pucden ser ajustadas como
medio de limite de control ajustdndolas dr tal modo gque los
Lnterruptores rean llevados a las posiciones de abertura o in-
termedias en un punto en que €1 modio de control de :intoni-
zaclbn 5 se encuentr en gus pos iciones minima m&xima, o
en los extremos de s3u amplitud de sintonizacibn, Como eztos
puntos se encuentran en el bpresente cjemplo materialmente se-
parados 180°; las superficies de levas 59 para accionar lo:c in-
terTuptores 30 , 31 rerdn colocadas materialmente como se jin—
dica en el dibujo 180° distanciadas, &l ajuste se hsce de 1la
misma manera como para colocar el mecanismo del nelector para
un conducto de sefiales o0 esteclbn preseleccionada anbes der—
crita,

Le observard que, colocando €1 interruptor del sclecc-
tor 38 en una posicibn pera cerrar €l circuito de control 3
de reversibn del motor a través del interruptor %0 , alimen~
tando el motor cerrando loz contactos 45 , 46, el medio de con-
trol de sintonizacibn 5 girard en direccibn de laa saetas de
un reloj hasta que la superficiec de levae 59 abrs el interrup-
tor 30; en que el motor se parard con el medio de combrol de
sintonizacibn 5 en su posicibn maxima, Te 1s mism. meners,
cuzndo €l clrcuito de control , r-versibn del motor ez cerrado
por medio del interruptor %1 se verd que €l medio de control

de sintonizacibn 5 funcionard en dircccibn contraria a las
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€l circuito 31 , pare €1 motor con €l mcdio de conbrol de = in-
tonizacibn 5 en su pozicibn de sintonizacibn minims,

Cerrando loz contactos del selector, del medio interrup=~
tor del selectoxr 38, con cualqguiers de 1los Interruptores de
reversitm , control, se verd que €l medio de control de sine
tonizacibn 5 serd movido exactemente hasta las poziciones
preseleccionadas, segfin le obligus las posiciones de las levas
en €l eJe 54, La celocacibn de cualquiers o todss las levan
podrd ser cambiada de tiempo en tirmpo pars rstablecer un
grupo diferente de ajustes preseleccionsdos,

Le observard que €l mecanismo del nelector determins 1a
direccibn de operacibn , punto exacto de parada del motor
4 del miembro controlado o eje de control de sintonizacibn 6
del apsrato, pars cads contacto selector del medio interruntor
del selector 38, con lo que €l micmbro controlado 6 pucde ser
movido automaticamente hasta las ponicionFs exactas predeters
minadas o preselecclionadas, correspondlentes a conductos o
estaclones prenelecclonadas desde cualquiera de las posoicioaes
de descanso o movimieato., Conslderado desde un aspecto més
amplio, este tipo de control funcions para controlar a distan-
cla ubh estado de funcionamiento del apasrato y permite que ¢1
cstado de funcionamiento sea wvariado entre valor s exactos y
predeterminadon.,

wn €l sistema de control del presente invento, la colo-
cacibn o ajuste exacto , preciso pars cada posiclbn preselec—
cionsda del miecmbro controlado (1o que €3 de extrema impor—
tancia en relacibn con ¢l medlo de control de sintonizacidn
de un Teceptor dec radio) no =¢ alcanza por la adiciln de re—

levadores , contrele: complicados, ~ino principalmente por wuma
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simplificacibn del mrdio de control J Clrcuitos, , por uns co—
nexiobn simple , directa de 1log elementos de control del cir—
cuito con €l miembro controlado o €je de control de sintoni-
zaclln 6 en €l prrcente eJjemplo,

Leme jante simplificacibn para e1 control €xacto y pre-
Clzo de un Orgeno moVil buede conrsiderarse que empieza con 1a
€leccibn del medio de motor, que, como ge describe, es del
tipo provisto de un circuito de rever:sion ; control simplifi-
cado con £olo un hilo de vuelta , do~ hilor de revers ibn, lks—
te tipo de motor ticne 1a ventaje de que €1 circuito de cone
trol es apropiado, no solamente para invertir, sino tambien
baTa poner en marcha , parar al mizmo bajo control de un sen—
¢illo Interruptor unipolar de doble conmutacibn o su equiva-
lente, La caracteristica de control = distancia del circuito,
pues, supone nolo la prolongacidn del hilo de retorno del cir-
cuito de control , rever:ibn hasta un punto distante por mcdio
de un interruptor de control provisto de un ntmero adecuado de
puntos selectores, uno por cada interruptor rever-or o conduc-
to deseado,

wl nfmero de conductos rmeleccionados o po~iciones del
medio de control de sintonizacibn del elemento controlado
del aparato, que pucde ser provisto para la celeccibn , con~
trol sutomsticos no hs de limitarse nccesariamente al ntimero
[lustrado en ¢1 pr-sentc cjemplo, sino qur purden zcr mis ©
menos, cegfin se desée, aunque el nfimero de sels conductos)
Junto con los controles de 1imite ez el nfimero ususl gue se-
T8 conziderado ttil sin necezidad de dotar al slstema de con-
trol de una conexibn de cable a distenciz de tamafio gTrande o
un mecanismo selector en €l aparato de tamafio demasiado Ranche

de .
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Refiriendonos ahorza, junto con 1s figura 8 la figure 3%

en que sc¢ he rmpleado los mi~mo- nfimero- de referencia para
las mirmas plezas que en lar figuras precedentezy s mueatra
un medio Lnterruptor de corriente €n conexibn con €l €je de
control de gintonizacibn 6 para abrir , ceirar aubtomaticamente
el circuito de alimentacibn directamente en el sparato , bajo
control a distancia sin prolongaT los hilos de interrupcion de
alimentacibn 28 a traevés del cable 4% 4 al panel de control a
distancia 43, , sin cmplear relevadores. msto es con €1 fin
de eliminar los hilor de alimentacibn de corriente alterna

del cable, con lo que c€ Teduce el temano de este , €l nfmero
de hilos, dentro decl mismo, s implificando mis el control,

Un interruptor de alimentacibn 81 €z conectado con los
hilos £0 para €l circuito de alimentaci6n, , colocado como Se€
indica en uns po3icibn para seET opcrado por 1a rotacidn del
eje de control de sintonizacibn 6 del aparato, Para cste fin
el interruptor de alimentacibn 61 €3 del micmo tipo de inte-
rruptor de rever:s in que 10s 20=%7 inclusivez, = lendo ademas
del tipo de brazo de muclle dispursto para funclonar por mes
dio de una levg 6% montada sobTe 1z prolongacibn 63 del eje
de control 6, la leva €atd provigts de una superficie 64 pars
manbener al interruptor de alimentacibn 61 en poz icibn cerradsa)y
mientras €1 e€je de control de =intonizacidbn 6 gira en toda ru
amplitud de operacldn, , de una superficie 65 que permite
que €l interruptor Ze abre cusndo el eje de control 6 alcance
una posicidn en que el medio de conbrol d¢ 3 intonizecibn 5 1l&=
sue a uno u otro de los extremos de =su amplitud de sintoniza-
cibn, umn 61 ejemplo actual, la superficie de leva 65 ec ajus—

tads @ wna posicidbn tal que abra el interruptor de alimentacion

61 cuando €l medlo cCe control de sintonizacibn & 3¢ encucntre




540 en su posicibn de gintonizacibn minima,
Con 1a distribucibn de control, arriba indicada pars
el circuito de alimentacilbny se¢ verd que €1 aparato pucde s€T
desalimentado cerrandco €1 interruptor cel selector a disten—-
cia por medio del interruptor de reversion 31, con lo que ¢l

Bab medio de coatrol de sintonizacibn serd llevedo automat icamerne
te a la posicibn minima , el interruptor de alimentacibn 61 |
sersd con e€llo abiexrto automsticamente, LN UnN gistema de con=
trol de oste natursleza €l interruptor €61 controla solo 1la
a1imentecibn de corriente al trencformador £6, sifndo alimen=

550 tado continuamente €l transformador de alimentacibn del mo~
tor desde €l circulito dc alimentacibn 18 con lo que ¢1 motor
purde ser operado . €l aparato O recepbor pued€ seT alimentado
a treves del transformador 26 operando €l interruptor del see
lector remoto 38 a cualqulera de 3U3 otras pociclones.

555 Refiriendonos ahora 2 le fignrs 4, Jjunto con 1s figurs 1
en ¢1 punto 686 se muestra un2 modificacibn del mecanismo de
control 4%, Lcte es conectado a 1los termineles de la tabla
de berminalez 25, a btrevés de los mi~mors hilo~ de cable z4,
23, 52 , &7 que en la figqursa 1 , con loz mismos fines, &n

560 ests modificacibn del mecanismo celector 2 distencia, la dis-
posicidbn de control unitaria, proviste por el interruptor de
gselector 38, s dividida en una serie de botoncs 0 pulsadores
interruptores 67=74 inclus Lves) uno por cada conducto U Ops=
racién sutomatica preceleccionada del sparato controlado a

565 distanciz, bkn el presente ¢jemplo, s€ provse ocho intcTrrup=—=
tores, uno por cada uno de los interruptores de TeveL: lbn
del meosnismo selector ,, en cada uno de dichos interruptorec,
se provie los mismon contactos de control que €n el interrip=

tor 38, kate comprende 10s contactos 45 , 46 en cada inte-

L




570 rruptor, conectados Tecpectivamente a loz hilos £ J <3, para

alimentar el motor cuendo r€ hallen en su posicién cerrada,
los contactos 40 conectados a rus Tecpectivos interruptorer
de Teversibn a traves de los hilos %9, como se Llustra, , der—
C¢ribe en la figurs 1, Cada uno de los Interruptores 67-74
875 Inclucives es cerrado cérrando los tres contactos s 1 vesz,
Como ge verd, esta operacibn sirve para cerrar el circuito ge

& alimentacibn del motor coneoctando entre si los hilos £z , &3

faldl

4 completa el circuito de control J Teverzibn del motor a tra—
vés del hilo 223 lor~ contactos 40 J 45, , un Interruptor de
580 Tevers ibn deseaado emtre losg RO-30 inclusive,

Le comprenders que 1a disposicibn de Interrupcibn antes
descrita supone el mismo control de interrupcibn J para el
mismo fin que el medio Interrupcibn 38 de 1a figura 1, w1
interruptor para el conducto 3€leccionado es mantenido CETTR~

585 do hasta que el motor ha,a movido el €Jje controlacdo del medio
de sintonizacibn hasta 1sa poaicibn preseleccionada, en cu,o
momento es soltado, wl dispositivo de control de volumen 50
del aparato ec provirto en el mecanizmo de control ;, va co-
nectedo a los terminasler 5% por medio de los hilos del ca-—

590 ble 51.

bl mecanirmo de control del ejemplo sctugl ea apropiado
rara su Uso con un medio Interruptor de alimentacibn como el

® Llustrado en la figura 3, ;) por cona Lguientey no se provée
un interruptor de alimentacibn en el mecanismo de control s

595 dilstancia, Los terminales £9, para el interruptor de alimcne
tacibn;, por lo tanto; no se emplean,

Le sprcciard que un mecanismo de control s dilstencis,
como el ilustrado en la figura 4, que tenyus interruptores in-

dividusles de selector, podrd ser operado de obro modo que
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plo, estos interruptores podrédn rerT operados en un mecanicmo

de reloj, como €1 indicado €n 75, estando dispuectos 1lor inte—
rruptores para rer operados por el mecanismo de reloj a horas
determinadas de antemano, con 1o que el aparato podrd SET Te-=
gulado automaticamente para condiclones predeterminadas de Ope-
racibn, 0 ser sinbonizado para intervalos de tiempo predeter~
minsdos. &l mecanismo de reloj podrsd ser dispuesto de cua 1~
quier forma apropiada para ceTrrar los verioz Lnterruptores

en cualquler orden de sucesibn apropiado,

Con 1a distribucitn arriba descrita, el aparato podrs
tambifn ser parado o desalimentado operando €1 interruptor 67,
por medlo del mecsnismo de rcloj, a una hora determinada, J de
13 misme maners, €l aparato podrd ser desalimentado operando
el interruptor 68 o cualesquleTa de los otros interruptorer
apropiados 69 a 74 inclur-iver de manera cemejante 8 horts de
S Lgnadac.,

&n el presente ejemplo los interruptores 67«74 inclus e
vea son mantenidos en €l mecanilcmo de control a dictancia 66
para €1 control manual, y S€ provée un Juego de interruptores
similsr en €1 mrcanirmo de rcloj, practicéndo:e la conexion
de dichos interruptores en paralelo con lo- ilustrados a tra=
v&- de una conexibn de cable aproplada que tenge lor~ hilos
ww concctando con los varior hilor de control para los inte-
rrupbores 67=74 inclu-lves; con 1o que los interruptores cos
rrespondientes del mecanizmo de reloj son conectados en paTa-
1elo con dicho- interruptorer, wn €l mecanismo de reloj «€
provée cupdrantes de selector de biempo aproplado 78 para ca-
da uno de los interruptore:s individusler, con lo quée la dura-

ci®n de operacibn de lor inte rruptores indlviduzler podrad
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~er Tregulada, Como el mecanismo interno del reloj no concier—
ne al presente invento, no se ilustra, siendo suficlente que
se provéa cualquier mecanismo apropiado para operar los inte-—-
rruptores similares a lo:s 67-74 bajo el control de btiempo, €n
lugar de & msno, Lats dictribucibn dc circuito €s por lo tan-—
t0 facilmente adaptada para control por cualquisrr mecanizmo

de conbrol de tirmpo apropiado provisto de medio interruptor
tal como el mecio interruptor Llustrado en el mecanismo A€

control a dictancia 66.

Los puntor de invenc ibn propia , nueva que £€ presentan
para que s€an objeto de esta peztente de invencibn en hapafia,
son los siguientes:

le=~ Lo combinacibn, con un aparato de radio provisto de
un eje de¢ control, de un motor eléctrico reversiblegy un ¢n-—
sranaje recductor conectado entre €1 motor y el e€je dr control
de sintonizacibn @ntec mencionadoj un interruptor de rever=—

s ibn del mobtor con variac posiclones para hacer funcionar al
motor hacia delante y hacia atras, y una por icibn neutra pa-—
Ta pararlo; un interruptor de control a distancis e¢n circuito
con €l interruptor de reverzibn y e1 motor para controlar 2
este cuando €l interruptor de revers ibn esté en su posicibn

de funcionsmiento, y un medio de hacer funcionar al Lnterrup—

+or de Teversibn que proporcione una conexibn con €l €je,




por medio de la cual €l interruptor de rever:ibn sea llevado

a su posicibn neutrs en respuesta al movimiento del €je.,

655 ¢,~ La combinzcibn, con un aparato de radio provisto de
un €je de control, de un motor e€léctrico revexraiblej un en-
granaje reductor conectado entre el motor y el e€je d< control
dr cintonizacién antes mencionsdoj un iﬁterruptor de wreveLr—~

. ~ ibn del motor con varias po:icionez para hacer funcionar €1

660 motor hacia delante , hacis atra=z, , utna pos icibn neutra pa=
Tra parsrlog un interruptor de control a digtencia en clrcuito
con €l interruptor de reverzibn , el motor para controlar a
cste cuando el interruptor de Treversidn est€ en su pocicibn
de funcionsmiento, y un medio de hacex funcionar al Interrups

665 tor de Teversibn que proporcionce uns conexibn con €l €je, por
medio de 1la cual €l interruptor de revers ibn sea llevado a su
posicibn neutra €n rrspuesta 8l movimiento del eje, cu,0 medio
de operscibn comprenda unz leve concctada al eje , movible por
medio de este, provizta de superficier apropladar- para hrcer

670 func ionar al interruptor de rever: Lbn, cu,as superf ilclec sean
de niveles distintos, y una cuperficle dc leva corta brus-—-
ca, €n descensoy que und a lag otras dos superficiec clitadas
en primer lugaT,.

%,~ La combinacibn, con un aparato de radio provizto
® 675 de un €je de control de = intonizacibn, de un motor de corrien-
te albterns de campo variable paTs mOveT dicho ejeg un engra—
naje reductor de proporc Lén pelativamente clevada concctado
entrr €1 motor , €l €je de control 4 sintonizacibng un cir-
cuito de revers ibn del motorj uns varicdad de levas de con—

680 trol montadas en el ¢je de control dr cintonizacibn, en for-

ma qu- giren con ccte, cada una de las cualcg ecté prov L:-ta

de dosn superficlec anularer de radior dictintos , uns -upexrf i~




685

690

695

700

705

710

) cie dec leva a continuacibn de estas y uniéndolas entre sl una

variedad de interruptores de rever- ibn del motor conectados
de manera operstiva cads uno 2 wie de 1ss leva: para funcliomar
por €l movimiento de las ruperficles anularec y para rer lle—
vado a una posicibn neutrs pars palar el motor por lac sUpeET—-
ficics de leva de la misms, , Ul interruptor de control de
selector dispuesnto de msneTa selective pere conectar cadas uno
de los interruptores de revers Lbn coa €1 circuito de rever=
g ifin del motor,

44~ La combinscibn, con un aparato de radio provisto
de un e€je de¢ control d¢ sintonizacifn, de un motor de corrien—
te alterns de campo variable para mover dlcho ejey un €ngra-—
naje rcducvor de proporc Lon relativemente ¢levada conectado
entre el motor , €l €Jje de€ contTrol de sintonizacibn, cu,0
motor ¢~t& provisto de devansdos de funcionamiento , de deve-
nadoz de reversibng una varicdad de levas de€ control montadas
en el eje de conbrol de sintonizacibn de forma que glren con
ecte, cada una de 1as cuales ectbé provista de dos superf icier
anulsTes de radios distintos ,y de una ~upcsrficie de leva a
conbinuacibn de ectas y wnida a €llasyg una variedad de inte—
rruptores de rTeversibn del motor conecctado:s de forma opefativ:
cada uno a una de las levar para funcionar por €1l movimiento
de lac superficicr anulares , DP3T3 ~eT 1levado a una posicldn
neubrs para parar €1 motor por laz superficies de leva de 1la
mismag un interruptor de control de selector dispuesto de
manera sclectiva para conectar cada uno de los interruptores
de Teversibn con los devenados de rever:- L6bn de dicho motorg
un circuito pars alimentar los devenados de funcionamiento del

motor, y contactos montador en el ianterruptor en circuito con

el mizmo.




715

730

740

———————————___;::----IIIIllllllllll.....llll..llll...ll.llllllll

5,= La combinacibi, con un aparato de radio provizto de

un eje de control de sintonizacibn, de un motor de corriente
alterns de campo variable para mover dicho €jej un <ngrsnaje
reductor de proporcidn relativemente elevada conectado entre
el motor , €l e€je df control de s intonizacibng un circuito de
revers ibn del motor con poslciones paTa hacerlo funcionaT €n
direccibn adelante , al revés, y un3 po-icibn neutrs para po-—
rarlo; un Lnte¥ruptor de control a distencia, en circuito con
el interruptor de reversidbn , €1 motor, para controlar a e€ste
cuando €l interruptor de rever:s ibn se encuentre €n uns pos L=
ciln de opcracibn, y; un medio conectado de manera ajustsble
al eje de control de sintonizascibn y de forma quc s7 MUEVD con
este, dispusr-to para llevar al interruptor de revers ibn a 1la
pos icibn neutra €n regpuects a2l movimiento de dicho €jc.,

6.~ La combinacibn, con un apasrato de radlo provisto
de un €je de control de s intonizacibn, de un motor de corricn—~
te alberna de cemgo veriable para mMoveT dicho ejej un cngre—
naje reductor, de propoxrc Lon relativemente elevada, conecta-
do entrr ¢1 motor , €l <je d¢ control de sintonizacibn; wn
circuito dr Teverzibn del mobtor con pos Lclones para hacerlo
frncionsr en dircccidbn adelante , al revés, , una pos iclbn
neutr: para pararloj un interruptor de control a distancia en
circuito con €1 inbterrupbtor de revers ibn y €1 motory para CO.-
trolar a cste cuando €1 interruptor de rever:1lbn s€ encuentre
en uns de las poriciones de opeTracibng uaa pieza i igue-leva
conectada a dicho interruptor para hacer funcionar al mismo;
uns leve conectada al e€je d€ control de sintonizacibn ,; €u for-
ma que ~€ MUEVE COon €l mismo, provicta de guperficies de leva
que countacten con la pirza sigue-leva & £in de haccr funcionar

el interruptor de revers ibn, cu,a leva eat& provista de dos
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superficies de opcracidbn de niveles ligeramente diferenter- con
respecto 2 la piezad g Lgue-leve , una guperficle de 1leva €4 Q€ me
censo, corta y brusca que una a dilchas superficier menc ions -
das en prim T lugals

7.~ La combinacibn, con un aparato receptor de Tadio
provisto de un <3¢ de control dc sintonizacibn, d¢ un motor
revers ibley un engranaje reductor de proporcibn rclativemente
clevada que suministre una conexibn impulcora del motor 81
€je; wm circuito de Trverzibn del motory unz pluralidad de in-
terruptorcs de rever: i8n conectado: en paralelo €n dicho cinm=
cuito de Teversibn con los interTuptores; que tengs contactos
para completar selectivamente el circuito de reversibn a tre=
v&s de cuslquiera de 1oz interruptores, 4 U medio conectado
a dicho eJe de conurol de =~ intonizacibn para opeTraT lo= inte-
rruptorer- de Teve s LON,

8,~ Lo combinscibny con un aparato recepbor de radio
proviasto de un €J€ de control de = intonizacién, de un motor
revers ibleg un engranaje rrductor de propoxrcibn e lat ivamente
elevada que suminictre una conexidbn impulzors del motor al
ejeg un circuito de reverzibn del motor; una plurslidsd de in-—
terruptbores de rever- Lbn conectado: €n paralelo en dicho CiTw
cuito de rever:sibn con los interruptores; que tenga contactor
para complectar selectivamente €l circuito de reversibn a tra-—
v€s de cualquirra de los interruptores) y una plurslidad de
levas de control conectadas con dicho ejc para glrar con el
mismo, cada unc de las cuales ecté asociada con csda uno de
los interruptores para accionarlo) cuyas levas tengan doz ni-
veler de ruperficie difcrentes, y wwe porcibn de leve en deg=
censo; corta y brurce, que unsd dichos nivelec,

9,~ La combinacibn, con un aparato recepbor de radio




"5

780

785

790

795

800

provisto de un €J€ de control d¢ sintonizacibn opcrable €n
una cierta amplitud de movimiento, de un motor eléctrico Tre—-
vers ible provisto de un circuito de reversibn que compr- nda
un hilo de Tetborno comln y dos hilo- de Teversibnj una plura=-
1idad de interruptores de Teversibn con contactos conectados
a dichos hilos de Teversibng un interruptor de gelector conec—
tado a ceds uno de 1los interruptores de reyvers ibn y €1 hilo de
retorno comfin, cuUyO interruptor de aclector tenga contactos
un medio para CcEITAT selectivamente dlchos contactos para CON~
pletar un circuito a través de cada uno de loa interruptores
de Tever:sibn entre 10S hilos de Treversibn y €1 hilo dec rectorno
comfin, , un mcdio de€ leva conectado al eje d€ control de sinw
tonizacibn asociado a 103 inte rruptores de revers L6n indica-
dos para hs cerloasfunclionar €n respuesta al movimiento de di-
cho e€je de control, cuy0 medio de leva s€a QJUStable para hacsT
funcionar dichos interruptores a intervales diferentes.

10,~ La combinacibn, con un aparato receptor df radlio,
provisto de un eje de control de sintonizacibn operable €n
tna cierta amplitud de movimiento, de un motor e¢léctrico Te—
verz ible provicto de un circuito de reversibn que comprenda un
hilo de Teborno comtin y dos hilos de rTever- ibng una plurclidad
de interruptoresz de rever: ibn con contactos conectados a di-~
cho- hilos de Teversiong un interruptor de selector conectado
a cads uno de los interruptores de Teversibn y €l hilo de Te—
torno comtin, cu,O interruptor de selector tenga contactos y
medio para cerraT selectivamente dichos contactos para comple
tar un circuito a través de cada uno de los interruptores de
reversibn entre los hilor de reversibn y €1 hilo dr r-torno

comfin del circuito de revercibn del motor)y , un medio de leva

conectado a dicho eje de control de gintonizacidn asociado a
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1os interruptores de TEVETZ ibn indlcados para hacerlo:c funm
cionaT en respuesta al movimiento de dicho eje de control, cu-
,0 medio de leva comprends una pluralidad de Oorganos—-leva uno
por cada interruptor de Tevers i6n, siendo cada uno de dichos
brzanos=l1eva ajusteble con regpecto al €Je de control y te-
niendo una superficle de func Lonamicrnto di.spue::ta para MOVET
uno de los interruptores a una Po= icibn neutrs ablertes e€n TEs-
puests al movimiento del €Je de control de sintonizacibn.

11,~ La combinacibn con un aparato rccepbor de radlo .-
provisto de un €Jje de control de cintonizaclbn que tenga une
amplitud normal de movimiento para afectar el dontrol de ¢ in-
tonizscibn del aparato, de un motor reversiblep un engransje
reductor de proporcidn relativemente e€levada que Proporc Lone
s conexibn impulsors del motor al ejey un circuito de Te—
vers 16n para €l motor; una ¢luralidad de interruptores de Te=
vers ibn conectados en paralelo para el motor, conectados den-
tro del circuito de reverclibng un interruptor de selector co-—
nectado en cilrcuito con loo inte rruptore: anteriormente indi-
cador y provir-to de contacto: para completar ~electivamente
el circuito de rever-ibn a través de cualquiers de dlchos i
terruptores; un medio concctado a dicho eje de control dc c Ln—-
tonizaciébn para hacer funcionar 1035 interruptores de TEVET=
gibn, , un medio para alimentar €l eparato cuando €l €je€ de
control de sintonizacibn sea movido dentro de la indlcada am=
plitud de movimiento normel y para drsalimenter ¢l sparato
cuando €l eje de control de sintonizscibn sca movido mds

alls de un limite de dichs amplitud normal de mov imien=

to.,




1Z¢= "Mcjors: en lo- ristemac de control psxe apexratoc
rec ceptores ae radio , cimllaxeg¥, todo tel , canforme c¢ decwm
cribe en la presents mcmoris la cuel consts df 8%« lincas 4, a
titulo de¢ ejemplo se¢ reprecenta en loc adjunto:s dibnjoc,

Modrid 8 ue septiembr e 1931,
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