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limo, fír# Jtogtt del re g istro  de la  ?*opiedad In d u stria l.-

Ton i 1, r .  de Sa lazar Alonso» en nombre y rearesen+eoifln 

de la  Sociedad It^rio a de Cons*ruooiones dléotrioas» a y .  s . 

atentamente expone;

Que ta jo  e l n °. 1S4.Q** deposité! e l dia 3 de setiembre Al­

tillo una solioitu d  de patente de inveno i  Sa» y batiendo observado 

pequeños errores en las 3»rt orlas remitidas» remito nuevas memorias

j  dibujos por triplioado» oon otjeto de los errores advertidos 
queden subsanados»

¿n vxr*ud de lo expuesto

a V. s. « - W W , .  i-ieKo ae Birva «Manar «aan a n a c í a s  a l  topetiien^ 

a l  Ca ja**u*« áe iiwwMiaa a». I 24. a r \  acmpafjyido

a l  er«w*,o ai o arreapancien*e papel capados a l a * a á S._

ladrid» 3 de ootu^re de 19í i . -
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sistemas de con tro l para aparatos receptores de rad io j  sim i­

la r e s " . -  Clase 63 .-

A nombre de LOcIEPAP I jdERIC/. PE CQNLIRUCCIONEL ELECIRICAL.-

Residente en MAHRID,- 

Pfet. -  44.749.-

G .G .- 2 .559 .-



♦

10

15

£0

*

£ 5

[ E1 P á sen te  invento ae r e f ie r e  a un sistema de con tro l

8 cii-stancia, para aparatos receptores de rad io  y s im ila res , y 

particularm ente a un sistema de contro l e lé c t r ic o  automático 

a distancia  para la s intonizac iOn desde le jo s  de un aparato 

recep tor de rad io  j  s im ila res , con conductos o estaciones de 

señales previamente seleccionados.

Para e l  fuñeionamiento de una estación  seleccionada pre­

viamente* s i  s e le c to r  de estaciones o con tro l d e l aparato esté 

dispuesto de forma que, mediante e l  fuñe ionamiento de un dispo­

s i t iv o  s e le c to r , recorre y se para en cualqu ier pos ic iOn o 

a juste entre una variedad de posiciones seleccionadas p rev ia ­

mente, correspondientes a otras tantas estaciones o conductos 

de transmisión preseleccionados que se desée r e c ib ir  de una 

manera recu la r,

A l a p lic a r  un sistema de contro l a d istancia  en un apa­

ra to  t a l  como un receptor de rad io  s in ton izado, que ex ija  un

ajuste de gran p rec is ión  son necesarios d isp os itivos  de contro l

a la vez s e n c illo s *  seguros y exactos, procurando e v ita r  ca­

rá c te r  is t  icas de fuñe ionamiento tan indeseables como las que 

son inherentes de los relevadores* interruptores de contacto 

m ú ltip le , y demas, ñn la s in ton izac iOn es notoria la n eces i­

dad de una gran p rec is ión  de a juste* lo  que s ig n if ic a  un d is ­

p o s it iv o  de con tro l de s intonizac iOn susceptib le de un ajuste 

a una fra cc ión  de grado o de pulgada sumamente pequeña para 

conseguir la s intonizac iOn deseada* y , a l t ra ta r  de conseguir 

la  s intonizac iOn automática d e l conducto p reselecc ionado, e l  

medio de con tro l tiene que ser susceptib le de a ju star automá­

ticamente d̂  una manera repetida  e l medio sin ton izador del 

aparato con exactitud  en cualqu ier posiciOn o ajuste p re se le c -
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clonado, con la misma; p rec is ión  extremada como la que se ob­

tien e  por medio d e l a juste d ire c to  a mano de l d isp o s it iv o  s in - 

ton izador propiamente dicho.

Por lo  tan to , uno de los fin es  prim ordiales del presente 

invento e3 proporcionar un sistema e lé c t r ic o  de con tro l a d is ­

tancia a la vez perfeccionado ¿ s im p lificad o  para mover un Org 

¿ano de con tro l t a l  como un e je  de con tro l de s intonizac ión de 

un recep tor de rad io , dentro de c ie r ta  amplitud de movimien­

to  de dicho 6r¿ano, como, por ejemplo, una esfera de amplitud 

normal de con tro l o s intonizac ión, o a cualquiera de una p lu ­

ra lid ad  de posiciones prese le cc lanadas , dentro de dicha ampli­

tud, en respuesta a la operación de un medio s e le c to r  j  de 

con tro l colocado a d is tan c ia , dispuesto para designar cualquie­

ra de dichas posiciones prese le  cc ionadas, s in  u t i l i z a r  c ir c u i­

tos complicados, medios de interrupción de m ulticontactos o 

re levad ores .

Otro de los  fin es  de l presente invento es proporcionar 

un medio de con tro l e lé c t r ic o  automático a d is tan c ia , de la na­

tura leza  arriba  indicada, que sea susceptib le de ap licarse a 

un medio de con tro l s in ton izador de rad io  y , automáticamente, 

mediante e l  abandono de l con tro l a d is ta n c ia , moviendo dicho 

medio de con tro l s in ton izador desde cualqu ier posic ión  de des­

canso o movimiento, en la  d irecc ión  de cualquiera j  para pa­

rarse o detenerse en cualquiera de una variedad de posiciones 

predeterminadas, correspondientes a cualquiera de una variedad 

de conductos de señales o estaciones seleccionadas previamen­

te  que se desée, a las cuales responda e l  aparato.

Otro de los fin e s  de l presente invento es proporcionar 

un medio de con tro l e lé c t r ic o  a d istancia para aparatos recep­

to res  de rad io  ¿ s im ila res , apropiado para operar e l  con tro l



[ESPECIAL MOVIL'

automático de la  naturaleza d escrita * bajo e l  con tro l de ion 

d is p o s it iv o  horario* t a l  como, por ejem plo, un mecanismo de 

r e lo j  por medio de l cual e l  aparato pueda se r  reculado su cesi­

vamente para cualquiera de una se r ie  de condiciones de opera­

c ión  seleccionadas o para ser sin ton izado sucesivamente con 

cualquiera de una ser ie  de conductos o estaciones prese lee  c lo ­

nados, cada una durante un tiempo determinado j  p reselecciona­

do, todos con la misma p rec is ión  de a ju s te .

No obstante, e l  invento será comprendido mejor por medio 

de la  s igu ien te descripción* estudiada en combinación con e l  

dibujo adjunto* d su alcance será señalado en los puntos de 

las re iv ind icac ionec .

in  e l d ibu jo ,

La figu ra  1 es una v is ta  esquemática* en perspectiva , 

de un medio de con tro l e lé c t r ic o  a d istancia  de mi invención, 

ap licado a l  con tro l de s intonizaciOn de un aparato de rad io .

La figu ra  i  es una v is ta  en de ta lle  y en a lzado, parte 

en secciOn transversa l* en escala ampliada, de una porc iOn 

de un mecanismo s e le c to r  empleado en conexión con la figu ra  1.

La figu ra  3 es otra v is ta  esquemática, en pers_pect iv a , 

de una porciOn de l aparato de la figu ra  1 que muestra una mo­

d if ic a c ió n  de un medio in terruptor* j

La figu ra  4 es un esquema de conexiones que muestra una 

m odificación  de un mecanismo de con tro l a d istancia* apropia­

do para e l  funcionamiento por medio de pulsadores j  con tro l 

horario .

Con re feren c ia  a la figu ra  1, 5 es un condensador de múl­

t ip le s  unidades que proporciona un medio va riab le  de con tro l 

de s in ton izac iOn para un aparato de rad io , la parte restente 

de l cual no es ilustrada debido a que no concierne a l  inven
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90 t/o en cuestión . La amplitud de s intonlzac ión es abarcada 

^  substañe talmente por la ro tac ión  de 180 grados del elemento 

de contro l de s intonlzac ión o condensador 5 ,del ejemplo p re­

sente. L l condensador va p rov is to  de un e je  g ir a to r io  de con­

t r o l  6 que va conectado a un motor impulsor V, a través de 

95 un engranaje reductor» consistente en un t o r n i l lo  s in  f in  8 

montado j  adosado a l e je del motor 9, j  una rueda dentada 10 

montada j  adosada a l e je  de con tro l de s intonlzac ión 6. n i 

motor funciona para impulsar e l  e je  de con tro l de s in ton iza ­

ción  en cualqu ier d irecc ión  j  e l  engranaje resu lta  una simple 

100 reducción de re la c ión  relativam ente elevada por medio del

cual e l  e je  de con tro l de s intonlzac ión 6 es movido a una ure- 

loc  idad pequeña $ j  proporc lona , además, una carga de fr ic c ió n  

o e fe c to  amortiguador sobre e l  motor para e v ita r  cualquier 

tendencia de embalamiento en la opera.ción.

105 ni motor será» de p re feren c ia » de l t ip o  de desplazamien-

t o  de campo, de corrien te a lte rn a » p ro v is to  de un par de de­

vanados de alim entación o funcionamiento conectados en para­

le lo  11, con h ilo s  de conexión 1£, j  devanados de revers ión 

o con tro l dispuestos como devanados de sombreado de po los ,

110 en dos grupos conectados en ser ie  13 j  14 para cuatro polos. 

Los grupos 13 14 van conectados en se r ie  como se ind ica,

■j tienen  una conexión o conductor comün 15 entre e l lo s »  «y dô . 

h ilo s  term inales 16 j  17 que proporcionan h ilo s  de revers lótu 

Le suministra energía como» por ejemplo» corrien te a l t e r -  

115 na com ercial, desde una fuente apropiada» t a l  como los t e r ­

minales 18, a lo -  devanados 11 d e l motor para a lim en tarlos , 

a través de los h ilos 1L j  de un transformador reductor 19» 

conectado a dicha fuente de suministro de energ ía . Un par de 

h ilo s  L1 LL son conectados entre e l  transformador  ̂ e l  motor
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^  para proporcionar un c ir c u ito  de interrupción que pueda ser 

cerrado ¿ a b ie r to  para alim entar „ desalim entar e l  motor. 

Para la conexión a un mecanismo de con tro l a d is tan c ia , que 

se describ irá  a continuación, por medio de una conexión de 

cab le , se provée a los h ilos  21 ¿ 22 de term inales 25 ¿ 2 4  

respectivamente , en un cuadro de term inales apropiados 2 5 , 

asociado a l aparato,

Luministrado conjuntamente desde la misma fuente de 

a lim entación de eneróla , v§ e l  transformador 26 que, para es­

te  f in ,  es conectado en p a ra le lo  con e l  transformador 19 , 

Como se ind ica , e l  transformador 26 tien e  por ob j-to  suminis­

t r a r  en e rva  a l aparato asociado a l medio de contro l de s in ­

ton izac ión , estando dispuestos los h ilos de alim entación co- 

mfln para este transformador ¿ e l  transformador 19 dispuestos 

para ser alimentados a través de un c ir c u ito  de interrupción 

comfln de alim entación o prim ario 20 , p ro v is to  de conexión 

de cable a los term inales 27 d e l cuadro 25. A f in  de a l i ­

mentar los transformadores 19 ¿ ¿6 es evidente que e l c ir c u i­

t o  LO debe se r  cerrado „ que, para operar e l  motor, e l c i r ­

cu ito  21-22 deberá también cerrarse , n i medio para cerrar ¿ 

a b r ir  estos c ircu ito s  será d esc r ito  a c ont inua c ión •

Con e l  motor alimentado es operado conectando cualquie­

ra de los h ilos  de revers ión  16 o 17 a l  h i lo  de vuelta común 

15. nsto forma un corto c ir c u ito  en uno u o tro  de los ju e­

gos de devanados de contro l o revers ión  1? j  d hace que 

e l  motor funcione en una u otra d irecc ión , se¿-ún e l  h i lo  a 

que sea conectado e l  h ilo  15. nn e l  ejemplo actua l, la d is ­

posic ión  es t a l  que, cuando e l  h ilo  16 es conectado a l h ilo  

15, e l  motor funcionará para mover e l  e je  de contro l de s in- 

ton ización ', en d irección  contraria  a las saetas de un r e lo j ,
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como se verá en e l  d ibu jo , mientras que, cuando e l h ilo  l 17 es 

V conectado a l h ilo  15* e l  motor funcionará para mover e l  e je  

de s intonizaci6n en d irecc ión  a las saetas de un r e lo j .  Con 

los h ilos 16 j, 17'* desconectados del h ilo  15, e l  motor se pa­

rará o permanecerá en descanso.

Rara conectar ¿ desconectar los h ilos  mencionados de 

manera apropiada para parar e l  motor j  para hacerlo fu n c io - 

nar> erL mia u otra d irección* es d ec ir , en d irección  hacia 

adelante y a l  reves , e l  c ir c u ito  de con tro l j  e l  de revers ión  

d e l motor* a través de los h ilo s  16 y 17 „ e l  h ilo  de vuelta  

común 15 es completado a través de cualquiera de una p lu ra l i­

dad de interruptores de parada j  revers ión  50-57 in c lu s ive , j  

un medio in terrup tor co leccionador 58 conectado en se r ie  con 

aquellos. Los interruptores de parada y revers ión  son uni­

polares conmutadores de dos direcciones p rov istos de contac­

tos de operación 28 y 29, en cada uno de los cuales e l medio 

in terrup tor, en forma de un brazo f l e x ib le ,  es movible para 

ce rra r en d irecciones opuestas desde una posic ión  neutra <t) 

cen tra l a b ie r ta . Uno de dichos interruptores es p ro v is to  por 

cada posic ión  preseleccionada que se desée que e l d is p o s it i­

vo controlador de l aparato controlado adopte bajo e l con tro l 

automático, pudiéndose proveer también una para fin es de l i ­

mite de interrupción j  otra para s in ton ización  continua, en 

cada una de las d irecciones de rotaciOn d e l medio de con tro l 

de s intonizaciOn 5, como se describ irá  a continuaciOn,

n i c ir c u ito  de revers ión  y con tro l d e l motor es conduci­

do hasta los interruptores de revers ión  y parada directamen­

te por medio de loa h ilos  de revers ión  16 y 17, como se ha in­

dicado, n i primero de dichos h ilos va conectado a un jue^o 

de contactos 28* uno por cada interruptor* ,, e l  secundo de
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^ üLchos bLlos va conectado a l  o tro  Juc¿o de contactos ; 9 , uno 

por cada In terru p tor, con lo  que los contactos correspondien­

tes en la s e r ie  de interruptores van conectados en p a ra le lo , 

como se h a indica do antea.

Por medio de un h ilo  s e le c to r  o de con tro l 39, in terca­

lado también en e l  c ir c u ito  de revers ión  con tro l para ei  

motor, se provee una conexión de c ir c u ito ,  desde cada uno de 

los in terrup tores, a un contacto ind ividual d® in terruptor 

40 en e l  medio de interrupción de l s e le c to r  38. Para COnse- 

ííUir esta conexión se conectan los h ilos  39 a unos term inales 

apropiados *1  del cuadro de term inales £5 para un cable 4i  en 

e l  cual son conducidos a l medio in terruptor de l s e le c to r  38.

La conexión de cable se provee como medio de prolongar los 

c ircu itos  de con tro l hasta cualqu ier co locación  adecuada de l 

con tro l a d istancia  para e l  medio s e le c to r  38, en e l  p re­

sente ejem plo, oomo medio de montaje para e l s e le c to r  38 ,

otros con tro les , se ha p re v is to  un panel o cuadro de montaje 
43.

LOo h llob <tl j  para e l  c irc u ito  in terruptor de l mo­

t o r ,  para alim entar desa 1 m entar a e s te , van también pro­

longados a travos de l cable 4t  desde los term inales 2Z y ¿4 

a l medio in terruptor de l s e le c to r  38, siendo conectado e l  

h ilo  22 conjuntamente con un brazo de contacto móvil 44 , aso­

ciado j  movible para conectar individualmente con los con­

tactos  40> j  con un contacto m óvil 45 asociado a un contacto 

f i j o  46, con e l  cual va conectado e l  h i lo  21, Los h ilos  21 j  

pueden entonces ser conectados para alim entar e l  motor, ce 

rrando e l  contacto 45 Con e l  contacto <¿6 , Los contactos Ln 

terruptoree están normalmente mantenidos en la posición  de 

apertura por medio de cualqu ier medio adecuado, t a l  como, por
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ejem plo, e l  muelle 47 .

v ^e observar^ que e l  h ilo  22 va conectado en 4 8  con e l

h i lo  15 del c ir c u ito  de revers ión  y con tro l para e l  motor, 

anteriormente d esc r ito , mientraa que e l  h ilo  22, no aolo  pro­

vee un h ilo  de alim entación o interrupción del motor para e l  

contacto alimentador 45, 3 ino que ea también un h ilo  de c i r -  

cuLto de retorno del medio in terruptor de l a e le c to r  38 a l h ilo  

15 para &1 c ir c u ito  de revers ión  con tro l d e l motor, desde 

e l  brazo de contacto 44 de l medio in terruptor de l a e le c to r  38.

¿nta doble conexión para e l  h ilo  22 permite una reducción 

del nümero de h ilo s  necesarios en e l  cable 42 ,

Pfera fa c i l id a d  de la operación de l aparato, e l  panel 

de con tro l a distancia  43 podrá i r  p ro v is to  de un in terruptor 

de corrien te prim ario 49 para e l  aparato, conectado a través 

del cable 42 con los h ilos  de in terruptor 20 y los term inales 

£7, y un d isp o a it ivo  de con tro l de volumen apropiado, t a l  como 

por ejem plo’, un potenciómetro 50 p rov is to  de una conexión de 

c ir c u ito  de con tro l de volumen con e l  aparato, a través d e l 

cable 42, en h ilos  apropiados 51 provistos de conexiones en 

e l  cuadro de term inales, como se indica en 5£. Le observará 

que en e l  esquema de la figu ra  1 los varios h ilos  entran y sa­

len  de l cable en e l  mismo orden, de derecha a izquierda y v i ­

ceversa, de modo que los varios c ircu itos  pueden ser hallados 

f  á c ilmente ,

Con la d ispos ic ión  a n te r io r  de revers ión  ¿ con tro l, se 

verá que los Interruptores de reversión  y parada 30-37 in­

c lu s iv e , selectivam ente a través de los h ilo s  16 y 17, pue­

den conectar cualqu ier lado d e l c ir c u ito  de revers ión  del 

motor con los h ilos de l s e le c to r  39 j  los contactos de l se­

le c to r  ind ividuales 40 del medio in terruptor de l s e le c to r
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colocado a d istancia  58. Cerrando e l  h ilo  de retorno ££ con 

cualquiera de los contactos de l s e le c to r  40, por medio del 

a juste de l brazo del s e le c to r  44, e l  c ir c u ito  de revers ión  ¿ 

con tro l de l motor podrá ser completado a través de cualqu ier 

in terruptor de revers ión  y parada deseado a l  h ilo  comtin o de 

retorno 15. Con los contactos 45 j  4.6 cerrados j  e l  motor 

alimentado, este permanecerá inmóvil o funcionará en una u 

otra d irecc ión  segfln se determine por la pos ic iOn del in te ­

rru p to r de revers ión  deseado. L i e l  in terrup tor de revers ión  

es cerrado con los  contactos £8, e l  motor funcionará para 

accionar e l  e je  de control de s intonizaciOn 6, en d irecc ión  

contraria a las saetas de un r e lo j ,  puesto que e l  c ir c u ito  

de revers ión  j  con tro l del motor es entonces cerrado a través 

del h ilo  16, y s i  e l  in terrup tor de revers ión  es cerrado con 

e l  contacto £9, e l motor funcionará para accionar e l  e je  de 

con tro l de s intonizac iOn 6 en la d irecc ión  con tra ria , o sea

en las de las saetas de un re 1 o j .

$.1 operar e l  medio s e le c to r  de l d e l ejemplo presente, 

e l  brazo del in terruptor 44 ea vu elto  hacia un contacto 40 

para conectar uno de los interruptores de revers ión  j  parada 

50 a 57 inc lus ives* en e l  c ir c u ito  de rever 'iO n  del motor. Jül 

brazo de l in terruptor 444, es entonces empujado hacia adentro 

para cerrar los contactos 45 j  * 6 ,  para alim entar e l  motor, j  

estos contactos son mantenidos cerrados hasta que e l  motor 

ha funcionado para mover e l  e je  6 y e l  d is p o s it iv o  de con tro l 

de 3 intonizac i6n 5 , a t a l  d istancia  d en t a l  d irecciftn  de mo­

do que lle v e  a dicho d isp o s it iv o  exacta ,, automáticamente a 

una posicidn  preseleccionada o predeterminada por e l  a juste 

de m  medio de operaciOn 5£ conectado para moverse con e l  e je  

de con tro l de s intonizac iOn 6 j  asociado con los in terrupto-
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res de revers ión  30-37 in c lu s ives , j  formando con estos un me- 

canLamo de s e le c to r  a ju stab le .

Refiriéndome a la fi¿u ra  i ,  junto con la figu ra  1, e l  me­

d io  de operación 51 incluye una p lu ra lidad  de levaa g ira to ­

ria;- 53, una por cada in terruptor de revers ión , montadas en 

un e je  comfln 54 conectado para ¿ ira r  con e l  miembro de con­

t r o l  del aparato. Como se ve en e l  presente ejemplo, es de 

preferencia  conectado directamente a dicho miembro a travos 

1 e je  6* sin  e l  intermedio de ningún medio de conexión, Que 

s ig n if ic a r la  perdida de movimiento o frenado entre e l mismo 

¿ e l  miembro de con tro l o s intonizac ión.

Las levaa 53 van, de p re feren c ia , dispuestas en re la c ión  

espaciada entre s i  a lo  la r¿o  del e je  54, siendo todas ajus­

ta bles ¡¿ira to rta  mente en e l  mismo, j  van f i ja d a s  en su s i t io *  

por un medio apropiado, t a l  como por ejemplo las contratuer­

cas 55, roscadas a l e je .

Cada una de las levas va dispuesta para operar uno de 

los interruptores de revers ión , que, en e l  presente ejem plo, 

van prov istos de piezas si^ue-leva 56 para contactar con las 

su p erfic ies  de las levas , siendo conectadas las piezas s igu e- 

leva a Tin elemento móvil de cada in terrup tor, t a l  como los 

contactos móviles o brazos de contacto. Las levas del pre­

sente ejemplo son de m ateria l a is lan te  para a is la r  los brazos 

del in terruptor j  las piezas sigue-leva de l e je  54* s i  bien 

podrá adoptarse cualquier otra d isposic ión  a is la n te . Por ejem­

p lo , las piezas s i¿ue—leva podrán ser Lechas de m ateria l a is ­

lante ,

Las su perfic ies  de las levas con que contactan las p ie ­

zas s igue-leva  son de forma anular, con dos partes l ig e r a ­

mente d iferen tes  57 j  58 unidas por una su p erfic ie  de leva
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soo y  abrupta 59 de corta longitud , siendo t a l  la d isposic ión  que 

la pieza s igu e-leva  hace que e l  in terruptor pase a la p o s i­

ción neutra ab ierta  cuando está en contacto con la su p erfic ie  

de la leva 59 j  pase inmediatamente a la pos ic ión  cerrada 

en una u otra d irecc ión  cuando la  leva se separe lo  mas mi— 

"05 nimo de dicha p os ic ión ) en cualqu ier d irecc ió n , a l  contactar 

con cualquiera de las su p erfic ies  niveladas 57 o 58, adyacen­

tes a la su p e r fic ie  de la leva 59,

Ambas su p erfic ies  57 d 58 son igualmente n iveladas en 

toda su extensión ) con respecto  a las piezas s igue-leva con 

510 lo  cual los  interruptores de revers ión permanecen cerrados 

en una u otra d irecc ión  cuando las leva " están en cualqu ier 

posic ión  d is tin ta s  de la neutra, d las su p erfic ies  son de 

igual long itud , prolongándose) en e l  presente ejem plo, a t ra ­

vos de 180 grados para operación en conexión d irecta  con un

medio de con tro l 5 p rov is to  de l mismo grado de movimiento, con 

lo  que permite una completa amplitud de movimiento de cada 

leva con e l  medio de con tro l en cualqu ier d irecc ión  desde la 

pos ic ión  n eu tra l.

L i bien puede emplearse cualqu ier d ispos ic ión  de leva j  

medio de in terrupción  de revers ión ) en e l  presente ejemplo

j  como d ispos ic ión  p re fe r ib le  en cuanto a s e n c ille z  de cons­

tru cc ión  d manejo, los órganos leva son simples discos c ircu ­

la res  con su p erfic ies  de leva anular simples de radios d i f e ­

ren tes en su p e r i fe r ia .

Los in terruptores de rev e r : ión son simples palancas o 

brazos de muelle montados rn un extremo j  p rov istos de term i­

nales para h ilos  39, en una banda 60 de m ateria l a is la n te , 

prolongándose en sus extremos opuestos entre los contactos i8  

J £9 Que son ajustados para sum inistrar solamente la holgura
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su f Le Lente para permlt i r  que cada in terruptor se abra pienr — 

mente antes de contactar con uno u otro de dichos contactos.

Las palancas o brazos de los interruptores van en sen­

t id o  tangente con respecto a cada leva provista  para a cc io ­

narlos j  van prov istos de piezas s i¿ue-leva  formados In teg ra l­

mente con los a n te r io res , como se Indica, de longitud t a l  que 

bajo la tensión  de l muelle d e l brazo hacia arriba la pieza 

s i^ue-leva contactará firmemente con la su perfic ie  de la leva 

j  podrá segu ir e l  empuje de la misma en cualqu ier d irecc ión  

j  mantener e l  In terruptor exactamente en la poslclOn neutra 

o ab ierta  cuando contacte con la su perfic ie  de la leva 59,

La v is ta  ampliada en d e ta lle  de la figu ra  2, una leva J 

de un in terruptor 33', muestra mas claramente la ralaciOn de y

la  p ieza-s i^ue le va , in terruptor,/ leva .

Para más f á c i l  comprensión', la d irecc ión  de rotac ión  

de las levas es Indicada en la figu ra  2 por las flechas de 

¿uiones que lle va n  números correspondientes a la d irecc ión  de 

operación correspondiente a cada uno de los contactos in te­

rruptores* La misma des i¿nac iOn de flecha es empleada en re­

la c ió n  con e l  in terruptor 33 de la  figu ra  1. "e  esto se obser­

vará que la su p erfic ie  de l^va abrupta corta 59 suminLstra un 

punto de revers ión  entre dos secciones de funcionamiento sua­

ve 57 j  58, „■ que, cuando los interruptores son cerrados por 

la ro tac ión  de las levas re establece una conexión de re v e r ­

sión  j  operación en e l  c ir c u ito  de reversión  j  control de l 

motor, con lo  que e l  e je  j  las levas están siempre obligadas a 

¿ ira r  en una d irecc ión  para v o lv e r  e l  punto de revers ión  de 

la leva hacia la pieza s i¿ue leva , moviendo con e l lo  e l  in te­

rruptor a su pos ic iOn neutra o a b ie rta , mi exceso de reco­

rr id o , como se ve , es impedido por e l  c ie rre  del in terruptor
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en una pos ic ión  de revers ión, j  la oar¿'a del engranaje cié 

¿ran rad io  j  medio de con tro l de s intonizac ión impide e l  em­

balamiento.

La d irecc ión  j  extensión del reco rrid o  de cualquier 

leva „ e l  e je  de contro l de a Lntonizaclón j  miembro d  ̂ con­

t r o l ,  fg determinado por la d istancia angular o p e r ifé r ic a  

de l presente ejemplo del punto de revers ión  de la le va , de la 

p ieza s i¿u e-leva  j  la d irecc ión  de rotac ión  es siempre hacia 

e l  punto de revers ión . Late punto podrá por lo  tanto ser u t i­

liza d o  de pre ferencia  como e l  punto de descanso o como e l  pun­

to  de a juste de la s in ton izac ión , para parar e l  e je  de l medio 

sin ton izador o de contro l de l aparato exactamente en una p os i­

ción  prese le  cc ionada. Puede obtenerse fácilm ente un a lto  ^ra- 

do dr p re c is ió n , en e l  ajuste de las posiciones del s e le c to r  

de s in ton izac ió ti, por medio del mecanismo de se le c to r  antes 

d esc r ito  haciendo que e l  cambio de n iv e l»  en la su perfic ie  de 

la leva 59 de cada leva , sea brusco j  tan co rto  como sea compa­

t ib le  con e l  fuñe ionamiento suave de la p ieza-s i¡¿ue-leva a l  

¿ ir a r  la le v a , j  haciendo que la conmutación de cada uno de 

los in terrup tores, entre contactos j  la conmutación de la leva 

entre sus n iv e le s , rea tan corta como posib le j  compatible con 

la plena abertura del c ir c u ito  e lé c t r ic o  cuando e l  interrup­

t o r  está a la mitad del camino entre sus contactos de re v e r ­

s ión , materialmente como se ha indicado en la figu ra  c , j  ade­

más» u tilizan d o  e l  punto de revers ión  d e f in it iv o  estab lec ido  

a s i»  como e l  punto de descanso o punto de s in ton ización  de l

miembro de con tro l de l aparato.

Le verá que e l  con tro l de s intonizac ión, o miembro de 

con tro l 5 de l aparato, es colocado automáticamente bajo con­

t r o l  dr cualquiera de los varios  miembros de control o levas
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^ 53 completando e l  c irc u ito  de revers ión  de l motor por medio del 

in terru p to r de revers ión  asociado a la leva en cuestión , y 

alimentando e l  motor todas por la operación de l in terruptor

del s e le c to r  38 en e l  panel de control a d istancia  43 o es­

ta ción » como se ha descrito  anteriorm ente,

mi fuñe lona miento es como si^ue:

Con e l  c ir c u ito  de eneróla alimentado por medio de l c ie ­

r re  del in terru p tor 49» una leva 53, para operar uno de los  

in terrup tores» t a l  como e l  in terruptor 33, por ejemplo, es 

a flo jad a  en e l  e je  54, a flo jan do  la tuerca de f i ja c ió n  55 de 

dLcha le va , n i con tro l de s in ton ización  5 es entonces ajus­

tado haciendo *-irar e l  e je  9 de l motor, bien manualmente» o 

haciendo funcionar e l  motor, nn caso de u t i l i z a r  e l  motor, 

se hace ¿ ir a r  a la leva , para cerra r e l  in terruptor de rever­

sión  33 en una d irecc ión » para hacer que e l  motor lle v e  a l 

con tro l de s in ton izac ión a la posic ión  deseada cuando e l  in­

te rru p to r  del s e le c to r  de con tro l a d istancia  38 es operado, 

üiste in terrup tor es operado moviéndolo a f i n  de que c ie rre  e l  

c ir c u ito  de revers ión  d e l motor y de con tro l con e l  contacto 

del s e le c to r  40 correspondiente a l  in terruptor del s e le c to r  

33, como se indica en e l  d ibu jo » y entonces es operado e l  mo­

t o r  cerrando los contactos 45 y 46 como se ha descrito  an te­

riormente ,

Cuando e l  medio de con tro l de s in ton ización  5 es a justa­

do en una posic ión  deseada, t a l  como una posic ión  correspon­

diente a un conducto o estación  de señales deseada, para re ­

c ib ir la  de modo recu la r bajo con tro l automático» e l  motor es

parado abriendo los contactos 45 y 46 y la leva es llevada

a una posic ión » como se indica en la figu ra  2, para mantener 

e l  in terruptor de revers ión  en su pos ic ión  intermedia exacta —
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4£0 ¿ r e n t e .  La tuerca de féjscLün de dicha leva es apretada enton- 

oes para f i j a r  la leva a l  e je .  Las otras leva - son entonces 

ajustadas de la misma manera para las restantes posiciones de­

seadas del con tro l de s intonizac ión que correspondan a otros 

conductos o estaciones de señales preseleccionados,

ri° s levas| t a l  como las levas que operan los in—

ft  i r r u p to r e s  30 „ 31, por ejem plo, pueden ser ajustadas como

medio de lim ite  de con tro l ajustándolas dr t a l  modo que los 

in terruptores sean llevados a las posiciones de abertura o in­

termedias en un punto en que e l  medio de con tro l de s in ton i­

z o  zacL6n 5 se encuentra en sus posiciones mínima „ máxima, o 

en los extremos de su amplitud de s intonizac ión. Como estos 

puntos ce encuentran en e l  presente ejemplo materialmente se­

parados 180°| las su perfic ies  de leva 59 para accionar los in­

terruptores 30 y 31 serán colocadas materialmente como se in- 

435 dLca en e l  d ibu jo 180° d istanciadas, n i a juste se hace de la 

misma manera como para co locar e l  mecanismo del s e le c to r  para 

un conducto de señales o estación  preselecc ionada antes des­

c r ita  .

Le observará que, colocando e l  in terrup tor del s e le c ­

to r  38 en una posic ión  para cerra r e l  c ir c u ito  de con tro l y 

de revers ión  del motor a travós del in terrup tor 30 j  alimen­

tando e l  motor cerrando los contactos 45 ¿ 46> e l  medio de con­

t r o l  de s in ton izac ión 5 ¿ ira rá  en d irecc ión  de las saetas de 

un r e lo j  hasta que la su p er fic ie  de leva 59 abra e l interrup­

t o r  30| en que e l  motor se parará con e l  medio de con tro l de 

s intonizac ión 5 en su posic ión  máxima, ue la misma manera, 

cuando e l  c ir c u ito  de con tro l „ revers ión  de l motor es cerrado 

por medio de l in terruptor 31 se verá que e l  medio de con tro l 

de s intonizac ión 5 funcionará en d irecc ión  contraria a las
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^ saetas de un r e l e j ,  hasta que la su p erfic ie  de l<̂ va 59 abra 

e l c irc u ito  51 pare e l  motor con e l  medio de con tro l de s in ­

ton izac ión  5 en su posición  de s intonizac ión mínima.

Cerrando los contactos d e l s e le c to r , d e l medio interrup­

t o r  de l s e le c to r  58, con cualquiera de los interruptores de 

revers ión  y con tro l, se verá que e l  medio de contro l de s in— 

ton izac ión  5 será movido exactamente hasta las posiciones 

pre selecciona das, se ¿fin le obligue las posiciones de las levas 

en e l  e je  54. La colocación de cualquiera o tocias las levas 

podrá ser cambiada de tiempo en tiempo para es tab lecer un 

grupo d iferen te  de ajustes prese le e  c iona dos .

Le observará que e l  mecanismo del s e le c to r  determina la 

d irecc ión  de operación j  punto exacto de parada del motor 

y del miembro controlado o e je  de con tro l de s intonizac ión 6 

de l aparato, para cada contacto s e le c to r  de l medio in terruptor 

de l s e le c to r  58, con lo  que e l  miembro controlado 6 puede ser 

movido automáticamente hasta las posiciones exactas predeter­

minadas o preseleccionadas, correspondientes a conductos o 

estaciones preseleccionadas desde cualquiera de las posiciones 

de descanso o movimiento. Considerado desde un aspecto más 

amplio, este t ip o  de con tro l funciona para con tro lar a distan­

cia uh estado de fuñe ionamiento del aparato y permite que e l  

estado de funcionamiento sea variado entre valoras exactos y 

predeterminados •

.um e l  sistema de con tro l de l presente invento, la co lo ­

cación o a juste exacto j  p reciso  para cada posic ión  p rese lec ­

cionada de l miembro controlado ( lo  que es de extrema impor­

tancia en re la c ió n  con e l  medio de con tro l de s in ton ización  

de un recep tor de rad io ) no se alcanza por la adic Lón de r e ­

levadores ¿ controles complicados, sino principalmente por una
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*  s Im p llfloac lón  del m^dlo de con tro l ¿ c ir c u ito s , por una co­

nexión simple 0 d irecta  de los elementos de con tro l del c i r ­

cu ito  con e l  miembro controlado o e je  de con tro l de s in ton i­

zación 6 en e l  presente ejem plo.

Le me jante s Impl Lflcac I6n para e l  con tro l exacto j  pre­

c iso  de un órgano móvil puede considerarse que empieza con la 

e le cc ión  del medio de motor* que, como se describe* es del 

t ip o  p rov is to  de un c ir c u ito  de revers lón j  con tro l s im p l i f i ­

cado con so lo  un h ilo  de vuelta ,, dos h ilos  de revers ión . Lis­

te  t ip o  de motor tiene la ventaja de que e l  c ir c u ito  de con­

t r o l  es apropiado, no solamente para In v e r t ir ,  sino también 

para poner en marcha ¿ parar a l mismo bajo con tro l de un sen­

c i l l o  In terruptor unipolar de doble conmutación o su equiva­

len te , La ca ra c te r ís t ic a  de con tro l a d istancia  del c ir c u ito , 

pues, supone so lo  la prolongación del h ilo  de retorno del c i r ­

cu ito  de con tro l j  revers lón hasta un punto distante por medio 

de un In terruptor de con tro l p rov is to  de un número adecuado de 

puntos s e le c to re s , uno por cada In terruptor reversor o conduc­

to  deseado.

ni número de conductos selecclonados o posiciones del 

medio de con tro l de s Intonlzac lón del elemento controlado 

del aparato, que puede ser p rov is to  para la se lecc ión  j  con­

t r o l  automático^ no ha de lim ita rse  necesarlamente a l  número 

Ilustrado en e l  presente ejemplo* sino que pueden ser más «  

menos* según se desée* aunque e l  número de se is  conductos',

Junto con los controles de lim ite  es e l  número usual que se -  

i?5 considerado ú t i l  s in  necesidad de dotar a l sistema de con­

t r o l  de una conexión de cable a distancia de tamaño grande o 

un mecanismo s e le c to r  en e l  aparato de tamaño demasiado gran­

de ,
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Re f  Ir  Le-nd onos ahora, junto con la figu ra  a la figu ra  5> 

en que se te empleado los mismos nOmeros de re feren c ia  para 

las mIrmas piezas que en lar figu ras  precedentes} se muestra 

un medio In terruptor de corrien te en conexLón con e l  e je  de 

con tro l de s in ton izac ión  6 para a b r ir  d cerrar automáticamente 

e l c irc u ito  de alimentación directamente en e l  aparato j  bajo 

con tro l a d istancia  s in  prolongar los h ilos de Interrupción de 

alimentación 18 a través del cable 41 ¿ a l panel de con tro l a 

d istancia 4-5 , ¿ s in  emplear re levadores. J^sto es con e l  f in  

de elim inar los h ilos de alimentación de corrien te alterna 

del cab le , con lo  que se reduce e l  tamaño de este j  e l  número 

de h ilo s , dentro del mismo, sim plificando más e l  con tro l.

Un In terruptor de alim entación 61 es conectado con los 

h ilos  10 para e l  c irc u ito  de a l  Imentac lOn,  ̂ colocado como se 

indica en una poslclOn para ser operado por la rotación  del 

e je  de contro l de sIntonlzaclOn 6 del aparato. Para este f in  

e l  In terruptor de alimentación 61 es del mismo t ip o  de Inte­

rruptor de revers ión  que los 50-57 in c lu s ives , s lendo ademán 

del t ip o  de brazo de muelle dispuesto para funcionar por me­

dio de una levq  61 montada sobre la prolongación 65 del e je  

de con tro l 6. La. leva está prov ista  de una su perfic ie  64 para 

mantener a l In terruptor de alim entación 61 en poslclOn cerrada* 

mientras e l  e je  de con tro l de s Intonlzac lOn 6 ¿ ira  en toda su 

amplitud de operación, ¿ de una su perfic ie  65 que permite 

que e l  in terrup tor se abra cuando e l  e je  de control 6 alcance 

una poslclOn en que e l  medio de con tro l de s intonlzac lOn 5 l l e ­

gue a uno u otro  de los extremos de su amplitud de s in ton iza ­

ción . mn e l  ejemplo actu a l, la su perfic ie  de leva 65 es ajus­

tada a una poslclOn t a l  que abra e l  in terruptor de alimentación 

61 cuando e l  medio de con tro l de s intonlzac LOn 5 se encuentre



540 en su posición  de s Intonlzac lón mínima.

Con la d is tr ib u c ión  de contro l* arriba Indicada para

545

e l  c irc u ito  de a 1 Imentaclón* se verá que e l  aparato puede ser 

desallmentado cerrando e l  In terruptor d e l s e le c to r  a d is ten - 

ola por medio de l Interruptor de reversión  31, con lo  que e l  

medio de con tro l de s In ton lzaclón  será llevad o  automáticamen­

é te a la  posic ión  mínima ,  e l  In terruptor de alimentación 61 

será con e l lo  ab ierto  automáticamente, mn un sistema de con­

t r o l  de esta naturaleza e l  Interruptor 61 controla so lo  la 

a lim entación de corrien te a l transformador £6, stendo a l l a n ­

550 tado continuamente e l  transformador de alim entación del mo­

t o r  desde e l  c irc u ito  de alimentación 18 con lo  que e l  motor 

pu-de ser operado , e l  aparato o recep tor puede ser alimentado 

a través del transformador 26 operando e l  interruptor del se­

le c to r  remoto 38 a cualquiera de sus otras posiciones.

555 Refiriéndonos ahora a la figu ra  4* junto con la figu ra  1 

en e l  punto 66 se muestra una m odificación de l mecanismo de 

con tro l 43 . in te  es conectado a los termLnales de la tab la 

de term inales 25, a través de los mismos hilo;- de cable 24,

560

23> 52 j  27 que en la fl¿rura 1 ¿ con los mismos f in e s , ñn 

esta m odificación del mecanismo se le c to r  a d istancia* la d is ­

pos ic ión  de con tro l u n ita r ia , provista  por e l  in terruptor de 

s e le c to r  38, es d iv id ida en una serle  de botonas o pulsadores 

Interruptores 67-74 Inclusives* uno por cada conducto u ope­

rac ión  automática preselecc lonada del aparato controlado a

565 d is tan c ia , kn e l  presente ejem plo, se provee ocho interrup­

to re s , uno por cada uno de los Interruptores de reversión  

del mecanismo se le c to r  en cada uno de dichos In terruptores, 

se provée los mismos contactos de contro l que en e l  interrup­

to r  38. Este comprende los contactos 45 y 46 en cada In te -
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5TO  ̂ r  ruptor, conectados respectivamente a los tallos m  „ í8 )  pgIa 

alim entar e l  motor cuando se Sa llen  en su postclan cerrada, „ 

los contactos 40 conectados a rus respectivos Interruptores 

de reverstan  a tra v ís  de los tallos 39, como se Ilu s tra , ,  des­

cribe en la  figu ra  1 . cada uno de los Interruptores 67- 74 

inclusives es cerrado cerrando los tres contactos a la vez. 

tomo se vera , esta Operación s irve  para cerra r e l c ir c u ito  de 

alim entación del motor conectando entre s i  los  h ilos l l  j  

,  completa e l c ir c u ito  de con tro l y revers ión  del motor a tra ­

vés del tallo ££, los contactos 40 y 45,  ̂ un In terruptor de 

revers ión  deseaado entre los 30-37 in c lu s ive .

te comprendera que la d isposic ión  de Interrupción antes 

de so n ta  supone e l  mismo con tro l de interrupción y paxa e l  

mLsmo f in  que e l  medio interrupción 58 de la figu ra  l ,  mi 

in terruptor para e l  conducto seleccionado es mantenido cerra­

do hasta que e l  motor haya movido e l  e je  controlado del medio 

de s in ton ización  hasta la pos ic ión prese le e  c ionada , en cu^o 

momento es so ltado, ni d isp o s it iv o  de con tro l de volumen 50 

del aparato es p rov is to  en e l mecanismo de con tro l y va co­

nectado a los term inales 5L por medio de los h ilos  del ca­

ble 51. .

mi mecanismo de con tro l del ejemplo actual es apropiado 

para su uso con un medio in terruptor de alim entación como e l 

ilustrado en la figu ra  5, y^ por cons i^uiente > no 3e provee 

un in terruptor de alim entación en e l  mecanismo de con tro l a 

d is tan c ia . Los term inales 29 , para e l in terruptor de a limen-» 

tac ión i por lo  tanto* no se emplean.

Le apreciará que un mecanismo de con tro l a d is tan c ia , 

como e l  ilu strado en la figu ra  ¿t, que ten¿a interruptores in­

d iv iduales de s e le c to r , podrá ser operado de o tro  modo que
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operando a mano los interruptores 67-74 Inclu sives . Por ejem 

p ío ,  estos interruptores podrán ser operados en un meca ni: mo 

de r e lo j ,  como e l  indicado en 75, estando dispuestos los in te ­

rruptores para ser operados por e l  mecanismo de r e lo j  a horas 

determinadas de antemano, con lo  que e l  aparato podrá ser r e ­

culado automáticamente para condiciones predeterminadas de ope­

rac ión , o ser sin ton izado para in tervalos de tiempo p redeter­

minados. n i mecanismo de r e lo j  podrá ser dispuesto de cual­

qu ier forma apropiada para cerra r los ve r  Los Interruptores 

en cualquier orden de sucesión apropiado,

Con la d is tr ib u c ión  arriba d esc r ita , e l  aparato podrá 

también ser parado o desalImentado operando e l  in terruptor 67, 

por medio de l mecanismo de r e l o j ,  a una hora determinada, ¿ de 

la misma manera, e l  aparato podrá ser desal Imentado operando 

e l  In terruptor 68 o cualesquiera de los otros interruptores 

apropiados 69 a 74 Lnclus Ivés de manera semejante a horas de-

s Lanadas.

ñn e l  presente ejemplo los Interruptores 67-74 Lnclus L- 

ves son mantenidos en e l  mecanismo de con tro l a distancia 66 

para e l  con tro l manual, j  se provée un juego de interruptores 

s im ila r  en e l  nrcanlsmo de r e l o j ,  practLoándose la conexL6n 

de dichos interruptores en p a ra le lo  con los ilustrados a tra ­

vés de una conexión de cable apropiada que tenga los h ilos  

77 conectando con los varios, h ilos  de con tro l para los in te ­

rruptores 67—74 inclusiv&s* con lo  que I 03 interruptores co­

rrespondientes de l mecanismo de r e lo j  son conectados en para­

le lo  con dichos in terruptores, m i e l  mecanismo de r e lo j  se 

provée cuadrantes de s e le c to r  de tiempo apropiado 78 para ca­

da uno de los interruptores ind iv idu a les, con lo  que la dura- 

cL5n de operación de los Interruptores Individuales podrá



600 ^ re r  reculada • Como e l  mecanismo interno d e l r e lo j  no concier­

ne a l presente Invento* no se Ilu s tra , siendo su fic ien te  que 

se provía cualqu ier mecanismo apropiado para operar los In te­

rruptores s im ilares a los 67-7^ bajo e l  con tro l de tiempo, en 

lugar de a mano, nata d is tr ib u c ión  de c ir c u ito  es por lo  tan­

605 to  fácilm ente adaptada para con tro l por cualqu ier mecanismo 

de contro l de tiempo apropiado p rov is to  de medio In terruptor

* t a l  como e l  medio Interruptor Ilustrado en e l  mecanismo de 

con tro l a d istancia  66.
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Los puntos de LnvenoLOn propia j  nueva que se presentan 

para que sean ob jeto  de esta patente de Inveno I6n en nspaña,

6415
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son los s igu ien tes :
L»— La combinación, con un aparato de rad io  p rov is to  de 

m  e je  de con tro l, de un motor e lé c t r ic o  r e v e r s ib le ; un en­

granaje reductor conectado entre e l  motor y e l  eje de con tro l 

de s in ton izac ión  antes mencionado; un In terruptor de re v e r -  

s lón de l motor con varias posiciones para hacer funcionar a l

650

motor bacía delante j  hacia a tra s , j  una pos le lón neutra pa­

ra pa rarlo ; un Interruptor de con tro l a distancia  en clrcuLto 

con e l  In terruptor de revers ión  .y e l  motor para con tro la r a 

este cuando e l  In terruptor de revers ión  esté en su posLCLÓn 

de funcionamiento, y un medio de hacer funcionar a l  Interrup­

t o r  de revers ión  que proporcione una conexión con e l  e je ,
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,V po r medLo de la cual e l  In terruptor de revers ión  sea llevado 

a su posic ión  neutra en respuesta a l  movimiento del e je .  

ggg 2 t— La combinación, con un aparato de rad io  p rov is to  de

un e je  de co n tro l, de un motor e lé c t r ic o  r e v e rs ib le ; un en­

granaje reductor conectado entre e l  motor j  e l  e je  de contro l 

dr s intonlzac lón antes mencionado; un In terruptor de reve r­

s ión  del motor con varias posiciones para hacer fuñelanar e l  

6 60 motor hacia delante j  hacia a t ra s , j  una posic ión  neutra pa­

ra pararlo ; un Interruptor de con tro l a d istancia  en c irc u ito  

con e l In terruptor de revers ión  j  e l  motor para con tro la r a 

este cuando e l  In terruptor de revers ión  esté en su posic ión  

de funcionamiento, j  un medio de hacer funcionar a l Interrup- 

665 t o r  de revers ión  que proporcione una conexión con e l  e je ,  por 

medio de la cual e l  In terruptor de revers ión  sea llevado  a su 

posic ión  neutra en respuesta a l  movimiento de l e je ,  cu^o medio 

de operación comprenda una leva conectada a l  e je  j  movLble por 

medio de e s te , provista  de su perfic ies  apropiadas para hacer 

670 funcionar a l In terruptor de revers ión , ou^as superfLCLes sean 

de n ive les  d is tin to s *  y una su p erfic ie  de leva corta y brus­

ca , en descenso* que una a las otras dos su perfic ies  citadas

en primer lugar.

5 ,- La combinación, con un aparato de rad io  p rov is to  

675 de un e je  de con tro l de s Intonlzac lón* de un motor de corrLen­

te a lterna de campo variab le  para mover dicho e je ;  un engra­

naje reductor de proporción relativam ente elevada conectado 

entra e l  motor e l  e je de con tro l de s In ton lzaclón ; un c ir ­

cu ito  de revers ión  del motor; una variedad de levas de con- 

680 t r o l  montadas en e l  e je  de con tro l de s Intonlzac lón, en fo r  

ma que g iren  con es te , cada una de las cuales esté provLsta 

de dos su perfic ies  anulares de radios d is tin to s  ,  una ruperfL-
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\ cLe de leva a continuación de estas j  uniéndolas entre s i ;  una 

variedad de interruptores de revers ión  de l motor conectados 

685 de manera operativa cada uno a uní1, de las levas para funcionar 

por e l  movimiento de las su perfic ies  anulares j  para ser l l e ­

vado a una posic ión  neutra para parar e l  motor por las supen>- 

f i c i e s  de leva de la misma* j  un in terruptor de con tro l de 

s e le c to r  dispuesto de manera se le c tiva  para conectar cada uno 

690 de los in terruptores de revers ión  con e l  c ir c u ito  de re v e r ­

sión  d e l motor.
4..-  La combinación, con un aparato de rad io  p rov is to  

de un e je  de con tro l d̂  s in ton ización * de un motor de c o m e n ­

te  alterna, de campo variab le  para mover dicho e je *  un engra- 

695 naje reductor de proporción relativam ente elevada conectado 

entre e l  motor j  e l  e je  de con tro l de s in ton izac ión, cu,o 

motor esté p ro v is to  de devanados de funcionamiento de deva­

nados de reve rs ión ; una variedad de levas de con tro l montadas 

en e l  e je  de con tro l de s in ton izac ión  de forma que ¿ iren  con 

700 e s te , cada una de las cuales este prov ista  de dos su perfic ies  

anulares de radios d is tin to s  j  de una su p er fic ie  de leva a 

continuación de estas j  unida a e l la s ;  una variedad de in te­

rruptores de revers ión  de l motor conectados de fo:ma operativa 

cada uno a una de las levas para funcionar por e l  movimiento 

705 de las su p erfic ies  anulares , para ser llevad o  a una pos ic ión  

neutra para parar e l motor por las su p erfic ies  de leva de la 

misma; un in terrup tor de con tro l de s e le c to r  dispuesto de 

manera s e le c t iv a  para conectar cada uno de los interruptores 

de revers ión  con los devanados de revers ión de dicho motor;

710 un c ir c u ito  para alim entar los devanados de funcionamiento de l 

motor* j  contactos montados en e l  in terruptor en c ir c u ito  con

e l  mismo.
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5 ,-  La combinación, con un aparato de rad io  p rov is to  de 

un e je  de con tro l de s Lnton Iza c Lón, de un motor de corrien te 

a lterna de campo variab le  para mover dicho e je ;  un engranaje 

reductor de proporción relativam ente elevada conectado entre 

e l  motor e l  e je  de con tro l de s IntonlzacLón; un c ir c u ito  de 

revers ión  de l motor con posiciones para hacerlo funcionar en 

d irecc ión  adelante j  a l  rev£s , j  una posic ión  neutra para pa­

ra r lo *  un In terruptor de con tro l a d is tan c ia , en clrcULto con 

e l  In terruptor de reversión  j  e l  motor, para con tro lar a este 

cuando e l  In terruptor de revers ión  se encuentre en una pos i­

ción de operación, j  un medio conectado de manera a justab le 

a l  e je  de con tro l de sIn ton lzaclón  j  de forma que s^ mueva con 

e s te , dispuesto para l le v a r  a l  In terruptor de reversión  a la 

pos ic ión  neutra en respuesta a l movimiento de dicho e j e .

6 .-  La combinación, con un aparato de rad io  p rov is to  

de un e je  de con tro l de a Intonlzac lón » de un motor de c o m e n ­

te  a lterna de campo va riab le  para mover dicho e j e j  un engra­

naje reductor, de proporción relativam ente elevada, conecta­

do entre e l  motor e l  e je  de con tro l de s Intonlzac Lón; un 

c ir c u ito  dc revers ión  de l motor con posiciones para hacerlo 

funcionar en d irecc ión  adelante ¿ a l  rev£s»  ̂ una posic ión  

neutra para p a ra rlo ; un In terruptor de con tro l a d istancia en 

c ir c u ito  con e l  In terruptor de revers ión  j  e l  motor» para con­

t r o la r  a este cuando e l  In terruptor de revers ión  se encuentre 

en una de las posiciones de operación; una pieza s Lgue-leva 

conectada a dicho Interruptor para hacer funcionar a l mismo; 

una leva conectada a l e je  de con tro l de s in ton ización  j  en fo r­

os que se mueva con e l  mismo* prov ista  de su perfic ies  de leva 

que contacten con la pieza s igu e-leva  a f i n  de hacer funcionar 

e l  in terruptor de revers ión , ou*a leva este provista  de dos

7 40
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i  su p e r fic ie s  de operaolta  de n ive les  Iberam ente d iferen tes  con 

respecto a la p ieza s igue-leva  ¿ una su p erfic ie  de leva en des- 

y45 censo, corta ¿ brusca que una a dichas su p erfic ie , menciona 

das en primar lu¿ur,
7 .-  La combinación, con un aparato recep tor de radLo 

p ro v is to  de un e je  de con tro l de s in ton izac ión , de un motor 

r e v e r s ib le ! un engranaje reductor de proporción relativam ente 

750 elevada que suministre una conexión Impulsora del motor a l  ^

e j e ¡  un c ir c u ito  de revers ión  de l motor! una p lu ra lidad  de in­

terruptores de reversLOn conectados en p a ra le lo  en dLcfco c i r ­

cu ito  de revers ión  con los in terruptores) que tenga contactos 

para completar selectivam ente e l  c ircu ito  de revers ión  a t r a -  

755 . v is  de cualquiera de los In terruptores, a ®  medl°  °°hectado 

a dicho e je  de con tro l de s intonlzac LOn para operar los in te -

rru.pt/ore s de re ve rs LOn.
8 i-  La combinación* con un aparato recep tor de radLO 

p rov is to  de un e je  de con tro l de s in ton izac ión , de un motor 

760 reve rs ib le  | un engranaje re ductor de proporciOn relativam ente

elevada que suministre una conexiOn impulsora del motor a l 

s j e f  un c ir c u ito  de revers ión  de l motor; una p lu ra lidad  de in­

terruptores de revers ión  conectados en p a ra le lo  en dicho c i r ­

cu ito  de revers ión  con los in terruptores* que ten^a contactos 

765 para completar selectivam ente e l  c irc u ito  de revers ión  a tra ­

vos de cualquiera de los in terruptores* y una p lu ra lidad  de 

levas de con tro l conectadas con dicho e je  para ¿Lrar con e l  

mismo, cada una de las cuales este asociada con cada uno de 

los interruptores para accionarlo* cu¿as leváis tengan do„ n i 

770 ve les  de su p er fic ie  d ife ren tes* y ara porciOn de leva en des­

censo* corta y brusca, que una dichos n iv e le s .

9 .-  La combinación, con un aparato recep tor de radLo
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p ro v is to  de un e je  de contro l de a Urbaniza o Lta operable en 

una c ie rta  amplitud de movimiento, de un motor e l íc t r lo o  r e ­

v e rs ib le  p ro v is to  de un c ir c u ito  de reverslftn  que comprenda 

un ti Lio de re tom o  comfln y dos tillo;- de revers ión » una plura­

lid ad  de interruptores de revers ión  con contactos conectados 

a dichos ti Líos de revers ión , un In terruptor de s e le c to r  conec­

tado a cada uno de los Interruptores de revers ión  ,  e l  tiLlo de 

re to m o  comfln, cuyo In terruptor de s e le c to r  terina contactos y 

un medio para cerrar selectivam ente dLctios contactos para com­

p le ta r  un c ir c u ito  a travOs de cada uno de los  mterxuptore.. 

de revers ión  entre los h ilos  de revers ión  y e l  t illo  de re tom o 

comfln, y un medio de leva conectado a l  e je  de con tro l de sin ­

ton izac ión  asociado a lo s  Interruptores de reversLOn Indica­

dos para hacerlosfunoLonar en respuesta a l  movimiento de d i­

cho e je  de co n tro l, cuyo medLo de leva sea a justeb le para bac^r 

funcionar dichos Interruptores a in terva los d ife ren te s .

10 .- La combinación, con un aparato recep tor de rad io , 

p rov is to  de un e je  de con tro l de s Intonlzac lón operable en 

una c ie rta  amplitud de movimiento, de un motor e lé c t r ic o  r e ­

v e rs ib le  p rov is to  de un c ir c u ito  de revers ión  que comprenda un 

h i l o  de re tom o  comfm y dos h ilos  de revers ión ; una p lu ra lidad  

de Interruptores de revers ión  con contactos conectados a d i­

chos h ilos de revers ión ; un In terruptor de s e le c to r  conectado 

a cada uno de los Interruptores de revers ión  y e l  hLlo de re ­

to m o  comfin, cuyo in terruptor de s e le c to r  ten^a contactos y 

medio para cerra r selectivam ente dichos contactos para comple 

ta r  un c ir c u ito  a través de cada uno de los Interruptores de 

revers ión  entre los h ilos de revers ión  y e l  h ilo  de re tom o  

comün del c ir c u ito  de revers lón del motor, y un medio de leva 

conectado a dicho e je  de con tro l de s in ton ización  asociado a
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los Interruptorer de revers ión  Indicados para hacerlos fun­

cionar en respuesta a l  movimiento de dicho e je  de con tro l, cu- 

, o  medio de leva compranda una p lu ra lidad  de ó ra n os-leva  uno 

por cada in terruptor de revers ión , siendo cada uno de dichos 

órganos-leva a justable con respecto a l  e je  de contro l j  t e ­

niendo una su p erfic ie  de funcionamiento dispuesta para mover 

uno de los Interruptores a una posición  neutra stuerte en res­

puesta a l movimiento d e l e je  de contro l de s Intonlzac lón.

11,- La combinación con un aparato recep tor de rad io  u 

p rov is to  de un e je  de con tro l de s intonlzac lón que tenga una 

amplitud normal de movimiento para a fe c ta r  e l  dontrol de s in ­

ton izac ión  de l aparato> de un motor r e v e r s ib le ! un engranaje 

reductor de proporción relativam ente elevada que proporcione 

una conexión Impulsora de l motor a l e j e ;  un c irc u ito  de re ­

vers ión  para e l  motor; una p lu ra lidad  de Interruptores de re­

vers ión  conectados en p a ra le lo  para e l  motor, conectados den­

t r o  del c ir c u ito  de revers ión , un In terruptor de s e le c to r  co­

nectado en c ir c u ito  con los Interruptores anteriormente Lndl- 

cador j  p rov is to  de contactos para completar selectivam ente 

e l  c irc u ito  de revers ión  a través de cualquiera de dichos In­

te rru p to res ; un medio conectado a dicho e je  de con tro l de sin­

ton izac ión  para hacer funcionar los interruptores de rev e r­

s ión , j  un medio para alim entar e l  aparato cuando e l  e je  de 

con tro l de s intonlzac lón sea movido dentro de la IndLcada am­

p litu d  de movimiento normal ¿,- para desallmentar e l  aparato 

cuando e l  e je  de con tro l de s in ton ización  sea movido más 

a l l á  de un lim ite  de dicha amplitud normal de movlmlen-

850 to ,
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“Mr Jorge en lor ríate  mas de control pare apara 

receptores ar rad io  ¿ s im ilares", todo t e l  j  conformr se 

cribe en la presenta memoria la d ia l consts de 83* linea 

t itu lo  de ejemplo se representa en loa adjuntos dibujos,

Madrid 8 ue septiembre ae 1931,
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