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MS MO B I á  D E S C R I P T I V A ,  
que se aocopafia 

a la solicitud de
una PAT2BTS DE JM M líSí por veinte años en España

a favor del i
Sr. ¿adré QíARAVEL, Ingeniero* residento en PARIS-SEINE (Francia)* 
116, ¿veras Fólii-Fauro j

por
» APARATO AMGRTB3QAD0R PROGRESIVO M LOS 1MB SEHTIDOS A PARTE !
M . ORIOM DHL ÍWE5ISÍT0*.

I La presente invención se refiere a un aparato que tiene 
por objeto el Tremar loa movimientos relativos de dos cuerpos 

i pesados entre los cuales se halla intercalado y transíamar la 
energía mecánica que de ello resulta en energía calorífica, por 
frotamiento, para evacuarla par radiación en el ambiente.

| Este aparato es ideado de tal manera que la suma variable 
de las superficies ¡sóltiples de frotamiento en el aparato sea .. 
siempre función dé la, aaplitud de los movimientos relativos te
los dos cuerpos entre loa cuales dicto aparato se hallaiaterea-

i  <-

lado cualquiera que sea el sentido dé estos movimientos relativos.
Dicho de otro mote: si loe dos cuerpos entre los cuales se Ínter-
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«»1« ei  aparato se acercan, la resistencia que este aparato opon» 
a este acercamiento es creciente. S i, a un momento cualquiera, 
los dos cuerpos se paran en su movimiento de sproocinaeiátt, y 1 
go, por cualquier causa tiendan a alejarse, el aparato opone a 
apartamiento una resirtencia creciente, siendo la resistencia a 
origen de este nuevo movimiento igual a la  opuesta par el apara 
al origen del primer movimiento fe acercamiento.

k cada amplitud igual de movimiento en un sentido o en d  
otro, e l aparato opone una resistencia igual y ñmción de esta 
amplitud. Sita resistencia es siempre creciente en función de 

la  amplitud.
Este aparato puede ser aplicado en todo® loa casos cuando

se desee frenar el acercamiento o el apartamiento de dos cuer- j 
pos pesados, cualesquiera que sean, utilizándolo como tope. 3a ¡ 
este caso ñ ieho aparato ya anido tan solo a ano de loe cuerpos,! 
o hasta fijado e t un punto determinado de la tryectoria de estos 
dos cuerpos e independiente mente de los dos, o bien f i jo  a loe
dos cuerpos y destinado a frenar los movimientos oscilatorios ¿o 
estos dos cuerpos» Por ejemplo, el aparato puede ser utilizado 
como amortiguador de ohoque para los vehículos rodantes, inter­
calándolo entre e l o je y e l diátesis.

Kl aparato en cuestión se describe detalladamente a con­
tinuación y se representa esquemót i  eamente en los dibujos ad­
juntos m los cuales:

Las figuras 1, 2 y 3 son vistas de la caja del aparato 
en elevación de frente, en plano por encima y en elevación de 
costa respectivamente»

Las figuras 4, 5 y 6 son vistas similares de cualquiera de
los discos conductores»

Las figuras 7, 8 y 9 son vistas similares del primer dis-
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co conducido.
La fig . 10 sa una vista en elavseién de frente del áltiao 

diseo conducido.
Las figuras 11, 12 y 13 son vistas similares de la tapa d̂  

la eaja.
Las figuras 14, 15 y 16 son vistas similares del tapén.
La fig . 17 es una vista de frente del resorte alojado en 

e l interior.
La fig . 18 es una vista esquemática del conjunto en e le -j

I

vaolde de frente, suponiéndose levantada la tapa.
Si aparato comprende: ¡
Una eaja que lleva aletas a i  F T a®1»® el í“on<ío j 

prominencia o saliente fc, que constituye el eje de roteoién de j 
las piezas que dicha prominencia es destinada a recibir (véanse
figuras 1, 2 y 3).

Discos metálicos (conductores) tena inados por un brazo 
D̂ , D*V D3......D n asaabl&dos entre s í  a su extremidad por bu­
lónos ]£ y llevando un agujero £  en su centro que peralto enfi­
larlos sobro el eje busco Jj, de la eaja Todo® estos discos 
ds brazo son idénticos (véanse figuras 4, 5 y 6 ).

Discos (conducidos) D1, D2, D3. . . . . . ^ 1 terminados igual-
meate por un brazo de forma especial* del tipa que se represen* - 
ta en e l dibujo* y cuyo anchura en el extremo va cUsmiauyendo A 
un disoo a otro (véanse figuras 7, 8, 9 y 10} ♦ Satos diseos ocbi 
dueidos son de material especial, por ejemplo de Ferodo* asegu­
rando por su eonpoaicián un buaa frotamiento sin engrase ni 
aprieto por calentamiento excesivo* al contacto de loa discos 
metálicos D̂ , tf1***#*.* La tovm de los brazos de estos di^
eos conducidos es determinada por la  disposición de las aletas 
de la  caja 4* ¿sipa discos de brazo conducidos llevan un aguje*
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g en su caí tro, que peralte igualmente enfilarlos sobre éL eje 

£  de la oaje £ ,
Usa tapa de oaja £  que lleva una prominencia o saliente 

huecas £  en bu centro de un diámetro exterior que permite intro* 
dúoirla en el interior del eje hueca constituido por le promi­
nencia £  de la oaja 4  y de un agujero ¿  al fondo para pasar un 
bulon de sujeción (vánase figura 11» 12 y 13)*

De un tapón hueco £  de la tapa de caja £  de un diámetro 
exterior que permite introducirlo en el e je hueco £  de la tapa
de caja de un diámetro interior que le permite recibir el re­
sorte de sujeción £  (fig . !?)•

Un agujero en su centro permite hacer pasar el bulon de i lu­
jación ¿  (váansa figure» 14» 36 y 16)*

Para el montaje se enfila sobre el eje hueco tí de la ca, 
£  un primer disco conducido que Tiene a aplicarse al fondo 
de esta caja* Se enfila luego un disco metálico conductor £  y
luego» de nuevo» otro disco conducido etc* etc*» hasta al­
canzar el misero total de los discos que se trata de introdu­
cir en el aparato. Hecho esto, y estando el aparato copieto­
síante guarnecido, se coloca la tupa de caja £  introduciendo su 
prominencia & en el interior del eje hueco £  de la caja £ , luego 
se introduce un resorte helicoidal £  al interior de la prominen­
cia hueca £  de la tapa de caja £• liste resorte helicoidal se 
recubro por un tapón hueco £  , introduoiáadol© al interior del 
eje hueco £  de la tupa de caja £  • Finalmente, y en áLtimo lu­
gar, se coloca el bulon de sujeción ¿  que temía ¡poyo sobre el
eje exterior £  y atraviesa todo el aparato para atornillarse 
al fondo de la caja £, o que atraviesa la caja £  que viene a 
atornillarse en una tuerca colocada al exterior de la oaja £  
sobre la oara opuesta a las aletas.
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jga él timo lugar s© asamblea la. extremidad de los brazos 
da los discos metílicos conducta©© 2» destinados a recibir ©1

mando del movimiento*
H funcionamiento es el s iguien te t 
Fas la  forsaa «xtarioar de los discos eoauucidos (d« biazc) 

jjl^ e tc ., se ooapfsnde que cuando se desplaza desde arri
ba hacia abajo la  extremidad de loe brazos de loe dieces coadiM- 
tores D*v D2 asasbladoa per los bulones en &, los clisóos eoaáu- 
cif’oa D1, S2» ..* . rimen a apoyarse los unos despoje de los

|

otros coa tro. la pored interior de lo aleta azperior de Im enja j 
Estos disoos conducidos Quedan por lo tanto parados en “ T  

vimionto de rotación (sentido indicado por la  flecha» fig *l)*
Los discos conductoras continúan sus movimientos de rotación en 
este mismo sentido, y coso consecuencia de ello  se Reduce una 
fricción entre loa discos conducidos, paraáos de este modo aio** 
aivamonte por la aleta do la caja ¿  y estos discos eoaduotorosj*.

La superficie total de fricción aumenta de este modo a oaf 
da nuevo disco parado y la resistenciaqjed punto & opone al 
cuerpo al cual va unido» aumenta*

Si se suprime en el punto £  un movimiento inverso» m ?4 
Que e l fuñeicu-mieato 3©1 aparato en el sentido de este nuevo 
desplazamiento os idéntico*

Lo que conviene advertir partí enlámente es que los dis­
cos conducidos no llevan ninguna pieza metálica y que son para­
dos en su desplazamiento por su contorno exterior*

Asimismo» conviene advertir que todos sus puntos en fric­
ción dos a dos son simétricos con relación al centro de rota­
ción del aparato y a su centro que esté confundido con este t£L- 
tixao; que estos discos conducidos son de una forma ta l que son 
divisibles en dos partes simétricas om relación a un plano quu



peal por su centro y la perpendicular a la tangente en e l füÉte 
más alejado de su centro o bien con relación a un pleno que 
pasa por su centro y un punto situado a igual distancia de Sos 
puntos que se encuentren a mayor distancia de su centro* y fingí- 
mente, que dichos discos trabajan todos en planos paralelos en­
tre s í  y perpendiculares al e je  Se pivotea lento*

Eb Se advertir que estando estos diecos canhioidos para­
dos m sus movimientos Se rotación por m contacto sóbito apa 
la  áLete Se la caja Se ello  resulta un choque* k fin de evi­
tar todos los inconvenientes que Se ello  puedan resultar, ha 
sido prevista una cufia de caucho 1  colocada sobre la cara inte­
rior Se las aletas Se la caja 4*

También podrían amortiguarse estos choques recubriendo 
el borde del Siseo conducido por una banda de ceaioho*

Los discos conducidos podrían ser también metílicos, re- 
cubierto© por todos los medios de cualquier naturaleza de unióp, 
Se materia que permita la fricción en seco sin engrase, sobre 
los discos conductores metálicos» También podrían revestirse 
las paredes de los discos conductores de una guarnición semeja^ 
te y podrían montarse en ©1 aparato discos conducidos seiálie 
sin guarnición*

Este mismo aparato podría construirse coa rodilleras, es 
decir, con dos brazos distintos, uno de los cuales va unido a l 
chássis y e l otro al eje* Para ello  basta alargar la caja 4  

diente un brazo, y la  tapa de caja igualmente por medio de un 
brazo paralelo, asaabllhdalos en su extremo constituyendo de c i­
te modo uno de los brazos del aparate, estanco e l segando brazo 
constituido por el conjunte de los brazos de los discos metáLi4
eos conductores*

M O T A *
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M re minan: La PATERTE BI JWSSCIOM recaerá sobre las reivindi-

oaoiones siguientes:
la *- Aparato amortiguador progresivo en los dos sentidos 

a partir del origen del movimiento, Meado de sanara ta l que
la K»™?'- variable de las superficies caíltiples en frotamiento sea
constantemente fuñe ida de la sitplitud de los movimientos relat 
70g ¿0 ios dos cuerpos entre los auales dicho aparato se halla 
intercalado, comprendiendo dicho amortiguador una oaja de ale­
tas, en combinación con una serie de diseos conductores y una 
serie de discos conducidos que alternan con los precedentes y
trabajan en planos paralelos, estando estos discos oonducidos 
sucesivamente parados en sus desplazan i altos por el tope de su 
periferia contra una u otra de las aletas de la caja#

g i.-  Aparato amortiguador progresivo, en los dos mentidos, 
la reivindicación 1®, caracterizado por la  interposici&í 

de una materia elástica amortiguadora de ruido y de choque en­
tre las aletas de la caja y la  periferia de los discos ccndu- | 
cidos. !

3®#- Se reivindico por último, como objeto sobre e l que 
ha de recaer la  PAÍESTH BE IMBÍCIQN que se so licita  por vela-

te años en España:
*  APARATO MÍGOTIGOADOR PROGRESIVO J5H LOS DOS SIlíTIBOS A PARTE 

SSL ORBJiáH DEL aVElUBTO».
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iodo conforme queda expresado so la presente í'grqx'Í ü que 
consta de ocho hojas escritas a nác-uina por una ®la cara y
dibujos que se aao;Tpañan.

S'adrid 2 de Setiembre de 1.931.
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