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*Un procedimiento, y su aparato especial correspondiente
para el ensacado meo4nico de cantidades de materia pulveru-

*"lenta, previamente pesadas, en bolsas o sacos con vélvula',

ExEEERsE

Solicitante: XRISTIAN MIDDELBOE, residente en: n? 14,
Thorvaldsensvej, Frederiksberg, ceroa de
Copenhague, Dinamarcae.
remsmoesss
Los procedimientos hasta ahora empleados para
el envasado o ensacadoc de materias en polvo, tales como
cemento y sus similares, en sacos o bolsas con cierre de
valvula, pes’ando al propio tiempo la cantidad envasada,
adolecen mis o menos del inconveniente de que el envase
no puede llenarse del todo de material, en razfn a que
al 8er cargado éste en la bolsa, se mezola con algo de
aire. TEsto ocurre sobre todo en las méquinas de ensacar
en cuya arca o tolva de carga el cemento o su equivalente, al
afiadirsele una determinada cantidad de aire, adquiere
tal consistencia fluida gque el materigl, entersmente a la
manera de un lfquido y solamente por caida libre, pasaré
en forma de corriente continua por los tubos destinados a
llenar o cargar las bolsas.
Por otra parte, en otras clases de ensacador as
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mecanicas, c¢rmo por eiemplo, aquellas en que el material
es lanzado por los tubos de carga por medio de una paleta

giratoria o de un tornillo de Arquimedes de paso rapido,

siempre queda aire en suspensién en el cemento que Se echa

. 20. en el saco o Dbolsa.

Se ha tratado de remediar este inconveniente
dando a la abertura de la védlvula una forma tal que facilite
el escape de aire de la bolsa, bien golpeando la bolsa por
fuera durante el proceso de carga, lo cual facilita tambien

25. la eliminacién de aire de los pocros del material. Con el
fin de que haya mAs precisién en la pesada, tambien Se
ha reducido la intensidad y rapidez de la carga de las
bolsas durante el 1ltimo periocdo antes de alcanzar la
cantidad en peso prescrita. Ahora bien, no obstante, todas
30. estas medidas de precaucién, el grado de carga o llenado
de la bolsa nunca ha resultado del todo satisfactorio.

El presente invento tiene por finalidad,
en aquellas mAquinas ensacadoras en que el material es
introducido en la bolsa o saco mezclado con aire, aumentar

35. la intensidad de carga en mayor grado del que se ha
conseguido por medio de los métodos hasta hoy en uso.
Con arreglo al invento dicho objeto se consigue interrum-
piendo durante uno o méds periodos, la carga en la bolsa
0 saco para que de este modo tenga el aire ocasibn de

40. escapar por los poros del material. E®n su consecuencia,
el material no se carga o ensaca de un modo continuo
sino periédico o intermitente, lo cual d esde luego origina
el correspondiente sumento en el tiempo o duracibén de la
carga, pero la experiencia ha demostrado que el llenado

45, de la bolsa aumenta o mejora en grado tal aue solo la
economfa que de ello resulta en el material de 1las bolsas,
compensa con creces el coste aque supone el aumento en la
duracién de la carga.

Sin embargo, esta tardanza en el ensacado

50. puede acortarse un tanto empleando en combinacién con el
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presente procedimiento, los medios ya conocidos, y de que
antes 8e ha hablado para eliminar aire del material
introducido en las bolsas. Estableciéndose una buena
ventilacién en la abertura de la vAlvula de la bolsa se
acorta el periodo durante el cual hay que interrumpir
la tarea de la carga para dejar que salga el aire del
material ensacado en la bolsa. ¥Hste aumento de ventilacién
se consigue, en parte, disponiendo una potente aspiracién
de aire en el orificio de la vdlvula, y en parte dejando
édmplios  orificios para que el aire pueda escapar por el
extremo superior de la bolsa. La duracifén de la carga puede
tambien acortarse por el consabido golpeteo en la parte
exterior de la bolsa, tanto mientras se esté cargando
material como durante las interrupciones periddicas
del ensacado.

El invento comprende, pués, ademas del
procedimiento antes especificado de interrupcidén peribdica
de la carga de 1las bolsas, el empleo suplementario o
simulténeo de uno o més de los medios o m8todos antedichos

para expulsar el aire en sugpensibén que encierre el cemento,
0 bien el empleo simultidneo de todos estos medios.

Como ejemplo demostrativo de realizacifdn
practica del invento el adjunto dibujo representa en alzado
ung forma de ejecucidén de ensacadora mecanica fija equipada
de dispositivos para cortar a intermitencias la carga o

llenado de material en lg bolsa o saco.

La maquina ensacadora propiamente dicha

consiste principalmente en un depbdsito,o tolva de carga 1,
que descansa en unos piés derechos 2 y del fondo de la cual
es suministrado el material en forma de chorro continuo
por un tubo de descarga fijo 3' y por un tudo de carga mévil
3'' que v& unido al primero, a la bolsa 4 que vA suspendida
de este segundo tubo. La unién entre los dos elementos de
tubo es mévil, y puede ser, por ejemplo, de forma telescépica

0 vertebrada.
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Por medio de una junta oblfcua 3''' el tubo
da carga 3'' ga Aivide en 4dcos partes, una superior y otra
inferior, laes ocuales vin sostenidas por sug respectivos
brazos 5 y 8, suspendiidon del soporte colgmnte 6 del

l' 90, macaniamo pesador. W1 brazo 8 girs alrededor de un punto 7
del citado colgante 6, paro mientras se estan cargando
lag bolsas, sl axpresado brazn 3e mantiene en la posicién
que se vé en ol d ibujo, por medio de una palanca de brazo

ft 100 9 articulads alredador de un punto 10 del referido
98, goporte ~oleante 6, y vor medin ds su tope 9' tropieza en
un gancho 8' que sobresals del brazo 8. Ia sxtremidad
lidbre de la palanca 9 lleva montado un rodillo de guia 9''.
la extremidiad superior del soporte colgante 6
vA sugpendida de uno Ze los oxtremos de una palanca de
100. doble brazo 11, de cuyo otro brazo 12 por el otro lado
de 1a tolva o depésito 1, ocuelgan las pesas 13, destinadas

a equilibrar el peso de 1la bolsas en su estadoc de plena
cargn. Los brazos o soportes colgantes 6 y 12, van
guiados en los lados por madio de los brazos o palomillss
105, 14 y 16, respactivamente, que hay en los lados del depbsito 1.
Tatas palomillas sirven tambien para limitar la aceién
de los soportes colganderoa al retirar de la mAquina la
bolsa una vez llaena. ¥n efecto, estas palomillas sostienen
cada unn su respectivo tore 16' y 17' que apuntan hacia arriba

110. y hacia abajo reapectivaments y los soportes colgantes 6 y
12 llavan ademfs dos topes correspondientes 16'' y 17'!
71 tubo de descarga 3*' del deplsito 1, va
rrovisto 4e una especie Ae compuerta de aslida para el
material y esta compumrta es maniobrada desde el sxterior

118, por medic de un mecanismo de palanca, de tal manera que se
mantenga la compuerts abierta mientras se maniobra el

mecanismo, cerréndoae en cambic, tan pronto como es
goltado éate, lo cual/afeotuado autométicamente al bajar
el colgante 6 por virtud ?e la basoulacidén del balanecin 11.
120. %1 mecanismo que airve para este disparo solo vA representado
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en parte en el dibujo, el cual solo muestra una palanca
acodada 18' 18'' que gira alrededor de un punto 19 del
depbgito 1 y acciona la antedicha compuerta por medin del
brazo vertical 18'', mientras que el brazo horizontal 18'
gustenta un rodillo-guia 20, gobernado por medio de un
digpositivo especial del cual nos ocuparemos mas adelante.
El mecanismo de disparo de esta palanca

puede consistir por ejemplo, en un juego de trinquete
que mantenga la palanca on posicifn de servicio mientras

que el colgante 6 ocupe su posicidén de altura, pero que
ge dispara o queda en libertad por consecuam cia directa del
movimiento 4 escendente Ael citado soporte colgante 6.

El colgante 6 lleva un muelle compresor 21
u otro frgano que ejerza presién, cuya extremidad inferior
descansa en un mufién 21' del colgante mientras que su
extremidad superior sirve de sosten a uno de los brazos

de una palanca de doble brazo 22. ¥l otro brazo de esta

palanca lleva un rodillo de gula 23, y la palanca misma
gira alrededor de un vivote 24 que hay en un brazo fijo

25 que sobresale del depdsito 1. La fuerza del antedicho
muelle se deberd graduar de modo que corresponda al peso
de la bolsa 4, por ejemplo, 20 libras menos en peso,

que el peso total que pueda arrojar la bolsa una vez

llena del todo, con objeto de que al alcanzar la bolsa

el antedicho peso calculado gse suspenda interinamente

la carga de material en la bolsa a fin de dejar que
escape alre de slla. '_

las palancas 9, 18' y 22' estan gobernadas
por medin de un Adispositivo —egulador de rotaciébn cont{nua,

segun puede verse en la parte del lado derecho del diﬁujp.

Consiste este dispositivo en un arbol vertical 26 qugN %‘
X W

N

revoluciona en la direceién serialada por la flecha 29 A
iN
giendo transmitida la rotacidn desde un arbol 28 por mqﬁ(&\

RN
W AN
\ It

de los engranajes 27' y 27''. TWste Arbol 26 sustenta . W
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las palancas 9, 18' y 22, tres carriles de gufa unidos al
4rbol, a saber: un carril 30 que corresponde a la palanca
9, otro carril 31 que corresponde a la palanca 18':.y

un tercer carril 32 que rovresponde a la palanca 22.

El primer carril 30 VA provisto de una leva 30' que
apunta hacia arriba, el segundo carril 31 1lleva dos levas
31' y 32'' que tambien apuntan hacia arriba y el tercer
carril 32 lleﬁa una leva 32' que es de considerable
longitud.

Tste mecanismo funcionara de la manera
giguniente, partiendo del supuesto de que en la posicidn
que aparece la mAquina en el dibujo se acaba de colgar

una bolsa o saco vacio del tubo de carga 3''.

En dicho momento, la leva 51" del carril
guia 31 habra alcanzado el rodillo-gufa 20, y por lo
tanto levantari 1la palanca 18', haciendo que se abra
la compuerta del tubo de descarga 3' y que luego se
mantenga abierta por medio del antedicho mecanismo
de escape, que no va representado en el dibujo, pero que
puede ser, por ejemplo, un juego de trinquete. Al mismo
tiempo la cara superior 32' del carril guia 32 1llegara
a colocarse por debajo del rodillo guia 23, obligando de
este modo a que 344 vuelta la palanca 22, a fin de que
el otro extremo de esta palanca comprima el muelle 21,
en virtud de lo cual el soporte colgante 6 recibiré un
empuje o presibén descendente correspondiente a la potencia
del muelle. Bsta carga suplementaria en el soporte
colgante hara que el mecanismo pesador Se ponga en .
equilibrio en el momento en que todavia falta una
determinada parte del peso calculado de material para
llenar la bolsa o saco 4, y en el momento de ocurrir esto,
la palanca 18' seria puesta en libertad por su mecanismo
disparador y quedarf cerrada la compuerta del tubo 3',

interrumpiéndose la salida de material. Después de

transcurrido un determinado periodo, durante el cual no :\\

k)
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entra materisl en la bolsa, la parte inferior del carril
gufa 32, pasard por debajo del rodillo-guia 23. Este
rodillo volvera, pués, a ocupar su posicibén inferior, y
por consiguiente, cesard la presifémn descendente que
ejerce la palanca 22 sobre el colgante expresado. Como
es natural durante el expresado periodo, el amire contenido
en la bolsa habria nodido escapar del material en ella
envasado, y al llegar dicho periodo a su final, la otra
leva 31'' correspondiente al carril de gufa 31, se
colocard debajo de: carril de gufa 20, y empujara, por
lo tanto, una vez més la palanca 18' para levantarla,
y hacer que la compuerta del tubo de descarga 3' se abra
de nuevo para seguir llenando la bolsa. Dicha compuerta
volveri a colocarse una vez mAs en su posicién de cierre
por virtud del subsiguiente descenso o abatimiento del
colgante 6, como consaecuencia directa de haber llegado
la bolsa o saco a su completo grado de carga calculado
de antemano. Al ocurrir esto, la bolsa 1llena quedara
retirada automiticamente de la maquina, por el hecho de
colocarse o introducirse 1la leva 30' del carril de guia
30 por debajo del rodillo 9'' 1lo cual obligard a la
palanca 9 a levantarse para que el gancho 8', y por lo

tanto el brazo 8, queden sueltos.
El muelle de compresién 21 podré ser

reemplazado mediante una simple ocarga mévil o peso
guiado por la palanca 22 y destinado a ejercer cierta
presién sobre el mufién 21' cuando sea preciso.

Bn la descripcibén que antecede se parte
del gsupuesto de que el chorro o corriente de material
con que se llena o carga la bolsa se interrumpe una vez
durante un periodo de determinada duracidén, pero no
hay 6bice alguno en disponer este mecanismo de tal
manera, mediante la conveniente colocacién de los
carriles-guias, que la salida del material pueda

sufrir interrupcifn durante mis de un periodo mientras
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se esté 1llenando la bolsa.

La disposicién anteriormente descrita para
la interrupcién periddica o intermitente de la carga de la
volsa, estéd destinada, en la forma de ejecucién que
representa el dibujo para el servicio de una envasgsadora
o ensacadora mecénica fija, pero con arreglo a la idea
principal en que se fundamenta dicha disposicidn, esta
puede gser utilizada con igual ventaja en una ensacadora
mecanica giratoria, es decir, una maquina cuyos tubos
de carga vayan situados en una hilera circular y
horizontal alrededor de un eje que sirva de centro de
rotacién a los tubos. Ia tnica modificacibén que entonces
requerird el dispositivo representado es la de que en vez
de ser giratorios los carriles de gufa 30, 31 y 32, que
gean fijos y vayan dispuestos concéntricamente al eje
de giro de la méAquina.

Bl gobierno o maniobra del aparato para
1 interrupcién perifdica de la carga, también podra ser
efectuado por otra disposicibén cualquiera que no sea
la puramente mecéanica que se reprssenta en el dibujo,
pues podré realizarse, por ejemplo, por un mecanismo
eléctrico o electromagnético gobernado por un dispositive
apropiado.

N __O0 _ T _ A

et

Habiendo ya descrito ampliamente la naturaleza
de mi invento, asi como la manera de llevarlo a la practica,
debo hacer constar que las disposiciones anteriormente
descritas son susceptibles de ligeras modificaciones de
detalle, sin que se altere el principio fundamental del
invento. Tambien se hace constar que dicho invento se
refiere a la patente inglesa de fecha 24 de Julio de 1930,
gsefalada con el ne 22.350, acogiéndose por lo tanto, a
los beneficios que conceden los Convenios Internacionales
en vigor, y lo que constituye la esencia del invento y

por lo que solicito patente de invencidn por veinte afios
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es por: "Un procedimiento, y su aparato especial corres-
pondiente para el ensacado mecénico de cantidades de
materia pulverulenta, préviamente pesadas, en bolsas o
sacos con valvula"; caracterizéndose por lo siguiente:

l2.= Por el hecho de que la carga o suminisgtro
de material en la bolsa, se interrumpe durante uno o mis
periodos para que pueda escapar libremente el aire
contenido entre los granos o particulas de dicho material.

29.,= Un procedimiento con arreglo a la
reivindicacifn 18, caracterizado por el hecho de que la
duracidén del periodo o perindos, durante los cuales se
interrumpe la carga de material, se acorta fommando o
disponiendo en la bolsa uno o mis orificios de la anchura
conveniente para dar salida al aire.

3% = Un procedimiento con arreglo a la

- reivindicacibén 28, caracterizado por el hecho de que la

duracién del periodo o periodos de interrupcibén de la carga
de material se acorta golpeando ligersmente la bolsa por
fuera.

42.= Un procedimiento con arreglo a la
reivindicacibn 18, caracterizado por el hecho de que
un mecanismo conveniente ejerce periédicamente presién
sobre uno de los Srganog del aparato de pesar, obrando
dicha presién sobre el aparato pesador en la misma direccién
o sentido que el peso de la bolsa, y correspondiendo la
intensidad de esta presién a la cantidad que falte para
llenar la bolsa hasta el peso prescrito, en cuyo
momento el péso o salida del material habria de interrumpirse
durante un determinado periodo.

52.,= Un procedimiento con arreglo a la
reivindicacifn 4&, caracterizado por el hecho de que la

expresada presifn es ejercida por medio de un muelle
gue actfia sobre el 6rgano de suspensién de la bolsa y
por medio de una palanca que gira alrededor de un punto

fijo y cuyo movimiento estd gobernado por una leva, carril,
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tope u 6rgano equivalente.
69.= Un aparato para la carga o llenado mecénico
de bolsas o sacos con véalvula, con cantidades de peso fijo
de materia pulverulenta en una ensacadora mecanica fija
o giratoria, caracterizandonse por un dispositivo que
girve para interrumpir durante la carga, el suministro
o admigifn de material en la bolsa durante unc o més
periodos, para auede este modo puedsa escapar el aire
contenido entre los granos o particulas de material
envasado en las bolsas.
72.= Un-aparato con arreglo a la 68,
caracterizado por una disposicidn medisnte la cual uno
de los Srganos del dispositivo pesador recibe peribdicamente
una presién que acciona el dispositivo en la misma
direccidn que acciona la bolsa o envase, correspondiendo
la intensidad de la presién a la cantidad que falte
vara llenar el saco de la prescrita para la carge completa
de éste, en cuyo momento se interrumpe la carga del
material durante un determinado periodo.
82.= Un aparato con arregle a la reivindicacidn
78, caracterizado por el hecho de que la presién a que se
hace referencia en dicha reivindicacidén, es ejercida
por el intermedio de un muelle unido al Srgano receptor
o accionado gque corresponde al aparato pesador.
92.= Un dispositivo regulador o de gobierno
para la palanca a que se hace referencia en la reivindi-
cacién 78, caracterizindose por un carril de gufa circular
que gira alrededor de un eje vertical y vA provisto
de dos levas, una situada a mayor altura que la otra,
el cual carril, al enganchar o tropezar la leva superior
en uno de 1l extremos de la palanca, obliga s esta
filtima a ejercer vpresifn deprimente sobre el Srgano
sustentador de la bolsa, y haré que cese dicha presifn
cugndo la leva inferior sengancha en la consabida palancae.

102.= ®¥n un dispositivo regulador con arreglo
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a la reivindicacifn 98, caracterizado por el hecho de
que el Arbol giratorio, sustenta también unos carriles
guias circnlares anilogos para regular en parte el
funcionamiento de la compuerta o registro del tubo que

335 girve para llenar la bolsa o saco, y en parte para
regular el mecanismo Aestinado a desprender el saco
ana vez lleno por completo del aparato, o méquina.

112.= Lg modificacién del dispositivo
regulador con arreglo a la reivindicacién 9%, para el

340. gservicio de ensacadoras mecénicas giratorias, provisto
de una hilera circular de tubos de carga, uno para
cada bolsa o saco, caracterizado por el hecho de que
los carriles-gufas son fijog y védn dispuestos concéntricamente
al eje de rotacién de la méquina. ‘

345, 129.= Un aparato con arreglo a la reivindicacibn s
68, caracterizado por el hecho de que el dispositivo
para la interrupcién periédica de lacarga de material
en las bolsas , consiste en un mecanismo eléctrico o
electromagnétioco y estd gobernado por un dispositivo

350. regulador apropiado.

"Un procedimiento, y su aparato especlial
correspondientes, para el ensacado mecani oo de cantidades
de materia pulverulenta, prévismente pesadas, en bdolsas
0 sacos con valvula"; tal y como queda substancialmente

355, descrito en la presente memoria e ilustrado en los

dibujos que se acompafiane.

Madrid 13 de Julio de 1931

KRISTIAN MIDDELBOE.
P.P,
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