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MEMNORTIA DESCRIPTIVAG e la Patente de Invencibn soli-
citada a favor de D. Juan Cabello Pamos, de ladrid, por "UN REGULA~-

DOR ELECTROCORRECTOR DE VILOCIDAD".

R 2\ En las instalaciones telegrificas importantes asi comoc en las
: ““\%

instalaciones de transmisién de imdgenes es necesario una velocidad
constante entre las estaciones colaterales,

Ademas una de las instalaciones actua como corregtora de la
otra que se llama corregida, esta tiene un 6rgano llamado corrector
0 electrocorrector que de>tiempo en tiempo actua sobre la velocidad de
la corregida y la pone en concordancia con la correctora.

El aparato que se trata de patentar reune en si las dos fun=
ciones, regularidad y electrocorreccibén,y consiste en lo siguientes

Un eje (3). tiene acoplado un pi#dn (2). para transmitir el movi=

miento al aparato y se apbya entre un cojinete (1). ¥ un rcdamiento a
bolas (4). que a su vez esta sujeto en un nacizo circular (5). El
eje atra&iesa este macizo y se prolonga nacia lu derecha,

Lu pieza (8). sujeta a (D). soporta otro rodamiento (7). que
a su vez soporta la polea (9).

In el extremo del eje van montadas las piezas (18). y (21).A
"de hierro o acero dulce" que abrazan la bobina eléctrica (25).

Tixisten dos brazos(ll). que tieunen frotadores (10). y que gi~
ran en los e es (22). sujetos en la pieza (18); estos brazos tienen

soldadas las piezas (19). que a su vez llevan los tornillos (20).

Les piezas (19) y (20). son tambien de "hierro o acero dulce" Ia

(20) . se puede aproximar mas o menos a la(21) Unos resortes (13).

unidos al eje son catirantados por las tuercas (12). y hacen gue los



2.)

frotadores (10) opriman contra la parte cilindrica de la polea (9).
25.) Sobre el eje va montado a frotamiento suave uha pieza manguie-

to (16). que soportas los salientes (15). que se introducen suavemente

= en las masas (14). y que hacen que al deslizarse el manguito (16).
sobre el eje las masas (14). se deslicen sobre log brazos (11).
Bl eje esta taladrado dando paso suavemente aﬂa extremidad de
30.) la pieza tornillo (24). Esta tiene una gamrganta donde se introduce
suavemente el pamador (17) que esta fijo en el manguito (16).
Este pasador (1l7). atraviesa el e€je por una ranura que Se eXe
tiende en toda la longitud del tzladro.
La pieza (24). estd roscada sobre la (23). y ésta estd suje-
35.) ta por las columnas 26). 2l blogue (5).

4 ﬁ“ﬁﬁ Un extremo de la bobina (25). estu unido electricamente a la

mesa del aparato y el otro extremo se une a un disco (27). aislado x
sujeto al eje,
Una escobilla (28). frot?en el disco y estéd unida & la borna
40.) (29). tambien aislada y que lleva la comunicacién al exterior.
Una tapa cilindriéa (26) cubre el aparato.
Su funcionamiento es el siguientes
Un motor por medio de una correa hace girar la polea (9)., por el
frotamiento que se produce entre esta y (10) arrastra el eje y tiende
45.) a llevarlo a su velocidad pero la fuerza centrifuga desarrollada en los
brazos venciendo la tensién de los resortes hace que el frotamiento dis
minuya y.la polea (9). arrastra con menos fuerza al eje y se produce
deslizamientoe.
Bl .cdlculo demmestra que hay una velocidad constante del eje
50,) que es independiente de la velocidad de la polea (9). con tzl que sea
€sta mas grande que un limite que es bLrecisamente el que toma como cons
tante el eje,
Ista velocidad depende de la masa#de los brazos y de la ten=

sidn de los resorwtes y en este sistena dependerd tambien de la posicién

55). de las masas (14). que se mueven z voluntad por la pieza (24). y team-

bi £ . 3 - . .
len dependera la velocidad de la atraceidn negné€tica que se ejerza

entre las piezas (28), y (21). "al paso de una corriente eleetrica por



S
la bobina (25). pues esta atrsccidn nagnética se puede considersr co-
Mo un resorte que se opone al (13),

60.) _ No pasando corriente por la bobina (25) . el regulador marchard a
una' velocidad angular W. ¥ al pasar la corriente por la bobina 1la velo=
cidad serd W < . Tenerios ya un nmedio de correccidn pues a este regu
lador le hacemos marchar a una velocidad un poco superior que la del cofm
tepdl y las corrientes de correccidn actuando (bien directamente o por

65.) un dispositivo retardador) sobre la bobiuna hace que el regulador, pier-

da velocidad y se "corrija",

NOTA.~ Se reivindica lé‘pfopiédad.dé'esta P@tenfe pof&

PRINZR0.~ Por un regulador electrocorrector de velocidad tel como queda
descrito.

SEGUNDO.+ Por la combinacifn de los dispositivos mecénico y eléctrico

1981 descritos que producen las variascicnes de velocidad necesarias

para lz correccidn.

TERCERO.- Por la caracteristiva de este aparato de que estando en movis=
miento, pueden.desplazarse a voluntad la posicidn de las ma=-
sas noviles para lle¥arlo a otra velocidad de regimen, con lo
gue se logra esta variacién sin variay el radio de giro, y en
su consecuencia el entrehierro del circuito magnético que per-
ncnece constante,

L Duteute Que se solicita recuerd sobres "UN REGULADOR

ELECTROCORRECTOR DI VELOCIDADY,

HPRVIRAN

Madrid, 25 de Junio de 1,931,

pm_'
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