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3ste  invento ea re f  iere  a máquinas 

para hi lados y, -»n p a r t i c u l a r , a l a  e x t r a c c ió n  y 

s u b s t i t u c ió n  de i o s  cubos llenos de mechada las 

má qu in as prep nr a,d or as.

La tendencia  moderna es emplear cu-
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bos de dimensiones cad^ vez mayores* , dr- modo que 

numer.t ah 1 r>e vent a j a* o l t e  r id as con 1 a r e t i r *4 a 

y r e p o s i c i ó n  mecánica* de l o s  cubos l l e n o s ,

Ademáfe, e l  empleo da culos grandes hace convenien­

te que es tos  no s o l o  se aparten d© d é l a j o  de los  

r o d i l l o s  de s a l i d a  de la* máquina* preparadores 

que suministran l a  mecha, s in o  que, además * «  l l e ­

ven a alguna d i s t a n c i a  con a l  f i n  d 3 e v i t a r  luego 

nue v a* c ant i d ade* do t r al 3 j  o m an u a l . ¿¡ 1 o l  j  e -

to  de ©ste invento es f a c i l i t a r  un método de extraer  

y s u b s t i t u i r  los  culos y un aparato para e s te  p r o ­

p ó s i t o ,  que sea, además, de unr¡ c on s tru cc ión  muy 

s e n c i l l a  y sn el que todos lo s  órganos de t r a b a jo  

estén  d e i - j o  d e los  cu los .

fc>?gúr. es te  invento ,  lot  cu los ,  que 

están s o s te n id o s  sobre una plataforma de movimien­

to  a l t e r n a t i v o  (va ivén )  y que se han l l e n a d o  con 

mecha, procedente  de máquina*3 preparadora* para t e ­

j i d o s ,  sa r e t i r a n  y sub st i tuyen  por culos v a c i o s ,  

haciendo que se muevan periódicamente con l a  p l a t a ­

forma. a impidiendo su movimiento de re torno  por me­

d io  de ur elemento f i j o  a f i n  de que pasen p r o g r e ­

sivamente, a. la* p o s i c i o n e s  deseadas.  Con es te  

o b j e t o ,  puede c o lo c a r s e  un elemento que se mueva 

con l a  p lataforma durante la s  operaciones da l i e ­

n-do,  pero  que se conserve e s t a c i o n a r i o  durante 

l,~s operaciones da e x t r a c c ió n  y da s u b s t i t u c ió n  

y que, alternativamente ,  se a juste  y d e sa ju s te  de 

lo,- cu los .  P re fe r ib lem ente ,  l a  operac ión  com­

p le ta  drf ex t ra cc ió n  se r e a l i z a  durarte dos t iem- 

pos completos de l  movimiento de la  plataforma.
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iSh l a  forma p r e f e r i d a  d e l  aparato para a p l i c a r  e l  

invento,  l a  p lataforma d© movimiento a l t e r n a t iv o  

que l l e v a  los  cubos, l leva ,  también una p la c a  c o rr e ­

dera cuyo movimiento se det iene  automáticamente a 

in terva los  de tiempo predeterminados y durante un 

número predeterminado d© carreras de i a p l a t a f o r ­

ma y que l l e v a  topes que alternativamente se 

a justa# con lo s  cucos, para e v i t a r  que s© mueva# 

con l a plataforma, y se sueltan de e l l o s  para de-  

j  or les  ep l i b e r t a d  d© moverse con l a  p lataforma 

haciendo por tanto ,  que se desp lacen  p r o g r e s iv a ­

mente, en l a  d i r e c c i ó n  deseada, con r e l a c i ó n  a l a  

plataforma* La. p la c a  co rredera  fea mueve con 

l a  p lata form a a l te r n a t iv a ,  durante e l  r e l l e n o  de 

los  cubos y se mantiene f i j a  durante l a  operac ión  

da e x t r a c c i ó n ,  por un d i s p o s i t i v o  accionado por 

e l  mecanismo de impulsión de la  plataforma, y e l  

aparato puede e s ta r  también p r o v i s t o  de un tope 

f i j o  que asegura que cuando l a  p la ca  corred era  se 

su e l ta ,  ocupará automáticamente, su p o s i c i ó n  p r i ­

m it iv a  en l a  plataforma* Para qu itar  d© e s ta

lo s  cubos l l e n o s ,  pueden d isponerse  algunos topes 

f i j o s  que funcionan de a.cuerdo con e l l a  para es te  

o b je to  y lo s  cubos pueden con stru irse  con rebordes 

*n sus bases, para que puedan pasar por encima d©

estos  topes ,  al moverse en una d i r e c c i ó n  y a jus ­

ta rse  con e l l o s  al moverse en l a  o tra .  Pueden

también d isp onerse  medios para c o r ta r  l a  mecha 

«ntre un cubo l l e n o  y e l  cubo s ig u ie n te  que se e s ­

te l lenando  y,  para es te  f i n ,  pueden montarse, 

por encima de l a  p lata form a dos r o d i l l o s  que l l e -
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ven una correa  s in f i n ,  para que cuando un cubo 

l l e n o  es té  en l a  p o s i c i ó n  de s a l i d a ,  l a  mecha que 

contiene qiede fuertemente s u je t a  por esta, correa, 

y ,  por tanto ,  en e l  movimiento p o s t e r i o r  del  cubo 

S a l i e n t e ,  l a  t r a c c i ó n  e j e r c i d a  en l a  mecha. ®ea su­

f i c i e n t e  para c o r t a r l a  automáticamente.

Con o b je t o  de que este  invento , 

pu ed n entenderse completamente y l l e v a r s e  a l a  

p r á c t i c a  con mayor f a c i l i d a d ,  va, ha d e s c r i b i r s e  

por v í a  de ejemplo, en su a p l i c a c i ó n  a l a  e x t r a c ­

c ión  y subst i t u c ió n  de cubos l l e n o s  de mecha pro ­

cedente da una carda mecánica. Para e s te  ob­

j e t o ,  se incluyen d ib u jo s  en lo s  que:

La f i g u r a  1, es un alzado,  por  1a. 

l í n e a  I - I  de l a f i g u r a  11, de una p lataforma que 

l l e v a  t res  cubos a l l e n a r  sucesivamente con me­

cha y a r e t i r a r  de acuerdo con este  invento.

La® f ig u r a s  2 a 6, son v is ta s  d e l  

apar ato, corres pondientee a variad fa se s  durante la® 

operaciones de e x t r a c c ió n  y  en lafl. que ®e h3n omi­

t i d o  lo s  detal le® de l a impulsión de l a p l a t a ­

forma.

La.s f i g u r a s  6 a 10, son v is tas  

fragmentarias de l a  plataforma, que representan 

lee  d i f e r e n t e s  fase® de  e x t ra c c ió n  de lo s  cubos 

l l e n o s  de i a plataforma.

La f i g u r a  11, es una p lanta  d0 l a 

f i g u r a  1, con l o s  cubos suxjrimidos.

L a f i g u r a  12, as una v i b t a  f r o n ­

t a l ,  tomada en l a d i r e c c i ó n  d« i a f l e c h a  X II I  de 

l a  f i g u r a  1, y ,

4
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La f i g u r a  13f
>1 ? ^  ^ 7
es una v i s t a ,  de un

d e t a l l e , a escala, aumentada.

La f i g u r a  14, es una v i s t a  fragmer-
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t a r i a  represent ando, en alzado,  un d i s p o s i t i v o  d i s ­

t i n t o  para sostener  l a  mecha y c o r t a r la ,  y

La. f i g u r a  15, es una vi&ta en p lan­

t a  de l a  f i g u r a  14.

üin l a f i g u r a  1, se represen ta  un 

culo 1, que se esta l lenando  con mecha 2 ,  p r o c e ­

dente de l o s  r o d i l l o s  3, de un? carda mecánica, 

amontonándose l a  mecha en z ig - z a g  per medio d© 

un embudo o s c i la n te  4, t a l  como se  e x p l i c a  en l a  

memoria de l a Patente número 290.791.

Durante s i  l len a d o ,  e l  cubo 1, y los  

cubos de reserv a  I a y 1^ están montados en una p l a ­

taforma formad? por lados  angulares 5 montados pa­

ra d e s l i z a r s e  sobre r o d i l l o s  6 hundidos en e l  sue­

l e .  La plataforma 5 so s t i e n e  también una p la ­

ca c o r ied era  7, que, como se ve especialmente en 

l a  f i g u r a  12, descansa sobre dos barras 8, f i j a s  

a lo s  lados angulares 5 y que es ma.s delgada que 

lo s  lados h or izo n ta le s  de e s to s ,  para, que no t o ­

que e l  fondo  de los  cubos. jün su Cg.ra i n f e ­

r i o r ,  l a  p la c a  corredera  7 está, p r o v i s t a  de dos t o ­

pes 9 y, para l im ita r  e l  movimiento de esta, ha­

c ia  la. derecha,  hay, además, dos topes 10 f i j o s  

en e l  sue lo .

La plataforma 5, lo s  cubos 1 y l a  

p laca  corredera  7, se mueven, a l terna ! ivam ante , en­

t r e  las  p o s i c io n e s  representadas por l ín e a s  l l e n a s  

y de trazos  en lod  d i b u jo s ,  por medio de i 3 mani-
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vela. 11, y de i a v a r i l l a  de conexión 12, impul­

sadas por la  cadena 13, conducida por l a  rueda 

dentada 14. üin l a  f i g u r a  1, l a  p lataforma 

5 *=e re p lacenta  en l ín e a  llena, en bu p o s i c i ó n  

extrema derecha  y l a  p laca  corredera, be indica  

con sus topes 9 apoyados contra lo s  topee 10 

d e l  ¿.uelo. *> e comprenderé que por cualquier  

movimiento r e l a t i v o  que en cualquier  momento 

pueda tener  lugar ^ntr ? l a  p latal  orma 5 y l a  

p l a c a  corredera  7, los  topes 9 y 10 harán que e s -  

t a£ dos partes adoptan, automáticamente, lab po­

s i c i o n e s  r e la t iv a s  indicadas en l a f i g u r a  1.

La p la c a  corredera  7 l l e v a  también 

f i j o  sn su cara i n f e r i o r ,  un brazo 15 ( f i g u r a  12) 

que se pro lon ga  la tera lm ente  desde e l l a  y t ien e  

una parte  d i r ig id ®  hacia  arr iba  16 que l l e v a  un 

f i a d o r  17 p ivc tad o  en l a  parte v e r t i c a l  16 ¿ 3 !  

brazo 15, en e l  punto 16, de modo que, normal­

mente, está s ituado  horizontalmente,  como se in­

d i c a  en l a  f i g u r a  1, pero  ee l i b r e  p ar a  o s c i l a r  

en car .t ido  co n tra r io  al de l as agujas de un r e ­

l o j .  jálfcte brazo 15, por tanto ,  se mueve con la

p la c a  corredera  7, y durante e l  r e l l e n o  de los cu­

bos 1, est-'  completamente separado de la  palanca 

19 que está p i v o t e a ,  en e l  punto 20 a una parte 

f i j a  de i a máquina y está d isp uesta  de modo que 

su extremo izqu ierdo  t iende a. o s c i l a r ,  h a c ia  abajo , 

por su propio  peso ;  es d e c i r ,  par^ que su p ico  

22 esté  separado d e l  agu jero  21 d e l  f i a d o r  17 y 

no pueda a justarse  en e l .

La rueda dentada impulsora 14, e s -

6



4

165

17 0

17 5

180

tá  montada en un soporte  23, y e s te  l l e v a  tam­

bién una rueda de t r in q u ete  24 y  un retén  25$ 

mientra^ que l a  rueda impulsora 14 t iene  una 

espiga 26, que se pro lon ga  la tera lm ente ,  que al 

g i r a r  l a  rueda impulsora 14 y  comunicar un mo­

vimiento de vaivén a l a  plataforma 5, deprime 

e l  re tén  25 y  arrastra ,  un d ie n te ,  l a  rueda de 

t r inqu ete  24, en sen t id o  de la s  agujas ds un 

r e l o j ,  pa.r^ cada movimiento completo de la  p l a ­

taforma 5. iSn la  rueda da tr inquete  24, esté 

f i j a  un a le v a  27 que g ir^  con aq ue l la  y  se d i s ­

pone para que cuando un culo 1, se ha l len a d o  y 

de le  q u ita rse ,  deprima, e l  extremo derecho da l a 

palanca 19 y levante e l  p iao  22, m ientrab l e  p l a ­

taforma 5 se mueve de izqu ierda  a derecho,  3s -  

te  movimiento de izqu ierda  a derecha,  l l e v a  todos 

lo s  elementos a las p o s i c io n e s  representadas en 

l a  f i g u r a  1 excepto  que e l  p i c o  22 esté  leva nta ­

do y en e l  movimiento s ig u ie n te  de d e r e c h a a i z ­

quierda e l  p i c o  22 se a ju s ta  en e l  agujero 21 de l  

f i a d o r  17 y l o  sos t iene  en l a  p o s i c i ó n  representa ­

da en l a f  igura 2.

i ¿

La p la ca  corredera 7 es tá  p r o v i s ­

t a  de t r e s  retenes 28, 2 8 a y 28^ (v er  f i g u r a  13) 

185 que se prolongan en sus dos cara? ¡jr están mante­

nidos levantados por muelles 29. Cada cubo,

adem&.s, esté p r o v i s t o  en su base de t r e s  r e b or ­

des 3C, 31 y 32, y mientras los  cubos se están 

l lenando,  cada re tén  28, es tá  co locado  en  e l  e s -  

190 p a c i ó  entre l o s  rebordes 3 0 , 31 y 32, y  por tan­

t o ,  Para, nada a fe c ta  al mecanismo.

-  7 -
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Cuando l a  p lataforma 5, be mue-
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ve de derecha a. i zqu ierd a  para, traS 1 adaf lo*" elemen­

tos  desde l a  p o s i c i ó n  dy l a f i g u r a  1, a l a  p o s i ­

c ión  de l a  f i g u r a  2, l a  placa, corredera  7 ,  y lob 

cutos 1, se mueven con ^ l l a  hacia, l a  i zq u ierd a  

l a  pequeña amplitud perm it ida  por l a  separación  

entre  e l  p i c o  22 y e l  f i a d o r  17 y entonces l a  

p la ca  corredera. 7 queda re ten ida  m i e n t r a  los  

cutos 1 continúan moviéndose hacia l a  izqu ierda  

hatta  que lo s  rebordes 3C se ponen en contacto  

con los  retenes  28 donde, a su vez son íaahteni- 

doe, miv3ntr=>s l a  p lataforma 5 continua, y  termina 

su carrera  hacia  la  izqu ierda .  31 v e r d adero

resu lta d o  de e s te  mor imiento, se apreciaré  por la  

comparación da las f i g u r a s  1 y 2, que e v id e n c ia ­

ré que los  cutos se han emplazado h a c ia  l a  de ­

recha, en r e l a c i ó n  con la  p lata forma 5, una. l o n g i ­

tud igual a l a  ca rrera  de l a  plataforma. 5 menos 

1^ suma de las separaciones entre e l  re tén  28 y e l  

reborde 30 y e l  p i c o  22 y e l  f i a d o r  17. HJn

e l  e jemplo representado,  l a  ce rra ra  de la  p l a ­

taforma 5 e s ,  aproximadamente, lo s  dos t e r c i o s  

d e l  diámetro de los  cutos que están sobre la  p l a ­

taforma 5 y lps separaciones  antes mencionadas 

están d ispuestas  para que los  cutos s e  desp lacen  

algo mas de l a mitad de su diámetro.  La p l a ­

ca. corredera  7 ,  s in  embargo, se desplanará algo 

mas que loe  cutos - en rea l idad  una lon g itu d  

220 igual  a 1? carrera  de l a  plataforma 5, menos l a

separac ión  entre al  p i c o  22 y e l  f i a d o r  17 y,  

como se ve en l a  f i g u r a  2, e l  extremo derecho

8
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d ’  U  p la ca  corredera 7 e&tará a poca d i s t a n c i a  

a, la. izquierda d e l  tope 10 d e l  huelo , Al

continuar la  ro ta c ió n  de l ? manivela  11, l a  p la -  

ta forra .  5  ̂era nuevamente impelida hacia  la  d e re ­

cha, l levando  con e l l a  l a  p la c a  corredera 7 y 

l o s  culos 1, La p la c a  corredera  7> s in  em­

bargo,  es d e ten id a  ca s i  inmediatamente por e l  

tope de sue lo  10, pero l o s  culos 1, siguen mo­

viéndose  y pasap por encima de lo s  retenes  28 

de modo que se alcanza l a  p o s i c i ó n  de l a  f i g u r a  

3* be verá que lo s  retenes  28, están entonces

co locados  entre l o s  rebordee, 31 y 32 de lo s  cu­

l o s  y que la  p laca  corredera  7 e s té ,  en r e l a c i ó n  

con la  plataforma 5, en l a  misma p o s i c i ó n  que en 

l a  f i g u r a  1, Además, l o s  culos han avanzado

co^ r e la c ió n  a la  placa  corredera  7 ,  a lgo  mas de 

la  mitad da su lon g itu d  y e l  culo l l e n o  1, ha sa­

l i d o  complot ámente de deba jo ,  d e l  embudo o s c i l a n ­

te 4 ,  da modo que l a  mecha 2, se almacena enton­

ces en e l  culo I a y e l  reborde a n ter ior  30 d e l  

culo  1 ha pagado por encima de un retén  33 d©i 

su e lo .  iüste re tén  33 es uno d© t r e s  retenes

análogos 33, 34 y 35, p ivotados  de ñiodo que adop­

ten la t  p o s i c io n e s  representadas en l a  f i g u r a  3, 

por su prop io  peso.  HJn estas  cond ic iones ,  e l  

retén  33 está  co locado  en ^1 espa c io  comprendido 

entre  l o s  rebordes 30 y 31, d e l  culo  1 y a l ‘ cu lo  

1 esta  en p o s i c i ó n  de re l la n a d o  con e l  retén 

28a entre lo s  rebordee 3 1 a y 32a. Por la  f i ­

gura 3, se veré también que e l  culo  1, se ha. mo­

v id o  hasta unaposic ión  i n f e r i o r  a lo s  r o d i l l o s

9
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36 y 37, que están montados para g i r a r  an a l  

■bastidor de l a  máquin* y están  acoplados entre 

s í  por una correa  ancha de lona  38, l o  "bs^tan­

te  amplia para cubr ir  poi  completo e l  cubo 1*

La mecha 2, amontonada en e l  cubo 1, s o b re sa le  

algo de l a  boca de e s te  y bus vuelta^ tuperiorere-' 

260 están  f l o j a s  ( s u e l t a s )  pero  se encuentran fu er ­

temente sosten idas  por l a  correa  ¿e lona  durante 

l o s  movimientos p o s t e r i o r e s  d e l  cubo 1, como se 

d e s c r i b i r á  más completamente en e l  momento opor­

tuno.

265

[ESPECIAL MOVII
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j l  movimiento s ig u ien te  de l a 

p lataforma 5, es de derecha a izqu ierda .  La

le v a  27 de l a rueda de t r in q u e te  24, está de t a l  

modo d isp ues ta  que e l  extremo izqu ierdo  de la  

pa lanca  19, se mantiene en su p o s i c i ó n  levantada 

durante dos carreras completas de l a  plataforma, 

de médo que en e s ta s  condicLohes , e l  p i c o  22 está  

t o d a v ía  encajado con a l  f i a d o r  17. ün e l  mo­

vimiento  s ig u ie n te  de derecha a izqu ierda ,  l a  

p la c a  corredera  7 está  por tanto ,  re ten id a ,  mien­

tras e l  cubo 1 se mueve ligeramente hacia l a  i z ­

quierda hasta que su reborde 30 t r o p ie z a  con e l  

re tén  33 d e l  su e lo  y es r e te n id o  por e l  y e l  cu­

bo I a se  mueve también un poco mâ  ha c ia  l a  i z ­

quierda h?s t a  que su reborde 31a t r o p i e z a  con e l  

re tén  28a y es r e te n id o ,  por e l ,  en es ta  p o s i ­

c ión .  3 s ta  d i s p o s i c i ó n  se representa  en l a

f i g u r a  4 .  Con o b je t o  da computar l a  amplitud

d al movimiento da lo s  cubos, se verá que es te  d es ­

plazamiento es igual a l a  carrera  de i a plataforma

10 -



285 5, menos I r suma de l a  d i s t a n c i a  entra a l  p i co

wJ 22 y e l  agujero 21 ¿ a l  f i a d o r  17 y d? l a  distancia,  

entre e l  reb ord e  3 1 a y e l  re ten  2 8 a , como se ve 

en la. f i g u r a  3 . La últ ima d i s t a n c i a  est f  d i s ­

puesta de modo t a l  que e l  desplazamiento de l  cubo 

290 1 durante e l  p aso  de lo s  elementos desde l a po-

295

300

305

31*0

315

t i c  ion de l a f i g u r a  2, a l a  de l a  f i g u r a  4,  sea 

igual al diámetrode l o s  cubos menos ®1 d e s p la ­

zamiento de e s to s ,  con r e l a c i ó n  a la. plataforma 

5, durante e l  paso de l a p o s i c i ó n  de l a  f i g u r a  1,  

a l a de l a. f i g u r a  2. ¿¡s d e c i r ,  que cuando &e

obtenga l a  p o s i c i ó n  de i a f i g u r a  4, e l  cuto 1, s@ 

haya desplazado,  en r e l a c i ó n  con l a  p lataforma 5, 

una lon g itu d  igual  al 'diámetro de lo s  cubos.

Como anteriormente £e ha dicho,  

la  l e v a  27 ests  dispuesta.  de modo t a l ,  con r e s ­

p ec to  a l a palanca 19, que e l  extremo iaquierdo 

de e s t a  última s© mantiene en p o s i c i ó n  lev a n ta ­

da durarte dos carreras completas de l a  p l a t a f o r ­

ma. 5. Durante e l  movimiento s ig u ien te  de l a

plataforma 5, por l o  tan to ,  que es de izqu ierda  

a derecha y t r a s l a d a  lo s  elementos de l a  p o s i ­

ción representada en l a  f igura.  4 a. l a  indicada en, 

l íneas  l lenas  m  l a  f i g u r a  5, la. l e v a  27 se sepa­

ra d« i a palanca 19, d© modo que su p i c o  22 s© 

desprende del  f i a d o r  17. 13 n e s t as c ir cu nsta n ­

c ia s ,  l a  p la c a  corredera  7 queda en l i b e r t a d  pa­

ra. moverse con la. plataforma 5 y al terminar e l  

movimiento de izq u ierd a  a derecha d© i 9 p l a t a f o r ­

ma 5, l a  p laca  corredera  7 vuelve a ser  l l eva d a ,  

por e l  tope de sue lo  1C, a la. misma p o s i c i ó n ,  con

11



r e l a c i ó n  a 1p. plataforma. 5 , que* s* representa en 

la  f i c u r a  1, mientras que «1 cuto l l e n o  1 es im­

p e l id o  más a l lá ,  ¿ « t a j o  de lob rodil lofa 36, hasta 

un- p o s i c i ó n  en que esta completamente ^aparado

320 di  l a  p la c a  corredera. 7. Por la  f i g u r a  5 se

325

verá que, en es ta  p o s i c i ó n ,  e l  re "borde a n ter ior  

30 d e l  cuto 1 ha pab pdo por encima ¿ e l  re ten  de 

cue lo  34 y que e l  retorda intermedio 31 ha. paba­

do por encima d al reten de suelo  33.

jjn e l  movimiento s ig u ien te  da l a 

plataforma. 5, e l  cuto 1 s© moverá con e l l a  hacia 

l a  izqu ierda ,  hasta que su re "borde 30 t r o p ie c e  

con a l  tope de suelo  34, en cuya p o s i c i ó n  es r e ­

t e n id o ,  mientras la  plataforma 5 termina su movimie

330 to  de derecha, a izqu ierda .  ün 1 -  f i g u r a  E

335

340

345

representa ,  en l ín e a s  da puntos, e s ta  p o s i c i ó n  en 

l a  que l a  mecha. 2 d e l  cuto esta sos ten id a  por l a  

correa  37 da lo s  r o d i l l o s  36 y los  cutos I a y 1^ 

están d « s p i Pz ados ha c ia  la  izqu ierd a  d© modo que 

l a  mecha 2 se rompe en e l  punto 38 o cerca  de e l ,  

entre lo s  cutob 1 y I a , desapareciendo  toda, cone­

x ión  entre es tos  dos cutos.

Lab f i g u r a s  5 a 10 representan lab> 

d i fe ren tes  p o s i c i o n e s  adoptadas por »1 cuto 1, en­

t re  l a  representada en l a  f igura. 5 y su completa 

e x t r a c c i ó n  d© i a p lata form a 5. tín todas estac

f i g u r a s ,  l a f l e ch a  - x -  in d ic a  la  d i r e c c i ó n  d©i mo­

vimiento de la  plataforma 5 y las l ín e a s  l l en a s  y 

da puntos representan, respect ivamente ,  lab p o s i ­

ciones i n i c i a l  y f i n a l  d e l  cuto 1 durante cada ca­

rrera . Por estas f i g u r a s  s© verá que e l  movi-



- » 350

360

365

37 0

375

1 2 3 Q 4 ? ,miento t o t a l  d ? i  cubo I s a  compone da 'Varios des ­

plazamientos h a c ia  la  derecha,  mientras está r e t e ­

nido por uno u o tro  de l o s  retenes de tu e lo  33,

34 y 35 y de va r ios  pequeños d -s p l az amiantos ha­

c i a  l a  izqu ierda ,  durante lo s  cuales ,  alguno de 

lo s  rebordas 30, 31 o 32, t r o p ie z a  con alguno de 

los  retenes de cue lo  33, 34 y 35. Guando Sq

alcanza la  p o s i c i ó n  de l a  f i g u r a  9, e l  cubo 1 s e 

d e p o s i t a  en al sue lo  y en l a  carrera  s igu ien te  

es empujado, por l a  plataforma 5, a l a  p o s i c i ó n  

indicada de puntos, en l a  que permanece hasta, 

que le  quita, e l  obrero .

Durante l a  r e t i ra d a ,  lo s  cubos I a
Idy 1 avanzan, c la r o  e s te ,  por grados análogos, 

ha^ta. que alcanzan las  p o s i c io n e s  da los> cubos 

1 y 1 respectivamente,  representadas en la. f i g u ­

ra 1. Entonces puede co lo c a r se  un cubo va c ío

el s i t i o  primeramente ocupado por e l  cubo 

y cuando e l  cubo I a e s t a  l l e n o  se r e p i t e  e l  p ro ­

cedimiento.

Desde luego ,  no hay l í m i t e  para 

la  long itud  de l a  p lataforma 5 y por una d i s p o s i ­

ción apropiada de i a p lataforma 5 y de retenes 

de sue lo  t a le s  como lo s  33, 34 y 35, l o s  cubos 

l l e n o s  pueden l l e v a r s e ,  progresivamente, a cual­

qu ier  d i s t a n c i a .

nSn lugar de lo s  r o d i l l o s  36 $  de 

correa  37, pueden emplearse otros  v ar i o s  d i s ­

p o s i t i v o s  para sostener  fuertemente l a  mecha, 

mientras se separan lo s  cubos, a f i n  de c o r ta r la  

entre flatos. Por ejemplo , p od r ía  c o locarse  una

13



p la ca ,  en sust i t u c ió n  de lo s  r o d i l l o s  36, que, 

en al comento oportuno, pudiera  caer y su je ta r  

lp  mecha por su p rop io  peso .  Como var iante ,

podrían ufa arta dos o mas r o d i l l o s  análogos a los  

36 paro s in  la  correa  37, que podrían montarse 

l o c o s  o conducidos.

¿Sn la  d i s p o s i c i ó n  representada en 

la s  f i g u ra s  14 y 15, e l  método para sostener  l a  

mecha a f  in de p erm it ir  su corte ,  por e l  movi­

miento de l o  p l  ot gf orma, cons is te  en un se n c i ­

l l o  par da r o d i l l o s  39, montados l o c o s ,  y t res  

v a r i l l a s  40, f i j a s  por medio de una "barra 41 al 

armazón de l a  máquina. H!n f  une ionaniento ,  los

r o d i l l o s  39 comprimen e l  m ater ia l  dentro  d e l  cubo 

y la s  v a r i l l a s  40 l o  r e t i e n e n  fuertemente, de 

modo que l a  mecha se  c o r t a  como en e l  ejemplo 

antes d e s c r i t o .

ÜJsta s o l i c i t u d ,  que corresponde a. 

l a  presentada en Alemania, e l  4 de ju n io  de 1930, 

boj o a l  número 766.659,  fce acoge a lo s  b e n e f i c i o s  

d e l  a r t í c u lo  51 de i s Ley de Propiedad In d u s tr ia l ,

- o - ü 0 '¿ A ■ o -

Loe puntos da invención prop ia  y 

nueva que se presentan para que sean o b je t o  de 

e fc‘ ta  Patente de p̂UETTiB años, son los  s ig u ie n ­

tes ¡

I o . -  Un aparato para r e t i r a r  l o s

14



4 05

410

, «  2 3 0 4.?••e lina mnqum;d e p ó s i t o s ( bo tes )  l l e n o s  de mecha d!é~ i*na. maquina 

preparadora de t e j i d o s  y para reemplazarlos  por 

o tros  v a c ío s ,  en e l  que l o s  d e p ó s i to s  son corduci 

dos sobre una p l  ?t ai orma de movimiento a l t e r n a t i ­

vo constante y se dispone un mecanismo de s u je ­

c ión  que entra automáticámente funcionamiento 

er. momentos predeterminados, pora  p e rm it i r  que 

los  d e p ó s i to s  se  muevan con l a  p lata form a en una 

d i r e c c i ó n  durante un número &** carreras  s u c e s i ­

vas de e s ta ,  pero  pa fa  inped ir  «1 movimiento d«

415 los  d ep ós i tos  con l a  plataforma., en l a  d i r e c c i ó n  

opuesta, durante las c itadas  carreras de l a p l a ­

taforma, para l l e v a r  progresiv.amante l o s  d e p ó s i ­

tos  a les  p os ic ion es  d-seadae,

2o , - Un aparato & egún l o  r e i v i n d i

420 cado en e l  punto I o . ,  en e l  que e l  mecanismo de

s u je c ió n  comprende un elemento que se mueve con 

l a  plataforma durante e l  l i e  hado de los  d ep ós i tos  

paro que se mantiene e s t a c i o n a r i o  durante su ex ­

t r a c c i ó n  y s u b s t i t u c ió n .

425

430

3o . - Un aparato según l o  r e i v i n d i  

cado e l  punto 2o . ,  e l  que e l  mecanismo de 

s u je c ió n  comprende una p l a c a  corredera ,  llevada, 

por l a  p lataforma, cuyo movimiento se  para auto­

máticamente a in te r v a lo s  predeterminados de tiem­

po y durante un número predeterminado de ca rre ­

ras de l a  plataforma, y v a r io s  topes sos ten idos  

por l a placa, corredera  c i tada ,  qUe a l t e r n a t iv a -  

mepfce, s© ajustan con l o s  d e p ó s i to s  para impedir 

que e s to s  s e muevan con l a p lata form a y se s u e l ­

tan de l o s  d e p ó s i to s  para d e ja r l e s  en l i b e r t a d  de

15



moverse con l a  p lataforma.

Kj 2 3 o 4 7

4 ° .  - Un aparato, según l o  r e i -  

v ind i c ad o en cu al qu ie r a ú $ lo s  pun t os 1 a 3 , 

en e l  que e l  mecanismo de s u je c ió n  se acc iona  por 

e l  mecanismo que mueve l a  plataforma.

5o . - Un aparato, según l o  r e i ­

v ind icado  en cualquiera, de los  puntos 2 a 4, en 

e l  que se dispone un tope f i j o  para, v o lv e r  l a  

p la c a  corredera., o elemento equiva lente  d e l  me­

canismo da s u je c ió n ,  a, su p o s i c i ó n  p r im i t iv a  con 

re sp e c to  a la. p lataforma.

6o . -  Un aparato, según lo s  r e i ­

v indicado  en cu a lqu iera  de los  puntos a n te r io ­

r e s ,  en e l  que lo s d e p ó s i t o e  se mueven, con r e s ­

p e c to  a l a  plataforma, por e l  mecanismo de s u je ­

c ión ,  para pa iar  de su p o s i c i ó n  i n i c i a l  a l a  f i ­

nal en e l  t ra nscu rso  de dos c a r r e r a  completas 

de l a  plataforma.

7 o . - Un aparato, según l o  r e i v i n ­

d icado en cualquiera, de lo s  puntos precedentes ,  

en e l  que se disponen v,arios uopes f i j o s  que ac­

túan d« acuerdo con l a  p lataforma para qu itar  de 

es ta  los- d e p ó s i to s  l l e n o s  cuando han s id o  reem­

plazados por otros  v a c io e .

8o . - Un aparato, según l o  r e i v i n ­

dicado en e l  punto 7 ,  or. e l  que lo s  dep ós i tos  están 

p r o v i s t o s ,  en sus haSes, de rebordes de t a l  modo 

conformados que l o s  d e p ó s i to s  puedan s e r  prend i­

dos y  conducidos en una. d i r e c c i ó n  e impedidos de 

moverea en la  d i r e c c i ó n  opuesta por lo s  topes c i -  
t ad os .

13



9o . - Un aparato, según l o  r e i v i n ­

47 0
«

47 5

480

485

490

495

dicado  en cua lqu iera  d ■ loe  puntos 7 o . u 8 o . ,  en 

e l  que los  topee mencionados estén  d ispuestos  de 

modo t al  que permitan a loe  d e p ós i tos  moverse l i ­

bremente por encima de e l l o s  sn una d i r e c c i ó n  y 

l e s  impidan moverse en l a  d i r e c c i ó n  opuesta.

10. - Un aparato, según l o  r e i v i n ­

d icado  en cualqu iera  da lo s  puntos precedentes

an e l  que l a  mecha, en s i  d e p ó s i to  l l e n o  esta  

fuertemente s o s te n id a  durante e l  p roceso  de ex ­

t r a c c ió n ,  por un d i s p o s i t i v o  montado por encima 

da l a  boca d e l  d e p ó s i to ,  para que cuando los  d e ­

p ó s i to s  l l e n o  y v a c ío  se separen uno de o tro ,  

la. mecha s q corta  a.ut orné t i  c amante en un punto situar- 

do entre loe  d e p ó s i t o s .

11. - Un aparato, según l o  r e i v i n ­

d icado en e l  punto 10, en e l  que se disponen va­

r io s  r o d i l l o s  para comprimir y s u je ta r  fuertemen­

te  l a  mecha en los  d e p ó s i to s  durante l a  opera­

ción de e x t ra c c ió n .

12. - Un aparato según l o  r e i v i n d i ­

cado en e l  punto 11, en e l  que los  r o d i l l o s  estén  

unidos por una correa  s in  f i n ,  esencialmente t a l  

como se ha d e sc r i to ^

13. - Un aparato, para r e t i r a r  de ­

pósitos l l e n o s  d© mecha procedente de una carda 

macé n ica ,  y pera, cambiar lo s  d e p ó s i to s  l l e n o s  por 

otros  v a c í o s ,  c on s is te n te  en una plataforma, de 

movimiento a l t e r n a t iv o  constante con una carrera  

invar iab le  deba jo  de los  r o d i l l o s  de sa l id a  de

l a  máquina de c ardar y que l l e v a  e l  d e p ó s i to  a

17



5 CO

no

5 05

510

515

520

l l e n a r ,  var ios d e p ós i tos  de r e se r v a  y un carro  s e ­

cundario que puede d e s l i z a r s e  en aq ue l la  y está  

p r o v i s t o  de un f ia d o r  (p ren sor )  que, en momentos 

predeterminados se a ju s ta  con una garra  f i j a  al 

armazón de i a máquina, cuyo a juste  produce e l  mo­

vimiento r e l a t i v o  antre l a  p lataforma y *al  carro  

secundario  y de este  modo hace que lo s  topes d i s ­

puestos en e s te  ú lt imo sq a justen a topes ( r e b o r ­

des)  de 1 Ofc> d ep ós i tos  haciendo í  que e s tos  S'e 

muevan, en r e l a c i ó n  con l a  p lataforma y se a ju s ­

ten a su vez con va r ios  topes f i j o s  para que ios  

d e p ó s i to s  se muevan, progresivamente,  a la s  po­

s i c i o n e s  deseadas, substancialmente t a l  como 

hg d e s c r i t o  con r e f e r e n c i a  a lo s  d ibu jos  adjun- 

t o s .

14. - Mejora*» en l a  d i s t r i b u c i ó n  

de diecha de las máquinas para t e j i d o s  en cubos o 

d.jpós i t  o s ,

Tal y como se ha d e s c r i t o  en l a 

Memoria que antecede, representado en los  d ibu jos  

que se a comparan y con l o s  f ine^ que Be han e tp e -  

c i f i c a d o *

33sta Memoria consta  de d iez  y ocho 

hojas e s c r i t a s  por una s o l a  cara.

I-adrid, i ;i. de a£ó>s to de 1951,
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