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ESPECIAL MOVIL

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

s o b r e

“ JUGUETE DOTADO DE MOVIMIENTO AUTOMATICO MEDIANTE UN 

SISTEMA DE ELEMENTOS VERTEBRADOS**.

S o l ic i t a n t e  í -  Don JOSE MONLLOR LINARES, re s id e n te
/

en D enia, Luis Arruinan 29,

E l p resen te  invento se r e f i e r e  a un ju gu ete  ca ra c ­

te r iz a d o  por su e s tru c tu ra c ió n  a base de un sistem a de e le ­

mentos verteb ra d os  un idos o combinados con sop ortes  c o n s t i ­

tu id o s  por r e s o r te s  de e s p ir a l  o p ieza s  que r e a lic e n  fu n c ión  

5 s im ila r , lo s  cu a les  transm iten  lo s  e s fu e rzo s  a lte r n a t iv o s  de 

uno o v a r io s  puntos de im pu lsión , para provocar o tro s  e s fu e r ­

zos sim ultáneos y  d i fe r e n te s  sobre la s  p ieza s  f l e x i b l e s  d e l  

ju g u ete .

Con e s te  sistem a se consigu e que, cu a lq u iera  que sea 

10 la  f ig u r a  que se qu iera  re p re se n ta r , é sta  adopte la s  mas 

variadas p o s ic io n e s , m oviéndose autom áticam ente y dando la  

sen sación  de que posee v id a  p rop ia .

En lo s  d ib u jo s  ad jun tos y a t i t u l o  de e jem plo , se  ha 

represen tado una forma de e je c u c ió n  s e n c i l l a ,  bastan te  para 

15 dem ostrar la  e f i c a c ia  d e l  sistem a de que se t r a ta ,  s in  que de 

t a l  ejem plo puedan d ed u cirse  lim ita c io n e s  con r e sp e cto  a 

formas o cdm binaciones.

En la  fig u ra  1 d e l  c ita d o  d ib u jo , se ha trazado una



estru ctu ra  u t i l i z a d l e  por ejem plo para una fig u ra  de forma a la r -  

20 gada o para una p ie za  m óvil de una fig u ra  mas com p le ja . Esta e s ­

tru ctu ra  está  in tegrad a  por una s e r ie  de v é r te b ra s  o a n i l l o s  a 

separados unos de o tro s  por arandelas b d estin ad as a mantener 

en tre  la s  vérteb ra s  la  d is ta n c ia  n e ce sa r ia  para que puedan m overse 

Un r e s o r te  e s p ir a l ,  o a tra v ie sa  d ich os  elem entos actuando de 

25 so p o r te . E l c o h /ju n to , según rep resen ta  e l  esquema de la  f ig u r a  2 , 

posee una f l e x ib i l id a d  t a l  que serán p o s ib le s  todas la s  ondula­

c io n e s  que perm ita e l  ángulo de in c id e n c ia  de una v e r te b ra  con 

sus inm ediatas en r e la c ió n  con la s  deform aciones d e l  s o p o r te .

La f ig u r a  3 represen ta  un animal a r b i t r a r io  cuyo cuerpo 

30 i  armado según e l  sistem a expu esto , apoya sobre tinas patas

r íg id a s  e , a cuyos extrem os están  unidas excéntricam en te unas
4

ruedas f  . La p lataform a c o r r ie n te  en ju g u etes  s im ila re s , ha

s id o  s u s t itu id a  por uno o v a r io s  r e s o r te s  e s p ir a le s  o tu b ito s

f l e x i b l e s  que, a l  mismo tiempo de s e r v ir  de en la ce  en tre  la s

35 p ieza s  r íg id a s  e , aseguran la  tran sm isión  a l  con ju nto de lo s

m ovim ientos de la s  e x c é n tr ic a s . A s i, e fectu a d a  una t r a c c ió n

desde h, por e jem p lo , la  r o ta c ió n  d ife r e n c ia d a  de f  p rod u cirá

d is t in t o s  y sim ultáneos m ovim ientos im pulsores de la s  p ieza s

r íg id a s  que p ercu tien d o  con tra  la s  v e r te b ra s  la s  o b lig a rá  a tra za r
/

40 on d u lacion es sobre su e je  f l e x i b l e .  E ste a su v e z , tendiendo a 

la  in e r c ia  por su p rop io  e s fu e r z o , a l  c o n tra rr e s ta r  a q u e llo s  mo­

v im ien tos  p rod u cirá  nuevas to r s io n e s  que se tra n sm itirá n  a l  

elem ento f l e x i b l e  de unión £  sobre e l  cual se in ic ia r á  entonces 

e l  mismo c i c l o  de e s fu e rz o s  y ,  a s i  sucesivam ente, m ientras la  

45 in d icad a  t r a c c ió n  con tin ú e , la  f ig u r a  no cesará  de adoptar la s  

mas c o n tra r ia s  y variadas posturas en m ovim ientos continuados
4

in depen dien tes d e l  de t r a s la c ió n .
i

N O T A .

D e s cr ita  su fic ien tem en te  la  n a tu ra leza  d e l  in vento  a s i 

50 como la  manera de l l e v a r lo  a cabo en la  p r á c t ic a  se hace con sta r
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que la s  p a rt icu la r id a d e s  d e s c r ita s  son s u s c e p t ib le s  de l ig e r a s  

m o d ifica c io n e s  de d e t a l le  s in  que por e l l o  se a l t e r e  su p r in c ip io  

fundam ental, siendo lo  que lo  co n stitu y e  y por lo  que s o l i c i t o  

paten te de in tro d u cc ió n  por d ie z  años en España j 

55 ^Juguete dotado de movimiento autom ático m ediante un

sistem a de elem entos v erteb ra d os” ca ra cte r iz a d o  por :

e l  hecho de esta r  c o n s t itu id a  la  e s tru ctu ra  d e l  ju g u ete , 

cu a lq u iera  que 3ea su form a, de v érteb ra s  o a n i l lo s  separados 

o no mediante aran delas, a r t ic u la c io n e s  u o tro s  elem entos i n -  

60 term edios de un m a teria l adecuado, u t i l iz á n d o s e  como medio de 

unión y so p o rte  en tre  e s ta s  p ie z a s , r e s o r te s  e s p ir a le s  cuya 

t o r s ió n  produce y r e f l e ja  m ovim ientos en tre  lo s  d i s t in t o s  e le ­

mentos v erteb ra d os  o f l e x i b l e s  de que consta  e l  ju g u e te , e l  

cua l está  dotado de ruedas que g iran  e x cé n tr ica s  sobre sus 

65 e je s  d ife r e n c ia d o s  para que a l  g ir a r  se produzcan m ovim ientos 

sim ultáneos d i s t in t o s  sobre cada punto de apoyo.

nJuguete dotado de movimiento autom ático m ediante un 

sistem a de elem entos v erteb ra d os” .

Según queda substancialm ente d e s c r i t o  en la  p resen te
4

70 memoria y  se i lu s t r a ,  a t i t u l o  de e jem plo , en e l  d ib u jo  ad ju n to .
4

Madrid 18 de mayo de  1931.
4

J0 sé M0NLL0R LINARES.
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