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lMemoria descriptiva que se acompafia 4 la Solicitud de Paten-
te de Invencién por VEINTE afios & tavor de Friedrich
Ottenstein, residente en Nurnberg (Alemania), por "UN ME-
CANISMO O DISPOSITIVO PARA CURVAR RAILES DE FERROCARRILES DE JUGUE-

TE", presentada en el Ministerio de wsconomfa nacional.

5l invento se refiere 4 un mecanismo manejado 4 meno para do-

2 blar railes destinados £ terrocarriles de juguete y el cual también

se destina como herramienta manual para cajas técnicas de construc-
cién, pudiendo el nifio doblar con é1 carriles perfilados especial-
mente huecos & macizos pare vias de ferrocarriles de juguete, se-
gin un radio determinado de curvatura U otro que se elija.

Bl empleo de dos rodillos de avance y de un rodillo de cur-
var es ya conocido en la gran industria en las méquinas de redon-
dear y en las laminadoras de doblar. Segin el invento se apoya sin
embargo verticalmente en una forma especial para conseguir el obje-
to del juguete y en un bastidor de la caja tres pares de rodillos,
siendo uno desplazeble y giratorio por medio de una manivela, otro,
el que sirve para guiar en linea recta y enddrezar los carriles y
el tercero un par de rodillos desplazables y destinados € curvar.
©l mecanismo de curvar segun el invento constituye un elemento de
una caja de construccién para fabricar vi{as destinadas 4§ ferrocarri-

les de juguete.
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En el dibujo adjunto se ilustra el invento en un ejemplo de

ejecucibén, presentando

v La figura 1 el aparato de curvar 4 mano en vista perspectiva,
La figura 2 una planta del anterior gquitada la tapa y
Las figuras 3 y 4 una vista de frente del mismo aparato,hacia
los rodillos de avance y hacia los de curvar respectivamente.

Sobre una placa de puente 1 rectangular y horizontal de un
bastidor 2 se fijan con bridas periforadas de sujecién 3 #n las ca-
ras frontales un marco de caja 4, 4a, 4b, 4c abierto potr los lados
estrechos y rectangular, en el cual se apoyan tres pares de rodi-
llos, 5, 5a, 6, 6, 7, 7 colocados unos junto £ otros. Todos 1los ro-
dillos tienen tal conformacién que los espacios 8 existentes entre
ellos presenten los contornos de un carril perfilado 9 macizo en
forma de I.

La parte central 10 g modo de collarin de los rodillos 5,%a
estd estriada, y los rodillos 6,7 de igual conformacién son comple-
tamente lisos. Los rodillos 5,6 y 7 se apoyan giratorios locos so-
bre ejes 11, 12, mientras que el rodillo Ya se asienta en un eje
15 provisto de una manivela lja. Los ejes 11 se apoyan inméviles en
la tapa 4a y en la placa base 4 de la caja del bastidor. Por el con-
trario los ejes 12 y el eje 15 se asientan en los mufiones de estri-
bos 14, 15 en U situados horizontalmente dentro de la caja del bas-
tidor. El estribo 15 abraza solamente al rodillo ba y mediante un
tornillo 17 que atraviesa la pared lateral 4c de la caja del basti-
dor y una placa reforzadora 16 prevista en ésta se puede desplazar
rerpendicularmente al eje de la caja. Los brazos del estribo 14
atraviesan por el contrario las dos paredes longitudinales 4b, 4c
de la caja y su desplazamiento se efectia medisnte un segundo torni-
1llo 18. La rotacién de los tornillos de ajuste 17 Yy 18 se efectia
breterentemente mediante uné llave cuadrangular, aunque también pus-
den utilizarse pequeflas manivelas, mangos & similares. Sobre las par-
tes salientes de las ramas del estribo 14 puede preverse una escala,

que indique el radio de curvatura en que se dobla una Pieza que atra-
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viesa el mecanismo. Ademfs de un agujero alargado 19 en la tapa
4a de la caja para facilitar el movimiento lateral del eje 13 de
man;;ela, se prevén en la placa 4a agujeros de engrase 20 y ranu-
ras 21, las cuales permiten ver la pieza 9 que atraviesa por 1o0s
rodillos y limpiar facilmente éstos y el espacio situado entre
ellos.

El manejo y funcionamiento del dispositivo es como sigue:

El mecanismo se atornilla en el banco § sobre un tablero que
lo sustituya en las bridas 23. Luego se ajusta el estribo 14 ha-
ciendo girar el tornillo 18, con lo cual los rodillos 7 se despla-
zan respecto 4 los o 4 la posicién que se necesita para que una
pieza que atraviese por los rodillos se curve segin una curvatura
determinada. Ahora la pieza, por ejemplo el carril periilado 9 se-
gin la tigura 1, se atraviesa entre los rodillos de avance 5,582 y

éste se oprime contra el carril mediante el tormillo 17. Por el

estriado de los rodillos 5,%a se coge firmemente el alma del carril,

de manera que al hacer girar le manivela l%a en direccidén de la tle-

cha A de la rigura 2, el carril 9 se desplaza en direccién de la
tlecha B hacia 1los rodillos 6 y 7. Como los rodillos 6 se encuen-
tran en 1fnea con los rodillos 5,%a, entre los rodillos 5,5a 6,6
el carril 9 permanece todavia recto. Pero apenas entra entre los
rodillos 7,7 por efecto de la posicién desplazada de estos rodillos
7 respecto 4 1los 6 se curva y experimenta tal curvado que después
de salir del mecanismo lo conserva. De esta torms se puede el ca-
rril 9, segin que el desplazamiento de los rodillos 7 sea mayor 6
menor, curvar més 4 menos.

Para una caja sencilla de construccién basta un mecanismo de
curvatura en el que los rodillos 7 se tijen inméviles en el basti-
dor 4. kn este caso, naturalmente, no se requiere disponer el tor-

nillo de ajuste 18 ni el estribo en U 14.

Se reivindica como nuevo y de propia invencién.

1. Un mecanismo 6 dispositivo para curvar railes de ferroca-
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e”juguete empleando rodillos de avance Yy de curvar, carac-

terizado porque sobre la placa horizontal de puente (1) de un bas-
tido¥X (2) provisto de bridas de sujecibén (3) se disponen en un
bastidor (4,4a,4b,4c) de una caja un par de rodillos de avance es—
triados (5,5a) desplazable ¥y mane jado por una manivela (1s5a), otro
par de rodillos (6,6),que sirve para guiar en lfnea recta y para
enderezar, y un tercer par de rodillos desplazable para curvar (7,7).
o 2. Un mecanismo & dispositivo para curvar segin lo reivindica-
do en el punto 1, caracterizado borque los rodillos desplazables de
avance (5,5a) y los de curvar (7,7) ajustables, se apoyan entre los
brazos de estribos (14,15) que se gufan desplazebles transversalmen—
te entre las paredes (4,4a) de la caja de los rodillos tijos (6,6)
Yy pueden ajustarse mediante tornillos (27,18).

o+ Un mecaniamo 8§ dispositivo para curvar segin lo reivindica-
do en los puntos 1 y 2, caracterizado porque las ramss del estribo
(14) que lleva los rodillos desplazables de curvar (7), presenta uns
escala que indica el radio de curvatura segin el cual se curva el ca-
rril (9) que atraviesa el mecanismo en una posicidn correspondiente
del estribo en U (14).

Esta patente recae sobre "Un mecanismo & dispositivo para cur-
var railes de ferrocarriles de Juguete” como queda descrito en la

bresente memoria, caracterizado en la anterior Nota y representado

jayo dg 1951.

e

en los adjuntos dibujos.

Madrid 8 de
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