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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
XYODELO DE UTILIDAD
formulada el 21 de junio de 1966, con el n@m.122.765

en
EsPALARZ
por VEINIE efios
& nombre de SOCIETE INDUSTRIELLE FENWICK-MANUTENTION, so-
ciedad anbnime francésa, establecida en 15, rue Eénelon,

Par{s (Sena), Francie, por:

Yeur "UN DISPOSITIVO DE IMESA MOVIL PARA MAQUINAS DE MANIPULA -~
oL CION".-

et El presente invento tiene por objeto una mesa mé
vehs vil para mfquinas de menipulecién y transporte, y en par-
SN ticular para carros elevadores o puentes rodantes de alma

cenaje, y tiene por finalidad permitir & tales méguinas,

6 cuendo han desplazado una carga entre dos filas de estan-
tes, depesiter y luego recoger la carge en cuestién en un
estante cuslquisre, 8in ningdn movimiento de rotacién de
la méguina y sin aumento de su temaflo.
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Paraéproceder asf, una mesa conforme al invento
se ceracterize esencialwmente porque incluye un bastidor -
fijo, una plataforms mbvil, medios para guiar la platafor
me entre una pOSicién central, une posicidn extrems iz---
quierde y una‘posicién extrema derecha, y finalmente un =
mendo hidréulico epto para asegurar los desplazamientos -
de la plataforue con rselacidn al bastidor de su posicidn
central hacla una u otra de las posiciones extremas, e in
versamente.

Ventajosemente, estd previsto entre la platafor-
e y el bestidor fijo un tablero teleschpico que lleva ==
los medios de gufa, por una parte, y el mandp hidréulico,
por otre parté.

El bastidor fijo puede estar concebido entonces
en forme de'uﬁa estructura en U, cubierta sucesivamente =
por el tablero y la plataforas, iguelmente en U, pero in-
vertidos, estando dispuestos los medios de guifa que afec-
tan & las seié remas yuxtepuestas de las U, y el mando hi
dréulico, en él espacio interior dejado libre.

Se dispone as{ de una mesa mévil que se presenta
bajo un aspecto compacto, en la cual todos los Srganos me
cénicos se encuentran al abrige de los chogues y del pol-
vo. Ademés, el bastidor fijo puede estar montado, por su
parte inferiof, o lateralmente, sobre ingenios o méquinas
de menipulacién o transporte de cualesquiera bipos, y, --
por ejemplo, Qstar suspendido de los brazos verticales de
un puente rodante apto pars asegurar los desplazamientos

de la mesa enﬁre los estantes paralelos de una zona de al

macenaje.

De preferencie, los medios de gufa estén consti-
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tufdos por roldanas montadas a uno y obro lado de las ra--
mas verticales del tablero, que colaboran con caminos de
rodedura previstos en el canto externo de las ramas verti
cales del bastidor fijo y en el canto interno de las ra--
mes verticeles de la plataform.

En un modo preferido de realizacidén del invento,
el mando hidrdulico esté constitufdo por un bloque de dos
gatos, uno activo a la izquierda y el otro a la derecha,
montado bajo el tablero y apto para ocupar dos posiciones
para cada una de las cuales uno de los gatos colabora con
el bastidor fijo y el otro con la plataforma mévil. (

Bl blogue en cuestibén puede estar concebido en--
tonces como un balancin articulable por su eje de simetria
y somebtido a la accién de un gato de basculacibén que le =-
permite ocupar una primera posicibén para la cual el véasta-

go situado a la derecha de uno de los gatos de mando, es

‘'solidario del bastidor fijo y el véstago situsdo a la iz-

quierds del otro geto de mando es solidario de la platafor
me mévil, as{ como uns segundes posicién pare la cual el -

véstago situaao e la derecha es soliderio de la platafor-

me mientras que el situado a la izquierda es solidario del
bastidor.

Se comprende que gracias a esta disposicibn, en -
el primer caso, uno de loa gatos de mando desplaza hacia
la izquierda el tablero con relacibn al bastidor, y el ==
otro desplaza igualmente hacie la izquierda la plataforma
ocon relacién al tablero, mientras que en el segundo caso,
los dos gatos desplazan hacia la dereche el teblero con =

relacién sl bastidor y la plataforma con relaoién el ta--

blero.
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Se obtienen, pues, los dos movimientos buscados
de la pleteabrms con relacidén el bastidor fijo, scumuléndo
se los efectos de los desplazamientos & la izquierda y a
la derecha, comunicados por los dos gatos.

Ventajosamente, la solidarizacién del véstago de
cade gebto de mando con el bastidor fijo y la plataforma -
mévil se consigue gracias a una gaergente prevista en el -
védstego llevado e engranar con una horquilla solidaria -~
del bastidor éuando el geto bascula hacie abejo, o con -~
una horquille solidarie de la plataforma cuando bascule =
hacia arriba.

Seglin todavie un perfeccionamiento, estén previs
tos medios para impedir tode maniobra del gato de bascula
cibn cuando los gatos de mando no estén en la posicién re-
traida correspondiente a la superposicién del bastidor del
tablero y de la plataforma, y estén previstos ademés me--
dios para impedir tode maniobra de los gatos de mando cuan
do el gato de basculacién no estéd en una de sus posiciones
extremas.

Los medios en cuestién pueden estar constituidos
por une vélvula montada sobre el circuito hidrdulico de -
los gatos de mando, abierta solamente para las posiciones
extremas del gato de basculacién, y por dos vélvulas mon-
tades sobre el circuito hidréulico del gato de bascula---
eidn, abie:ta cada uns por uno de los gatos de mando en -
posicibn metida.

BEstas disposiciones confieren a la mesa seyfin el
inﬁento une seguridad de maniobra total, puesto que impi-
den todo mando si el bealancin qus lleva los gatos de man-

do no esté en la posicidn que asegura la solidarizacién
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de los véstagos de los gatos con la plataforma, por una -
parte, ¥y con el bastidor, por otre parte. Iguaimsnte, im=
piden lsa basculacibn del belancin para auaiquier posicién
de la plataforma distinte de la posieién central.

5 El invento serd de todos modos bien comprendido
haciendo referencia a la descripeibn que sigue hecha en -
relacién con los dibujos ans)os que muestran, a titulo de
ejemplo no 1ihitativo, un modo de realizacién del invento
Yy en los cuales:

10 - La figura 1 es una representacién esquemética -
parcial de un elmacén que muestre cémo se puede utilizar
la mesa conforme al invento;

- lag fizuras 2 y 3 son vistas laterales de la =
mesa conforme al inverto en posicidn para un desplazamien

15 to 8 la izquierde (figura 2) y a derecha (figura 3);

- la figura 4 es un corte segin la linea IV-IV -
de la figura R -
- la figura 5 es une vista similar, estando la =

mesa en la posiclén exbrema izquierds;

g::} 20 - la figura 6 es une vista desde arriba de la ms
5:;- sa en posicién extrema derecha; ¥
:::E - le figura 7 muestre el circuito hidrdulico de
:L.. mendo de los gatos.
e Como se ve en la representacién esquemética de -
‘,t,.zs la figura 1, la mesa 1 objeto del invenbo puede, por ejem
.'{ ! plo, estar suépendida por delante y por detrfs de los bra
'.:. ' zos verticales 2 de un puente abarcador rodante apto pare
:.°°~ asegurar los desplazamientos vertical; asi como en el sen
tido de las flechas F. La mese puede btransportar asi una
20 carga, bal coﬁo una plateforma de manipulacién clésica por
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delante de dos filas 3 y 4 de estantes de almagenaje.

La finalidad del invento es permitir que la mesa
1 o, més precisamente, su plataforma mévil, ocupe posicio
nes tales como 5 y 6 que permiten la colocacibén y la toma
de las plataformes en los estantes a la izguierda como a
la derecha, sin inversién en el exbtremo ni otra rotacién
de la mesa y gin pérdida de espacio.

Para proceder asi, la mesa conforme al invento -
(véase figura 2 y siguientes) esté constituide esencial--
mente por un beastidor fijo 7 en forme de U, cubiexrto por
un teblero 8 igualmente en U, pero invertide, cubierte es
te Gltimo & su vez con una pleveforma mbvil 9, también en
forma de U invertida.

Lz base 10 y las remas 11 y 12 del bastidor 7, =~
asi como la baée 13 del teblero 8, delimitan un espacio -
que contiene el belancfn 14 articulado sobre dos orejas =-
1B solidaries del teblero, balancin constitufdo esenciel-
mente por dos gatos 16 y 17 simétricos, el primero que ==
tiene su véstago 18 activo a la izquierda (o hacia atrés
segln las figuras 2 y 3}, y el segundo que tiene su véstg
go 19 activo a derecha (o hacia adelante seglin las figu--
ras 2y 3).

Un gato de basculacién 20 permite hacer ocupar -
al balancin 14, o bien la posicibn seglin la f£fizura 2, o -
bien aquella segﬁn la figura 3. In el primer caso, la zar
gante 21 del véstago 18 del gato 16 colabora con una hor-
quilla 22 montada & la izguierda debejo de la base 23 de
la plataforma, destinada a llevar las cargaes, mientras -«
que la gargenta 24 del vastago 19 del gatb 17 colabora -=-
con una horquille 26 montada a la derecha sobre la base -

06—




B T S

- 10

15

10 del bastidor fijo 7. La figura 4 muestra claramente ==
que si se alimentan en estae posicién los gatos de mando -
16 y 17, el segundo,rcuyo vésbago estéd bloqueado en 25 =m0
bre el bastidor f£ijo, obligaré al balancin 14 y por lo ==
tanto 8l tablero 8 a desplazarse hacia la izquierda, mien
tras que el primero va & empujar hacla le izquierda con -
relacibén el tablero a la horquilla 22 y, por consiguien--
te, a la plataforme 9, eventualmente con la carga llevade
por su base RJ.

Se terminaré, por consiguiente, en la posicibn -
segfin la fizura 5, pemitiendo naturalmente la retraccidn
de los zatos 15 y 16 volver a le posiocién central. Si el
gato de basculacién (estando retrafdos los zatos de men--
do) coloce el balancin c¢n le posicién seglin la figuras 3,
las gargentas 21 y 24 de los véstagos de los zatos de man
do colaboran, respectivamente, con une horquilla 26 lleva
da & la izquierde por la base 10 del bastidor 7 y con una
horquilla 27 colocada la derecha debajo de la base 23 del
plato S. : :

Le alimentacibén de los gatos obliga, pues,'al te
blero 8 a desplazarse hacia le derecha (gracias a la hor-
quilla 26) con relacién al bastidor 7, y a la plafaforms
9, cuya base 23 estd eventualmente car;ada, & desplazarse
hacia la dereche (gracias a la horguilla 27) con relacién
gl tablero, hasta la posicién segln la figura 6, que es -
wna viste desde arriba destinada sobre todo & ilustrar --
los cortes 28 y 29 dedos en la base 13 del tablero & para
permitir los movimientos de la plataforma 9, ya sea & la
izquierda, ya'séa & la derechus, & pesar de las horguillas
22 v 27.
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Los movimientos hacie la izquierda o hacis la de
recha del tablerc con relacibn al bastider fijo estén guia
dos por 8 roldanas 30 llevadas por la care interna de les
remas verticales 31 del tablero 8, roldanas engrenadas ==
con gargantas 32 cortadas en la cara externs de las ramas
verticales 11 y 12 del bastidor fijo 7. Es evidente que -
s6lo las cuatro roldanas de la izquierda son activas en -
caso de desplazemiento a la derecha, e inversamente. Iguael
mente, los movimientos hacie la izquierda o hacia la dere
cha de la plataforme 9 con relacidn al tablero 8 estén ==
guiados por ocho roldsnas 33 llevadas por la cara externa
de las ramas {1, roldanas engranadas con gargantes 34 cor
tades en la cara interna de las ramas verticales 35 de la
plataforma. S8lo las roldenas de la dereche estén activas
en caso de Qdesplazemiento hacie la derecha, e inversemen-
te.

Finalmente, la mesa conforme 8l invento permite
cclocar una cargas llevade por la base 23 de le plataforms
9, 0 bien a la ilzquierda, o bien a la derecha en 108 gg=-
tantes 3 y 4 (figura 1), e8 decir, en une posicibn total-
mente exterior e la posicién central, gracias al montale
telesedpico de los tres elementos 7, 8 y 9.

Se desgcribiré shora en relacién con la figura 7
un ejemplo ae‘cg‘i.roui’co hidréulico que permite la maniobrs
del gato de basjculacién 20 solemente cuando los gatos de
mando 16 y 17 estén en posicién retrafda (posicibén central
de la platafonn;a) y la maniobra de estos Gltimos solamen-
te cuando el primero estd en posicién extrema (balancin -
segin la figure 2 o la figura 3).

La borba 36, que carga en el depbsito 37, impul~ -
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sa ol eceite bajo una presidn controlada por la védlvula ~

celihrade o8.
Bl &istribuidor 39, mandado por ls palance 40,

1

asegura en posicién central el retorno el depésito 4l ¥y

en sus posiciones extremas la elimentacién de los gatos
16 y 17 en un sentido o en el otro por las tubuladures 42
Y 49.

A su iez, el distribuidor 44 mandado por le pa-=-
lance 45 permite la alimentecibén en un sentido o en el -~
otro del gato &0, por las tubuladuras 46 y 47, con retor-
no el depésitd‘en 48. '

Ademés de las vélvulas antirretorno 49 y 50 pre-
vistas en cada uno de estos clrcuitos (el‘segundo deriva-
do por le vhlvula de prioridad 51), se encuentra iguslmen
te en el circuito de los gatos 16 y 17 una vdlvule 52 ===
ebierta por contactos 53 llevados por sl véstago del gato
20 solamente cuando este Altimo estéd en una de sus posi--
ciones extremas. Finalmente, dos véllvulas 5% y 55 coloca~
das en serie sobre el circuito del gato 20 pueden ser =--
ebiertas por contactos 56 y 57 llevados por los véstagos
de los gatos 16 y 17 cuando estos Gltimos estén en posi--
¢ién retraids.

Se ve gque, gracias a este montsje, cualquiera =--
que sea la posiocibn de la palanca 40 y de los gatos 16 y
17, se puede coiocar la palanca 45 en la posicidén deseada
para una maniobra ulterior. Esta preseleccién llega & ser
active una vez que la palanca 40, estando colocada en la
poeicibn que aseguras le alimentacién de los getos 16 y 17
por el lado del véstazo, la mese vuelve a posicién central.

En efecto, la tubuladura 42 alimente las vélvulas 54 y 55,
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ebiertas por los contactos 56 y 57, y luego por la vélvu-

la 49, el distyibuidor 44 y finalmente el geto 20 mismo.
Una vez que este Gltimo alcanza la posicibn ex--

trema preselecdionada, la aperturs de la vélvula 52 (por
B uno de log contactos 53) permite la circulacién del fldi-
do en el circuito 42-43, y por lo tanto la utilizacién de

los gatos de mando 16 y 17.

Es evidente por lo demfs que el modo de realiza-

¢ién del invento que acabe de ser descrito no lo ha sido
. 10 mas que & titulo de ejemplo no limitativo y que se pueden
introducir en el mismo numercsas modificaciones sin fran-

guear por ello el marco del invento.
NOTA&
Los puntos que como caracteristica de novedad se

15 presentan para que sean objeto de esta solicitud de Mode-

lo de Utilidad en Espafia, por VEINTE afios, son los siguien

ot ! tes:

,::} 12, - Un dispositivo de mesa mbvil para mfquinas

;:{3 de manipulacién y, en particular, para puentes rodantes -

:i,. 20 de almacenaje o carros elevadores, que se caracteriza esen
;$‘ cislmente porque comprende un bastidor fijo, uns platafor

oo ma m6vil, medios para guiar la pletaforme entre uns posi-

"{ ) cién medie, une posicién extrema a la izquierda y una po-

":' sicién extrema & la derecha, y, finalmente, un mando hi--

:..”525 drfulico apto para asegurar los desplazamientos de la pla

taforme con relaoién el bastidor desde su posicién media
hacie una u otrea de las posiciones extremss y reciproce--

w10 =
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mente.

22. - Un dispositivo, de acuerdo con la reivindi
cacién 1, caracterizado porque esté previste, entre la ==
plateforma mévil y un bestidor f£ijo, un teblero telescdpi
co portador de los medios de gufs, por una parte, y el ~-
mendo hidréulico, por otra parte.

| f. - Un dispositivo, de acuerdo con la reivindi
cacién 1, caraéterizado porque el bastidor fijo esté con~
cebido en formﬁ de una estructura en U, cubierts sucesiva
mente por el tableroc y la plataforma, igualmente en U pe-
ro invertidos, afectando los medios de gufa & las seis -=
ramas yuxtepuestas de las U, y estando dispuesto el mando
hidréulico en el espacio interior que queda libre.

42. - Un dispositivo, de acuerdo con la reivindi
cacién 1, caracterizado porque los medios de guim estén -
constitufdos por roldanas montadas a una y otra parte de
las ramas verticales del tablero, cooperande con pistas -
de rodadura previstas sobre el canto externo de las ranu-
ras verticales del bastidor fijo y sobre el canto interno
de les ramas verticales de la plataforma.

2. - Un dispositivo, de acuerde con la reivindi
cacién 1, caracterizado porque el mando hidrédulico esté -
constituido por un blogue de dos gatos, actuando uno a la
izquierdas y ei §tro a la derecha, montado bajo el tablero
¥y apto para ocupar dos posiociones, pare ceds una de las =~
cuales uno dejlos gatos coopera con el bastidor.fijo y el
otro con la piataforma mbévil.

68, = Un dispositivo, de acuerdo con la reivindi
cacién 1, caracterizado porque el blogue segln la reivin-

dicacién 5 es un balancin articulado por su eje de sime-~
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trfe y sometido & la accién de un gato de basculamiento -
que le permite ocupar una primera posicidn para la cual -
el véstego, situado & la derecha, de uno de los gatos de

mando es solidario del bastidor fijo, y el véstago situado
e la izquierds, del otro gato de mando, es soliderio de -
la plateforma mévil, asi como una segunda posicién para -
la cual el véstago situado & la derecha es solidario de -
la plataformse, mientras que el situado a la izquiserda es

solidario del bastidor.

72+ =~ Un dispositivo, de acuerdo con las reivine
dicaciones precedentes, caracterizado porque la solidari=-
zacibn del véstago de cada ggto de mando con el bastidor
fijo y la plataforma mévil se obtiene gracias a una gar--
genta prevista en el véstago, llevada & acoplarse con una
horquilla solidaria del basbtidor cuande el gato bascula -
hacia abajo, 0 con una horguille solidaria de la platafor
ma cuando basoula hacia arriba,

2, - Un dispositivo, de acusrdo con las reivin-
dicaciones precedentes, carscterizedo por tener previstos
medios para impedir cuslgquier maeniobra del gato de bascu=-
lemiento cuando los gatos de mando no se encuentran en la
posioidn retrdfids correspondiente a la superposicidén del
bastidor, del tablero y de la plataforma.

92. ~ Un dispositivo, de acuerdo con las reivin-
dicaciones precédentes, caracterizado por tener previstos
unos medios paré impedir cualgquier maniobra de los gatos
de nmando mientres el gato de basculamiento no se encuen=-
tre en una de sus posiciones extremas.

102, - Un dispositivo, de acuerdec con las reivin

dicaciones precedentes, caracterizado porgus los medios -
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segtin les reivindicaciones 8 y 9 estén constituidos por -
una vélvule montada en el circuito hidrdulico de los ga--
tos de mando, &bierta solamente para las posiciones extqg
mas del gato de basculamiento, y por dos vAlvulas monta--
das en el ecircuito hidrédulico del geto de basculamiento,
sbierta cade una por uno de los gatos de mando en posicibn
retraida.

112, - Un dispositivo de mesa mévil parae méqui--
nes de manipulacién.

Tel y como se ha descrito en la lMemoria que ante
cede, representado en los dibujos que se acompafian y con
los fines que se hen especificado.

Esta Memoria conste de trece hojas esoritas a mé
quina por una sola de sus caras. v T SEP. iJot:

Madrid,

- 1d -
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