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ME M O R I A  D E S C R I P T I V A

para una patente de in ven ción , por v e in te  años, por = Máquina para 

tra b a ja r  e l marmol = a fa v o r  de Don R obert C R 0 Q, U E T, resid en te  

en La B u iss ié re  (Hainaut) -  B é lg ica  - .
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La p resen te  in ven ción  se r e f ie r e  a la s  máquinas u t il iz a d a s  para e l  

tra b a jo  y e l  labrado del marmol.

En la  fa b r ic a c ió n  de io s  o b je t o s , gu arn icion es y b ib e lo t s  de marmol 

u otra  p iedra análoga, la s  máquinas empleadas hasta e l  p resen te , 

efectúan  la  mayor parte de la s  operacion es de re corta d o , esm erilado, 

pulim entado y labrad o , e t c . ,  con la  ayuda de s ie r r a s , muelas o he_ 

rram ientas e s p e c ia le s  y es in d isp en sab le  para e fe c tu a r  e s to s  traba__ 

jos e l  r e c u r r ir  a va ria s  c la s e s  de máquinas y en e l  empleo de estas 

para un tra b a jo  determ inado e l  tra b a ja r  manualmente c ie r ta s  fa ses  

d e l tra b a jo  o ai su t o ta l id a d  por l o  menos, r e a l iz a r  generalm ente 

a mano la  reg u la ción  de la s  partes que tra b a ja n .

Por otra  p a rte , e sp ec ia lm site  c ie r ta s  p ieza s  exigen un labrado o
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ASIN 31
moldurado in t e r io r  que debe v e r i f i c a r s e  en su  to ta lid a d  a mano. Lo

mismo sucede cuando lo s  b ib e lo t s  a fa b r ic a r  deben presen tar un per
Hr ~f i l  que no puede s e r  v e r i f i c a d o  por t o m o .  Este es e l  caso , especial__

mente, de la s  p iezas o v a le s , m acizas o va cia d as , molduradas, o nó, 

que hasta e l  p resen te , han sido siempre con stru id a s  completamente a 

mano.

La presente  in ven ción  remedia e s to s  in con ven ientes y tien e  p o r o b je  

to  e l  f a c i l i t a r ,  una máquina que pueda la b ra r , no importa cu a l sea 

e l  género de p e r f i l  y especialm aate la s  p iezas o v a le s , independiente__ 

mente de toda reg u la ción  manual durante e l  tra ba ja d o  de la s  p ie z a s .

En o t r o s  térm inos, la  máquina, o b je t o  de l a  in v en ción  que puede ser  

regulada antes de su puesta en marcha, para operar un tra b a jo  b ien  

determ inado, de cu a lqu ier  género que sea e l  mismo, r e a liz a  e s te  tra  

b a jo  de una manera completamente autom ática y s in  otra  in terv en ción  

de mano de obra que a q u e lla  n ecesa r ia  para la  separación  de l a  p ieza  

terminada a y la  c o lo c a c ió n  d e l  b loque de marmol que debe se r  la b ra  • 
do.

Con este  o b je to , la  máquina o b je to  de l a  in v en ción , está  ca ra c te r iz a ^  

da por la  com binación con un p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a s , animado de un mo 

vim iento de r o ta c ió n , de dos ca rros  porta -h erram ien tas su sce p tib le s  

de desp lazarse  a la  vez v e r t i c a l  y horizontalm ente b a jo  la  a cc ió n  de 

palancas puestas en movimiento m ediante l a  r o ta c ió n  d e l  á rb o l de man 

do de la  máquina, pudiendo se r  in c lin a d o  e l á rb o l porta-herram ientas 

del ca rro  su p erior  en no importa cual sea l a  d i r e c c ió n .

En la  r e a l iz a c ió i^ r á c t ic a  de la  in ven ción , uno de lo s  carros presenta 

su herram ienta por encima del p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a s , m ientras que e l  

o tro  puede tra b a ja r  una p ieza  de marmol por deba jo  d e l  p l a t i l l o  p o r ta - 

p iezas de manera que perm ita e l  tra b a jo  separado y sim ultáneo de dos 

p ie za s  de p e r f i l  d i fe r e n t e .

M ediante e l sim ple re emplazamiento d e l  p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a  c ir c u la r  

por o tro  p l a t i l l o  que l l e v e  excéntricam ente un segundo p l a t i l l o  des_  

tinado a sosten er e l o b je to  a la b ra r , se puede igualm ente r e a l iz a r  la  

fa b r ic a c ió n  de p iezas ova les  o e l íp t i c a s ,  separando m ecánica y automá
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ticam ente l o s  ca rro s  porta -herram ientas, después de re g u la c ió n  p re_  

v ^ .,  l a  m ateria  d e l  b loque a la b ra r  según lo s  «contornos rigurosam en_ 

te  m atem áticos.

Los d ibu jos adjuntos muestra, a t í t u lo  de e jem plo , una máquina para 

tra b a ja r  e l marmol con stru id a  según la in v en c ión .

La f i g .  1, es una v is t a  en e le v a c ió n  de fr e n te  con co r te  p a r c ia l  a 

tra v é s  dea. p l a t i l l o  p orta -p ieza s  f

La f i g .  2 , es un co r te  h o r iz o n ta l p rá ctica d o  por e l  plano I I - I I ,  de 

la  fig u ra  1 .

La f i g .  3, muestra una v is ta  de costado de la  máquina para tra b a ja r  

e l marmol.

La f i g .  4, represen ta  en d e t a l le  e l  carro su p erio r  v is t o  en plano, 

estando co locad a  la  muela en p o s ic ió n  h o r iz o n ta l con e l  f i n  de mos_ 

tra r  la  p o s ib ilid a d  de c o lo c a r la  en cu a lq u ier  p o s ic ió n  deseada.

La f i g . , 5 , es la  v is ta  en e le v a c ió n  de e&te c a r ro .

La f i g .  6, muestra en e lev a c ión  e l  carro  in f e r i o r .

La f i g .  7, es la  v is ta  en  plano de este  c a r ro .

La f i g .  8, muestra en plano e l  p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a  preparado para 

r e c ib ir  una p ieza  pata t a l la r  en forma de ó v a lo .

La f i g .  9, es un corte  v e r t ic a l  v e r i f i c a d o  por e l  plano IX-IX , de 

la  f i g .  8 ,

La f i g .  10, es o tro  corte  v e r t ic a l  p ra c t ica d o  por e l  plano X-X, de 

la  f i g .  8 .

La f i g .  11, muestra esquemáticamente e l trazado para la  determ ina_

70 c ión  de la  guía d e l  movimiento o v a l.

Las f i g s . 12, á 19, muestran esquemáticamente ocho p o s ic io n e s  suce__ 

s iv a s  del p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a s , mostrando sucesivam ente la  p ieza  

a co n s tru ir  después de cada octava vu elta  de r o ta c ió n  del p l a t i l l o  

p o r ta -p ie z a s .

75 En estas f i g s  . 1, es una armadura vaciada en su cen tro  que presenta  

cuatro p ie s  2, que soportan  una mesa de tra b a jo  3 . En la  cara ante_ 

r io r  del armazón 1, una barra h or izon ta l 4, l le v a  dos e je s  5 y 6, 

m ientras que sobre la  parte su p er io r  de la  cara  p o s te r io r  d e  este
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armazón, está  f i j a d o  un soporte 7, recurvado, que forma un puño o 

mango v e r t i c a l  8, ta lad rad o , en  e l  cual está  in trod u cid a  una esp iga  

f i le t e a d a  9, en la  extremidad de la  cual e s tá  f i ja d a  un porta-pun_ 

tas 10, terminado por una punta 1 0 ’ , que s ir v e  para a ju s ta r  la  p ie _  

za a tra b a ja r  sobre e l p l a t i l l o  mencionado más arriba  y sobre e l 

cual e s ta  p ieza  está  montada. La esp iga  f i le te a d a  9, es maniobrada 

por un volante  11 . En la  parte a n te r io r  del armazón está  f i ja d a  una 

p laca  12, que soporta  un chasis 13, que presenta  gu ías v e r t ic a le s  

14, destinadas a l deslizam iento v e r t i c a l  de un carro 15, que será 

llamado carro  porta-m uela s u p e r io r . Este ca rro  presenta por s i  mis__ 

mo una corredera  h o r iz o n ta l 16 (véanse f  i g s . 4 y 5) en la  cual es__ 

tá  in trod u cid a  una barra h o r izo n ta l 17, que soporta  en su extrem i_ 

dad d ir ig id a  hacia  e l  in te r io r  de l a  máquina a l e je  18, a lred ed or 

d e l cual puede g ir a r  un brazo  19, que sostien e  en sus sop ortes  20, 

un árb o l 21 , en el cual está  acoplada una p o lea  de arrastram iento 

22, y en la  extremidad de la  cual puede se r  f i ja d a  una muela 23, de 

tra b a jo  d e l  marmol a la b r a r .

G racias a este  modo de montado, la  muela 23, u o tra  herram ienta l l e _  

vada por e l á rbo l 21, puede r e c ib i r  cu a lq u ier  p o s ic ió n  en a ltu ra , 

todo movimiento de desplazam iento en el plano h o r iz o n ta l y cu a lq u ier  

p o s ic ió n  v e r t i c a l  o in clin a d a  mediante lam rotación  del sop orte  19, 

sobre e l  e je  18 .

En la  extrem idad 24 , de la  barra 17, puede se r  f i ja d a  eventualm ente 

en re emplazamiento d e l e je  18, y d e l  brazo 19, d e l p o r ta ñ u e la  23, 

cu a lq u ier  otra  herram ienta de ataque, ta l  como por ejem plo una t i j e _  

ras , un bruñ idor, e t c ..............

El armazón 1, presenta , por otra p a rte , en la  ta b la  3 , una guía v e r_  

t i c a l  25, (véanse f ig s  . 6 y 7) en la  cual puede d esp lazarse  un se__ 

gundo carro 26, llem ado carro-porta-m ué la  in f e r io r .  E ste ca rro  26, 

l l e v a  un p l a t i l l o  27, en e l cual e s tá  d isp u esta  una p ieza  28, que 

s irv e  de guía a l  desplazam iento h o r iz o n ta l de un porta-m uela 29, fu e  

presenta  dos brazos 30, terminados por sop ortes  31, en lo s  cuales 

puede g ira r  un á rb o l h or izon ta l 32, accionado por una p o lea  de arras



-  5.

115

120

125

120

135

140

tram iento 33, y term inado p or  una muela 34,mque está  destinada a tra _  

b a ja r  la  p ieza  35, por d eb a jo . Esta p ieza  e s tá  f i ja d a  en un p l a t i l l o  

c ir c u la r  36 ( f i g .  1) eventualmente ta ladrado por una abertura cen tra l 

37, s i  e l  tra b a jo  debe ser  efectuado sobre dos p iezas a la  vez con 

la  ayuda de lo s  dos carros  porta-m uelas. Este p l a t i l l o  c ir c u la r  36, 

esta  acoplado en un p l a t i l l o  corona 38, que reposa mediante la  in ter_> 

m ediación de un rodamiento de bolas 39, sobre un a s ie n to  c ir c u la r  

40 . Este p l a t i l l o  38, presenta una corona dentada 41, de arrastra^  

m ientos, atacada por un p i-ñ ón  cono 42, montado en un árbol h orizon _  

t a l  43, que l le v a  en su  otra  extrem idad una p o lea  escalonada 44, un i 

dq por una correa  45, a o t r a  polea  46, f i ja d a  en un á rb o l de tran s_  

m isión  4 7 ,my que g ir a  en lo s  sop ortes  48 ( f i g .  2 ) .  Este á rb o l es 

puesto en r o ta c ió n  por un sistema de p oleas lo c o  y f i j o  49 y 50, uni 

das por correa  a un mando g e n e ra l.

La coop eración  mecánica d e l tra b a jo  de lo s  carros porta-m uela 15 y 

26, con e l p la t i l lo -p o r ta -c o r o n a  38, es rea liza d a  m ediante una trans__ 

m isión  de movimiento derivada de la  ro ta c ió n  d e l  árbo l de transm isión  

47, que accion a  por un t o r n i l l o  s in  f i n  51, y una rueda h e l ic o id a l ,  

un á rb o l h o r izo n ta l 52, que reposa sobre dos sop ortes  53. E ste  á rb o l 

52, transm ite por s í  mismo su movimiento de r o ta c ió n , por  l a  Ín ter  

m ediación de ruedas dentadas 54, 55 y 56 (respectivam ente acuñadas 

en e l  á rb o l 52, en un gorrón  57, f i ja d o  en la  ca ra  p o s t e r io r  d e l ar__ 

mazón I ,  y por ú ltim o sobre un á rb o l 58, p a ra le lo  al á rb o l 52, y 

lle v a d o  enndos sop ortes  59) a dos leva s  60 y 61, acop ladas en l a  ex_ 

tremidad de e s te  árbo l 58, la  una en e l  e x te r io r  del armazón I ,  y 

l a  o t r a  en  e l  in te r io r  de e s te  armazón. En e s ta s  levas reposan la s  

extrem idades de dos b ie la s  62 y 63, que g iran  a lred edor de lo s  e je s  

5 y 6 . Estos pueden eventualmente ser  desplazados horizontalm ente 

en una corred era  (no rep resen ta d a ), de l a  barra h o r iz o n ta l 4 . Cada 

una de estas b ie la s  presenta correderas 64, que están destin ad as a 

r e c ib ir  lo s  órganos 65, de f i j a c i ó n  de cuatro  b razos  66, 67, 68, y 

69, d estin ados a accion ar lo s  carros  p orta -m u elas. El brazo 66, e s -  

tá  f i j a d o  mediante la  in te  imediac ión de una palanca en escuadra 70,
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en la  extremidad a n te r io r  24 , de la  barra 17, que sop orta  la  muela 

&§; m ientras que e l brazo 67, está  unido a un e je  71, del carro  su_ 

p e r io r  15 . De ig u a l manera e l  brazo  68, está  unido por medio de una 

palanca en escuadra 72, a la  extremidad d e l  porta-m uela 29, mien_ 

tras  que e l  brazo 69, e s tá  f i ja d o  en un punto cu a lesqu iera  73, d e l 

carro in fe r io r  26 . F á c i l  es e l darse cuenta, que en esta s  c o n d ic io _  

nes, es p o s ib le  e l  r e a liz a r  no importa cual sea la  com binación de 

desplazam iento en a ltu ra  y horizontalm ente de l o s  ca rros  porta-he__ 

rrami entas (muela, t i j e r a s ,  bruñ idor) durante la  r o ta c ió n  d e l plati__ 

l i o  corona que l l e v a  la  p ieza  a tra b a ja r , Mediante la  e le c c ió n  de 

las re la c io n e s  de engranajes 54, 55 y 56 y de l o s  puntos de unión de 

lo s  órganos 65, de f i ja c i ó n  de lo s  brazos 66, 67, 68 y 69, será  po_ 

s ib le  e l regu la r  la  duración  y la  am plitud de l o s  desplazam ientos 

v e r t ic a le s  y h o r iz o n ta le s  de lo s  órganos accionados por es tos  bra­

z o s . Las lev a s  60 y 61, están  p e r fila d a s  de manera que perm itan, 

después de una vu elta  com pleta de r o ta c ió n , e l  conducir autom ática^ 

mente a su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  lo s  d ife r e n te s  órganos de la  máquina.

A cada v u e lta  de r o ta c ió n  de la s  le v a s , por con s ig u ien te , corresp on _  

de, el labrado de una p ie z a . Cuando e l tra b a jo  de está  está  term i_ 

nado, y lo s  ca rros  porta-m uelas han regresado a l  punto de p a rtid a , 

e l  p l a t i l l o  c ir c u la r  36 que l le v a  la  p ieza  terminada es separado y 

reemplazado por otro  p l a t i l l o  sobre e l  cu a l, previam ente, ha s id o  

co loca d o  una nueva p ie za  a la b r a r .

Para cada tra b a jo  determ inado, a e fe c tu a r  en s e r ié  por e jem plo, la  

reg u la ción  de l o s  d ife re n te s  órganos de la  máquina, no debe ser efec_ 

tuado nada más que una so la  v e z . El ún ico tra b a jo  manual que toda_ 

v ía  hay que r e a liz a r , c o n s is te  en detener la  máquina cuando la  p ie _  

za está  term inada, es d e c ir ,  cuando la s  leva s  60, y 61, han e fe c tu a _

do una v u e lta  com pleta de r o ta c ió n , y a separar e l  p l a t i l l o  c ir c u la r  
3 6, para reem plazarlo por o tro  p l a t i l l o  que l le v e  una nueva p ieza  a 

la b ra r . La máquina a ctu a l no n e c e s ita  ya, por consecuencia , ningún 

tra b a jo  de reg u la ción  y de v ig i la n c ia  durante e l  funcionam iento p ro _
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píamente d ich o  de la s  p ie z a s .

E s ^ o s ib le  el r e a liz a r  igualm ente, de una forma absolutam ente mecá_

n ica  y au tom ática , e l  labrado tanto in te r io r  como e x te r io r  de la s  pie^

zas ova les mediante e l  s e n c i l l o  re emplazamiento del p l a t i l l o  corona

38, por un p l a t i l l o  74 ( f i g .  9) que presenta una abertura c ir c u la r

75, excentrada cuyos bordes 75, son agenciados de manera a r e c ib i r  un

rodamiento de bolas 77. En e l  in te r io r  de esta abertura c ir c u la r  75

y descansando sobre e l  rodam iaato de bo las  77, es co lo ca d o  un p la t i_

l i o  76, que presenta una ranura alargada 79 y l le v a  un p l a t i l l o  80,

de f i ja c ió n  de la  p ieza  a tra b a ja r  81 . Una tra v ie sa  82, está  f i ja d a ,

por ejem plo, por tuercas 83, en e l  in te r io r  d e l  a s ien to  40, que so -

porta  e l  p l a t i l l o  corona 74 y l le v a , co lo ca d o  fuera d e l cen tro  d e l

p l a t i l l o  corona, d e l  la d o  de l a  herram ienta, a una d is ta n c ia  ig u a l a

la  cuarta parte  de la  d i fe r e n c ia  de lo s  e je s  de la  e lip s e  o d e l ova_

l o a  co n s tru ir , un e je  v e r t i c a l  f i j o  84, que se  engancha en la  ranu__

ra 79, por la  in term ediación  de un manguito 8 5 . La extremidad supe -

r io r  de este  e je  84, está  f i le te a d a  y re c ib e  una tu erca  86, que pre
da

sion a  con tra  e l  p l a t i l l o  78, lo s  d is co s  87, de un r^foiiento de bo las  

88. La tra v ie s a  82 presenta una ranura 89, en la  cual puede resb a la r  

e l  e je  84, en e l  momento d e l desplazam iento d e l p l a t i l l o  74, de di__ 

mensiones determinadas por o t r o  p l a t i l l o  análogo que responde a o tro  

contorno a t r a b a ja r . La tra r ie s a  82 y e l  e je  84, deben ser co loca d os  

de ta l  manera que cuando la  ranura 79, se encuentre d isp u esta  perpen_ 

d i cu lam iente a la  t ra v ie s a  82, e l  e je  84, está  en medio de e s ta  ranu_ 

ra 79. Por ú ltim o , e l  p l a t i l l o  78, l le v a  en su cara in fe r io r  dos husi 

l í o s  90 y 91, continuamente en con tacto  con una guía 92, que es tá  f i _  

jada a la  t ra v ie s a  82 y maya forma p a r t icu la r  es determinada de la  

manera s ig u ie n te  ( f i g .  11)*

Los p l a t i l l o s  74 y 78, están  d isp u e sto s  como l o  in d ica  lq £ ig .  11, e l  

e je  f i j o  84, se encuentra co locado en medio de la  ranura 79, que en 

esta  p o s ic ió n  se encuentra perpen dicu lar a la  tra v ie sa  82 . La f i g .  

11, muestra e s to s  órganos representados esquemáticamente. E l p ro b le _  

ma a r e s o lv e r  resid e  en la  in v e s tig a c ió n  de la s  t r a y e c to r ia s  r e c o r r i
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das por dos puntos cu a lesqu iera  d e l p l a t i l l o  78, p o r  e j arp io , por 

léís puntos 90 y 91, s ituados en la  extremidad de la  ranura 79 y ma& 

te r ia liz a d o s  por lo s  h u s il lo s  de d ir e c c ió n  ya m encionados.

Cuando e l  p l a t i l l o  74, haya e fe ctu a d o  una r o ta c ió n  de un octavo de 

v u e lta , e l  cen tro  93, de l a  abertura c ir c u la r  75, habrá ven ido a co_  

lo c a r s e  en  un punto 93* . Como e l  p l a t i l l o  78, está  exactam ente con__ 

c é n tr ic o  con la  abertura c ir c u la r  75, e s te  p l a t i l l o  78, se habrá 

desplazado igualmente y su cen tro  c o n s t itu id o  p o r  e l  punto medio de 

l a  ranura 79, ocupará también la  p o s ic ió n  9 3 ’ . Como por o tra  p a rte , 

e l  e je  84, e s tá  f i j o  y no e s  arrastrado en l a  r o ta c ió n , s in o  que e l  

c ita d o  es enganchado, no obstan te , siempre en la  ranura 79, e s ta  ra_ 

nura tomará la  d ir e c c ió n  de la  lín e a  94 , que pasa p or  e l punto 9 3 ’ , 

y por e l  e je  84. Los puntos extrem os de e s ta  ranura ocuparan enton__ 

ces la s  p o s ic io n e s  9 0 ’ y 91*.

Cuando e l p l a t i l l o  74, haya e fe c tu a d o  una r o ta c ió n  de un cuarto de 

v u e lta , lo s  puntos 93, 90 y 91, ocuparán la s  p o s ic io n e s  9 3 ” , 0 0 ” ,

y 91* ’ , determinadas de una manera id ó t i c a .  Es s e n c i l l o  él compren_
v

d e r , que para cada p o s ic ió n  d e l  p l a t i l l o  74, se pueden determ inar 

la s  p o s ic io n e s  corresp on d ien tes  de l o s  puntos 93, 90 y 91. El lu gar 

geom étrico  de todos lo s  puntos 90 y 91, en con trados, c o n s t itu ir á  

la  guía 92, sobre  la  cu a l rodaran la s  guías o r o d i l l o s  90 y 91, d e l

p l a t i l l o  78.

Las f i g s .  12 á 19, muestran la s  posiciones que ocuparán lo s  p l a t i l l o s  

78 y la  p ieza  a m oldear § 1 , para cada ro ta c ió n  de un octavo  de v u e l_  

ta  d e l p l a t i l l o  74.

235 La máquina para tra b a ja r  e l  marmol, o b je to  de l a  in ven ción , perm ite 

con la  ayuda de mandos m ecánicos que en la  misma son p r e v is t o s , e l  

proceder a no importa cual sea e l  género de txaba jo  d e l  marmol. Es 

p o s ib le , por ejem plo, e l  sum in istrar e l  marmol en c o r te s  dejando f i _  

jo  e l  p l a t i l l o  p o r ta -p ie za s  y reemplazando en e l  gu ía  v e r t i c a l  14, 

e l  ca rro  15, p or  un carro o rd in a r io  provisto de una muela llamada 

c ir c u la r .  El carro in fe r io r ,  en este caso , no es empleado y l a  mue_
240
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ÉtEgfsasJ la  c ir c u la r  podrá ocupar indistintam ente

c a l ,  h o r iz o n ta l u o b lic u a .
cu a lqu ier  p o s ic ió n  v e r t i  -

Es p o s ib le  igualmente e l  moldurar p ie za s  r e c t i l ín e a s ,  manteniendo f i -  

245 jo  e l  p l a t i l l o  p o rta -p ie za s  y u t il iz a n d o  muelas de un p e r f i l  d e te r  & 

minado .

La máquina precon izada perm ite también e l torn ear p ieza s  c ir c u la r e s  

y t a l la r  lo s  o b je t o s ,  sigu iendo in d istin tam en te  cu a lqu ier  c la s e  de 

 ̂ p e r f i l ,  tan to  in te r io r  cano e x te r io im e n te . Se hace p o s ib le  e l  tra  -

250 ba jar dos p iezas sim ultáneam ente. A es te  e fe c t o ,  la s  dos p iezas a

la b r a r  son acopladas la  una la  otra  y co locad a s  en un disoo que pre ­

senta  una abertura  c e n t r a l .  Las p ieza s  están d isp u e sta s  de ta l  ma­

n era , que e l  tra b a jo  con la  muela su p erio r , la b ra  exteriorm ente la  

p ieza ' su p erio r , m ientras que la  muela in f e r i o r  t a l la  in ter io im en te  

255  la  otra  p ieza  ya con stru ida  en e l  e x te r io r  en e l curso de una ope -  

ra ción  preced en te .

Por ú ltim o , e l  labrado de la s  p iezas ova les  que jamás ha s id o  rea •«

1 izado mecánicamente y automáticamente hasta e l  d ía , es real izado 

igualmente por la  presente máquina y por e l  sim ple re emplazamiento 

260 P i t i l l o  p o rta -p ie za s  c ir c u la r  m acizo o de abertura  c e n tra l, por

otro p l a t i l l o  de abertura excentrada y p or  l a  d is p o s ic ió n  de un e je  

f i j o  co lo ca d o  de la  manera in d icad a  precedentem ente.

Es ev id en te  que lo s  órganos que traba jan  en este  ca so , son unicamen 

te e l  p la t illo  p o r ta -p ie z a s , montado como ha sido indicado y l a  muela 

265 f i ja d a  a l carro  s u p e r io r . El tra b a jo  es efectuado con la  ayuda de 

esta  muela co locad a  en la  p o s ic ió n  v e r t i c a l .  No obstan te , es f á c i l  

e l  darse cuenta, que se podría  también muy b ie n , d isp on er e l  p l a t i  -  

l i o  v e r t ica ls je n te , u t il iz a n d o  un p l a t i l l o  de torn o  p or  ejam ploj em­

pleando en este  caso una muela h o r iz o n ta l*
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•descrito su.fi cientemente s i  presente invento loqque se d ec la ra  como 

de novedad é invención  propia , son la s  s ig u ie n te s  r e iv in d ica c io n e s *

1 -  * Una máquina para tra b a ja r  e l marmol ca ra cter iza d a , por la  com­

b in a c ió n  con un p l a t i l l o  p o r ta -p ie za s  animado de un movimiento de 

r o ta c ió n , de d os  carros porta-herram ientas s u s ce p t ib le s  de d esp lazar 

se a la  vez v e r t ic a l  y horizontalineare, b a jo  l a  a cc ión  de palancas 

puestas en movimiento p or  la  r o ta c ió n  d e l d íbol de mando de la  máqui­

na, p u lien do e s ta r  in clin ad o  e l  á rbo l herram ienta del carro su p erior  

en no importa cual sea la  d ir e c c ió n .

2 .  -  Una máquina de la  c la s e  mencionada en l a  a n te r io r  r e iv in d ic a  £  

c ió n , ca ra cter iza d a  por e l  hecho, de que uno de l o s  carros presenta  

una herram ienta por encima d e l p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a s , m ientras que 

l a  o tra  puede tra b a ja r  una p ieza  de marmol u o t r a  m ateria , p or  de -  

b a jo  d e l p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a s , de fo m a  que perm ita e l  tra b a jo  s e -  

p arado y sim ultan áe de dos p ieza s  de p e r f i l  d i fe r e n t e .

3 . -  Una máquina de la  c la se  mencionada b a jo  la s  r e iv in d ica c io n e s  

1 y 2 ,  ca ra cter iza d a  por e l hecho de que e l p l a t i l l o  p o r ta -p ie z a s  

eventualinente p r o v is to  de una abertura cen tra l para el tra b a jo  en 

la  herram ienta in f e r i o r ,  es lle v a d o  por un p l a t i l l o  corona puesto

en r o ta c ió n  por un mando ap rop iad o .

4 . -  Una máquina de la  c la s e  mencionada en la s  r e iv in d ica c io n e s  1 

á. 3, ca ra cter iza d a  por e l  hecho de que para e l tra b a jo  de la s  p ie  

zas o v a le s , ee hace uso de un p l a t i l l o  corona que presenta una aber­

tura excentrada en la  cual se c o lo c a  un p l a t i l l o  c ir c u la r  que pre -  

senta una ranura d iam etral que pasa por el cen tro  de este  segundo 

p l a t i l l o .

5 . -  Una máquina de la  c la s e  mencionada ba jo  la s  re iv in d ica c io n e s

1 á 4 , ca ra cter iza d a  por e l  hecho de que e l p l a t i l l o  de ranura r e s ­

bala por una ranura en un e je  f i j o  y l le v a  dos h u s i l lo s  o topes en 

con tacto  con sta n te  con una guía de foima apropiada a la  curva a des—290
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c r i b i r .

“  * Maquina para tra b a ja r  e l  marmol * segiín se d e scr ib e  y r e iv in ­

d ica  en esta memoria d e s c r ip t iv a  y se i lu s tr a  con lo s  planos que a 

l a  misma se acempañan.

Consta esta  d e s c r ip c ió n  de once hojas fo l ia d a s  y e s c r ita s  a máqui­

na por una s o la  de sus caras*

Madrid, a 25 de A b r il de 1921. 

L eocadio López y López. -
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