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La invención a que so r e f ie r e  l a  presente Memo­

r ia  con stitu ye  ana novedad in d u s tr ia l  con c a r a c t e r í s t i c a s  

y v e n ta ja s  que l a  hacen merecedora del p r iv i le g io  de ex — 

p lo tac ió n  e x c lu siv a  que por e l l a  se s o l i c i t a ,  de acuerdo- 

con l a s  p re sc r ip c io n e s  del E sta tu to  v igen te  sobre P ropie­

dad In d u s tr ia l  de fech a 26 de ju l io  de 1 .9 2 9 , te x to  refun­

dido publicado e l  30 de a b r i l  de 1 .9 3 0 .

E l ob je to  dá l a  presente s o l ic i tu d  se r e f i e r e ,  -  

como in d ic a  e l  enunciado, a una maquina para c l a s i f ic a c ió n  

de a z u le jo s .  La invención proporciona una máquina mediante 

l a  cu al r e s u l t a  p o sib le  c l a s i f i c a r  d i s t in t a s  v aried ad es de 

a z u le jo s  por medio de un proceso mecánico que, en l in e a s  -  

g en era le s p resen ta  un d e sa r ro llo  s im p lif ic a d o .

Para con segu ir t a l  re su ltad o  l a  máquina se carac­

t e r i z a  porque e s t á  c o n st itu id a  mediante un tran sp o rtad o r  -  

p r in c ip a l  s in  f in  que comprende un tramo prim ario  de v e lo ­

cidad reducida en e l  cual son s itu ad o s lo s  a x u le jo s  en sen 

t id o  v e r t i c a l ,  incluyendo a l a  s a l id a  de e ste  tramo un v o l­

cador que lo s  dispone individualm ente en p o sic ió n  horizon­

t a l  de modo que avanzan según e s ta  p o sic ió n  por o tro  tramo 

tran sp o rtad o r a  mayor velocid ad  que e l  prim ero, h a sta  un -  

tramo f in a l  que desemboca en una p lataform a recep to ra  com­

binada con dicho tran sp o rtad o r  l a  cual t r a n s f ie r e  un núme­

ro  convencional de a z u le jo s  a  o tro  tran sp o rtad o r  in fe r io r  

b a jo  un desplazam iento v e r t i c a l  gobernado por un m ecanis­

mo h id rá u lic o  accionado por una c é lu la  fo to e lé c t r ic a  supe­

r io r  re sp e c to  de d icha p lataform a de modo que e s t a  últim a 

experim enta un movimiento r e la t iv o  de descenso cada vez que 

ana p ie z a  pen etra en e l  campo de dicha c é lu la .

Otro ob jeto  d e l invento se c a r a c te r iz a  porque in
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cluye en combinación con l a  p lataform a d esp lazab le  un ór­

gano prensor que detiene a l a s  p ie z a s  en e l  tramo f in a l  del 

tran sp o rtad o r  p r in c ip a l  coincidiendo con l a  tra n sfe re n c ia  

de un número de e s t a s  ú ltim as a l  tran sp o rtad o r  in fe r io r  e s ­

tando conectado dicho órgano prensor a  un c ir c u ito  e l é c t r i ­

co que comprende una d isp o s ic ió n  de co n tacto s accionados -  

por un con tactor re lac ion ad o  con l a  p rop ia  p lataform a de mo 

do que provoque e l  re to m o  d e l antedicho pren sor c o in c id i-  

enco con l a  e lev ac ió n  de l a  misma h a sta  e l  nevel d el t r a n s­

portador p r in c ip a l .

En una u l t e r io r  c a r a c t e r í s t i c a  e l  invento e s t r ib a  

en que comprende en combinación sendos tran sp o rtad o re s  au­

x i l i a r e s  s in  f in ,  d isp u e sto s  a  ambos la d o s  del tra n sp o rta ­

dor p r in c ip a l  a  lo s  cu a le s se t r a n s f ie r e n  manualmente p ie ­

zas d esd ee l tramo c e n tra l  de e ste  ú ltim o, estando uno de -  

e s to s  tran sp o rtad o re s a u x i l ia r e s  dotado de ve locid ad  uni­

forme en sus d ife re n te s  tramos a l  tiempo que in corpora una 

p lataform a de t r a s la d o , combinada con d isp o s it iv o  prensor 

que actú a  sobre e l  tramo f in a l  del mismo, y porque e l  tran s 

portador a u x i l i a r  opuesto comprende una s e r ie  de elementos 

s in  f in  que presentan  g u ia s  extremas para ap ilad o  de p ie ­

zas estando gobernado e l  movimiento de avance de dichos -  

elem entos por medio de a l  menos un in te rru p to r  sobre e l  -  

cu al actúan  l a s  p i l a s  de p ie z a s  provocando su  parada cada 

vez que rebasan  l a  p o sic ió n  de e s te  ú ltim o.

Para ayudar a  l a  comprensión de l a  id e a  expuesta  

se  ha confeccionado, a  t í tu lo e x p lic a t iv o  y s in  c a rá c te r  — 

r e s t r i c t iv o  alguno, una lám ina de d ib u jo s . I lu s t r a  l a  pre­

sen te  Memoria como un ejem plo de r e a l iz a c ió n  d e l ob jeto  -  

que nos ocupa.
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La f ig u r a  13 corresponde a  una v i s t a  d iagram ática 

en alzado  l a t e r a l  de l a  máquina para c l a s i f ic a c ió n  de azu­

l e j o s .  Como puede observarse  e s tá  c o n st itu id a  mediante un 

tran sp o rtad o r  p r in c ip a l  s in  f in  que comprende un tramo -  

prim ario  -1 -  de v e lo c id ad  reducida en e l  cual son s itu ad o s 

l o s  a z u le jo s  -2 -  en sen tid o  v e r t i c a l ,  incluyendo a l a  s a l i ­

da de e s te  tramo un vo lcador que dispone individualm ente a 

d ichos a z u le jo s  -2 -  en una p o sic ió n  h o riz o n ta l de modo que 

avanzan según e s t a  p o sic ió n  por otro  tramo -3 -  a  mayor ve­

lo c id a d  que e l  primero h a sta  un tramo f in a l  de tra n sp o rta ­

dor -4 -  que desemboca en una plataform a recep to ra  -5 -  com­

binada con dicho tran sp o rtad o r .

E s ta  p lataform a - 5 -  t r a n s f ie r e  un número conven­

c io n a l a  otro  tran sp o rtad o r  in fe r io r  -6 -  b a jo  un d esp laza­

miento v e r t ic a l  gobernado por un mecanismo h id rá u lic o  -7 -  

accionado por una c é lu la  fo to e lé c t r ic a  -8 -  su p erio r  re sp ec­

to  a d icha p lataform a de modo que e s t a  ú ltim a experim enta 

un movimiento r e la t iv o  de descenso cada vez que una p ieza  

pen etra en e l  campo de dicha c é la la .

La máquina in cluye en combinación con l a  p la ta  -  

forma d esp lazab le  un órgano prensor -9 -  que detiene a  l a s  

p ie z a s  en e l  tramo f in a l  -4 -  d e l tran sp o rtad o r  p r in c ip a l  -  

co incidiendo con l a  tr a n s fe re n c ia  de un número de e s t a s  ú l­

tim as a l  tran sp o rtad o r in fe r io r  -6 - . Dicho órgano prensor 

e s t á  conectado a  un c ir c u ito  e lé c t r ic o  que comprende una -  

d isp o s ic ió n  de con tacto  -1 0 -  accionados por un con tactor 

-1 1 -  re lac ion ad o  con l a  p rop ia  p la ta fo rm a, de modo que pro­

voca e l  retorn o  d e l pren sor -9 -  co incidiendo con l a  e le v a­

ción  de l a  misma h a sta  e l  n iv e l del tran sp o rtad o r  p r in c ip a l 

cuyo tramo c e n tra l -3 -  p re sen ta  d isp u esto  superiorm ente una
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fuen te -12- ¿e lu z .

Por últim o l a  f ig u r a  2§ corresponde a una v i s t a  

esquem ática en p lan ta  duperior de lo s  d is t in to s  componentes 

de l a  máquina. En e fe c to  según podemos comprobar comprende 

en combinación sendos tran sp o rtad o re s a u x i l ia r e s  - 1 2 '-  y - 

-1 3 - d isp u e sto s  a ambos lad o s del tran sp o rtad o r  p r in c ip a l , 

a  lo s  cu a le s se t r a n s f ie r e n  manualmente p ie z a s  desde e l  — 

tramo ce n tra l -3 -  de e s te  ú ltim o, estando diseñado con -3A- 

e l  s i t i o  de emplazamiento d el operario  que r e a l iz a  dicha -  

t r a n s fe r e n c ia .

E l tran sp o rtad o r  a u x i l i a r  - 1 2 '-  e s t á  dotado de -  

v e lo c id ad  uniforme en sus d ife re n te s  tram os a l  tiempo que -  

in corpora una p lataform a de tran lad o  -15- combinada con un 

d isp o s it iv o  pren sor -9 -  que actúa sobre e l  tramo f i n a l  -16- 

de un tran sp o rtad o r , estando consiguientem ente combinado cor 

o tro  tran sp o rtad o r  in f e r io r  -1 7 - que rec ib e  l a  tra n sfe re n ­

c ia  de p ie z a s  por medio de l a  p lataform a -1 5 - .

E n tretan to  e l  tran sp o rtad o r  a u x i l i a r  opuesto -13- 

comprende una s e r ie  de elem entos s in f ín  que presentan  gu ias 

extrem as -1 8 -  para  ap ilad o  de p ie z a s , estando gobernado e l  

movimiento de avance de d ichos elem entos -13- por medio de 

a l  menos un in te rru p to r  -1 9 - sobre e l  cual actúan l a s  p i la s  

de p ie z a s  provocando l a  parada de e s te  tran sp o rtad o r  cada 

vez que rebasan  l a  p o sic ió n  del in te rru p to r  -1 9 - .

E l funcionam iento de e s t a  máquina c la s i f ic a d o r a  

de a z u le jo s  es como s ig u e : Las p ie z a s  -2 -  se s itú a n  en sen­

t id o  v e r t ic a l  en e l  tramo -1 -  d e l tran sp o rtad o r  p r in c ip a l .  

E ste  tramo p resen ta  una v e lo c id ad  dada por un mecanismo re ­

ductor -20- que in clu ye un d isp o s it iv o  de embrague -2 1 - , de 

modo que l a s  p ie z a s  avanzan en p o sic ió n  v e r t i c a l  a  v e lo c i—
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dad redu cida h a sta  e l  campo de un vo lcador convencional, 

por ejem plo una len gü eta  -2 3 - que dispone a  l a s  p iezas -2 -  

en p o sic ió n  h o rizo n ta l sobre e l  tramo c e n tra l -3 -  d el tran s 

p o rtad o r.

Una vez d isp u e sta s  en e s te  tramo avanzan a mayor 

v e lo c id ad  h a sta  e l  tramo f in a l  -4 -  d e l propio tran sp ortad or 

que, ventajosam ente se h a llan  d isp u e sto  en un plano e lev a­

do resp ecto  d e l tramo c e n tra l  -3 -  d e l tran sp ortad or mismo. 

Durante e l  c ic lo  de avance de l a s  p ie z a s  por e l  tramo cen­

t r a l  -3 -  un operario  colocado en e l  se c to r  -14- t r a n s f ie r e  

manualmente p ie z a s  c l a s i f i c a d a s  desde e l  tramo -3 -  a  lo s  -  

tran sp o rtad o re s a u x i l i a r e s  - 1 2 '-  y -13-) sigu ien do h asta  -  

e l  tramo f in a l  -4 -  l a s  p ie z a s  no sep arad as de e s te  tran sp o r­

ta d o r . Dichas p ie z a s  en tran  sucesivam ente en e l  campo ce lu ­

l a r  -8 -  que gobierna e l  descenso p rogresivo  de l a  p la ta fo r ­

ma -5 -  cada vez que se interpone una p ieza  en e l  campo de 

l a  prim era. Cuando l a  p lataform a -5 -  ha re c ib id o  una p i la  

de p ie z a s  y lle g ad o  a su punto de máximo descen so , t r a n s f ie  

re  e s t a  p i la  a l  tran sp o rtad o r  in f e r io r  -6 -  co incidiendo l a  

t r a n s fe re n c ia  con l a  acción  d e l con tacto r -11- sobre e l  con­

ta c to  correspondiente -10- que hace e n tra r  en funciones a l  

pren sor -9 -  deteniendo a l a s  p ie z a s  en l a  zona f in a l  del -  

tra n sp o rta d o r .

L as p ie z a s  que ha sid o  t r a n s fe r id a s  manualmente 

a l  tran sp o rtad o r a u x i l i a r  - 1 2 '-  sigu e  e l  mismo proceso pues­

to  que e s te  tran sp o rtad o r  salvo en su tramo prim ario  guarda 

una organ ización  s im ila r  a l a  d e l tran sp o rtad o r  p r in c ip a l . 

E n tretan to  l a s  p ie z a s  que se t r a n s f ie r e n  a l  tran sp ortad or 

a u x i l i a r  -13- son d isp u e sta s  en p i l a s  con a u x i l io  de l a s  -  

g u ia s  -18- estando dicho tran sp o rtad o r  en p o sic ió n  de reposo .
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Un in te rru p to r  -2 0 - provoca su. movimiento de avance, que 

se  gobierna por medio d e l in te rru p to r  -1 9 - sobre e l  cual -  

actdan  l a s  p i l a s  de p ie z a s  provocando su  parada cada vez -  

que rebasan  l a  p o sic ió n  de dicho in te r ru p to r .

En e l  campo in d u s t r ia l  l a  r e a l iz a c ió n  de l a  máqui­

na para  c la s i f i c a c ió n  de a z u le jo s  d e s c r i t a  o frece  una se r ie  

de v e n ta ja s  d e c is iv a s .  En e fe c to , su  co n stitu c ió n  a  base de 

una s e r ie  de elementos tran sp o rtad o re s que reciben  p iezas 

c l a s i f i c a d a s  de un tran sp o rtad o r  p r in c ip a l ,  obedece a  un — 

proceso elem ental de fa b r ic a c ió n  que no supone co sto s  exce­

s iv o s  de producción y que por tan to  perm ite expender e s t a s  

máquinas a p rec io s a se q u ib le s  en e l  mercado en órden a  l a  

s e n c i l l a  m ecanización que req u iere  su e s t ru c tu ra .

Pero s i  consideram os ahora que l a  combinación de 

dichos tran sp o rtad o res con p lataform a de t r a s la d o  accionada 

automáticamente por e l  avance de l a s  p ro p ia s p ie z a s ,  mejo­

ran  l a s  condiciones g en era le s de lo s  procesos conocidos pa­

ra  l le v a r  a cabo una c la s i f ic a c ió n  de a z u le jo s  e f i s a z  y de 

a l to  sen tid o  p r á c t ic ? ,  es evidente que e l  Modelo so l ic i t a d o  

adquiere una u t i l id a d  p rá c t ic a  s in g u la r  por e l  b e n e fic io  o 

e fe c to  nuevo que ap orta  a l a  función a que se d e s t in a .

Hecha l a  d e scrip c ió n  precedente es n ecesario  aña­

d ir  que lo s  d e ta l le s  de r e a l iz a c ió n  de l a  id ea  expuesta  pue­

den v a r ia r  s in  que por e l lo  cambie l a  e sen c ia  de l a  inven -  

c ión , que e s  l a  que se desprende de lo s  p á rra fo s  que an tece­

den y lo  que se re iv in d ic a  en l a  s ig u ie n te

N O T A

En resumen: E l Modelo de U til id a d  que se s o l i c i t a  

ha de re c a e r  sobre l a s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

is.-MAQUINA PARA CLASIFICACION DE AZULEJOS, carao-

-  7 .
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te r iz a d a  porque e s t á  c o n stitu id a  mediante un tran sp ortad or 

p r in c ip a l s in  f in  que comprende un tramo prim ario  de v e lo c i­

dad reducida en e l  cual son s itu ad o s lo s  a z u le jo s  en se n t i­

do v e r t i c a l ,  incluyendo a l a  s a l id a  de e ste  tramo un vo lca­

dor que lo s  dispone individualm ente en p o sic ió n  h o rizo n ta l 

de modo que avanzan según e s t a  p o sic ió n  por otro  tramo tran s 

portador a  mayor v e lo c id ad  que e l  prim ero, h asta  un tramo -  

f i n a l  que desemboca en una p lataform a re ce p to ra  combinada -  

con dicho tran sp o rtad o r  l a  cu al t r a n s f ie r e  un número conven 

c ion al de a z u le jo s  a o tro  tran sp o rtad o r  in f e r io r  b a jo  un -  

desplazam iento v e r t ic a l  gobernado por un mecanismo h idráu­

l i c o  accionado por una c é lu la  fo to e lé c t r ic a  su p erio r  re sp ec­

to  de dicha p lataform a de Diodo que e s t a  ú ltim a experim enta 

un movimiento r e la t iv o  de descenso cada vez que ura p ieza  -  

penetra en e l  campo de dicha c é lu la .

2 8 .-  MAQUINA, según re iv in d ic a c ió n  prim era, carac­

te r iz a d a  porque in cluye en combinación con l a  p lataform a -  

d esp lazab le  un órgano prensor que detiene a  l a s  p ie z a s  en 

e l  tramo f in a l  del tran sp o rtad o r  p r in c ip a l  coincidiendo con 

l a  tr a n s fe re n c ia  de un número de e s t a s  ú ltim as a l  tran sp o r­

tad o r  in fe r io r  estando conectado dicho órgano pren sor a un 

c ir c u ito  e lé c t r ic o  que comprende una d isp o s ic ió n  de contac­

to s  accionados por un co n tac to r  re lac ion ad o  con l a  prop ia  

p lataform a de modo que provoque e l  retorn o  d e l antedicho p re i 

so r  coincidiendo con l a  e lev ac ió n  de l a  misma h a sta  e l  n iv e l 

d el tran sp o rtad o r p r in c ip a l .

3 8 .-  MAQUINA, según re iv in d ic ac io n e s  a n te r io re s  -  

c a ra c te r iz a d a  porque comprende en combinación sendos t r a n s­

portadores a u x i l ia r e s  s in  f in ,  d isp u e sto s  a ambos lad o s del 

tran sp o rtad o r  p r in c ip a l  a lo s  cu ales se tra n sie re n  manual-
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mente p ie z a s  desde e l  tramo ce n tra l de e s te  ú ltim o, e stan ­

do uno de e s to s  tran sp o rtad o re s  a u x i l i a r e s  dotado de v e lo c i­

dad uniforme en sus d ife re n te s  tramos a l  tiempo que incorpo 

r a  una p lataform a de t r a s la d o , combinada con d isp o s it iv o  -  

prensor que actú a  sobre e l  tramo f in a l  del mismo, y porque 

e l  tran sp o rtad o r a u x i l i a r  opuesto comprende una se r ie  de e le  

mentos s in  f in  que presentan  gu ia s  extrem as para ap ilad o  de 

p ie z a s  estando gobernado e l  movimiento de avance de dichos 

elem entos por medio de a l  menos un in te rru p to r  sobre e l  cual 

actúan  l a s  p i la s  de p ie z a s  provocando su parada cada vez -  

que rebasan  l a  p o sic ió n  de e s te  ú ltim o.

4 8 .-  Se re iv in d ic a  por ú ltim o, como ob jeto  sobre 

e l  que ha de recaer  e l  Modelo de U til id a d  que se s o l i c i t a  

"MAQUINA PARA CLASIFICACION DE AZULEJOS".

Iodo t a l  y como queda d e sc r ito  y re iv in d icad o  en 

l a  presen te  Memoria que con sta  de nueve h o ja s  e s c r i t a s  a  má­

quina por una so la  cara  y d ib u jo s que se  acompañan.

Madrid, 24 de Mayo de 1.966 

BERNARDO UNGRIA
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