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Geste invento se refiere 4 un nuevo aistema de embrague de fric=
ocidn oon el yue se conaigue al propio tiempo la regulaoién sutomd-
tioca de velooidsd, de uns mesnere progresivs, deaplicscidén genersl,
pero especialmefite indioedo pars su empleo en los automéviles y
veh{culos anélogos, en los que oon su apllioaoidén resultan innecesa-
rios los cambios de marchas de que corrientemente ven provistos, ‘
independientemente del embrague que en los propios vehfoulos figu- .
ra.

Una de les ventajas del nuevo sistema de yue se trata es, como
ya 8e hs dioho, la supresidén del cambio de merohs ya que, éste, que
-da formefdo parte del embrague,

Otra ventaja es ls de poder conseguir ur sumento ¢ disminueidn
gradusl de veloocidsd en el eJe conducido, lo ue no pueda lograrse
en los dambios de marchs corriantes por engranajea.

Otra ventaja es la de yue su fanoionamiento permite la adopoidr.

de medios de meniobra yue resulten muchos mas simplifiosdos que

los yue en la sctuslidad se usan, por ejemplo, el poder conseguir
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108 cambios de velooidad desesdos gomo le simple maniobra 4 una

menecills Rispuesta sobre el volante de direcoidn, por un pedal &
en otrs forma anflogs, distinta del empleo de la pslancs lsteral
que 108 oambios de marcha sotuales exigen, ‘

A continuacién 'ao desoribe detalladamente el sistems de embrs-
gue de _:“ 80 habla, pars lo ousl se acompafian 103 4ibujos de la
ho ja sadjuntas, en los que se represents 4 t{tulo tan solo de o:n—r )
plo, y en forma esquemétios, un csso de ejacuokdn préctioa del mis--
mo. |

En 1s fig. 1, se dibuja una proyeocidén horisontal del conjunto
del embrague de gque se habla y la fig, 2, es una secocidn transver
sal del mismo, '

En lo0e mencionados didbujos se repregsentan en 1 y 1' los ejes
oonducidos y conduotor respectivemente dispuestos parslelsmente
entre si, in osda umo d¢ los menolonsdos ejes ven montaios unos
disaos plancs de friococidn 2 y 3, en forme tal que los oorrespon-
dientes & un eje quedan intercalados entre los platos ded otro eje
en 1o que perms.toxtl radio de 108 propios platos y el de los rog«- i
peotivos ejes en qno ven montados, En esta forma las caras planes J
de 108 menoionados platos giran en plenos parelelos entre si, Ade~
mée, estos platos quedan montalos en los respeotivos ejes de una
manera tal que son susoeptibles de desplasarse £ 10 largo del proe
pio eje, en uno y otro sentido, al recibir por un medio maquinal
ouslquiera adecusdo, una presidn latersl que se ojersa en los mis-~
mos y en sentido parslelo £ su ejs.,

Entre osdza 408 platos oconsecutivos 1I(ran establecidas dos bolas
é rodillos 5, montados en un armasén 4, suaceptible de correr en
sent1do paralelo § lss superfioies latersles de 108 d1s008 y si-
guiando uns linea tambien parslels al plano formado por los 4os
ejes., La 00locsoidn de las bolas § rodillos en el armasén 4, 68 tal
que,tirando una lfnea desde cads una de¢ diohas bolss al centro de
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cuslyuiera de los dos ejes, y otra, ds una 4 otra bols, se forman

dos tridngulos isosceles cuya base es la distancis entre las bolas
y los otros dos lados igusles, la 1{nes 6, yue van desde ¢stas has-
ta el oentro del eje. De esta forms se consigue yue, nhaseiéndo avan-
zar el armazén 4, en uno ¥ otro sentido, las bolas puedan avanzar
8 retroceder de tal forma que se hallen siempre ambas en dos pun-
tos de las oirocunferencias que describen sus puntos de contacto
gon 108 platos, cuendo éstos girsn en uno d otro sentido.
Dispuestas asi las cosss, si se produce el desplazamiento de
los disoos en forma que se establezca una presidn suficiente entre
los mismos ocon las bolas & rodillos colocedos de la manera dioha,
ge oonseguiré que el movimiento del e Je conducter 1' sea transmiti-
do 81 eje conducido 1, en uns relaocidén de velocidades, inversamente
proporoionsl, £ los radios de las oircunferencias que les bolss des
-gribsn sobre los platos del eje conductos y del eje conducido.
Como es consiguiente, bastard producir la separacidén de los
pletos 6 discos de friccidn para que guede efectuado el desembra=-
gue del sistema menoionado y oon ello el pero del eje conducido,
Las opersoiones de embrague y desembrague, es decir, el des=
plazsniento axisl de los platos en uno ¥ otro sentido podrd llevar-
gso £ cabo ocon medios hidr-sulicos, eléetricos 6 mecénicos convenien
-tes, los ousles podrén ser muy variables por lo gque no se detallan
ni en esta desoripcién ni emn los dibujos que se acompafian,
Igualmente lo serdn los de socionemiento del arnazén 4, de las
bolas 6 rodillos 6, si bien en los dibujose se muestra una de las
variss formss que pueden seguirse pars llevar 4 cabo la maniobra
de aguel.
én el omsso conoreto detsllado, el armazdn 4, presente unos vés-
tagos 6 y 7, en sus extremos que constituyen respectivamente los
émbolos de dos cilindros hidrdulicos 8 y 9. 51 oilindro 8, estd
glempre & presidn obrando 4 modo de oontramuelle y el cilindro 9,

de una fuerza mayor yue el primero, impulsa al respectivo émbolo 7|




b

10,

156,

&0,

£b

30.

oconveniente que conduzcs sl mismo fin,

haclendo svanzar con 61 todo el aruazén porta=-bolss, lara dar pre-

8ién § 1a prensa 9, se puede disponer, por ejemplo, una pequefia
palanca oombinsda oon el pedsl del acelerador, de modo que al apre-
tarls dé 1a presién necesaria, al de jarla se yueda inmovilizadas y

al levargarla se quita la presién en ouyo momento se produciréd auton
mdticamente el retroceso del armasdn 4, por la ecoién del cilindro
antagénico, 8,

El sistemm de embrague asi constituido podré estar formado por

un ndmero conveniente de platos oowo loe deseritos, segin sea el es-
fuerzo que el mismo haya de tranamitir y las velooidades méxima y '
m{nima entre las que gquel haye de funoionar,

in este sistema de embrague, se hs previsto tambien ls posib1117
dad de que el ejeo oconducido pueda girar en sentido contrario al en
que lo haoe normalmente al recibir el movimiento de la maners di-
cha, Para ello, uno de los platos 2, del eje aonducido 1, va provian
to de uns rueda de dientes interiores 10, con la que engrans un pie,
68 solldario £ otro pifidn 11, formando un conjunto desplazable 4
lo largo del eje en yue van montados y el pifén 11, engrana oon uns
rueda 12, solidaris al eje conduotos 1', De esta menera, en los ca-
808 de precissr marcha atrds en el vehfoulo en me figure este sis- ‘
tema, bastard correr el giupo del pifion 11, en forms que quede en-~
grans~do oon le corona de diemtes interiores 10, con 1o cual el eje

1, girard en el sentido conveniente paras ello. 35in embargo debe en-

tenderse que podréd adoptarse cuslquiers otra disposioién maguinel

Bl sisteme de embrague desorito serd varisble en sus formas ao-
cesorias y dimensiones, eén los materiales de que se construysn sus
partes ocomponeutes, detalles de {Srden constructiw, elementos oom-
plementarios, eplicaciones que el misuno se den y en general, en to-

do cuanto no saltere, cambie, 6 modifique la osencislidsd de la pa-

tente descrita.
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Se reivindios como objeto de esta patente:

12, Un sistems de embrague de fricoidn con regulscidén sttométios
de velocidad progresiva, sin gsmbio de merchas, (ue esencialmente
consisye en dos series de platos planos de friccién, montados uno
en el rge conductor y los otros en el eje conducido, establecidos
éstos parslelamente entre si,alo jéndose los platos de uno de di-
ohos ejes, entre los pletos del otro eje, en lo me permiten sus
radios y los de los propios ejes, y entre cada dos platos consecu-
tivos, v establecido un elemento de sustentacién de dos bolas 4
rodillos contra los que, para verificsr el embrague del sistems,
se aplican 4 ls presidn necesaris los mencionados platos, oon lo
gue el movimiento del eje conductor es tramnsmitido por dichas bow
les al e je oconducido,

22, Bl propio sistems en el que el né¥mro de platos ¢ discos
de fricoidén que figuren en csda eje, podrd ser variable obtenién-
dose el desplazamiento axial de loa mismos sobre los respectivos
ejes, pars los efectos del embragasdo y desembragado del sistema,
por medios mecénicos, hidrdulicos 6 eléotricos cualesquisra con-
venienteas.

32, El propio sistema en el gque las bolss 6 rodillos gue que=~
dan colouados entre ceda dos platos en la forme detallada en 1la
reivindicacién 1, estan establecidss sobre puntos de una misma oir-
cunferencia que es la yue describan sobre uno y otro plato al girsr
eatos y sea cual fuere ls posicidn de les mismos en relaciédn con
los ejes de los propios ddscos.

4¢, 31 propio sistemm en el (ue, el desplazam;ento del armazén
porta bolas § rodillos, mencionedo en las reivendicaciones 1 y 3,
puede obtenerse por cualquiera medios mecdnicos, eléctriocos § hidrg-

licos,

5%, 21 propio sistems que wva provisto de un dispositivo maqui-

nal para conseguir en los casos convenientes, el movimiento en sen-




tid ocontrario al normal del eje oonducido del referido sistemas.

;
69, UN SISTEWA DE KMBRAGUE Db FRICCION Y KEGULACION AUTOLATI=-
CA DE VALOCIDAD rROGRESIVA, SIN CALBIO IE LARCHAS, PROFIO PARA

AUTOMOVILES ¥ VEGICULOS ABALOGOS,

4 Baroelona 28 de snero de 1.93).
P. A.
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