PATENTE DE INVENCION

a favor de
UMBERTO GALLI - domiciliado en M I L AN O (Italia)
por

"Nuevo cric o gato para vehiculos automdéviles”.

emozria desczriptiva.
Lo invencidn objeto de esta patente se refiere a un
nuevo cric o gato para vehiculos automdviles.
Entre los numerosos gatos inventados hasts ahora, los
5 gque mas han logrado en la préctica el favor del piblico son los
gatos del tipo llamado de paralelogramo. Es indudable gue, prin-
cipalmente por razones de comodidad en su uso, estos gatos re-
presentan un progreso en comparacidn con los otres; sin embar-—
go, tal como se construyen actualmente, distan mucho de cumplir
10 todas las exigencias de la practica y el favor gque han encontra-
do se debe seguramente al ser la solucidn menos mala, mas que a
le satisfaccidn verdadera del pﬁblioo, es decir a la comproba-

s 7 . . . .
cion de beneficios mecanieos o practicos muy efectivos.
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Efectivamente las lagunas y defectos que presentan son
todavia numerosos y bastante graves.

Eb primer lugar, pera introducirlo debajo del coche, el
gato e de estar inicialmente mu, aplastado. Ahora bien, la aber-
tura de un paralelogramo muy splastadoc, por acortamiento de su
diagonal mas larga, requiere un esfuerzo considerable, y ademés
es muy réapido el recorrido inicial efectuado por los otros vér—-
tices. En ciertos gatos en uso, se ha probado ya de atemarel
esfuerzo y la rapidez del recorrido doblando los lados del para-—
lelogramo de modo que se superpongan parcialmente y que ya desde
el principio el paralelogramo sea mas ablerto; pero el resulta-
do obtenido ha sido muy pequefio, de modo gue subsiste en realidad
el inconveniente del esfuerzo inicial considerable y del reco-
rrido inicisl muy rédpido.

En segundo lugar, siendo sencillo el paralelogramo adop-
tado, no es uniforme la velocidad de abertura y cierre del
aparato, y por lo tanto tampoco son uniformes los recorridos de
ascenst y de descenso ni el esfuerzo motor requerido para ac—
cionar el aparato . Y esto tambien es un inconveniente de gran
importancia,

En tercer lugar, cuando el levantamientc ha de efectuar-
se en un terreno incbinado, lo gue Pasa a menudo, los gatos usua-
les tienen una estebilidad muy precaria, porque substancialmente
descansan en un vértice del paralelogramo, y son iﬁsuficientes
las disposiciones previstas para su consolidacidn con l-a bas
de apoyo en el terreno., Este inconveniente hace peligroso y li-
mitado el empleo del aparato, bastando una inclinacidén de 9% pa-—
ra hacerlo desviar y caer.

En cuarto lugar, el volumen de estos gatos es conside-
rable, pues su longitud, cuando estan aplastados, es casi igual

a la suma de los dos lados; no pueden entrar en la caja de acce-
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sorios y molestan en todas partes.

For dltimo, la colocacidn de estod gatos debajo del
coche para su empleo es muy dificil y poco exacta, pues la junta
que ufle el aparatc con el vastago de accionamiento esté articu—

5 lado y no hay ninguna dispogicidn que, por lo menos momenténesa—
mente, lz haga rigida, de modo que el aparato se desvia y se
orienta a su manera o se vuelca, y por lo tanto hay que colocar-
lo a mano, entrendo el brazo debajo del coche, lo que se efectua
casi a clegas, a menos de doblarse completamente hasta el su-elo,

10 siendo esto sin ninguna duda muy incdmodo.

E1l nuevo gato objeto de esta patente elimina completa-
mente los ipconvenientes citados anteriormente y por lo tanto
cumple de Ileno los deseos del publico; esfuerzo motor y recorri-
do inicialmente reducidos y después uniformes; estabilidad in-

15 cluso en las pendientes; volumen reducido, colocagidn fécil y
exacta; robustez y rigidez absolutas.

En el planc adjunto se representa una forma de ejecucidn
del objeto de la invencidn,

La figura 1 representa una vista de frente del aperato

20 cerrado, y en trazo mixto su desarrollo en su mayor abertura.

La figura 2 es vista por encima del aparato cerrado.

La figura 3% es un detalle de construccidn,

Y la figura 4, una vista a mayor escala, de un acopla-
miento especial del vastago de accionamiento con el tornillo

25 del aparato.

Esencialmente, el aparato de acuerdo con la presente in-
vencidén presenta cuatro pares de palancas, que se ven claramen-—
te en la figura 1, les cuales constituyen los cuatro lados del
paralelogramo. Pero este paralelogramo es especial pues sus dus

%0 lados inferiores —A- y —A’~ ge doblan cada uno segun un éngulo

obtuso y se cruzan, y los dos lados superiores =B—- y -B?~ se do-
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blan cada uno segun un angulo muy agudo y se prolongan por apén—
dices ~b- y -b’— respectivamente, mas alléd del vértice formadc
por ellos. Las palancas inferiores —A- y —A’-~ giran, por sus ex-
tremo®Minferiores, en dos pequefios 4rboles remachsdos -1- y —1’-
fijos oblucuamente en las partes laterales —C~ de la base del
aparato y mas especlalmente segin los lados cortos del rectin-
gulo de fondo de esta base. En estado de descanso y durante el
primer tiempo del funcionamiento, estas palancas descansan, por
su brazo inferior, en el fondo de la base del aparato, y se apo-
yan en el mi;mo.

Las palancas supedores —=B- y -B’-, por estar dobladas
en angulo agudo, formen cada una palanca de dos brazos; un brazo
largo -b; ¥y —bi— Yy un brazo corto —b2- ¥y -bé—. El extremo del
brazo corto -b2— ¥y —bé— se &articula por medio de clavos remacha-
dos =2= y =2’— con el extremo superior de la palanca inferior
-A= y —A’-~ respectivamente; los extremos de los brazos largos
-bI vy -bi— se articulan entre si por medio de un pequefio arbol
remachado —%~ y forman el vértice superior del gato; por ultimo
en el punto de inflexidn, es decir en el punto de convergencia
del brazo largo y el brazo corto, estd montado giratoriadﬁna
pieza con filete hembra -4- y —-4°— respectivamente. En estas pie-
zas fileteadas penetra un 4drbol -D~ roscado, con filete cuadrado
de paso inverso para las dos mitades de la longitud del mismo
drbol. En uno de sus extremos —d- este arbol rresenta una junta
particular para su acclonamiento. Esta junta se representa en la
figura 4 y se describird a continuacién.

Por el hecho de ser muy agudo el dngulo segln el cual se
dobla la pelanca =B- y —=B’- reppectivamente, los brazos cortos
~b2- y —bé- presentan cierta inclinacidn (oblicuidad) de su pun-
to de suspensidén, =2~ y —-2°'- respectivamente, hacia el exterior;

y por lo tanto hay todo un primer tiempo en el funcionamiento,
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¥ precisamente hasta que estos brazos cortos se hayan puesto
verticales, durante el cual los brazos inferiores, —A—- y —-A’-
respectivamente, guedan inmoviles, de modo que el levantamiento
se eMctua por el movimientc de las palancas superiores —B— y

5 -B?~ solas, y por lo tanto la carrera y el esfuerzo iniciales
se reducen a la mitad aproximadamente de los gue presentan y
requieren los otros gatos de paralelogramo, donde los lados
inferiores son activos desde el primer momento. De este modo,
se elimina el inconveniente del recorrido rapido y del esfuer-—

10 zo mayor en el principio.

En la zona donde se cruzan, las palancas inferiores —A-

y —~A’~- presentan cada una una ventanilla, —a—~ y —a’— respecti-
vamente, mientras gue se dispone una ventanilla vertical -c-
en correspondencia en vada una de las partes laterales —-C- de la

15 ©pase., Por estas tres ventanillas pasa un pequefio 2rbol loco =5-
el cual, al deslizarse sin juego seglin el crugamiento uUnico de
las tres ventanilles, asegura que no se desforme la figura
geométrica del aparsto. En efectt, en virtud de esta construc—
cién, los bragzos inferiores de las palancas inferiores —-4- ¥y

20 -A’= forman con la base del aparato un'am—plio tridngulo con
vértices en -1-, =1’- § =5-; el cual es una figura manifiesta~
mente indeformable. De esta manera se elimina tambien el incon-
veniente de la poca rigidez que ofrecen en su base los otros
gatps de paralelogramo.

25 La base del aparato estd constituida precisamente por
una chapa metdlica delimitada y doblada de modo que presentea
un fondo rectangular plano -E- y a lo largo de los lados lar—
gos, de este, los dos respaldos o pa;%es laterales mencionados
~C-. Cerca de los vértices del rectangulo de fondo estén em-

30 butidos en la chapa cuatro salientes —e-, gue constituyen pies

de apoyo y afianzamiento en el terreno. Este recténgulo de base
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es muy largo (20 cms. aproximadamente) respecto a los rectangu-—
los de buse de los otros gatos, logsfuales no pasan generalmente
de 4 cms. De este modo, hasta las grandes pendientes no bastan
para v®lcar el aparato —-se puede llegar sin peligro ha—-sta in-

- 5 clinaciones de 30%— y queda suprimido el otro inconveniente de
la poca estabilidad.

Los extremos superiores de los peres de palancas supero-—
res —=B- y -B’-, mas exactamente de sus prolongaciones —~b—- y —-b’-
estéa unidos entre si, cada uno con su propio compafiero de par,

10 por pequefios drboles transversales remachados, -6— y =6’— res—
pectivamente, Estos 4rboles, junto con el &rbol -3%— ya citado
que forma el veértice superior del gato, llevan y guian la pieza
~-F-, sobre la cual se apoya propiamente el eje de la rueda o par-
te que se ha de levantar, Esta pleza, que es la gque se levanta

20 en dltimo resultado, esté constituida (fig. 3) por una placa
memélica delimitada como en el plano y doblada de modo gue pre-—

sente una parte central plana rectangular ~f- y dos pequefios res-
paldos —fl- que salen longitudinalmente en la parte central, La
parte —f- presenta cuatro salientes —g—~ embutidos para retener

20 el eje que descansa en esta parte. Los respaldos —-f;~ presentan
en cambio cada uno tres ventanillas, o sea dos ventanillas hori-
zontales —fz— y —fé- en las cuales, durante el funcionamiento se
deslizan los &rboles ~6~ y —6’—- mencionados, y una ventanilla
vertical -f3~ en la cual se desliza el arbol —=3%—,

25 BEsta construccidén presentsa dos ventajas: en primer lugar,
se da una solucidn al problema de la ensambladura del plato su-
perior de levantamiento con el vértice superior dei gatof y en
efecto, la pieza —-F- resulta ensamblada en el vértice segin un
ampliotridngulo, con vértices en —6—, «6’= y =3~, lo que repre—

30 senta la mas perfecta seguridad de indeformabilidad, mien-tras

que los dos arboles —6- y —=6’— son un sostén de la mejor estabi-
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lidad para lgpieza —=F-. Y en segundo lugar, este detalle, junto
con la forma y el modo de totacidn de las otras palancas, resuel-
ve el problema de la uniformidad de la carrera de subida y des-
cen®m, y por lo tanto de la uniformidad del esfuerzo requerido,
lo que, entre otragtosas, faltaba en los otros gatos de este
tipoe.

En efecto, si se escogen oportunamente las dimensiones,
mientras gue cada elemento efectua su propio movimiento no uni-
forme, es decir cuando los arboles —6-6’- describen arcos con
el centro en -3%-, el centro —=%- se mueve en la vertical a con-
secuencia de la rotacidn de las palancas —-B-B’— sobre los ejes
-2~2'-, y los ejes -2-2’-ddscriben arcos con sus centros en —-1-
y —-1?=~; en total, es decir en el movimiento de la pieza supe-
rior extrema -F—, hay una uniformidad practicamente perfecta.
Pues a la carrera del eje -3~ gue va disminuyendo de velocidad
mientras que los ejes ~2-~ y —-2’—- qguedan inmdéviles, se a’iade la
carrera de los &rboles =6-~6'— producida por la rotacidn de las
palancas ~-b—- y -b’-, y despues cuzndo la velocidad de esta dis-
minuye tambien, se afiade la carrera de los ejes =2~ y =2’— de-
bida a la rotacidn de las palances =A- y —A’—-,

Encima de la pieza -F~ se dispone una pieza de prolon~
gacidn ~G- montada girstoria en el drbol -7- fijo en los res-
paldos —fl—. Esta piesa =G~ puede abatirse e introducirse en el
inter_or del gato, como se representa en trazos mixtos en la
figura 1, cuando el gato estd aplastado en posicidn de descanso.

Para la forma de ejecucidén representada se puede pox

!
ejemplo adoptar las dimensiones siguientes: en la posicidén dovla
da de descanso, altura de 9 cms. sobre una base de 20 cms. de
longitud, como ya se hea dicand. En estas condiciones, cuando el
gato estd en su pleno desarrollo, su altura es 33 cms. gquedando

la base igual. La carrera que se obtiene es por lo tanto 24 cms.
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Respecto a esta carrera, mas que suficiente en la practica, el
volumen del aparato es muy reducido, y no existe ningun otro
gato gue permita un tal recorrido con un volumen tan reducido
en eledescanso., Freciosa propiedad que elimina otro de los in—
5 convenientes mencionados.
Otra particularidad muy interesante en la practica es-—
triba en la unidn del véstago de accionamiento con el extremo
-d- del Arbol de tornillo -D-. El caracter esencial y ventajoso
de esta junta consiste en que el véstago de accionamiente-=H—,
10 por una simple presidn axial, puede ponerse rigido y alineado
con el tornillo -D-, de modo gue el gato forma entonces como
una sola pieza con el véstago, y por lo tanto puede colocarse
con toda comodidad y exactitud, y que, una vez colocado, una
ligera traccidn sobre el misuo vastago -~ restablece el juego
15 de cardan de la junta. Con este objeto (figura 4) el vastago
~-H- estd montado deslizable, por medio de>la clavija =h- 7 1la
ventanilla -j-, en un pequefio manguito -K-, el cual en Wltimo
resultado es el gue se prende en el extremo —d- del tornillo
=D-. La cruz de cardan -k~ presenta en su centro un agujero -m-
20 que tiene el mismo diametrc que el véstago —H-, cuyo didmetro
presenta tawbien en su interior el pequefio manguito —=K-., FYor 1lo
tanto, cusndo se empuja longitudinalmente el vastago ~H—-, éste
penetra en el agujero -k~ y en el pequefio manguito —K—-, y de este
modo la junta de cardan se alimina; mientras que si, despues de
25 colocar el gato se ejerce sobre este véasyago —H— una ligera
traccibén axial en sentido inverso, su extremo sale de nuevo de
los citados agujeros, y se restablece la articulacién de la jun-—
ta,.
Para que estas acciones axiales sobre el vastago =H-
30 no puedan producir el desacoplamiento del pequefio manguito -K-,

de lu cabeza -d- del tornillo -D-, este manguito estd acoplado
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con dicha cabeza por medio de junta de bayoneta, o sea por medio
de clavija =-n— y ventanilla de gancho, mas un muelle cilindrico
gue rodea la cabeza —d— del tornillo y que tiene una fuerza an-—
tagqa}sta superior a dicnas acciones axiales ejercidas sobre el
véstago —H~ para establecer y gquitar la junta.
Para poner el aparato en la posicidn de descanso, se

puede doblar el véstago ~H- en dos o mas puntos por medio de ar-
ticulaciones de disparo.

N 0 T

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) ©Nuevo cric o gato para veniculos automéviles, del
tipo llamzdo de paralelograwo, caracterizsdo porque en una pieza
que constituye la base del,aparato, la cual presenta un fondo
rectanzular —-E- con piés de apoyo y dos respaldos —-C- dispuestos
a lo largo de los lados larphos del rectangulo, estdn montadas
giratorias alrededor de los ejes -1- y -1’—, fijados en dichos
respaldos a proximidad y en el sentido de los lados cortos del
recténgulo, dos pares de palancas simétricas ~A- y —A’=, cuyas
palancas se doblan en dngulo obtuso hacia arriba, se cruzan en
su zona media, y en este punto de cruce estdn atravesadas por
un 4rbol ~5- gue al mismo tiempo atraviesa t—-ambien los respal-
dos -0~ de la base y que, junto con los ejes —1- y -1’- de las
palancas, fija siempre rigidamente estas palancas con la base del
aparato, pudiendo dicho arbol -5- seguir las palancas en su mo-
vimiento simétrico, y solo en este, en virtud de las ventani-
llas ~a~ y —a’-=, respectivamente, dispuestas en las palancas,

y de una ventanilla vertical-c— dispuesta en cada uno de los
respaldos —-C- de la base.

2) Cric o gato segin la reivindicacidn 1), caracteri-
zado porque, encima de los pares depepancas —A~ y ~A’- estan

montadas otros dos pares de palancas simétricas —B- y -B’-, las



10

15

20

25

%0

-10 -

cuales presentan cada una una flexidn segun un éngulo muy agudo,
de modo gue cada una de ellas forme una pala:ca de dos brazos,
un brazo largo y un brazo corto, y cuyss palancas, mientras con
el ex®memos del brazo largo estén articuladas enire si por me-
dio del A4rbol,~3~ y forman el vértice superior del gato, con el
extremo del brazo corto estan articuladas, por medic de los ejes
~2- y ~2’~, respectivamente, sobre los extremos superiores de
las palancas —A- y ~A’~ ¥y en su punto de inflexidn llevan cada
una con su propla compafiera de par una pieza fileteada hembra
—-4— y —4’- respecticamente en cuyas piezas penetra un_érbol ~D-
de tornillo, con filete cuadrado de paso inverso en las dos mi-
tades de su longitud.

3) Cric o gato segin las reivindicaciones 1, y 2, carac
terizado porque el dngudo segin el cual se doblan las palancas
-2~ y =B’- es tan agudo que en la posicidn inicizl de funciona-
miento los brazos cortos de estas palgnces resultan inclinados
desde su punto de suspensidn, —-2- y —-2°- respectivamente, hacia
el exterior, de modo yue desde el principio del funcionamiento
hasta el momento en que estos brazos, al girar, alcanzan la ver—
tical, las palancas inferiores -A- y —A’—, quedan inactivas y
con su brazo inferior quedan en posicidén de descanso sobre el
fondo -B-~ de la base del aparato.

4) Cric o gato segun las reivindicaciones 1 y 2, carac-
terizado porque las palancas —-B— y —-B’- se prolongan tambien mas
alld de su articulacidn comun ~3—- cada una en un brazo =-b— y =b’=
respectivamente, el cual en la posicidén inicial de fuencionamien-
to es horizontal, y en el extremo esta ensamblado rigidamente,
por medio del pesquefio 4rbol -6- y =6’- respectivamente, con su
propio compafiero de par.

5) Cric o gato segin las reivindicaciones 1 a 4 carac,-

terizado porque encima de las palancas —B-B’- estd montada una
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pieza -F- sobre la cual se coloca la parte gque se ha de levan-
tar, presentando dicha pieza un plato superior -f- con salientes
-g- y dos respaldos laterales —fl~ y descansando en los pegquefios
drvoles. —~6- y =67- por medio de ventanillas horizontales dispues-
5 tas en dichos respazldos, manteniendose en el centro del vértice
por medio del arbol =3%- gue se desliza por las ventanillas verti-
cales —f3—dispuestas en cada uno de los respaldos.

6) Cric o gato segun las reivindicaciones 1 a 5, carac-
terizado porque en virtud de la forma e las palancas —A- y —A’-,

10 -B- y -B’~ y sus prolongaciones, y tambien de la disposicidn de
sus ejes, los movimientos de estos 6rganos se combinan oportuna-
mente en el espacio y el tiempo; de modo que el esfuerzo motor
y le velocidad de movimiento de la pieza -F- son reducidos al
principip, y la velocidad y el esfuerzo motor sucesivos son

15 rpracticamente uniformes.

7) Cric o gato segun las reivindicaciones 1 a 6, carac—
terizado porgue la junta de cardan entre el vastago -H- de ac-
cionamiento y el arbol -D- de tornillos puede hacerse rigdza para
poder colocar clmoda y exactamente el aparato, y despues resta-

20 Dblecerse, estando la cruz de cardan -MO horadada en -m—- en el
centro, y estando asimismo horadados en el diametro del véstago
~H~ los pequefios tubos =-J- y —K~ gque terminan en esta cruz, y
pudiendo el véstago —H-, por efecto de simples acciones axiales
inversas, introducirse en estos agujeros y salir despues de ells,

25 mientras una Jjunta de bayoneta, con un muelle antagonista que
rodea ls cabeza -d- del arbol -D-, impide gin embargo gue dichas
acciones axiales produzcan el desacoplawiento de la pieza -K- de
la cabeza -D- del 24rbol,

8) Nuevo cric o gato para vehiculos automdviles.

Bar -
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celona, 3 de Enero de 1931,
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