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P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N  

a fa v o r  de

TOLEDO SCALE KANUEACTURING COMPANY -  d o m ic i l ia d a  en TOLEDO

(O hio , E .U .) 

por

"P e r fe c c io n a m ie n to s  en la s  “balanzas o b a scu la s  r e g is t r a d o r a s  de 

l a  carga t o t a l " .

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .

E sta  in v e n c ió n  se r e f i e r e  a la s  ba lanzas o b a scu la s  r e ­

g is t r a d o r a s  y especia lm en te  a la s  ba lanzas o b á scu la s  r e g i s t r a ­

doras que imprimen automáticamente e l  peso de una m ercqncia  de- 

5 terminado p or  l a  balanza o b á s cu la ,  r e g is t ra n d o  a s i  e l  peso  s o ­

bre b o l e t i n e s  de carga n otas  de e n v ió ,  r e c ib o s  u o t r o s  documen­

t o s .  Una ba lan za  o b á scu la  de e s te  t i p o  su m in istra  un memorándum 

d e l peso que puede ser  entregado a l  comprador. Una co p ia  o b t e n i ­

da con p a p e l carbón puede c o n s t i t u i r  un comprobante que se en - 

te g a  a l  c a je r o  o empleados de o f i c i n a s  de manera que se e v i t a n  

e r r o r e s  en la  c o p ia  de l o s  p esos  y se f a c i l i t a  a ambas p a rte s
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in te re s a d a s  un r e g i s t r o  exa cto  d e l  o b je t o  de l a  t r a n s a c c ió n .

En la s  ba lan zas o b á scu la s  es con ven ien te  que e l  órgano 

in d ic a d o r  tenga  un gran movimiento r e l a t i v o  s ien d o  muchas v e c e s

-  2 -

•'l movimiento de e s te  órgano in d ic a d o r  v a r io s  cen ten a res  de v e -  

5 ce s  mayor que e l  de l a  p la ta form a r e c e p to r a  de l a  ca rg a . Como 

que la  fu e rz a  d is p o n ib le  para mover a l  in d ic a d o r  se aproxima a 

cero  cuando e l  in d ic a d o r  se a ce r ca  a l a  p o s i c i ó n  de in d i c a c ió n  

es e v id e n te  que e l  menor rozam iento  en e l  s o p o r te  o c o j in á e  

de l in d ic a d o r  será  causa de que d ich o  in d ica d o r  se detenga l i -  

10 geramente an tes  de l l e g a r  a l a  deb ida  p o s i s i ó n  de in d i c a c ió n .

En la s  ba lan zas  o b á scu la s  no r e g is t r a d o r a s  se reduce  a l  m in i-  

mum e l  rozam iento  en e l  in d ic a d o r  haciendo que e s te  sea todo  

l o  l i g e r o  p o s ib le  y montándolo sobre  c u c h i l l a s  o sobre  c o j i n e ­

t e s  de b o la s  d e l  t ip o  mas s e n s ib le .  En la s  ba lan zas  o b á scu la s  

15 r e g is t r a d o r a s  l a  rueda que l l e v a  l o s  t i p o s  no s o lo  debe presen ­

ta r  e l  mismo gran movimiento r e l a t i v o  s in o  que debe e s ta r  dispues 

ta  además para que durante la  im p res ión  no se transm itan  es ­

fu e r z o s  in d e b id o s  a l o s  c o j i n e t e s .  Debe e s ta r  d isp u e s ta  además 

de manera t a l  que la s  l i g e r a s  d e - fo rm a c ion es  producidas, por un 

20 uso continuado no a fe c t e n  a l a  e x a c t i tu d  d e l r e g i s t r o .  Las ba­

la n zas  o b á scu la s  p r o v is t a s  de pesas para aumentar su c a p a c i ­

dad deben e s ta r  p r o v is t a s  también de medios que perm itan que e l  

aumento en l a  capacidad  o fu e rz a  de l a  ba lan za  prod u cid o  por 

la s  pesas sea r e g is t r a d o  s in  que se produzca  roza m ien to . E l ob- 

25 j e t o  p r i n c i p a l  de e s ta  in v e n c ió n  c o n s is t e  en obtener una ba lanza 

r e g is t r a d o r a  p r o v is t a  de una rueda de t ip o s  muy l i g e r a  y un i n ­

d ica d o r  r e g u la b le  que fu n c io n a  en com binación  con e l l a .

Otro o b je t o  c o n s i s t e  en obten er  un in d ic a d o r  r e g u la b le  

d isp u e s to  para in d ic a r  e l  aumento en la  carga t o t a l  que es com- 

30 pensado por e l  mecanismo autom ático  de p esa r .
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Otro o b je t o  c o n s i s t e  en d isp on er  un in d ica d o r  r e g u la b le  

que in d iq u e  e l  aumento en l a  carga  compensada por e l  mecanismo 

autom ático  de pesar y por la s  p esa s .

Otro o b je t o  c o n s i s t e  en d isp on er  un in d ica d o r  r e g u la ­

b l e  d isp u esto  para fu n c ion a r  en com binación  con l o s  medios 

in d ic a d o re s  e im presores .

O tros o b je t o s  y v e n ta ja s  aparecerán en e l  tra n scu rso

-  3 -

de la  s ig u ie n t e  d e s c r ip c ió n  hecha de acuerdo con l o s  p lanos ad­

ju n tos  en l o s  que se re p re se n ta  una forma p r e fe r id a  de e j e c u -  

10 o ió n  y en l o s  cu a les  se emplean números de r e f e r e n c ia  ig u a le s  

para la s  p a r te s  sem ejan tes .

En l o s  p lanos a d ju n to s :

L ^ figu ra  1 es un a lza do  de f r e n t e  en e l  que se han su­

prim ido d iv e rs a s  p a rtes  de l a  c a ja  de l a  b á scu la  o b je t o  de e s ta  

15 in v e n c ió n .

La f i g u r a  2 es una s e c c ió n  fragm en taria  a mayor e s c a la  

por l a  p a rte  p o s t e r i o r  de la  b á s cu la .

La f i g u r a  3 es un a lzado a mayor e s c a la  por l a  p a tte  

p o s t e r i o r  en e l  cu a l se han suprim ido algunas p a rte s  d e l  meca- 

20 nismo in d ic a d o r  e im presor.

La f ig u r a  4 es una s e c c i ó n  fragm entaria  d e l  mecanismo 

im presor y r e g is t r a d o r  p r a c t ic a d a  según l a  l i n e a  IV-IV  de la  

f i g u r a  3*

La f ig u r a  5 es una v i s t a  fragm en taria  por encima y en 

25 s e c c ió n  según la  l in e a  V-V de l a  f i g u r a  4.

La f i g u r a  6 es un esquema d e l  c i r c u i t o  e l é c t r i c o  en e l  

que se  rep resen ta n  esquemáticamente l o s  in te r r u p t o r e s .

La f i g u r a  7 es una v i s t a  l a t e r a l  y a mayor/éscala del 

in te r r u p t o r  in stan tá n eo  en su p o s i c i ó n  de r e p o s o .
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La f i g u r a  8 es o t r a  v i s t a  l a t e r a l  fragm en taria  de d ich o  

in te r r u p t o r  con p a rte s  en s e c c i ó n .  E sta  f i g u r a  re p re se n ta  a l  in ­

t e r r u p to r  en su p o s i c i ó n  a b ie r t a .

La f i g u r a  9 es  una s e c c i ó n  fragm en taria  según l a  l in e a  

5 IX -IX  de la  f i g u r a  8.

La f i g u r a  10 es una v i s t a  fragm en taria  por encima d e l  

a ju s te  a c e ro  de l a  p la c a  in d ic a d o ra  según l a  l i n e a  X-X de l a  

f i g u r a  2.

-  4 -

En una base (no rep resen ta d a ) co n v en ien te ,  se a l o j a  e l  

10 sistem a de pa lan cas  de s o p o r te  de la  carga  sobre e l  cu a l se  en­

cu en tra  montada como de costumbre l a  p la ta form a  r e c e p to r a  de l a  

ca rg a . Un t i r a n t e  - 1 -  e s tá  a r t i c u la d o  por  medio d e l e s t r i b o  - 2 -  

a un s a l i e n t e  d e l  s istem a de p a lan ca s  de s o p o r te  de la  carga .

B1 extremo s u p e r io r  de l t i r a n t e  - 1 -  e s tá  a r t i c u la d o  por  medio de l 

15 e s t r ib o  - 3 -  a una pa lan ca  - 4-  montada convenientem ente en un

p o r ta  c u c h i l l a s  - 5 “  f i j a d o  en un e s ta n te  - 6 -  de l a  c a ja  - 7 - .  Un 

t i r a n t e  - 8 -  que e s tá  combinado con d i f e r e n t e s  órganos in term ed ios  

e s tá  a r t i c u la d o  conectando l a  pa lan ca  - 4 -  a l  mecanismo de pén­

dulo e q u i l ib r a d o r  de l a  carga  -9 ~ .  Los péndulos de e s te  m ecan is- 

20 mo e q u i l ib r a n  una p o r c ió n  de la  carga  co lo ca d a  sobre  l a  p la t a  -  

form a. Los péndulos están  d isp u e s to s  para o s c i l a r  h a c ia  fu e r a  y 

h a c ia  a r r ib a  en una d i s t a n c ia  angular co rre sp o n d ie n te  a l  peso  de 

l a  ca rg a . Los d ie n te s  de una c re m a lle ra  - 1 0 -  su je ta  a una p a rte  

m óvil - 1 1 -  f i j a d a  a l o s  péndulos - 1 1 -  y - 1 2 -  engranan con l o s  

25 d ie n te s  de un p iñón  -1 4 “  f i j a d o  a l  á rb o l  -1 5 -*  ^ s te  á r b o l ,  e s ta  

montado en c o j i n e t e s  de b o la s  - 1 6 -  y -1 7 ”  f i j a d o s  a una armazón 

f i j a  - 1 8 -  a lo ja d a  en l a  cámara - 1 9 -  prácticam en te  en forma de 

c a ja  de relo^j montada sobre  la  c a ja  o armario - 7 - .  El mecanismo 

- 9 _ de péndulos e q u i l ib r a d o r e s  de l a  carga  e s tá  suspendido de 

30 l a  armazón - 1 8 -  por medio de c in t a s  m e tá lica s  f l e x i b l e s  adecua­

das
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Cuando se c o lo c a  una carga  s o b r ó la  p la ta form a  y e l  peso 

de la  misma es e q u i l ib r a d o  por e l  mecanismo de péndulos - 9 - ,  e l  

in d ic a d o r  - 2 0 -  f i j o  en e l  á rb o l  -1 5 “  g i r a  por l a  a c c ió n  de l a  

c re m a lle ra  - 1 0 -  y d e l p iñón - 144  en un ángulo p r o p o r c io n a l  a l  pe­

s c ó l e  l a  ca rga . El in d ic a d o r  señ a la  de e s ta  manera e l  peso  co ­

r re s p o n d ie n te  - 2 1 -  impreso o marcado convenientem ente sobxe la  

t a b la  - 2 2 -  f i j a  a la  c a ja  - 19 -  en e l  i n t e r i o r  de l a  misma. Cuan­

do se desea pesar  cargas s u p e r io r e s  a la  capacidad  d e l  mecanismo 

e q u i l ib r a d o r  - 9-  se emplea un mecanismo acc ion a d o  a mano e q u i l i ­

brador de la  carga  por medio de p e s o s .  Este  mecanismo de pesas 

comprende una v a r i l l a  -2 3 “  suspendida por medio de un e s t r ib o  

-2 4 “  de una e s p ig a  o c u c h i l l a  -2 5 “  que s a le  la te ra lm e n te  de la

-  5 -

palan ca  - 4- .  En el  extremo i n f e r i o r  de l a  v a r i l l a  - 2 3 -  se encuen­

t r a  una c a ja  de con tra p eso  - 26-  que ¿ i r v e  a l  mismo tiempo de 

15 apoyo para l a  pesa -2 7 “ . Las pesas  - 2 7 , - 28-  -2 9  y - 30-  es tá n  des­

t in a d a s  a descansar una sobre  otrq¿ál s e r  ba jadas por e l  m ecanis­

mo con ven ien te  unido a la  pa lan ca  - 31- .  Un s e c t o r  - 32“  p r o v is t o  

de e n ta l la d u ra s  - 33“  perm ite  c o l o c a r  e l  número de pesas deseado 

sobre  e l  p o r ta  pesas - 26- .  Para im pedir e l  movimiento o s c i l a t o -  

20 r i o  d e l  p o r ts^ e sa s  y de la s  pesas c o lo ca d a s  en é l  se d ispone un 

t i r a n t e  de gu ia  - 3 4 - .  Una v a r i l l a  -3 5 “  d i r i g i d a  h a c ia  a r r ib a  y 

que e s tá  con ecta d a  a l a  pa lanca  de acc ionam iento  - 31“ , a cc io n a  

una pa lan ca  in d ic a d o ra  - 36-  a r t i c u la d a  por una de sus extremos 

en una p o r c ió n  f i j a  de l a  cámara - 19 “  y que e s tá  p r o v is t a  en 

25 su o t r o  extremo de una s e r i e  de in d ic a c io n e s  - 37-  que re p re se n ­

tan l o s  pesos  c o rre s p o n d ie n te s  a l  aumento de carga  e q u i l ib r a d a  

por e l  mecanismo de p e -sa s  acc ion a do  a mano. De e s ta  manera que­

da a l a  v i s t a  d e l operador en l a  a b ertu ra  - 38-  de l a  ta b la  - 22-  

l a  magnitud ex a cta  de la  carga  e q u i l ib r a d a .

La b á scu la  hasta  ahora d e s c r i t a  c o n s t i tu y e  un t ip o  d e l  

cu a l e x is t e n  gran número en uso y que se f a b r i c a  en gran e s c a la

30
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por p ro ced im ien tos  con ven ien tes  de f a b r i c a c i ó n  re su lta n d o  a un 

p r e c io  de ven ta  re la t iv a m en te  b a jo .  S in  embargo la s  b á scu la s  im­

p re so ra s  y r e g is t r a d o r a s  se han vendido  hasta ahora a p r e c io s  r e ­

la t ivam en te  e lev a d os  por ser  de un t i p o  tan d i f e r e n t e s  de la s  

o r d in a r io s  y es p a rte  por e s ta  causa que sa  ven ta  no ha a lca n zad o

una gran im p orta n c ia . E ^ o s t e  de f a b r i c a c i ó n  y e l  p r e c io  de ven­

ta  dependen en gran manera de la s  c o n d ic io n e s  de f a b r i c a c i ó n .  Uno 

de l o s  f i n e s  de e s ta  in v en c ión  c o n s is t e  en f a c i l i t a r  medios por 

l o s  cu a le s  una b á scu la  p r o v is t a  de mecanismo autom ático  e q u i l i -  

10 brador de l a  carga  y de mecanismo de pesas a cc ion a d o  a mano pue­

de ser  c o n v e r t id a  en una b á scu la  im presora  apta para f a c i l i t a r  

un r e g i s t r o  permanente de l m ecanism o^otal.

E l á r b o l  - 1 5 -  a l  cual e s tá  s u je t o  e l  in d ic a d o r  - 2 0 -  

t ie n e  f i j a d a  en su o tro  extremo una rueda de t i p o s  -59 -♦  E sta  

15 rueda de t ip o s  -5 9 “  e s tá  co n s tru id a  de metal delgado y l i g e r o  

y en una de sus caras  l l e v a  grabadas en r e l i e v e  la  e s c a la  y t i ­

p o s .  E stos  t ip o s  y e s c a la  correspon d en  a l o s  t ip o s  y e s c a la  - 2 1 -  

marcados en l a  t a b la  - 2 2 -  y re p resen ta n  e l  peso de l a  ca rga . Por 

d eba jo  de l a  rueda de t ip o s  - 3 9 -  se encuentra  f i j a  una p la c a  de 

20 ín d ic e  - 4 0 -  l a  cu a l e s tá  s u je t a  a una p ie z a  - 4 1 -  en forma t a l

que puede c o lo c a r s e  cuidadosamente en e l  mismo p lano de la  rueda 

de t ip o s  - 3 9 - .  -'-'a p ie z a  - 4 1 -  a la  cu a l e s tá  s u je t a  la  p la c a  de 

ín d ic e  - 4 0 -  e s tá  montada d e s l i z a b l e  en un s o p o r te  de g u ia  - 4 2 -  

montado f i j o  en e l  i n t e r i o r  de l a  cámara - 1 9 -  y e s tá  a r t i c u la d a  

25 a un extremo de l a  p ie z a  de con ex ión  - 4 3 -  cuyo o t r o  extremo es tá  

a r t i c u la d o  a l  brazo  - 4 4 -  s a l i e n t e  de l a  pa lan ca  - 36- .  Ea p ie z a  

- 41-  p r o v is t a  de un p i s t ó n  empujado p or  un r e s o r t e  - 4 5 -  fu n c ion a  

en com binación  con una s e r i e  de muescas d e l  s o p o r te  - 4 2 -  separa­

das en tre  s i  y d isp u esta s  en una l i n e a  v e r t i c a l  que pasa p or  e l  

c e n tro  de r e v o lu c ió n  de l a  rueda de t i p o s ,  ba p la ca  de ¡undice 

- 40-  l l e v a  in d ic a c io n e s  o marcas en r e l i e v e  - 46- , - 4 6 a -4 6 b -4 6 c -

30
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- 4 6 d -  en l a  misma d i r e c c i ó n  que l o s  t i p o s  o c a r a c te r e s  de l a  

rueda de t i p o s .  Las marcas - 4 6 - ,  - 46a - ,  - 46b - ,  - 4 6 c - ,  -4 6 d -  r e ­

presen tan  l o s  aumentos dn la  carga  e q u i l ib r a d a  po:pél mecanismo 

de^pesas y están  d isp u esta s  para ser  impresas en l a  misma h o ja  

5 en l a  cu a l se r e g i s t r a  e l  aumento de carga  e q u i l ib r a d a  por e l  me­

canismo autom ático  de péndulos de modo que en e l  b o l e t í n  queda 

impreso e l  peso t o t a l  de l a  carga  d ep os ita d a  sobre  l a  p la ta form a .

Para p e r m it ir  que la  marca —46— pueda ser  c o lo c a d a  cu id a ­

dosamente con r e l a c i ó n  a una l i n e a  im agin aria  que pasa por e l  

10 cen tro  de r e v o lu c ió n  de la  rueda de t i p o s  l a  p la ca  —40— e s ta  

s o s te n id a  con juego en un rebord e  s a l i e n t e  h a c ia  a r r ib a  —40a— 

del s o p o r te  -4 0 b -  por medio d e l  t o r n i l l o  - 4 0 c -  que pasa por una 

ranura a largada  ¡¡véase f ig u r a  1 0 ) .  E l so p o r te  -4 0 b -  e s ta  s u je t o  

a ju s ta b le  a l a  p ie z a  - 4 1 -  por  l o s  t o r n i l l o s  -4 0 d -  y p resen ta

15 o t ro  reb ord e  s a l i e n t e  h a c ia  a r r ib a  - 4 0 e -  por e l  cu a l pasa un 

t o r n i l l o  de a ju s te  - 4 0 f -  que pasa p or  l a  p o r c ió n  doblada - 4 0 - g  

de l a  p la c a  - 4 0 - .  Un r e s o r t e  -4 0 h -  que rodea  a l  t o r n i l l o  - 4 0 f -  

y e s tá  en c o n ta c to  con e l  reborde  - 4 0 e -  y l a  p o r c ió n  - 4 0 g -  de 

l a  p la c a  - 40-  empuja constantem ente a e s ta  en una d i r e c c i ó n  y 

20 s i r v e  para mantener in v a r ia b le  a d ich a  p la ca  después de haber 

s id o  a ju s ta d a  por e l  t o r n i l l o - 4 0 f - .

Cuando se pesan cargas comprendidas en l a  capa cidad  de l 

mecanismo autom ática  de p én d u los , la s  pesas - 2 7 - ,  - 28-  - 2 9 -  y 

- 50-  permanecen suspendidas de s o p o r te s  en e l  i n t e r i o r  de la  

25 c a ja  - 7 -  y no e je r c e n  in f lu e n c ia  alguna sob re  e l  mecanismo de 

pesar y l a  pa lan ca  —56— in d ic a  e s ta  c o n d ic ió n  dejando b er  la  

in d i c a c ió n  " c e r o ” en l a  ab ertu ra  - 58- .  Cuando en l a  p la ta form a  

se c o lo c a  una carga s u p e r io r  a l a  capacidad  de l mecanismo au to ­

m ático  l o s  péndulos - 1 2 -  y - 1 J -  se mueven h a c ia  a r r ib a  h a sta  

que se apoyan con tra  to p e s  (no re p re se n ta d o s )  convenientem ente 

c o lo c a d o s  en e l  i n t e r i o r  de la  cámara - 1 9 - .  El in d ic a d o r  - 2 0 -

50
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acc ion ado  por  l a  c rem a llera  - 10 -  unida a l a  p ie z a  - 11-  que c o ­

n ecta  ambos péndulos r e c o r r e  tod a  l a  t a b la  - 22-  y queda d e te n i ­

do en i m p o s i c i ó n  in term edia  en tre  e l  c e ro  y l a  in d i c a c ió n  de

peso máximo. E sto  in d ic a  a l  operador que l a  carga  es mayor que
*la  capacidad  d e l  mecanismo autom ático  de pesar y que debe emplear 

e l  mecanismo e q u i l ib r a d o r  a cc ion a d o  a mano. Entonces e l  operador, 

mueve l a  p a lan ca  - 31-  de manera que un p i s t ó n  - 48-  pen etré  en 

l a  e n ta l la d u r a  s ig u ie n te  d e l  s e c t o r  - 32- ,  bagando a s i  l a  pesa 

-2 7 “  h asta  que descansa sobre e l  p o r ta  pesas - 26-  y l a  pa lan ca  

- 36-  con ecta da  d irectam en te  a l a  p a lan ca  - 31-  se desp la za  apa­

re c ie n d o  en l a  ab ertu ra  - 38-  la  in d i c a c ió n  ” 1000  l i b r a s ”  ( 500kg) 

en e^éjem plo rep resen ta d o . E sta in d i c a c i ó n  re p re se n ta  la  carga
1

e q u i l ib r a d a  por e l  mecanismo de pesas acc ion a do  a mano. El b r a -  

20 - 44-  que e s tá  con ectado  a s i  mismo a la  pa lanca  - 36-  p a r t i c i ­

pa de e s te  movimiento y l a  p la ca  - 40 -  y la  p ie z a  -4 1 — se d esp la ­

zan la te ra lm e n te  hasta que e l  p i s t ó n  - 45-  empujado por un r e ­

s o r t e  e n ca ja  con  l a  muesca co rre sp o n d ie n te  de modo que en l a  

p o s i c i ó n  de imprimir queda f i j a  l a  marca - 46a -  de l a  p l a c e e  

ín d ic e  - 40- .

Se comprenderá que cuando en e l  p o r ta  pesas - 2 6 -  se 

c o lo c a n  v a r ia s  pesas aparece  en la  ab ertu ra  - 38-  la  in d ic a c ió n  

co rre s p o n d ie n te  y que también la  marca correspondiente de l a  p la ­

ca de ín d ic e  - 40-  queda en l a  p o s i c i ó n  de im prim ir.

El mecanismo im presor comprende un tupe - 5 0 -  montado 

d e s l i z a b l e  sobre  unos c a r r i l e s  u órganos de gu ia  -5 1 “  l o s  

cu a les  están  f i j o s  a l o s  s o p o r te s  - 52-  que forman una s o la  p i e ­

za con una cámara de s o le n o id e  - 53“  y que están  s u je t o s  a una 

p a rte  - 54-  de l a  cámara - 19 -  por  medio de v a r i l l a s  de s o s té n  

- 55- .  Los c a r r i l e s  u órganos de gu ia  -5 1 “  s o s t ie n e n  y guian 

a s i  mismo un p o r t a -p la c a s  - 56-  que también puede moverse l i ­

bremente sobre  lo s  c a r r i l e s .  En una e n ta l la d u ra  d e l  p o r t a -

-  8 -
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p la ca s  se encuentra a lo ja d a  una p la c a  - 58-  f i j a d a  por un t o r n i ­

l l o  - 5 7 - .  La p a rte  p o s t e r i o r  de e s ta s  p la ca s  e® de forma l i g e r a -  

mente e s f é r i c a  apoyándose por e l l a  sobre  e l  p o r t a -p la c a  de modo 

que puede c o lo c a r s e  automáticamente en co rre sp on d en c ia  con o t r a  

5 s u p e r f i c i e .  Entre e l  p o r ta  p la c a  - 56— y l a  cabeza d e l  t o r n i l l o  

- 57-  se encuentra  un r e s o r t e  - 5 9 “  que empuja a l  t o r n i l l o  h a c ia  

fu e ra  y mantiene firmemente l a  p la c a  —58-* en su p o s i c i ó n  conve­

n ie n t e .  S a lien do  h a c ia  abajo  d e l  top e  —50— y del p o r t a -p la c a  - 56“  

se encuentran cu atro  c o r t o s  brazos  -6 0 — y **6l- re sp e ct iv a m e n te .

10 Los dos bra zos  - 6 0 -  que forman una s o la  p ie z a  con e l  tope  - 5 0 -  

están  p r o v is t o s  de abertu ras  en la s  cu a le s  e s ta  montado excén­

t r i c o  e l  á r b o l  - 6 2 -  que e s tá  f i j o  en p o s i c i ó n  por medio de l o s  

t o r n i l l o s  de s u je c c ió n  -6 3 “ * Los dos brazos  c o r t o s  - 6 l -  s o s t ie n e n  

análogamente un á r b o l  -6 4 “ « Los a r b o le s  - 6 2 -  y -6 4 “  están  con ec- 

15 tados  resp ect iv a m en te  por medio de a r t i c u la c i o n e s  de t i r a n t e s  

- 65— a un á r b o l  h o r iz o n t a l  de con ex ión  -6 6 — a l  cu a l  e s ta  s u je ta  

una p r o lo n g a c ió n  —67— d e l n ú cleo  —68— de s o le n o id e  que t ie n e  un 

movimiento de v a iv én  en e l  i n t e r i o r  de l a  bobina de s o le n o id e  

- 49-  a lo ja d a  en la  cámara de s o le n o id e  -5 3 “ . Ea bob in a  -4 9 “  e s ta  

20 r e te n id a  en la  cámara -5 3 “  por  medio de t o r n i l l o s  (no rep resen ­

t a d o s ) .  A la s  v a r i l l a s  s a l i e n t e s  h a c ia  a b a jo  - 7 2 -  e s tá  s u je t a  

una p la c a  anular de tope  - 7 0 -  para e l  n ú cleo  d e l  s o le n o id e ,  por 

medio de l o s  t o r n i l l o s  -7 1 “ . Estas dos v a r i l l a s  - 7 2 -  forman una 

s o la  p ie z a  con l a  p la c a  de c u b ie r t a  -69*". Ln r e s o r t e  -7 3 “  rodea  

25 a l  n ú cleo  - 6 8 -  e je r c ie n d o  p r e s ió n  h a c ia  a r r ib a  co n tra  l a  p la c a

de c u b ie r ta  -6 9 “  y h a c ia  aba jo  co n tra  un reborde  -7 4 “  de una p i e ­

za en forma de copa - 75-  f i j a d a  a l  extremo i n f e r i o r  d e l  n ú cleo  

- 68-  por medio del t o r n i l l o  - 7 6 - .  El r e s o r t e  -7 3 “  empuja c o n t i ­

nuamente h a c ia  ab a jo  a l  n ú cleo  - 68-  c o n tra  la  p la c a  de top e  

39 - 7 0 - .  El movimiento del n ú cleo  h a c ia  a r r ib a  e s tá  l im ita d o  por

e l  tope  - 7 7 - .  S u je to  al n ú c leo  - 6 8 -  por e l  t o r n i l l o  - 76-  y a i s ­

-  9 -
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lado d e l  mismo por medioi de aran delas  de m a te r ia l  d i e l é c t r i c o  

- 7 8 -  se  encuentra  un in te r r u p t o r  -7 9 “ . Este in te r r u p t o r  -7 9 “  

comprende una armazón f l e x i b l e  - 8 0 -  p r o v is t a  de p o r c io n e s  que 

p ro lon gan  la te ra lm e n te  en forma de a la s .  La armazón - 8 0 -  e s -  

5 tá  p r o v is t a  de ranuras - 8 l -  y - 82-  en la s  cu a le s  se  a lo ja n  la s  

p ie za s  de in te r r u p t o r  - 83-  y - 84“  r e sp ect iv a m en te . -L,as p ie z a s  

d^óontac£o - 8 6 -  y - 8 7 -  está n  s u je t a s  a una p ie z a  f i j a  que com­

prende una p la ca  a i s la n t e  - 85 - .  E sta  p la c a  -8 5 “  con la s  p ie za s  

de c o n ta c to  - 8 6 -  y -8 7 “  e s tá  c o lo c a d a  por d eba jo  de l a  p la c a  

10 - 7 0 -  de tope  de l n ú cleo  y e s tá  separada de e l l a  por dos t i r a n t e s  

- 8 8 -  y - 8 9 “ . Cuando la  b á scu la  fu n c io n a  e l  in te r r u p t o r  toma su­

cesivam ente la s  p o s ic io n e s  de la s  f ig u r a s  7, 8 y 7.

La f i g u r a  6 es un esquema de con ex ión  d e l c i r c u i t o  e l é c ­

t r i c o .  Las p a rte s  en e l l a  rep resen ta d a s  l o  son tan solgrfesquema- 

15 t icam en te  debiendo comprenderse que puede em plearse para e l l o  

c u a lq u ie r  p ie z a  con v e n ie n te .  Las bob inas  de s o le n o id e  a c c io n a ­

das por  c o r r ie n t e  continu a  son de una c o n s t r u c c ió n  mas s e n c i l l a  

y de ui>f uncionam iento mas segu ro . Por e s ta  razón  se d ispone  un 

r e c t i f i c a d o r  - 9 0 -  para tran sform ar en con tin u a  la  c o i -r ie n te  a l -  

20 te rn a .  Los con d u ctores  - 9 1 -  y - 9 2 -  e s tá n  en s e r i e  con  e l  gene­

rador -9 3 “  de c o r r ie n t e  a l t e r n a .  E l con du ctor  - 9 2 -  e s tá  in t e ­

rrumpido por un co n ta c to  normalmente a b ie r t o  -9 4 “  a cc ion a d o  por 

un r e l é  in t e r r u p t o r - -9 5 “ •

En p a r a le lo  con e l  r e l é  in te r r u p t o r  -9 5 “  se encuentra  

25 un in te r r u p t o r  t r a n s i t o r i o  - 9 6 - .  E ste in te r r u p to r  t r a n s i t o r i o  

- 9 6 -  comprende un cuerpo c i l i n d r i c o  hueco -9 7 “  s u je t o  a una 

p o r c ió n  f i j a  de l ap arato . El i n t e r i o r  de este  cuerpo hueco est|, 

cuidadosamente torn eado y c o n t ie n e  una p ie z a  - 98-  a modo de 

p i s t ó n  que puede moverse en v a iv é n .  Un r e s o r t e  - 9 9 -  que se apo- 

30 ya co n tra  e l  fondo d e l  cuerpo c i l i n d r o  -9 7 “  y c o n tra  e l  p i s t ó n  

- 9 8 -  empuja a e s te  hasta  una p o s i c i ó n  determ ina. La p ie z a  c i -
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l i n d r i c a  - 1 0 0 -  rodea  a l  cuerpo c i l i n d r i c o  - 9 7 -  y e s tá  p r o v is t a  

de medios (no re p re se n ta d o s )  que perm ite  un movimiento l im ita d o  

de v a iv é n .  El extremo extern o  de l a  p ie z a  -1 0 0 -  s i r v e  de p u ls a ­

d or .  Cuando ven cien do  la  r e s i s t e n c i a  d e l  r e s o r t e  -1 01— se empuja 

e l  pu lsad or  se comprime l ig era m en te  e l  a i r e  con ten id o  en tre  l a  

cabeza  d e l  p i s t ó n  - 9 8 -  y la  p a rte  in te rn a  de l a  p ie z a  -1 0 0 -  y 

empuja a l p i s t ó n  - 9 8 -  junto con su va stago  -1 0 2 -  h a c ia  ad e lan te  

cerrando momentáneamente e l  c o n ta c to  -1 0 3 ~ . El in te r r u p t o r  t ra n ­

s i t o r i o  - 9 6 -  e s tá  d isp u e s to  en forma t a l  q^ue la ^ r e s ió n  de la  

column^de a i r e  se desvanece inmediatamente perm itiendo  que e l  

r e s o r t e  - 9 9 -  haga v o lv e r  a l  p i s t ó n  a su p o s i c i ó n  i n i c i a l .

Cerrando e l  c o n ta c to  -1 0 3 -  se c i e r r a  e l  c i r c u i t o  de c o ­

r r i e n t e  a l te r n a .  El r e c t i f i c a d o r  - 9 0 -  se e x c i t a  y su m in istra  

c o r r ie n t e  continu a  a l  r e lé  de e le c t ro im á n  - 1 0 4 - .  La c o r r i e n t e  

a s i  p rod u cid a  ‘mantiene cerrad o  al c o n ta c to  - 9 4 -  hasta  que se 

interrumpe e l  c o n ta c to  d e l  in te r r u p t o r  in stan tá n eo  - 7 9 -  unido 

a l  n ú cleo  d e l  s o le n o id e  -6 4 “  que se  mueve en e l  i n t e r i o r  de l a  

bob ina p r in c i p a l  de s o le n o id e  -4 9 “ . La bob ina  de so^enoido es 

a lim entada por c o r r ie n t e  con tin u a  por l o s  con d u ctores  -1 0  5*" y 

- 1 0 6 - .  U11 condensador -1 0 7 “  s i r v e  para e v i t a r  l a  e x ce s iv a  p ro ­

d u cc ión  de ch isp a s  en l o s  c o n ta c to s  del in te r r u p to r  - 7 9 - .  Cuan­

do se interrum pe e l  c o n ta c to  d e l  in te r r u p t o r  in stan tá n eo  - 7 9 -  

ce sa  instantáneam ente e l  su m in istro  de c o r r ie n t e  con t in u a . De 

e s ta  manera cesa  la  e x c i t a c ió n  del e le c tro im á n  -1 0 4 -  l o  que p e r ­

m ite que e l  c o n ta c to  - 9 4 -  d e l  r e l é  in te r r u p t o r  - 9 5 “  se abra . Este 

c i c l o  fu n c io n a  durante solam ente una f r a c c i ó n  de segundo.

Obsérvese que a l  empujar e l  p u ls a d o r -1 0 0 -  la  r e a c c i ó n  

de l a i r e  co n tra  e l  p i s t ó n  - 98 -  es s o l o  momentánea y que deb ido  a 

l a  c o n s t r u c c ió n  d e l in te r r u p to r  se e v i t a  l a  r e p e t i c i ó n  d e l  c i c l o

30 fu n c io n a l  a menos que se aprime de nuevo e l  p u lsa d o r .  E l n ú c le o  

- 6 8 -  empujado por e l  r e s o r t e  -7 5 “  v u e lve  a su p o s i c i ó n  i n f e r i o r



arra stra n d o  a l  in te r r u p t o r  in sta n tá n eo  — 79—, cerrando de nuevo 

sus c o n ta c to s  y tomando la  p o s i c i ó n  con ven ien te  para e s ta r  de 

nuevo en c o n d ic io n e s  de fu n c ion a m ien to .

Supongamos que se c o lo c a  sob re  l a  p la ta form a  de la  bás­

cu la  una carga  de 2 .700 l i b r a s  (1350 kg) que deba p esa rse  y re ­

g i s t r a r s e  su p eso .  Al c o lo c a r s e  e s ta  carga  sobre  la  p la ta - fo r m a  

su peso es e q u i l ib r a d o  pa rc ia lm en te  p or  lo s  péndulos o s c i l a n t e s  

- 1 2 -  y - 13-  montados en l a  cámara - 1 9 -  pero  como que l a  carga  es 

mayor que l a  capacidad  de pesada autom ática  l o s  péndulos  - 1 2 -  y 

- 13-  o s c i l a n  hasta  mas a l i a  d e l  movimiento t o t a l  de l mecanismo 

e q u i l ib r a d o r  autom ático y e l  in d ic a d o r  quedara parado mas a l i a  

de l a  in d i c a c ió n  de peso  máximo de la  tapa - 2 2 -  que es de 1000 

l i b r a s  (500 Kg) en e s te  c a s o .  A c o n t in u a c ió n  e l  operador por me­

d io  de l a  pa lan ca  - 31-  c o l o c a  una pesa  -2 7 — sobre  e l  p o r ta  pe­

sas - 2 6 -  suspendido de l mecanismo de palancas La fu e rz a  e q u i l i -  

bradora  de e s ta  pesa es de 1000 l i b r a s  ( 500 kg) o igual a l a  ca ­

pa cidad  de l a  t a b la .  Como que l a  carga  es mayor de 20001 ibras 

(1000 kg) e l  in d ic a d o r  quedará q u ie to  en e l  e s p a c io  de l a  t a b la  

d e s p r o v is t o  de in d ic a c io n e s  debiendo c o lo c a r s e  sobre  e l  p o r t a -  

pesas - 2 6 -  l a  pesa - 2 8 -  aumentándose a s i  l a  capacidad  de l a  bás­

cu la  hasta  3000 l i b r a s  (1500 k g ) .  Como que la  carga  co lo ca d a  

sobre  l a  p la ta form a  pesa únicamente 2700 l i b r a s  (1350  kg) la s  

2000 l i b r a s  (1000 kg) serán e q u i l ib r a d a s  por e l  mecanismo a c c i o ­

nado a mano y la s  700 l i b r a s  (350) k g . )  r e s t a n te s  l o  serán por  

e l  mecanismo de péndulos au tom ático  haciendo que e l  in d ica d o r  

a c c io n a d o  por d icho mecanismo in d iq u e  e s ta  can tid ad  sobre  la  

t a b la .  La carga  e q u i l ib r a d a  por e l  mecanismo de pesas a cc ion a d o  

a mano aparece  en l a  ab ertu ra  - 38-  de l a  t a b la  - 22- .  Cuando la  

pesa  - 2 7 -  fu e  c o lo ca d a  sobre  e l  p o r ta  pesas - 2 6 -  a p a r e c i - o  en 

d ich a  ab ertu ra  la  in d i c a c ió n  ” 1000” (500) apareciendo  la  i n d i ­

c a c ió n  ” 2000” (1000) a l  hacer b a ja r  sobre  e l  p o r ta  pesas la  pesa
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- 2 8 - .  Sumando l a  can tid ad  in d ica d a  por  e l  in d ic a d o r  - 2 0 -  con  la  

in d i c a c ió n  que aparece en d icha  ab ertu ra  se o b t ie n e  e l  peso  t o ­

t a l  de la  ca rg a , l a  p la ca  de ín d ic e  - 4 0 -  e j e r c e  una fu n c ió n  an-já

lo g a  para e l  mecanismo im presor &a que se  d esp la za  automaticament 
V' ,

por  l a  a d ic ió n  de cada pesa sobre  e l  p o r ta  pesas s ien d o  a c c io n a ­

da también por e l  mecanismo in term ed io  y por  la  pa lan ca  - 31“ , 

quedando en e l  e jem plo a n te r io r  c o lo c a d a  la  in d i c a c ió n  - 46b -  

en p o s i c i ó n  t a l  que a l  s e r  a cc ion a d o  e l  mecanismo im presor en 

la  forma antes  in d ica d a  se imprimen a l  mismo tiempo la  in d i c a ­

c ió n  700 (350) de l a  rueda de t ip o s  - 3 9 -  y l a  in d i c a c ió n  2000 

(lOOO) de l a  p la c a  de í n d i c e s . ' Estando l a  rueda de t i p o s  f i j a d a  

a l  mismo á r b o l  que e l  in d ic a d o r  - 2 0 -  su movimiento angular de 

r o t a c i ó n  es ig u a l  a l  de d ich o  in d ic a d o r .

Esta in v en c ión  re q u ie re  e l  empleo de formas e s p e c ia l e s  

de notas  de en treg a , r e c i b o s  u o t r o s  documentos. be acostumbra 

con serva r  una c o p ia  de e s t o s  documentos cuya forma e s p e c ia l  men- 

- c io n a d a  c o n s is t e  en un o r i g i n a l  que pueda im prim irse  en p a pe l 

d e l grosor y c o n d ic io n e s  usu a les  y una c o p ia  en papel t r a n s lú c id o ,  

empleándose una h o ja  de papel carbón  de dos caras  in te r p u e s to  

en tre  ambas h o ja s  f i t a d a s .  Cuando después de c o lo c a r  una carga  

en l a  p la ta form a  de l a  b á scu la ,  é s ta  ha quedado en rep oso  se 

in tro d u ce  e l  b o l e t i n  de cargo  o e l  documento c o rre s p o n d ie n te  en 

la  ranura -1 1 0 -  (véa se  f i g u r a  6) y se guia  hasta  quedar en la  

p o s i c i ó n  debida  f r e n t e  a l a  rueda de t ip o s  -3 9 “  y de l a  p la c a  

de ín d ic e  - 40-  g r a c ia s  a l o s  órganos de g u ia  -311- y - 1 1 2 - ,  Empu­

jando e l  p u lsa d or  -1 0 0 -  se  produce como antes se ha d ich o  la  

e x c i t a c i ó n  de la  bob ina  -4 9 “ . E l n ú cleo  - 6 8 -  se  mueve h a c ia  a r r i ­

ba y hace que por medio de l a  p r o lo n g a c ió n  -6 7 “  d e l  mismo y d e l

-  15 -

brazo - 6 6 -  l a  a r t i c u l a c i ó n  de t i r a n t e s  f i j a d a  a l  mismo tome una 

30 p o s i c i ó n  p rácticam en te  h o r i z o n t a l ,  empujando a l  top e  - 5 0 -  y la  

p la c a  - 58-  uno co n tra  o t r o .  Gomo que l a  rueda de t ip o s  -3 9 “  y la
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p la c a  de in d i c e s  - 4 0 -  está n  s itu a d a s  en tre  e l  tope  - 5 0 -  y l a  

p la c a  - 58-  e l  documento c i t a d o  previam ente in s e r t o  en la  ranura 

-1 1 0 -  y c o lo c a d o  en f r e n t e  de la  rueda de t ip o s  y de l a  p la c a  de 

ín d ic e s  es apretado co n tra  l a  rueda de t ip o s  y l a  p la ca  de i n d i -
A

c e s ,  im prim iéndose simultáneamente e l  increm ento o aumento de 

carga  e q u i l ib r a d o  p or  e l  juego  o mecanismo de pesas a cc ion a d o  a 

mano y l a  ca rg a  e q u i l ib r a d a  por e l  mecanismo autom ático  de pén­

d u lo s .

El á rb o l  - 6 2 -  s o s te n id o  en l o s  bra zos  - 6 0 -  que forman 

10 p a rte  d e l  top e  - 5 0 -  p re se n ta  sus extremos torn eados  e x c é n t r i c a ­

mente con r e l a c i ó n  su e j e  de modo que cuando g i r a  l ig era m en te  

se o b t ie n e  en e l  momento de l a  im p res ión  e l  e s p a c io  l i b r e  s u f i -  

ciente^éptre e l  top e  y l a  p la c a .  -̂ 1 peso t o t a l  de l a  carga  se 

imprime correcta m en te  en e l  o r i g i n a l  d e l documento m encionado.

15 ^n l a  c o p ia  l a  e s c a la  y l o s  números aparecen  im presos en e l  dor­

so e in v e r t id o s  por c o n s ig u ie n te  pero  como e l  m a te r ia l  es t ra n s ­

lú c id o  pueden ser  fá c i lm e n te  l e i d o s  por e l  anverso en su p o s i ­

c i ó n  c o r r e c t a .

Se comprenderá que e l  con ju n to  d e s c r i t o  se  adaptq p le n a -  

20 mente a l a s  c o n d ic io n e s  enumeradas para cum plir  por  com pleto  

l i s  o b je t o s  c i t a d o s .

H 0 T A

Se r e i v i n d i c a  como o b je t o  de e s ta  p a te n te :

1) Balanza o b á scu la  r e g is t r a d o r a  p r o v i s t a  de un meca- 

2 5 nismo r e g i s t r a d o r  que compi'ende un órgano im presor de m a te r ia l

delgado p r o v i s t o  de ín d ic e s  o c a r á c te r e s  cuyo mecanismo im presor 

fu n c io n a  en com binación  con ambos mecanismos e q u i l ib r a d o r e s  d e l  

peso  ta n to  e l  autom ático de péndulos como e l  mecanismo de pesas 

d isp u e s to  para aumentar l a  fu e rz a  de la  b á scu lo  o b a lan za .

2) Balanza o b á s c u la  r e g i s t r a d o r a  según l a  r e i v i n d i c a ­

c ió n  1 en l a  cu a l e l  órgano im presor comprende un d is c o  v e r t i c a l

30
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de m a te r ia l  delgado y l i g e r o  p r o v i s t o  de una p e r i f e r i a  f l e x i b l e  

sobre  e l  cu a l se encuen tras  d i s t r i b u i d o s  l o s  c a r a c te r e s  in d i c a -  

— dores de l o s  pesos  y en l a  cu a l e l  mecanismo r e g is t r a d o r  com­

prende a s i  mismo un árgano im presor de ín d ic e s  d isp u e s to  en e l
v.

5 mismo p lan o  que d icha rueda de t i p o s  encontrándose e l  órgano

im presor de l o s  ín d ic e s  y l a  p a rte  adyacente de l a  rueda de t i ­

pos s itu a d o s  en tre  un b loque de tope y un b loque im presor d i s ­

pu esto  para comprimir una o mas h o ja s  de papel co n tra  d ich o  d i s ­

co o rueda de t ip o s  y d ich o  órgano im presor de ín d i c e s .

10 3) Balanza o b á scu la  r e g is t r a d o r a  según la s  r e i v i n d i c a ­

c io n e s  1 o 2 comprendiendo un mecanismo in d ic a d o r  c o n s t i t u id o  

por un in d ic a d o r  y una t a b l a ,  m ov ib les  uno con r e l a c i ó n  a la  

o t r a ,  estando d ich o  mecanismo in d ic a d o r  acc ion a do  por  e l  m ecanis­

mo de pén d u los .

15 4 ) Balanza o b á scu la  in d ic a d o ra  según la s  r e i v i n d i c a -

— c io n e s  1 , 2 ó 3 en la  cu a l e l  mecanismo e q u i l ib r a d o r  que au­

menta l a  fu e rz a  de l a  b á scu la  e s t é  d isp u e s to  para  ser  a c c io n a ­

do a mano.

5 ) Balanza o b á scu la  r e g i s t r a d o r a  según la s  r e i v i n d i c a -

20 c io n e s  1 , 2 , 3 , 4 , en la  cu a l e l  d i s c o  im presor es a cc ion a d o  por

e l  mecanismo e q u i l ib r a d o r  de péndulos o por e l  mecanismo in d ic a ­

dor .

6 ) Balanza o b 4 scu la  r e g i s t r a d o r a  según l a  r e i v i n d i c a ­

c ió n  5 en l a  cu a l e l  órgano im presor de ín d ic e s  comprende una

25 p la ca  p r o v is t a  de una s e r i e  de ín d ic e s  que rep resen ta n  e l  peso 

de la s  cargas  e q u il ib r a d a s  por la s  pesas d e l mecanismo e q u i l i ­

brador de p e sa s ,  estando d ich a  p la c a  montada m ovible  y con ecta da  

fu n cion a lm en te  a d ich o  mecanismo e q u i l ib r a d o r  por p e sa s .

7) Balanza o b á scu la  r e g is t r a d o r a  según l a  r e i v i n d i c a ­

do c ió n  3 comprendiendo un in d ic a d o r  m ovib le  p r o v is t o  de g ra d u a c io ­

nes de peso para in d ic a r  la  magnitud de l a  carga  e q u i l ib r a d a  por
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e l  mecanismo e q u i l ib r a d o r  por  p e sa s .

8) Balanza o b á scu la  r e g is t r a d o r a  según la  r e i v i n d i c a ­

c ió n  7 en l a  cu a l e l  órgano m ovib le  im presor de ín d ic e s  e s tá

con ecta do  funciona lm ente  a l  in d ic a d o r  m ovible que señ a la  l a  
’W

5 carga  e q u i l ib r a d a  por e l  mecanismo e q u i l ib r a d o r  por p e s a s .

9) P er fe cc io n a m ie n to s  en la s  ba lan zas o b á scu la s  r e ­

g is t r a d o r a s  de la  carga  t o t a l .

B a rce lon a , 20 de D iciem bre de 1930.
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