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H4MORIA D#SCRIPTIVA
parsz solicitar
PALTA4NT & D & INV4ENCIONW
en
EsPARA

por VgINLg efios
a nombre ¢s Josef Kax1. R U D OL F, de nacionsli-
dad checogslovacg Y residente en 405 Collins Street,

v

MSLBOURNE, Victoria, AU ST RAL I A, por:

" UN GRUPO MOLOR"

&ste invento se refisre a un con-
junto motor o aparato para generar energia mecéd-
nica pera realizar el trabsjo,

il aparato perfeccionado funciona
en viriud de le fuerza de gravedad, Fundamen-~
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talmente, 21 invento comprende un elemento que
€8 deja caer por la fuerza de gravitacidn para
producir energia, y medioe asociados para equi-
librar le fuerza e gravitacisn sobre Adicho ele-
mento, con el fin de devolverlo a su posicidn
original por el consumn éa2 una cantidad de ener~
gia menor qua el ocasionado por su descenso gra-
vitatorio, .

i1 aparato consiste bdsicamente
en un iraysacto cerrado con una parte inclinada
hacia abajo y otra hacia arriba, un cursor que
se mueve en dicho trayecto y genera snergia al
descender por gravitacidn siguisndo la pendien~
te del trayecto, y medios para equilibrar sl
peso de dicho elsmento mientres se restituye éste
a su a8levacidn original,

81 trayecto puede ser oscilatorio
sobre pivotes, y los drganos de equilibrio pue-
den consislir en una pesa compensada que se mon-
ta para hacgr oscilar el circuito de modo que al
cursor vuelva a su elevacidn original, Pueden
emplearse medioe para imprimir una parte de la
anergia gensrada por 21 descenso del cursor al
trayecto, durante su movimiento oscilatorio, pa-
ra mantener asi 1z amplitud de la oscilacidn,
Alvernativaments, el trayaecto puede ser fijo,
ut ilizanco pesas giratorias para dar un impulso
&l cursor y ayudarle a subir el segmento ascen-
dente del trayscto,

4n los dibujos adjuntos represen-

tan:
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La figura 1, una planta ¢ée un
aparato motor completo segun una forma ejemplar
del invento, con trayecto gscilatorio.

La figure 2, una vista en aleva-
¢idn lateral, |

La figura 3, une elevacidn por un
exiremo de la figura 1,

La figure 4, une seccidn vertical
68l aparalo expuestio en la figura 1.

Las figuras 5 y 8, esquenas de la
accidén oscilatoria del trayscto mdvil miantras
funciona =21 aparato.

_ La figurs 7, un pormenor ¢e una
de las pecciones deelizentes del trayecto, desti-
nadas al fin luego descritp.

La figura 8, un2 seccidn longitu-
dinal ée la figura 7,

La figura 9, una seccidn transvar-
sal de la misma,

La figura 10, una planta del meca-
nismo de freno usado en el aparato,

La figurza 11, el sistema =1éctrico
bPara arrancar, parar y maniokrar en general el
aparato,

La figura 12, un esquema del cua-
éro de mando,

La figura 13, una seccidén de otra
forma de aparato en que el movimiento oscilatorio
del treyecto se obtiene por medio de poleas leg-
tradeas giratorias.

La figura 14, una planta de parte
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de 1la figura 13, con la ¢isposicién de las po-
leas lastracas y conexionps'de mando,

La figura 1B, un pormenor rela-
tivo a la posicidn de la polea lastrada del lado
préximo, en la figura 14,

La figura 16, una vista anfloga
de ls posicidn corresponciente de la polea del
otro lado,

La figura 17, una planta de otra
forma del aparato, an que 31 trayecto es fijoy
se usan poleag lastradas giratoriss para ayudar
al cursor cuando remonta lag subidas del trayec~
to,

La figura 18, una elevacidén en
seccién del aparato expuesto en la figura 17,

La figura 19, una seccidn lateral
del mismo,

La figura 20, una elevacidén la-
teral de una de las poleas giratoriass lastradas
que muestran las figuras 17, 18 y 19,

Le figura 21, una planta de la fi-
gura 20,

La figura 22, una seccidn trane-
versal por la linea A-A de la figura 20,

Lz figura 23, una vigta longitudinal
& través de una de lsos pesas de la polea girato-
ris,

Las figuras 24, &b y <6, vistas de
una variante de rueda giratoris lastrads gque puade
emplga;se con el aparate representadp en las figu-

rag 17, 18 y 189,
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Le figura 27, une vista lateral de
una veriante de conmstruccién en el cursor.

La figura 28, una plarta de la
figure 27.

La figura 29, una vista anéloga
s 1la 27, relativa a la accidén de las partes,

La figurae 30, un pormenor de otra
variante de cursor,.

La figura 31, una seccidn por la
linea B-R de la figura 30,

La figura 32, una seccidén de un
mecanismo modificado para imprimir un impuleo =zl
trayecto ogcilatorio,

La figura 33, otra variasnte de
elomento impulsor del trayecto oscilatorio,

Las figuras 34, 35 y 36, mecios
para ajusiar horizontalmente los pivotes del tra-
vecto oscilatorio con relacidn a las obras partes
del aparato,

Las f;gu;gg 37 y 38, elementos de
sjuste vertical de los pivotes del trayecto osci-
latorio,

Las figuras 39 y 40, pormanores de
drganos para ajustar vaearticalmente el trayecto
fijo.

La figura 41, una planta de una
forma de aparato con dos trayectos concéntrica-
mente dispuestos,

La figura 42, ura perspectiva de

la figure 41,

La forma complata del conjunto mo-
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}pg_ilps;rado en las figuras 1 2 12 se destina
principslmente a la propulsidn de un_génera@or
¢e ensrgia eléctrica, Pero, con ligeras modi-
f;cgqy>nes, puede servir para otros géneros de
propulsidn,

in las figuree 1 23 10, 1 indica_
una base ¢ fundamento de construccidn adecuada,
sobre la cual se montan dos armaduras 2 que 0=
portan pivoetes 3. De éstos se suspende un

traysclo o pista cerrada 4, con preferencia circu-

) lar, como indica la figura 1, Los pivotes 3

ge disponen Ciametralmente opuestoe, y &l tra-
yecto se equilibra bien sobre ellos para que Os&-
cile libremente,

) &4l trayecto o pista se construye
con dos declives § y dos rampas 6, Cada de-
clive comprende aprogimadamgnte la mitaé de la
circunferencia del trayescto, y cade rampa el ter-
019 restante, Las rampas son, por consiguien-
te, dog veces mée pina que los declives,

_ Una pess de compensacidn 7 cuelga
cel trayecto 4, donde se sujata por medio de dos
0 mas barras curvas 8 debidamante conectadas por
sus extremos opuestos 21 lado inferior de la es-
tructura de l2 pista, como indican las figuras 2
y 3, s8la pesa puede funcionar como un pén-
dulo y hacer que la pista oscile en forma adecua-
da sobre sug pivotes 3,

Un arbol principal 9 se dispone

vgrticalmente en el centro de la pista 4, y gira

por su extremo inferior en un cojinets de presidn
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10 mohtadoign-la basg_l. ) 41 extremo superior
ée ¢icho érbol principal gira en un cojinete 11
montado en un bastidor o supersiructura 12,
Un brazo radial 13 se conecta por su extremidad
interior al &rbol principal 9 o a una pieza co-
locada sobre el miemo, de modo que gire perma-
nentemente con el &rbol, siendo a la vez suscep-
tible de oscilar hacis arriba y hacia abajo,
Dicho braszo, por su extremicad exterior, copor=-
ta en forma giratoria una poleg o rodillo~l4
adaplado pare recorrer la superficie superior
@g} traygpto, ¥y con prefefencia provisto de una
llanta eléstica adecuada 15,

a4l brazo rad;al 13 se lastra bien
para ejercer sobre él considerable fuerza de gra-
vitacidn, Cuando al sparato se usa parz ge-
nerar electricidad, puecds obtenerse el peso ne-
cesario montando el genarador eléotyico 16 direc~
tamente sobre dicho brazo racisl 13, como indica
la figura 2, Dicho genersdor se mueve con
preferencié por medio de una rueda dentaca 17 co-
nactace a la polea 14 y qus engrane con un pifidn
18 que llqya el eje_19 ¢el generador, 4 esen-
cial que el peso del brazo 13 y las pertes monta~-
das en él ses inferior al del contrapeso 7, parza
qgg.éste pueda provocar el movimiento oscilatorio
cgnvenienpg del trayecto y restituir asi el cur-
80T a su posicidn originsl daspués de cada Ges~
censo,

Bl exiremo inferior del &rtol prin~

cipel 9 soporta un volante 20, provieto de dien-
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tes‘21 que engranan con un pequefio piﬁén 22 en=
uhavétado en el eje de& un pequetio electromotor
de arranque 23 montado sn la base 1,

Una rueda biselada de corona 24
ge fija en el &rbol 9 ¥y engrana con un psr dé
pifiones biselados opuestos 25, montados en érbo-
les horizontales separados 26, Dichos &rbo-
les horizontales van montedos en cojinetes 27 )
fijos a la base 1, y puecen acoplarse a érbolgw
ﬁq p;olongacién 28, por medio de embragues apro-
piados de friccién 29 (figura 2), Los &rbo-
les adicionales 28 éstén.alipeadOS horizontal-
mente con los &rboles 26, v descansan sobre co-
jinetes 30 montados también en la base 1. Bl
extremo exterior de cada prolongacién lleva una
ruecda biselada 31 que engrana con otra 32 monte-
éa en un 4rbol corto 33, =1 cual descansa an un
broazo de soporte 34 y lleva un ¢ieco de leva 38,

Los discos de leva o excéntricos
35 se conectan Yor medio de varillas 36 & la ba-
sé del trayecto 4, y pueden girar con intermi@en-
cias por obra de los ambragues de friccidn 29,
para imprimi? impulgos a ledos opuectos del tra-~
yecto_a fin_pe_mgqtppgrwla amplitud de su movi-
miento oscilatorio por la accidn del contrape-
go 7.

Los smbragues de friccidn 29 se
:9gulan“po? medio‘de una leva,ppble 37 montada
en'gl érbpl_principal 9 ¥ que puede accipnar unas
barres horizontales opusstas 38, Dicbas»vari-

llas resbalan en guias 39, y tienen sus extremos
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interiores en contacto con la lava 37 por maedio
6e resortes espirales 40, Los extremoe exte-
riores de dichas varillas se conectan a pzlencas
de ambrague 4l.que regulan el contacto de los
embragues de friccidn (figura 2).

Para aqelerar 2l movimisnto osci-
latorio de 1a pista 4, por influjo del contrapeso
7, pusden colocarse dos amortiguadores de resorte
42 en lados opuestos del centro de rotacidn u os-
cilacidn dé?quella. Cada amortiguador compren-
de un‘ciliparo vertical 43 con pivote en la arma-
dura 12 y resorte compresor 44, del que se sus-
pende una placa o vistago moderador 45. Una
varille vertical 46 se articula por su extremi-
dau superior &l lado inferior ¢de la pista 4, ¥y su
extremicad inferior atraviesa suelta el cilindro
43 y la placa moderadora 45. Un piedn 47, fi-
Jjo sobre la varilla 46, puece tocar l2 placa mo-
deradora 45 y comprimir asi el resorte 44 cuan-
¢o 2l trayecto se halla a poca distancia del fi-
nel de cada oscilacidn. Te este modo s8¢ acumu-
1s una pequefia. cantidad de snergia en el resorte
44, la cual imprime un impuleo inicial hacis arri-
ba al trayecto, cuando principia la siguisnte os~
cilecidn, i

Se utilize mecanismo cde freho para
manvensr fijo el trayecto 4 un treve lapso al fi-
nal de cacda oscilacidn, 4ste mecanismo de fre-
no comprende dos frenoe separados & ladoe opuestos

del centro de oscilacidn cel trayecto, y cada uno

compuesto de un tambor 48 enchavetado en el é&rtol
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discos excéntricos 33, y zapetas 49 de rasor-

a3
c

te deo tipp cpnveniente, mpnpado para oscilar en
la armadura 12, Los frenoe pueden accionarse
en sincronismb 21 maniobrar los emkragues 29, de
modo qus al schar un embrague se2 deseche sl otro,

Caca freno se regula por medio de
una palanca de mando 50 montada en un talancin
5l y provista ée un remate ahorquillado §2 que
coopsera con la parte mévil 53 del embrague de
friccidn adyacente 29, Una palanca 54 que
per.de del balancin 51 se articula por medio de
un eslabdr ajustable 55 al exiremo inferior de
una palanca 56 montada en otro &rbol 57 que des-
cangsa en cojinetes apropiacos sobre la base 1.

4l extremo superior de la palanca
56 Be conecta a un taco o patin cénico £8 colo-
cado en el extremo de una varilla 59 que resbala
en un brazo de soporte 60, ‘ Un resorte 61 ro-
dea cicha varilla 69 y vuslve @l patin cdnico a
su poeicidn normal, El_patin cdnico 58 se mete
entre rodillos antifriccidn 62, montados en los
extremoe de las zapatas 49 dal freno accionadas
por recorte,

Cuando se accionan las palancas
41 del embrague 2l mover las Yarillas 38 por mae-
dio de la doble excéntrica 37, los embragues 29
se aprietan, imprimiendo &l trayecto un movimien-
to por medio de los discos de'leva 35, A la
vez que se echa cacda embrague, el patin cénico
58 dsl mecanismo ¢e freno ge muave por medio de

Bug conexiones y separa las zapatas 49 dsl freno



285

eI

L3 i

3C0

305

310

315

SSPECIAL 40 S.

d.‘ 1
f

para soltar éste, Tan pronto como el embrague
éueda likre otra v=2z al accicnar su palenca 41,
sl patin cdnico 58 vuelve a la posicién normal
por obra 89l resorie 61, y las.Zﬂpatas 5e engan-
chan en sus drganos de resorte, para mantener

asl la pista fija después de cada oscilacidn,

Un regulador ée velocidad 63 va
montado en el 4rbol vertical 9, y sirve para
aplicar un freno de resorte 64 cueando la veloci-
dad ¢el Arbol principal 9 y del brazo radial tien-
de a ser excesiva, - Para ello, ss articula una
p?lgnca 65 en un rrazo 66, con un extremo unico
2l manguito mévil 67 del regulador, 31 extre-~
mo opuestio de ¢iche palanca se une al extremo su-
perior de una varilla vertical 68, que en su ex~

tremicad inferior lleva un taco cuneiforme 69,

4sts resbala en una guia 70 v choca en un rocdillo

71 aplicado al extremo de la zapata oscilante 72.
La zapata sge aprieta contra un tambor 73 montado
en el &rbol principal por medio de un resorte es-
piral adecuado 74 (figure 10).

) S8i la velocidad del &rbol principal
9 tiende a hacerse excesiva, la accidn elevadora
del manguito 67 del regulador separs la cuiia 69
del rodillo 71, aplicando el freno en virtud de
la tensidn del resorte 74,

Junto alifreno 64 regido por el
regulador hay oiro freno 75 que también puede
apretaree conira el tambor 73 por medio de un re~
sorte espiral 7s. Dicho freno 75 se construye

de manara anéloga 2l freno 64, y se acciona por

- 11 ~



medio de un taco cuneiforme 77. Pero este fre-
no se utiliza para detener el sparato, y con pre-
ferencia obedace a drganos eleciromagnéticos ces-
critos a continuacidn,

320 La pista 4 tiene dosg seccionss
corredizas 78 diametralmente opuestias y que sir-
ven para raducir la friccidn contra la polea 14
del cursor cusndo el trayscto oacila._ Cada
seccidén comprende una placa 79 adaptada en su

325 forma a lancuryatgra Gel trayecto y alojada en

‘ una cavidad 80, donde se monta cobre bolas 81

para poder deslizarse libremente hacia afuaera

en direccidn radial bajo la presidn que ejerce

la polea 14 durante ol movimiento oscilatorio

de la pista, La placa mdvil 79 se vualve au-
tomdticomente a posicidn normal después de ser
pasada ls polea por resortes ggpirales 82 monta-
dos en varillas 83 de diche placa mdvil, Cada
varilla puede resbalar en una guia 84 preparada

o fija a la estructura del trayecto (figurss 7,

8y 9).

338

Al describir el funcionamiento
del aparate perfeaccionado, se supondré que el
trayecto 4 se halla al principio inclirado, co-
340 mo en 1la figura 5. 4n consecuencia, el con-
trapeeo 7 estéd e la izquierda de la linea verti-
cal central del aparato, y tiene asi energia po~
tencial de posicidn, Los ~mbragues de frice-
ciéq 29 estan separacdos, y los framos 48~49 echa-
345 dos, foda la estructura del trayecto se man-

tiene asi fija en posicidn ladeada. 4l rasor-

- 12 -
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te 44 del amortiguador derecho 42 estd comprimi-
Go,

41 cursor 13-14 esiéd al principio
en el punto elevado A del trayecto, y se¢ hace
caer por 21 declive prdximo B del mismo por la
accién de la gravedad, Al bajesr por dicha
§eccién 5, el cursor lastrado genera considera~
ble energia cinética, que impulsa el generador
16 por madio de su transmisidn y pone también
en rotacidn el &rbol principal 9. 4l cursor,
al bajar por la parte 5 adquiere un momento con~
sicderable, que, ayudado por la inercia del volan-
te 20, hace subir el cursor por la rampa préxima
6 d21 treyaecto hasta llegar a la posicidn B, dia-
metralmente opuesta zl punto de partida A, La
inclinacidn de la rampa 6 es mucho menor que la
del declive b, en virtud de la posicidn ladsada
del trayecto, como ss expone clzrsmente en la fi=-
gure 5, 31 cursor 13~-14 puade asi zlcanzar
la posicidn B sin gastar'toda la energis genera~
da por su descenso a 1o largo del declive 5.

cuanco el cursor 13-14 zlcanza la
posicidn B, el &rbol principal 9 ha girado hasta
2l punto ds poner la excéntrica doble 37 en con-
tacto con las varillas horizontales 38, accionan-
¢o asi las palencas 41 del embrague, Ambos em-
bragues 29 se juntan asi, soltédndose los frenos
48-49 qué sujeten la estructura de la pista,
dsta queda asi libre y sometida a la accidn del
conirapaso 7, que la hace oscilar cobre sus pivo-

tes 3 a la posicidn inclinada opuesta que se apre-

- 13 =
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cia en la figura 6. La oecilacidn de la pis-
ta tal como queda descrita se consigue por ser
el contrapeso 7 més pesado que el cursor vy el
generador soportado en el mismo, in otras
palabr333 31 peso de}'cgrsor ¥y del g2nerador se
equilibra de este modo por el contrapeso 7, y el
exceso de energia potencial da este Wltimo hace
oscilar la pista,

Para que la amplitud de l2 osci=~
lacidn de la pista se mantenga, es necesario im~
Primir un impulso adicional & la misma durante
su oscilacidn, con objeto de que adopte una po-
sicién inclinada equivalente a la que ocupaba an-
tes, y 21 contrapeso oscilaré 7 cubriendo arcos
de igual longitud & ambos lados de la linea ver-
tical del ceﬁﬁro. Isto se logra por contac-
to d= los smbragues 29 simulténeo a la libera-
cidn de_lqs frenos. que cqpunica‘un ippulso desg~
de el Arbol principal 9 por medio de las ruedas
conicae 24-25, emtragues d2 friccidn 29, discos
de 1evgs.35 & varillas de conexidn 36. Un
disco de 1évas 35 hace pasar un imvulso ascencen=
te a un extremo de la estructura de pista, y el
otro transmite una traccidn descendente al extre-
mo opuesto ¢el trayecto,

Mientrae se suelta la pista, la
energia acumulada en el resorts de compreeidn del
emort iguagdor deracho 42 manda ur impulso ascen=
dente a un gxtremo del trayecto, para acelaerar la
oecilacidn del mismo bajo la accidn del contrape-

go 7, Cuando la pista 1ll2gs a la posicidn la-

—']4_
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édeada contraria, al Ptro amorgiguador se compri=-
410 ma2 para impulsarla en el siguiente movimianto os~
cilatorio,

41 movimianto oscilatorio de la
pista por influjo del contrapeso 7 levanta el
cursor lastrado 13-14, ﬁevolviéndolo a su ele-

415 vacién original, como indica la figura 6, ip
este momento, la leva doble 37 se suelta de las va-
rillae 38, gepsrando los embragues 29 y aplicando
1los frenos 48-49 para mantener fija la pista en
eeta posicidn ladeada, 31 cursor 13-14 baja

420 ahora por el declive 5 da la pista, por la fuerze

de gravedad, rapitiéndose un ciclo ¢e operacio-

nas ardlogo 2l ya descrito, y la pista sa hace

oscilar cada vez gua =21 cursor alcanza la posi-

cidn més baja del trayecto, para rastablaecerlo

c8l a su elevacidn inicial, Los embragues
29 y los frenos 48-49 funcionan zlternat ivamenta
comnunicando asi el empujekecesario a la pista du~
rante sus periodos das oscilacidn, y manieniéndo~
la fija en los intermedios, cuando el cursor la
430 racorre, La inercia del paesado volgnte 20
contribuye a2 sostener ?1 mevimiento del aparato y
a asegurar su uniformidad,
Cuando la pigta oacila'para éevol=
ver a9l cursor a su elevacidn original, 1z polea
435 13 dsl cursor se encuentra en una de las seccio=
nes mdvilaes 78 de la pista, La resistencis
de friccidn que pudierz causer 2l movimisnto la-
teral de 1la polea contra la pista se evita asi

por daslizarse la seccidn del trayecto hacis afue-



440 ra, contra el resorte 82, que funciona entonces
empujando dicha ssccidn hacia adentro, a la posi-
cidn normal, después de haber pasado por ella ¢l

‘ cursor,

| "' lTocos los cojinetes que sostiensn

445 los ¢iversos £rboles dsl aparato se prefieren de
bolgs[>disponiendo medios para abastecerlos auto-
méticamegte de aceite, Para ello, una bomba
de 9irculacién ds aceite 85 se mcnla sobre la ba=

se 1 c¢el aparato, #eta bomba se acciona por

un pequefio disco excéntrico 86 situado en uno de

los 4rboles de éxcéntricas 33, y sirve para ha-

cer pasar el aceite por un itubo 87, ex;rayéndolo

PN e LT Y

6@ un cdepdsito 88, y llevarlo a los Giversos co=
D jinetes por los tubos de circulacidn 89. Hay
456 - medios para devolver el aceite sobrante de los
~ o cojineteg, a lo largo del tubo 90, %un aparato
filtrante del cepdsito da aceitae,
Las corexionss eléctricas al gene-
rador 16 se efec;ﬁap por mecio de piezas debida-
460 mente sisladas (no representades), que se extien~
den a lo largo del brazo radial 13 y dal 4rbol
principal 9, y se conectan a anillas 91 montadas
én un disco 92 del 4rbol principsal, Tres esg-
cobi}las 93 se apoyan en las anillas 91 para reco=
465 ger la goryientet . _ Dos ¢é=2 sstles escobil}ag
congtituyen los empalme® positivo y negativo, y
la otra sirve de conexidn 2l arrollamiento de
campo del generador,
$1 arranque y parada del aparato

470 88 regulan por el sistema elécirico ilustrado en



les figuras 11 y 12, . _gste sigtema comprence
una bateria de acumuladores 94 que puede colo-
corse debajo de la base 1 (figura 2). La bate-
rig”se conecta por un alamtre 95 e un interruptor
475 dotle 9¢ ce arranque y parada. Aste ge cconecta
por el hilo 97 al interruptor electromagnético 98,
que & gl vez se@ une mediante el hilo 99 al motor
de arranque 23. 4l motor cde arranque se conec-
te por el hilo 100 a ur interruptor giratorio
480 101 montado er el &rbol principal 9. Dicho in-
: terruptor 10l comprence une escobilla 102 que se
apoyve en una anilla 103 montads =2n un disco gira-

toric 104 y provista ce dos trozos cortoe aislados

105, ccmé muestra la figura 11, s8tos trozos ais-

485 lados se Cisponen ¢s manera gque interrumpan el
contacto cuande el cursor llega a la posiciéﬁmas
zlta del t;ayactq. Jl_h}lo lop_se conecté a
la escobilla 102, mientrae 1la ahilla 103 sas counec-
ta madiante el hilo 106 21 lado opuessto de la ba-

490 teris,

41 interruptor doble 956 se une
también mediante el hilo 107 21 carrete de baja
108 de un relevador de accidén doble 109. 81
otro extremo del carrete se une por 21 hilo 110

495 a un carrete 1lll que regula el freno slectrome-

‘ cénico 78, De cicho carrete 111 va un conduc-
tor de vuelta 112 a la bateria, &1 otro carre-
te 113 ¢el relevédor 109 se conecta por el hilo
114 al interruptor doble 96, y de alli, por el

5C0 hilo 115, =2 ur lado del gensrador 16. 31 otro

laco ¢e cdicho carrete 113 se conecta por 31 slam-
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bre 116 a otro carrete 117 qus regula ol freno
electromecénico 75. Una zonexidn 118 lleva

¢el olro extremo del carrete al lado opuesto dal

505 cenearadgor,

Los puntos de relevador 109 ee
consctan por el hilo 119 a los contactos del in-
terruptor electromagnético 98.

41 generador 16 ss ampsalma por con-
ductoyes 12C y 121 a un cortacircuitos 122 ordi=-
nario, qua a gu vez se une a la bateria 94 por hi-
los 123 y 124, pare poder cargsr ls bateria desde
el generador,

41 arrollamiente de campo 125 del

genaerador se conectsa por un hilo 126 & una resis-
tencia de arrangue 127, debidamente regulacga por
el regulacor 83, ista puede regir asimismo
un interruptor 128 conactado 2n serie con una
lémpara indicadora 129 que svisa cuando al gene-
520 racdor funciona bviaen,
cuancoe se cierra =21 interruptor
96 para poner an marcha el aparato, la corriente
circuls primero de la bateria 94, por sl hilo 95,
interruptor 96 y alambre 107 sl carrete 108 de
5256 un relavacor de accidén doble 109, cerrando los
contactos del_relevador. ) La corriente sigue
por el hilo 110 al carrete 111 dal freno electro-
mecénico y va lusgo por el hilo 112 a la bateria.
Lz excitacidn del carrete 111 hace funcionar la
530 cufia 77 del freno elsciromacénico 73, soltando
as{ =1 freno contra la accidn de su resorte 76,

La corriente va también desde la

- 18 =
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bateria por los hilos 95 y 97 al interruptor
electrOmagnético 98, cerrandéo los puntos de di=~
cho interruptor. Al-cerrarse dichos contactos
del integruptor ¥ los del relevadoer doble 109,
e establece un circgito por los hilos 119 y 99
al motor de arranque, gque pone asi el aparato en
marcha, 41l motor ce arrenque continia fun-
cionando hasta que el cursor 13-14 llega a2 la
posicidn mée =lta del trayecto y la pista ocupa
le posicidn ladeada conveniante, siendo la posi-
cidn de las partes la incicada en la figura 5.
4n esta posicidn, la escobilla 102 del rodillo
se pone en contacto con una de las partes ais-
ladas 105 de la anilla 103, y el circuito del
motor de‘arranque 23 se interrumpsa. asta in-
terrupcidn hace abrirse el interruptor elactro-
magnético 98 y corta asi el circuito al motor ae
arvanqgue por los hilos 109 y 99.

ml cursor 13-14.del aparato co-
misnza ahora su descanso por la pista, y el ge-
neraéor acha s andar, La corriente del gene-
racor pasa por los hilos 115, interruptor 96 y
2lambre 114 a otro carrete de zlta 113 del rele-
vador doble 109, abriendo los puntos de é€ste pa-
ra desconegctar el motor de arranqgus. La co-
rrientas circula también por el hilo 116 al se-
gungo ca;rete_ll? del frano eleotromecénico, man-
teniéncolo separado mientras el aparato funcio-
na, 31 otro c2rrete de baja 11l del freno
electromecénico se detiene simulténes=maents por
la accidn cel 13levador 109.

liisniras arrenca el generador, la

- 19 -
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corriente de campo se reggla por mecdio de lsa rea=-
sistencia de srrarque 127, regidg por el regula-
dor 83, Le bateria se carga desde el generador
por m=c¢io del cortacircuivos 122,

_31 apara?o se detiene arriendo el
interruptor 96, lo que interrumpe la corriente
a travée del coarrete 117, 41 freno aslectro-
mecénico entr%asi autométicamente en accidn me-

{ .
¢iente su resoxrte 76,

4l intsrruptor dobls 96 pusde regu-
larse por mecdio de dos pulsadores 130 y 131 (fi-
gura 12), pudisndo insertarse un voltimetro 132
vy oun aﬁperimetro en el circuito del genarador.

La forma alternative de aparato
ilustraca en lag figuras 13 a 16 es sustancial~
mente anéloga a le ce las figuras 1 a 10, salvo
prescincdirse del contrapeso 7, sustituico por dos
poleas lgstradas giratorias 134 y 135 para hacer
oscilar la pista sobre gus pivotes, 358ta for-
ma. pe aparatp e desp}pa principalmente a ser de
grupo motor para la propulsidn de varias méquinas,
gn consecuencia, el gensrador elécirico ss supri-
me, y una pesa_1§6 ge monta en el braszo radial
13 en su lugar, para obiensr el peso necesario,
Una polea das transmisidn 137 se enchaveta también

en el exiremo inferior del &rbol principal 9,
por degbajo del volante 20,

Las poleés lastracas 134 y 135 se dis-
poner en lados opuestos del &rbol principel 9, eﬁ
éngulo recto con el centro de oscilacidén del apara-

to, segin ss representa on la figura 14. Cada
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po}eg }astraéa se monta fija en un &Zrbol horizon-
tal separado 138, qus gira en cojinetes 139 fijos
a la base 1 del aparato, Un pifidn cénico 140
se fija gobre 2l extremo intericr de cada érbol
horizqgtgl 138, y engrana a intarvalos convenien-
tes con una polea de corona biselada intermitente
141 montada en el &rbol principal 9, con preferen-
cia an una posiciép superior respecto a la rueda
¢dnica 24 (figura 13).

Una palanca 142 se suspende en for-
ma oscilante de un extremo deo cada drbol horizon-
tal 138 junio a la rueda lasirada, con su extremo
opuesto articulaco al lado inferior dJde la pistg,
mediante una varilla ajustable de conexidn 143.
Una palanca 142 ss conecta a un lado dée la pista
¥y la otra sl lado opuesto Ge ella (figura 14).

3 vaca rpe@a }ast:aca comprande dos
armaduras latersles 144,‘enchavetadas sobre el dr-
bol horizontal 138 y ﬁn}das entre eI a convenien-
te distancia por medio de tirantes 145, Dos
contrapesos 146 y 147 van en el intervslo compren-
dido entre las armacuras laterszles 144, con rodi-~
llos antifriccidén 148 para contacto con patines
149 sujelos a dichas armacuras,

Los conirapesoOos van montados sobre
varillas 150, y puecen deslizarse a lo largo de
ellas entre el centro de 1la rueda y su llenta, li-
mitanco este movimiento unos topes 151 dispuestos
en dichas varillas, Cada pesa }leva dos resor-
tes moderadores 152 que rodean la varilla 150 y

pueden tropezar c¢on log topas 151 para reducir al
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min@mo los golpes y el ruido al térmigq de los mo-
vimientos de traslacion de tales pesas,

Cada polea lastrada 134-135 tiene
dos rodillos ce presiéy 153 diametralmente opues-
L0s y que giran sobre la llanta de la rueda, con
preferencia alrededor de pivotas 154 montados en
apéndices 1585, Dichos rodillos de presidén sir-
ven para sgjercar alternalivemente presidén sobre
la palanca adyacente 142, imprimiendo asi un im-
pulso a la pista para hacerla oscilar sobre sus
pivotas, ) i

Cada palanca 142 tiene un getillo
corto 156 que oscila sobre ella y puede gnganchar—
se alternativamente en los roGillos de presidn
153 dursnte una revolucidn de la ruadsa.

&1 gati}lo 156 se man?igne en po-
sicidn horizontal rigica para recibir los rodi-
llos ¢e presidn, por cooperacidén de un fiador de
gancho }57 con el extremo interior 158 de dicho
gatillo, segin muestran las lineas Ge punios a
la derecha en la figu;a 13, Dos son estos
ganchos 157, que oséilan cobre lo§ rayos 168 de
la rueda contiguos 2 sus respectivos rodillos
153, B

Los garfios 157 se accionan por
medio ¢e una excénirica doble 160, fija en uno
ce los quinetes 139, o montaca fijamente de
otro modo, Dicha excéntrica 1680 acciona una
palanca 161 que oscils en uno de los rayos 159
¢e la rueda y tiene un rodillo 162 en coopers-

cién con la pariferia d2 la sxcentrica, La
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palanca 161 se c¢ispone con su eje de oscilacidn
aproximadamente en el ceniro, y sus exiremos o~
puaetos se conectan mediantg aslahones ajusta-
bles 163 a2 los dos garfios 157. Ur resortie
¢spiral 164 sa conecta entre uno ¢e los reyos de
la rueda y la peslanca 151, para volver automfti-
camente los garfios 157 a la posicidn normal de
cierre, después de haber sido accionados por medio
de la leva 160,

Las dos ruedas lastradas 134 y 135
giran en diracciones opuestas, y entren en acgién
alternativamente para gque la pista oscile de la-

do a lado, La figura 15 muestra la posicidn

Ge la rueda de esta lado 134, y la figure 16 la

corraspondiente de la rueda opuesta 135, Con
la ruecda 134 preparada para hacer oscilar la pis-
ta, un contéapqso 146 se coloca junto al cerco
de la rueca, m}entras el otro 147 se coloca en
el centro de la mismsa, Uno de los rodillos
¢e presidn 153 toca el gatillo 156 de la palanca
142, y dicho gatillo se mentiene rigicdo por en-
génche ée uno de los garfios.

La pesa exterior 146 asjerce con-

siderable presidn hacia abajo, con tendencia a

3

LS

1acer girar la rueda en el sentido de la flecha
165, y esta presidn hacia abajo se aplica a la
palanca 142 por medio del rocillo 153 y del gati-
l1le 156, . Cuando la pista abandona la posi-
¢ién fija al soltar los frenos 48-49 por la accidn

d¢e la doble excéntrica 37, segin qua explicado,

la presidn aplicada sobre la palanca 142 por la

-:23-4
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Tueda lagtraca aplica un impulso hacid abajo & la
pista, haciéndola ogcilar sobre sus pivotes 3.

La ruecda 134 gira asi en la cdireccidén de la fle-
cha 165, Durante este movimiento y hacia la
te;minacién del movimiento oscilatorio de la pis=
ta, la palanca 161 se acciona mediante la leva
160, con lo qus glwgarfio 15? oscila para‘sol-
Larse del gatillo 156, = Libre asi éste, se
pueds mover sobre su pivote, para qus el rodillo
de presién_lss, apretado hasta entonces contra

el gatillo, se separe, Aei se gesconecta la
rusda 134 de la palanca 142, quedando libre para
cont inuar su rotacidn.

Durante el movimiento de descenso
del conirapeso exterior 146, mientras la rueda
gira, la otrs pesa 143 del centro ds la ruaeda se
hace subir, Ls energia requerida para levan-
tar esta pesa 147 es mucho menor que la obilenida
por el descenso de la pasa 146,_10 que se expli-
¢a por la c¢iferencia ce fugrza de palancaAuonfor-
me a. las ¢istancies relativas de las dos passas al
cantro sxil de la rueda,

B Levantada la pesa 147 a una posi-
cidn algo superior &l cantro de la rueca sus co-
rrederas 149 se inclinan algo hacia abajo, resba~
landéo autométicamente la pesa por'ellas para que-
dar junto a la llanta de la rueda. Simuliédnea~
mente, la pesa 146, gue ha llegado ya al lado opues
to de la rueda, se desliza hacia adentro a lo lar-
g0 de sus correderas, para situarla junto al cen-

tro de la ruedsa, Las posiciones de los dos
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720 ‘ pontrapqspsrqueﬁan'asi cpmpletgmanpe invertidas
- - reépebtp a lag de la figura 15, y la pesa 147
entra en gccién, aplicandorpresién a.la palapca
P " 142 para 1la sigulente osci}acién_de.;a pis}a.
. Las ruedas laspradas 134 y 135
725 giran en cirecciones opusstas, y una pueds osci-
| lar la pista en un séntido, mientras la otra la
hace oscilar en sentido contrario, Los dos
contrapesos 146 y 147 entran en Jjuego alterna-
tivamgnte_paré haper oscilax.la_pista,‘y cada
rueda, durente una da sus revoluciones,lorigina
asl dos oscilaciones de la pista en igual sen-
tido,

cuando la rueda lastrada se des=-

conecta dz la palanca 142 para hacer oscilar la

738

pista, y sigue girando para glavafla pesa 147!

M los dientes de la rueda devcorona:incompletarl41
engranan con el pifidn 140 y comunican un impulso
del €rbol principal 9 a ls rueda lastrada. Bs~

te impulso o acelsracidn contribuye a levantar

i
i
i
{
}

740 la pesa 147 a una posicidén situada por encima

del centro de la raeca; de donde puede resbalar

hacia abajo por sus corredsras para gquedar junto
a la llanta o cerco de la rueda,
Los pivotes 3 de la pista oscilan-
745 te 4 pueden conslruirse de modo que puecan ajus=
}arse_horizontalmente para equilibrar bien la
pistg, _4sto puede lograrse por medio de los
drganos expuestos en las figuras 34, 35 y 36,
P donde los pivotes 3 van montados en brazos 166 y

f : 750 187, 4l brazo superior 166 resbala en guias
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168 dispuestas por el lado irferior de la pista,
¥ 21l brazo inferior 167 se monta en foyma corre-
diza en guias 169, en los extremos de las arma-

d¢urae laterales 2,

o Una punta de} pivote 3 se prolon-
sa y_recibe up?.ruepa dentaca 170 que engrane.
con una cremallera 171 dispuesta sobre la arma-
dura lateral 2. Una manivela acoc¢aca 176 se
aplica al extremo del pivote para poderlo hsacer
girar con objsto de que la_rueda denteada 170 re-
corra la cremallera 171 y ﬁueva a lo largo los
brazos 166 y 167 horizontalmente sn sus gulas
168 y 169, Asi se ajusta el pivote 3 hori-
zontalmente respecto a la pista y olrag partes
ael aperato, 4n algunos ¢aso0s puedan usarse
medios para ajustar verticalmente los pivotes 3,
a fin de nivelar bien la pista.' astos medios
pueden ser del género que mueslran las figures
37 y 38, esto es, iorpi}los 173 que atraviesan
de abajo 2 arribe lg parte superior de las ar=-
maduras laterales 2, antranao en el lado infe-
rior ds un brezo 164 que soporta el pivote 3,

La rotacién de dichos tornillos 173 lsvanta el
pivote 3 o lo baja, seguin convenga, y unas tuer-
cas de pres}én 175 permiten fijar las partes una
vez ajustadas, Para guiar el brazo 174 duran-
te su ajuste verticall se dispone un apéndice de
guia 176 por la tase del brazo, para entrar por
Geslizamiento en un casquillo 8l exiremo supe-
rior ée la armadura latexal 2,

4an lugar de las dos secciones des~
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lizaqygsvva de la pista, e} cursor puede construir-
se como se indica en 1lsas figuras~27, 28 y 29, o
como muestran las figuras 30y 31, in la pri-
mera de estas consirucciones, 2l brazo radisl 13
sa conscta al 4rbol principal 9 de tal modo que
pueda ¢eslizarse 2 1o largo adem?s de oscilar,

4n esta forma, 21 brazo radisl 13 se conStruye
con ranuras 177 en su extremidad interior, para
acomodar an fofma deslizable unos tacos 178, que
soportan de modo giratorio el pivote del brszo
radial, Dos parss de rasortes espirales 179
88 colocan an lados opusgstos del taco 178, ca~
da resorte se sujeta por un extremo a una anillsa
180 de dicho taco, ¥ el otro exiremo se snganchas
sn forma ajustable & un apéndice 181 dsl costado
del hreazo radial,

. Después de oscilar le pista, el
brazo radial pueds resbalar libremente sobre los
tacos 178, como indica la figura 29, y ajustarse
asi al movimiento de 1la pista, ein resistencia
de friccidn como la qua causaria el movimiento la-
teral de 1la rueda contra la pista, Los resor-
Les espirales 179 sirven para volver el brazo
radial & la posicidn normal durante el movimiento
de la rueda 14 en torno a la pista, después de os-
cilar la pistea,

Segun indican las figuras 30 y 31,
ls rueda mévil 14 se monta en forma corrediza so-
bre un eje cuacdrado 182, sujeto al extremo del
brqzo radi=1l 13, de modo gue puede moverse l}bre-

mente sobre el mismo para ajustarse durante la
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oscilacidn de 1la pista. Pueden alojarse bolas
gnt}friccién o rodillos en el cubo 184 de la rueda

815 14 para facilitar el libre deslizamiento de ésta
sobra el eje cuadrado 182,

Si se quiere, puede hacerse una

ranura (figura 30) en la superficie superior de
la pista, para formar una guia para la rueda 14
820 durante su movimiento an torno a la pista,
in la modificacidn de la figura
32, se emplea un mando de friccidn en vez de las
ruedas conicae 31 y 32, para accionar los discos
de levag 35,  Un ¢isco 186 sa anchaveta en el
£rbol 28 y mueve una rueds de friccidén 187 mon-
tada an el érbol da excéntricas 33, La rueda
de friccidn 187 se monta con preferencia de mane-

. ra que pueda deslizarse a 1o largo del érbol 33 v

ajusta;se con relacién a la pariferia del déisco,
830 a fin de regular la velocidad a qua el dieco da
levas gira, Loe discos de levas 35 se conec-
tan a la sstruclura del trayecto por madio de
los eslabones 36, como ya se ha explicado.
an lugar del disco de levaé 35,
835 puede sorvir una polea de garganta 188 con cable
189 (figura 33) para comunicar un impulso a la
pista durante su oscilacidn, Un axtremo del
cable se sujeta permanentemente a la polea 188, y
el.otro se engancha al lado inferior de le pis~-
840 ta,
dn la forma del invento ilustrada
en las figuras 17, 18 y 19, la pista 4 es fija,

Yy se smplean dos ruedas lestradas giratorias 190
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¥y 191 para syudar al cursor 13-14 a subir las
845 rampas & de aquélls,  La estructura del tra-
yecto dascansa sobre las armaduras laterzles 2,
asl como en brazos laterales 192 fijos sn la arma-
cura 12 (figura 19),
' _Les arTadures 2 y brazos 192 pu=-
850 éen llevsr torhillos de ajuste 193 (figuras 39 y 40)
qus, peneilran 2n la base de la pista pera poderlsa
ajustar verticalmente como convenga. Dichos
torrillos de ajuste tienen tuercas de presidn 194
para sujetap® de manera rigida la pista en su po-
8566 sicidon ajustaca,
' Las ruedac lasiracas 1950 y 191 se
C,'disponen en lados opuestos del érbol principal 9,

de manera anéloga 2 la comstruccidn del apareto

'descr;to con referengia a las figuraes 13 y 14, y
860 cada rueds lastrads se monta fija sobre un &rbol
horizontal 195 montacdo en cojinetes 196, #1
extremo interior de cada &rbol 195 lleva una rue-
da dnica 197 que engrana con un ﬁequeﬁo pifidn
de bisel incompleto 198, enchavetado an el &rbol
865 principal 9, .

' Cada érbol 195 lleva también un
pifidn cédnico 199 que engransa con una rueda de
corona incompleta 200, montada en el &rbol prin-
¢ipal 9, Las rﬁedas centadas 197-198 y 199-

aro 200 puadsen funcionar alta;nativamente, Yy lae pri-
meras comunican un impulso cdel &rbol principal

a las ruedas lastradas psra ayudarlasa recupsrar
sus posicicnes, mientras las segundas transmiten

un impulso ¢z las ruedes lasiradss 2l értol 9 pa-
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ra.contribui;_a que 2l cursor remonte las rom-
pas 6 de la pista,

Cada rueda lastrada se consiruye
conforme musstran las figuras 20 a 23, ¥ compren=
den dos elementos latsralas 201 unidos antra =i
por piezas'de 8spacio 202, Tos contrapesos
205'y 204 ven montados an esta2 espacio interme-
éio, y‘lleva rodillos antifriccidn 205 que coope-=
ran cor correderas 206 sujetes a la rueda, Los
contrapesos 8o deslizan sobre varillss 207, entre
el centro de la rueca y el cerco, disponiéndnse
unos topes adecuados 208 y 209 pera limitar su
movimiento, Cada tope exterior 209 lleva un
rasorte @spiral 210 que deliasne la pess raspectiva
cuando esta eale hacia el cerco de la ruede.

. Loe contrapesos se conactan entre
el mediante dos eslabones 211, de suerte que
cuando uno esté junto sl csrco de la rueda, el
otro quede adyacente al centro de la misma,

Dos gatillos 212 y 213 se montan
de manera oscilante en la periferia de cada rueca
lastraca, =n posiciones d¢iametralmente opuestss,’
Yy caca uno de 21los lleva un brezo dantadn 214 que
éngrana con una rueda 215 del contrapeso respecti-
vo, Cada gatillo tiene también un brazo 216
que se aextisnde hacia afuera desde la periferia
de la2 rueda y puede engancharse en un trinquete
217 fijo en una parte inmdvil del aparato, Un
reasorte 218 vuelve el gatillo a su posicidn nor-
mel después de funcionar el trinquete 217,

in el funcionamiento de la forma
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¢e aparato expussta en las figuras 17 a 23, el
cursor lastrado 13-14 baja por los declives 5
de la pista por la fuerza de gravedad, y el momen-
to asi producicdo, con le syude de la inercia del
volants 20 y un impglso obtenido de las poleas
lastradas 203 y 204, como queda explicado, lo ha~
ce subir 15_;ampé 6 del trgyecto.' Lzs dos
rusdas funcionan alternativamente, de modo que
cuando una de ellas ayuda 21 cursor 13-14, la °
otra regresa a su posicién potencial,

Cuando el cursor comienza a subir
por una de las rampae 5 de la pista, unrna de las
ruedas iastradas ocupa la posicidn incicada en la
figura 20, Un contrapeso 203 estéd junto al
cerco de la ruasda, y el otro 204 en el centro de
ella, La pesa exterior 203 se mantiane en su
s;tio por el engrane dg}-dienye 215 con el brazo
¢entacdo 219”de su gat;llo ”1l2, y ajerce una con-
siderable presidén hacia abajo ques hace girar la
rueda en la direccién de la flecha 219, Duran=-
te esta rotacién de le rieda, los engranajes 199-
200 _se confunden, transmitiéndoss asi un impulso
ée la rueda lastrada al érbol principal 9, B8~
te impulso, ayudado por el momento del cursor y
l2 inercia del volante 20, hace subir 8l cursor
por la rampa 5 de la pista, uangdgo =21 cursor
ha venrcido la rampa 5, los sengranajes 199-200 se
sueltan y ¢l cursor comienza a bajar por la pen-
diente 6,

Dursnte el descenso de la rueda

lagtracda por efecto ds la pesa asxterior 203, 1la
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pesa interior 204 se leyania, siendo menor la
anergia requerida para ¢llo gua la ganerada por
el descenso Ge la pesa 203, en virtud de la dife-
rencia de las distancias relativas de ambas pesz2s
al centro d2 la ruada,

Cuando lz pesa cescendente 203
llega a una posicién del lado contrario de 1le
ruedz, el gatillo 212 engancha el trinquete 217,
que lo accionsa, %1 brazo dentado 214 de di=-
cho gatillo suelta gi el diente 215 Jde la pesa,
La pesa asl literada se empuja hacia adentro por
obra del resorte egpiral 210, Cuando la pesa
alcanza una posicidn algo mas a2lta que el centro
de ls rueda, las guias 206 ee inclinan hacia aba-
jo, ¥ la pesa se desliza asi autométicamente ha-
cia adentro para quedar junto al centrec de la
ruede, La otra pesa 204 se hs 2levado entre
tento & una posicidn mas 2lte que sl centro de
la rueda, y se desliza hacia afuera para tocar
el cerco y ser enganchada por el brazo dentado
214 de¢ su gatillo respectiyo, Dicha pesa sjer-
ce'ahora presidn hacia abajo, haciencdo girar con-
tinuamgnte 1la rueda y dando lugar a una sucesidn
de operaciones aniloga a la ya dascrita,

Bl movimiento exterior de las pe~-
sas hacia sl ¢srco de la rueca comprime los resor-
tes espirales 210, y la energia acumulada en ellos
s2 utiliza para conirituir 2l movimiento interior
¢e las pesas hecia el centro de la rueda,

Durante el periodo en que los con-

trapesos 203 y 204 recorren las guias 206, las
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ruedas 197 -198 engranan, transmit iéndose de este
modo un impulso del &rrol principal 9 21 contrape-
g0, para contribuir a mantener la rotacidn de di-
cha rueaa, Mientras se aplica este impulso,

el cursor 13-14 bajs por la pendiente 5 de la
pista, con lo qua se dispone de considerable ener-
gia para azyudar a la rotacidén d¢e dicha rueda las-
traca,

Para gue lag partes no puedan
pbangdonar la debida relacidn o sincronismo cusn=
¢o el aparalo se para o arranca, ge mcntan rue-
dag biseladgs 220 en form= corrediza sobre los
érboles 195, para gque puedan engranar con una
rueda de corona 221, uada'piﬁén 220 es accio~
nacdo por ulia palahca 222, provista de un extremo
vifurcado 223 que engéncha une ranursa circular
224 hecha en el cubo de dicho pifidn, 31 axtre-
ﬁo opuesto ¢de la pslanca 222 se conacta por un
eglabdn 225 con un solenoide 226 u otro elamento
de accionamiento eléctrico asociacdo a los drganos
eléciricos d2 arrangue y parads.

£l funcionamiento del solencide
haece moverss 108 pifiones 220 para engronar con
la corona 221, conectandc asi en permanencia lee
ruecdas de compengacidn al érbol principal, =2n for-
ma que todas las partes miviles e mantengan en
la c¢ebida relacidn, Cuanco se 2cciona el mo-
tor de arrangue para poner en movimiento el apa-
rato, lags ruecas dentadas 22C y 221 ponen en mer~
cha las ruedas de oompensacién. Una vez puesto

en marcha debidamente sl aparato, 3l solenocide en-
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tra en funciones para soltar las palancas 222, y
los pifiones R20 se dasengranan zutomdticamente
de la corona 221, por obra de resortse espira-
les 227.

Lae figuras 24, 25 y 26 ilustiran
una variante ce rueda lastrada para uso con la
forms de aparato expuesta an las figuras 17 a 19,
en vez del tipo de rueda lastrada que muestran
las figuras 20 = 23, 48ta ruada tiene solo
una pesa 228; Que puede deslizarse sobre una vao-
rilla 229 cdispuesta radialments entre el cubo
230 de la rueds y el cerco 231, ~ Unos resor-
tes espiraleé 232 y 233 rocdean le verilla 229
junto al cubo y al cerco de la rueda, respecti-
vamente, y pueden tocar los axtremos opuestos
ce la pesa ceslizante 228,

La pesa 228 pue¢s moverse hacia
afuera, sipuiendo su varilla 229, con ayuda de
un rodillo 234 montado en el extremo de una palen-
ca 235 articulsda sobre ls rueda, 4l otro ex-
Lramo d¢e la palanca s8 une mediante un eglskdn
236 a otra palanca 237 articulada igualmante a
ia rueda ¥y que en su extremicdaéd lleva un rodillo
238, @aele rodillo penetra er una pista o ca-
jera 239 hecha en una lava fija 240 montacda en
una parte fija cel aparato,

Al cescribir e1 funcionsmiento ce
este tipo de rueda lastrada ms supondré que la
rueda estéd al principio en la posicién de la fi-
gura 24 y junto 2l centro de la rueda, compri-

miando al resorie 232, 41 rodilleo 238 del &r-

~ 34 -



1030

1035

1045

1060

1085

1060

gano regulador toca la parte plana 242 de la ca-
jera, Al girsr la rueda en la éireccidn de
la flecha 241, el rocillo 238 se pone en contac-
Lo con la porcidén de la cajera inclinada hacia
adentro 243, y las palencas 235 y 237 hacen mo-
vers2? la pesa 228 hacia afuera, hasta 8l cerco
de la rueda, a lo que contribuye el regorte 232,
Liags partes ocupan ahora la posicidn de la fi-
éura 25, ¥y la fuerza descencente sjsrcida por le
pesa 228 hacs girar la rueda a la posicidn ex-
puesté'en la figura 26, duranta cuyo veriodo el
resorte axterior 233‘se comprime por la accidn de
la pesa,

Durante lz rotacién de la rueda
de 1a posgicidn expuesta en la figura 25 a la de
ls figura 26, las ruedze 199-120 engranan, comu-

. 7

nicérnéose asi un impulso de la rueda lasirads sl

0}

drbol principal para ayudar al cursor 13-14 =2
vencer la rampa 6 de la pista,

Al seguir girando la rueda, lz pe-
sa 228 sute por sl laco opuesto, y =21 impulso se
lle§é del 4rbol 9 a la;rueda an virtud del»engra—
ne de las rusdas dentacdas 197-198, que lleven ls
resa a una posicién por encima del centro de la
rueda, La varilla 229 adopta asi una posicidn
inclinada hacia abajo, y la pesa 228 rasbazla de
fuera a aceniro pars ocupar una posicidn adyacen-
1e al cubo de la ruada. La ensrgia almacenada
en &8l resorte 233 contribuye al movimiento de cai-
da de la pasa, déncole mayor impetu, Durante

esta operacidn, el rodillo 238 racorre la parte



plana 242 de la cajera de la leva, La rueda
llega de nuevo a la poeicidn de la figurs 24, y
ge repite la sucesidn de operaciones ya descrita
anteas,
1062: Como muesiran las figuras 43 v 44,
puada comprencer 31 aparato @og 0 mas lreyectos
0 tramos, caaa uno con su curgor, a fin de aumen-
tar la fuasrza d¢isponible siﬁhacer demas iado gran~
des las cGimensiones del apafato. Dichos tra-
1o yectos se Cisponen corn preferencia concéniricos,
segun se indica, y sus ejes forman édngulo recto
entre si, para oscilar en dirscciones opuestes.
Cada pista tiene transmisidn acodada propia u

otro medio mnera hacerla oscilar del modo antes

édescrito.

Los cursores se colocan debicamen-
te relacionacdos, para impulsar el érbold princi-
ral 9 de un modo sustancialmente uniforme,

gs evidente que pueden introducir-
1c80 se varise modificaciones y slteraciones on las
formas ¢e aparato que aqul se ¢escriben, dentro
del é&mtito del invento, Por 2jemplo, cuando
se construye la pista oscilatoria, puecen d&ispo-

nerse déiversos medios pera imprimirle oscilacio-

10856 nes, y otros para mantenerla fija después de cada
oscilacidn, También pueden emplearse elactro-

motores u otros medios electromecdricos psra dar

impulgos & la pista curante su oscilacidn, asi

como frenos msgnédtidos adecuados para mantisner
1090 quieta la pista después de cada oscilacidn,

Los drgenos de arranque pueden también ser diferen-

- 36 -
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tes,

in la forma del invente con pista
fija, pueden usarse medios distintos ce l2s rue-
das lastracdas para dar un impulso al érrol prin-
cipal, con el fin ce compansar la fuerza d2 gra-
yedad 891 cursor y poderlo ayudar a vencer las
rampas del trayacto,

g4sta solicitud, gue corrssponce a
lavp:esentada 2n Australia el 20 de diciembre de
1929, bajo sl nimero 24.265, se acoge a los bene-
ficios del articulo 51 cde la Loy d2 Propicdad In-

dusirial,

- 0~ NOTLTA -0 =

Los puntos de invencidn propia y
nuevs gque se presentap para que sean objeto de
esta Patenta de VuINIH afios, son los siguientes:

1P, - Un grupo motor compuadsto de
un 2lsmento que se deja caer por la accidn de la
gravedad para producir snergia, y 4rgsnos asocia-
dos para compensar la fuerza de gravedad sobre
dicho elemento, a fin de devolverlo a su pnsicidn
iricial gastando menos energia que la producida
por su descanso,

20, - Un grupo motor compuesto de
una pista cerrada, un cursor gqua lz recorre gene-
ranéo anergia al bajar por =u peso por ella, y me-

c¢ios pare compensar el peso del cursor misntras

- 2 -
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go restablece éste a gu pps}cién inicial,

) 3°. = Un grupo motor compuesio deo
uns pista cerrada con declive y rampa, un cursor
que la recorre y gqnera engrgia al.descender por
su peso por el declive de la pista, y medios pa-
ra compensar el peso del cursor mientras sa de-
vuslve a su posicidn original,

40, - Un grupc molor compusesto de
una pista cerrada con una O varias rampas y decli-
ves, uUn cursor gque racorre la nista y genera sner-
gia al bajar por su peso por los declives de 1la
pista, y medios para comgﬁ}car un impulso al_cur-
gor a_fin de ayudarle 3 volver a2 su 2levacidn ori-
gineol,

e, - Un grupo motor compussto- de

un trayecto carrado con uno o verios declives ¥y

rampas, un Cursor gque recorre la pista y genera

"D

ne;gig el bajar por =1 declive en virtud de su
peso, ¥y medlos para hacer que osclle la pista a
fin de gque 21 cursor recobre su el=vacidn origie
nal,

§°, - Un grupo molor compu=sto de
un trayecio cerrédo con uno o varios declives ¥y
rempas, medios para soslener dicha pista en for-
ma oscilante, un cursor que recorre la pista y
genera energia sl bajar por los declives en vir-
tud de peso, y medios compensadores en la pista
para equilitrar ~1 peso del cureor y poderlo de-
volver a su 2levacidn original,
7°. % Un grupo motor compuesto de

uns pista cerrads, drganos que la goportan en
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forma oscilante, un cursor que recorre la pista,
Yy medios para compensar 2l peso dsl cursor a fin
de pocder oscilar la pista y devolver el cursor a
su alevacidn original,

€%, - Un grupo motor c.ompuesio de
unr pista cerradé con cdeclive y rampa, medios pa~-
ra suspendsrla en forms oscilante, un cursor que
ls recorre y genera encrgia a2l bajer por sl decli-
ve en virtuéd c¢e su peso, y un conirapsso en le pisg-
ta qus funciona como pénculo para hacarla oscilar
a fin é¢ que el cursor guba de nuevo a cu posicidn
inicial,

9°. - Un.grupo motor compuesto de
uns pista cerrada con declive y rampa, medios pa-
ra soportar 1z pista en forma oscilante de lado a
lado, un cursor lastrado que recorre el trayaecto
¥y genera energia al bajar por =21 declive en virtud
de gu peso, y un contrapeso suspencido de ls pis-
ta y susceptible da funcionar en pénculo, siando
U peso mayor qua e} del cursor, de menera que la
pista oscile y vuelva el cursor a su posicidn ele-
vada del principio,

10. - Un grupo motor gque comprende
una pista cerrada con daclive y rampa, 6rganos que
soportan la pista en forma oscilante da lacdo a le-
¢o, un cursor lastrado que l2 recorre y genara
energia_al descander por 21 declive 2n virtud dGe
gu peso, meciogs para hacer qu> oscila 1la pista, y
madios para mantenerla quistae después de cada os-
cilacidn,

11, - Un grupo motor compuesto de



una piesta cerrada con declive y rampa, medios para

soportar =n forma oscilante laz pista de lado a

lado, un cursor lastrado gque la recorre y genera

energia al bajar por =1 decliveren virtud de su
1185~ peso, un contrapeso suspendido de la pista ¥ que
' funciona en péndulo, para qua la pista oscile ¥
2l cursor subta de nuevo 2 su posicidr iniciel,
mediocs para imprimir un impulgo & la pista duren-
te su oscilacidn a fin ée mantener la amplitud de
ésta, ¥y madios pare mantenerla fija cursnte loe
intarvalos,

12, - Un grupo motor compuesto de

una pista cerrada con daclive y rompa, madios que

soporion la piestz on forma oscilantae d4e lado a

1ado un 4rbol vertical principal, un brazo ra-
2izl lastrado y unido al &rbol principal, una
rueda o polea montaca =n el brazo y qua recorre
dicha pists, un contrapeso suspendido de la orma-
¢ura de 12 pista y que funciona en pénculc, para
1200 qus la pirtla oscile y el brazo radisl con sus
' partes asociades vu€lva a subir a su posicidn
inicisl, medios parza imprimir un impulso a la
pista desde 3l Zrbol principal cursnis su osci-
lecidn para mantener 1la amplitud de ésta, y me-
1205 dlos para mantensrla quieta antre cada dos osci-
lacionas,

13, - Un grupo motor conforme se
reivincdica en el punto 12, donde el impulso se
comunica a la pista o trayecto durante su OscCi-

1210 lacidn por medio de un macanismo zcodado o ex-

céntrico engranado con 2l &rbol principal median-
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te ambregues intervenicos autométicamente,

14, - Un grupo motor conform=2 se
raivindica en el punto 12, y sn que el impulso
se imprime a la pista dursnte su oscilacidn por
medio de un mecanismo de cahle ¥y tambor asociado
a2l &rbol principal medisnte sembraguss,

15. - Un grupo motor conforme s2
reivindica en el punto 12, ¥y en gque la pista se
mantisne fija durante los intervalos, por medios
de frenoe intervenidos Geede el £rbol principal
por maedio de ura leva o0 su cquivalente,

16, - Un gruvo motor conforme sa
reivindicsa en 21 punto 12, con amortigusdorec de
regorte para imprimir un impulso ascencd=ante ini-
cial a le pista con ohjato de aczlerar su movi-
miento oscilsatorio,

17. - Un grupo motor conforme se
reivindica en el punto 12, en que la pista o
trayecto tiene unas o variss sgscciones de desli-
zamient o gue reciben el cursor durante la oscila-
cién de le pista y evitan la resistencia de fric-
cidn por movimiento lateral del cursor reepecto
a la pista,

18, ~ Un grupo motor conforme ce
reivindica en el punto 12, en que la ruszda del
curgor resbala sobre sl trazo radial paras evitar
la resictencia de f:iccién por movimiento lateral
respectn a la piste, cuando esta Ultima oscila,

| 19, - Urn grupo motor conforme se
reivindica en el punto 12, en gue efbrezo radial

PN ’ i . .
se comecta 23rn forma corrediza al 2rYol principsal,
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para disponer de movimiento 1pngitudinal y evi-
tar la resistencia de friccidn del cursor con 1la
pista cuando oscile esta Wltima,

20. - Un grupo motor conforme se
reivindica en el punto 12, con genarador eléctiri-
¢o montado en el brazo radial del cursor y conac-
tado a la ruzdésa guse recorre la pista o trayec-
vo,

21, -~ Un grupo motor compuesto de
un trayecto cerracdo con declive y ramps, medios
para gostener en forma oscilante 1a pista de la~-
d¢o = lado, un &rbol principal vertical, un trazo
radisl lesirado y conectado a c¢icho 6rbol una rue-
da o poles en el brzzo radisl, quse recdrre la pis-
ta menciorada, un contrapeso susp=ndido de la pis-
ta y que funciona en péndulo, para hacer gque la
pista oscile y 8l brazo radial con sue partes ago-
ciadas suba de nuavo a su posicidn inicial des~
pués de bajar por el daclive cel trayecto; mecenis-
mo engranacdo al &rbvol verticel pers comunicar un
impulso a la piste dursnte su oscilacién para man-
tener la amplitud de ésta, embragues eon la trang-
misidr, ¥ Srgenos ce axcéntrica o squivclentes en
el érbol principal pars cooperer con los embragues
c¢urante los pariodos de oscilacidn e la piste,

22, =~ Un grupo motor conforme se
reivindica en el punto 21, con frenoeg pars mentener
la pista quiela en posicién laceada, durante los
irtervelos, intervenidos descde los 4rgeanos de go-
bierno del ambreagus, pare qua ee suelien a la vez

aue sa apristan loeg embraguas,



23. - Un grupo motor conforme so
1275 reivindica en el punto 21, con un freno gus zc-
ciona @l érbol vertical y un regulador qua in-
Lerviene =1 funcionamiento de ¢icho freno,
v A 24, - Un grupo motor conforme g2
reivindica en el punto 21, con un freno que accio-
1280 na el érbol principal y medios elsctromsgnéticos
para int=rvenir d¢icho freno, '

5. - Un grupo moior compuesto de
una piste cerrada con da=clive y rempa, m=cdios que
goportsn en forma oscilants la pista, para que
bascule de lado s lado, un cursor lastrado que

la racorrz y genc>ra enargia al bajar por &l de~

¢live en virtud de su peso, y ruedas lastradas

para conunicar a la pista un impulso a fin de ele-

var de nuevo &l cursor a su posicidn originsl,
1290 ¢espués d@ »U Cescanso por gravadad,
26. - Un grupo movor compuasto de
una pista con declive y rampa, mediog para sopor-
ter }a pista de moco gue puzda gcilar de loado a
laco, un Frrol variicel principsal, un breazo radial
1295 lastrado unido 21 &rbol principel, una rusda o
polea montada en el brazo radial para recorrer
la pista, ruecas lastradas situadas en lados
cpuestos d=2l #rbol principal y conectadas a la
Plsta para imprimirla urn impulgo a fin de que
1300 oscile, y medios para comunicar impuleos cdesde el
21rbol principsl a las ruedes lastradas.
27¢ - Un grupo motor conforme se
reivincica en ei punto 25, en gue cada rueca las-

lrada comprende dos contrapesos deslizantes entre
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2l cubo y la llanta, con drganos en 231 cerco
para snganchar pslences conectadas & la pista,
cor 21 fin de hacerla oscilar, y medios para
soltar automdticamente 21 cerco de las palan-
cas cespuss ¢e lr oscilacidn de la pista,

28. - Un grupo mo;or qua compren-
de una pista cerrada con declive, al=amentos para
goportar la pista de modo que oscile d2 lado a
lado, un 4rbol principal vertical, un brzzo ra~
dial lastraco unico &l &rbol, una rueda o polea
en el brazo racdial, que recorre la pista, dos
poleszs lastracdas montadau en érbo}es horizontales
a ambos la¢os c¢al {rbol principsl, pslencas ar-
ticulades en cichos értoles y conactadae a la
pista, contrapesos 2n lag pole=s lesilradas, qu=3
correnrentr: 2l cuko y =1 cerco, drganoe de pra-
s5idn e las poleas pars sujetar las pslancas y hao-
cer oscilar la pista, drganos para liberar los
de enganche a las palancag, y una lev~ que in-

e liveracidn.

u

tarviene los Srgsenos
29. = Un grupo motor conforme cea
reivincica en el punto 28, en 21 que los drgznos
de presidn sujetan un gatillo articulzdo an las
pclancas que hacen oscilar la pista, y el gati-
1llo se mantizre fijo por mecio de un garfio de
lz rueca, guecande libre el garfio por la accidn
te la leva, que sualta el gatillo y separa la
rueda cde la pslsanca ds oscilecidn de la pista.
30, - Urn grupo motor conforme se
reivincdica en o1 punto 28, conde los contrapa-

808 Van montados 3n forma daslizante scbre guias



e la rueds, parz movzrae h=cis afuera hasta el
cerco ¢e la rueda a fin cée que ésta gire, y re-
greser al interior hasta el centro mientras se
elava,

154g 31, - Un grupo motor conforme se
reivindica en el punto 28, en que los &rboles
horizontales gue soportan las ruszdas lasiraczs
se conectan al &rbol principsl por ruedas den-
tadag incompletlas, mediante las cuale~s se lrens-

1345 mite un impulso dcel grbol principal a las rusdes

para ayudar a éslas a racuperar sus poeiciones

potencizles,
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? 32. - Un grupo motor que compren=

N

de unra pistla cerrads fija con rempa y declive,
1350 ur cursor qu= 1a gcorre y genera energia al ba~
jar por =1 ésaclive an virtud de su peso, y medioe
para syudar al cursor a subir la rampa,
33. - Un grupo motor compuesto de
una pista cerrada fija con rampa y declive, un
1355 &rbol vertical principal, un brazo radial las-
trado vonectado al mencionado 4rbol principal,
una rueda o polea montaca en el brzzo radial,
pera recorrer le pista, y ruedas lesirsdas pa-
ra imprimir un impulsc al £rbel principsl con
1360 objato de osyudar al cursor & subir la rampa cel
trayecto,
34. - Un grupo motor compuesto de
una pista cerrada fija con rampa y declive, un
Frbol vertical principesl, ur cursor lastrado uniw
1365 éo al érbol»y qua recorre la pista para generar

energia al bajar por el dzclive, dos ruedas las-
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lradas montadags en &rboles horizonizles a ambos
lados ¢el £rbol principsal, y tranemisidn antre

loe arboles horizontalas y =21 principsl pars im-
primir el cursor un impulso con objeto de ayudarla
a subir la rampa del trayecto, transmitiendo un
impulso del értol principsl a las ruades para
ayudsrlas a2 recobrar éus posicinneg potencia~

les,

35, - Un grupo motor conform se
reivincica en el punto 34, en que cada rusda lastra-
da comprendée conirapesos unidos, madios parszs so-
porter <ichas pssas de modo que corran 2nire el
centro ¥ el cerco da las ruedes, garfios articula-
cos que gujetan c¢ichas pesas en su gitio en el
¢erco, y un tringuete para goltar autométicamon-
te los garfios cdursnte la rotacidn de la rueda,

36. - Un grupo motor conforme se
reivindica en =1 punto 34, en que cada rueda com=
prence un golc contrapesd que resbala entre el
centro y el cerco, una palapca para llevar la pe-
s2 hacia 2l cerco, y uns leva para dirigir la pa-
lanca,

. - Un grupo motor conforme se
reivindica en el punto 34, que comprende una rue=
da de corona an el Arbol principal, pifiones que
.engrr.an con ella, y medios pars engranar los pi=-
fiones con ls rueda de corona a fin de fijar lss
pertes an la devida relacidn cuando se cetiene el
aparalo,

38. - Un grupo motor oqnforme £e

reivindica en los puntos 2°2,, 25 o0 32, en que ge



1400

1405

1420

1425

uesn varias pistas cerradas concntirices con sus
corr=2spnndientas cursores,

39, ~ Un grupo motor cpnforme ge
reivincdica en los puntoe 3°., 25 o 32, en qus el
decliva ¢2 la pista es largo y gradual, miantras
que la rampa es corta y muy inclinsada,

40. - Un grupo motor cqnforme se
reivindica en los puntos 2°,, 256 0 32, ccn un
volante cuya inerciz contribuye a mantner en
moviniento el aparato.

41, - Un grupo motor conforme se
reivincica en 21 punto 5°., con medios peara el
ajuste horizontal de los pivotas de 1lsa pista,

42, - Un grupo motor confoime ss
reivindica en 21 punto 5°., con madios vpers ajﬁs—
tar verticalmente los pivotes de la pista,

43, - Un grupo Mot or construicdo y
funcionando conforms queda descrito con referan-
ciz =z lasg figuras 1 a 10 de los Ffibujos,

44. - En un grupo motor del carédc-
ter descrito, drgenos de arrangue, parada e in-
tervencién segun se describe con referencia a las
figuraes 11 y 12,

-45. - Un grupo motor construido
y funcionancéo cono se describe con referencia a
leg figuras 13 2 18,

46, - Un grupo motor construido y
funcionendo como se describe con raferencie a las
figureg 17 2 23,

47. - Un grupo motor,

lal y como se ha cescrito en la Me-

- 47 -



. moria que anteceds, represantaco en logs c¢ibujos

1430 gue se acompafian y con los fines gque se han es~-
B pecificado,
Leta Memoria consta de cuarenia y
€ ocho hojas escritas por una sola cara,

Lladrid, 19 de diciembre de 1930.

Ch/. - 48 -
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