LELORTIA DPESCRIPTIVA

para una patente oe inveneién, por veinte afics, por = Bobinacora
automética de combinacibén con méquinas ce nilar (méquina niladora-
bobinaoora) = a ravor ae la razln social FARCOFIL A/G., residente

en Zurich (3uiza) Peterstrasse, n® 20, =

P

En las mféquinas ve hilar eonocicas pars ribras textiles, por ejenm _
plo para tibras artiticisles, las cuales urabajan sezin el procedi_
miento de bobinas, las pobirmioras para enrollar el nilo que sale de
la niladora se accicnan desde un punto central que se construye co_
mo accionamiento conoilde. Este accionamiento conoice central sir_

ve para accionasr en la rorma conocida la velocidad ae rotacidn de

las pobinas al aumentar el diéuetro ce estas por meaio de un drpol
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confin ae la méquina bobinacora, de tal manera que dicha veloecidad

ae rotacidn se reauzca al aumentar el didmetro de las bobinas.

10 Pero como con unz hilaocora se combinan por ejemplo 100 vobinaaoras
y }as correas del conoide estén expuestas a deslizamientos, se pre_
sentan en la transmisidn wel movimjento motor a la miquina bobinaao_
ra uiferentes ae velocicad en la extracceidn cel nilo del punto de
nilatura, por ejemplo ee la poguilla ane hilatura si se trata ce se_

195 aa artviricial. For erecto ae estas uiferencias dae velocidad el hi_
lo se ailata con aiversa intensidad en diversos puntos y por ello
resulta de desigual espesor. Ademés si en algunos puntos de hila
tura se originan perturpaciones que interrumpan el proceso de hi _
lauoc, entonces la corresponciente bobinsdora sigue marchando por

20 efecto del afinamiento totals, sin que ningfn hilo se haya bobinado
en ella reauce poco & poco sSus veloclidades ue rotacibn en igual
torma que las cemis bobinas que han arrollado hilos durante el Uiem_
po de 1la interrupcién., Una vez suprimica la perturbacién, el nilo
que corre sopre esta bobina por efecto de la menor velocidad de

2b rotacifn originada entre tanto en la pobina no puede ya seguir en_
rollando con la velccicad ae extraccidém proporcional a la periferia
de la bobina. Bn efecto curante el tiempo de la parada el didmetro
de esta bobina no ha zumentando en igual formz que el aidmetro e
las bobinas restantes y por esto se enrolla relativamente coi gran

30 lentitud sobre la pobina retrassaa. 4 consepuencia de esto se for_
ma un hilo con aifmetro cemasiado grande.
rara poder ademés emplear para el sratamiento en ntmeao los enro _
llamientos hechos en la mAgquina hilaaora por el procedimiente de
bobina (el blangueo, tefildo, etc.), es necesario el rebajar o bise_

ts35] lar hacia acentro los dos extremos del enroliamiento con el fin de

que las capas de éste no se salgan en estos puntos, Este biselade
cel enrollsmiento por ambos lacos se consigue segfin el método co_
nocido por el hechounae que la gufa del nilo se frena en forma cre_

ciente en su desviaciédn de carrera que por lo demés permanece igual

40 cuando al crecer el difémetro de las bobinas toca a los dos extre



45

0d

60

65

7o

- By -

‘gos del enrolliamiento, Gracias a este frenaaeo de la carrera del

Zuia-hilos se consizuen al crecer el diémetro de las bobinas unas
paradas que cacz vez ocuran més largo tiempo en la zufa del nilo en
amnifos extremos ael enrollamiento, ﬁ%entras que la oobinez sizue siem_
pre zirenoo, As{ naturalmente, como Se puece observar constantemen
te en la préctica, el enrollamiento cruzado de la porcibn central
ge la bobina se convierte en los extremos en un enrollamiento para-
lelo. Bxpresénecolo con otras palsbras, naciza los extremos se origi
nan scumulaciones de mavterial con relacibn a las gends partes de

la bobina, Por erecto de esto el difmetro cel bobinaao en estos pun_
tos resulta mayor y con ello el hilo se tensa también localmente
con més tiro y al aumentar el difmetro ne las bobinas se tensa o
aileta caca vez con méAs intensicad al enrollarse pues 1z velocidad
ce rotacidn de la bobina sclo puede &acoraarse & un cidmetro. En
estas méquinas no es posiple durante el movimiento del guia-hilos
sobre la porcidn central de la pobina Imbercalar al mismo tiempo
otro movimiento aistinto ael gue tiene lugar sobre los extremos

ae la misma, pues este movimiento deberfa acelerarse para evitar

12 scumulscién cel hilc, mientras que para obtener 1o0s rebajos cb_
nicos necesarios por otros motivos Tiewe por el contrario que re_
taraarse, ror consiguiente la condicidn cel biselado en los extre_
mos de las bobinas tiene por consecuencia inevitable la acumulsacion
gel hilo en los puntos de paso, Estas giterencias de espesor de la
bobina tienen a su vez por comsecuencia una velocidad irregular de
extraceibn del hilo desce el punto de nilatura. Pero si se tira del
hilo con civersa tuerza entonces se dilata aiversamente §y corresi
ponaientemente var{a su espesor.

Adenés por el trenaao explicaaé ge la gesviacidn del guia-hilos en
sus puntos de inversién (necesario para consegulr los extremos 06_
nicos) y las paradas del guia-pilos por ello provocadas en 1los ex_
tremos ael enrollauwiento, se saltan siempre a Su vez los rebajos

de las aiversas espiras del hilo. Bstas espiras salientes juntamen

te con Las capas normales del hilo forman un cierre hermético para
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A esto se agrega yue el nilo en este ulterior tratamiento en hlmedo
en f%rma de bobinas se nincha extraorainariamente, por ejemplo hasta
el 60 % traténdose de seda erviticial y si se trata de otras fibras
textiles, tauwbién en grzdao muy consicerable, Esta hinchazdn actda

80 también muy desfavoravlemente sobre los irregulares aidmetros del en_
rollamiento, y muy especialmente en los extremos cae ésfe de mayor
aifémetro, que aparecen en forma anéloga a nerviaduras, Bl resultacdo
de esto son tensiones irrezulares en las capas del enrcllamiento,
las cuales conaucen a ailataciones del nilo excesivas, etc, Esta di_

85 latacidn excesiva se manifiesta muy especialmente en las capas ex_
teriores ce hilo dei enroliamiento.
lediante experiencias se na compropado que estas capas en estado se_
co no poseen tocavfa la mitad de la resistencia y dilatacilicad com_
paradas con un hilo normal, A consecuencia de esto se presenta un

90 despercicio consieceranle de material de bondad regular. Las pérdl _
das pueaen llegar hasta el 10 % del contenico total de la bobina.
Los inconvenientes explicados se manifiestan también, como ya se ha
indicaco, en el cemis tratamientos nfimedo, por ejemplo en el lava _
do y especialmente en el tinte, La razbn més prorunda de esto gebe

90 buscarse en el hecho de gque los hilos se alteran de tal manera en su
estractura y en su superticie por la dilatacibn excesiva, que no fi_
jan en igual forma el 1{quido de lavado que las demds partes del en_
roliamiento. De aquf gse originan otros inconvenientes., En efecto las
bobinas se ssientan en las bobinadoras, voladeras sobre los husos,

100 El colocarlas de otra forma gue en los extremos de los eje no resul

ta posible a causa de la forma de accionamieuto. A consecueucia de
esto las bobinas tienen con frecuencla uns rotacién excéntrica y en
1a rotacidn sufren golpes.,Por esto se perjudica la aplicadﬁn uni_
forme del hilo, por lo que vuelven a originarse dilataciones en és_

105 te, ©stas dilataciones irregulares conducen & estirajes del hilo e
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izuslmente a espesores diversos en el mismo. Resulta especialmente
sensible bajo este respecto la bobinadora-niladora de seda al aceta
tos, pues en ella la velocidad de bobinado del h-1lo es de 200 ms por

4

minutzésugerior. Pero también las demés médquinas bobinadoras de hi_
latura tienen inclinacién a este defecto sezln el gradco de su velo_
ciéed dae rotacibn,

PTodos los inconvenientes descritos, facilmente comprobables en la
préctica, deben atribuirse a las mismas causas, esto es, a una fop_
ma de acciona.iento que no tiene suficientemente en cuenta las con_
aiciones existentes, Estos incongenientes conducen ademis todos e_
llos al mismo resultado, o sea & hilos que en aiversos puntos po _
seen un difmetro diverso y por consizuiente también una estructura
diversa. Los solicitantes del invento a continuacidn descrito han
gomprobado el origén coméin de todos estos defectos como también el
que suprimiénaolos se puede lograr amu hilo de igual espesor en to_
da su longitud y de igual estructura interior, con independencia

de gue se trate ce tibras textiles paturales o arvificiales,
Fartienoo de este conocimiento resuelve la nueva miquina el problema
para la h:latura de fibras textiles, de bobinar con iguales esfuerz_
zos de dilatacidn los nilos indepenaientemente del didmesro y de la
forma ae la bobina.

La nueva mdgquina se acopla autométicamente y se presta para trabajo
continuo, separéncose de las métoaos hasta ahora seguidos, en los
cuzles en tienpos igualeé se bobinan loe arcos periféricos corres -
pondientes 2 los mismce &nzulos de bobina, la nueva maquiuna bobina
en Tiempds iguales las mismas longitudes de hilo con un esfuerzo de
dilatacidn constante en este Altimo., Por consiguiente uo solo el mo_
vimiento de las bobinas, sino tambidn el esfuerzo soportaco por el
hilo sirve de base a la nueva méquina.

Presenta por tanto una bobinadora automdtica con devanado constante

del hilo y carrera variable para las fibras textiles a hilar, como

alrodbn, seda artiricial y otras andlozas, mégquina en la que un me
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cenismo de embrague accionawo por el eje prineipal ace la misma des_
plaza por une transmisién intermeaia al 6rgano gufa ael nilo y al
1«0 accionamiento de la bobina acoplado con 1, en proporcionalidad
c:n el c¢fa-metro de la bobina y el espesor del hilo. Acemés en la
nueva méquina en las partes de la trensmisidén organicamente com _
binadas y en el Tinal ajustable a voluntae del movimiento del me_
cdnismo de embrague se hace oscilar el portabobinas con el fin de
140 introuucir una nueva bcbina, liberanao este movimiento de oscila_
cién el movimiento ae revorno cel gufa-hilos y del accionamiento
de la bobina a la posicidn ce partida.
Bsta construceidn rTundamental ce la nueva méquina puede aprovechar
numerosos equivalentes mecédnicos, Acemés para conseguir fines es_
150 peciales pueee cambiarse y completarse en diversa forma sesfn
las aplicaciones especiales, lo cual serd posinle sin més a toda
persona entencida en la materia una vez que conozca la construc _
cién rundsmental ce la méquina cescrita a continuacibn,.
El oipujo adjunto presenta un ejemplo de la ejecucidn principal
1loo ue la nueva bobinacora, siendo
La riz., 1, una viste lateral con la parea lateral quitada y supri_
miaas algunas partes,
La fiz. 2, una planta de la méquina segfn la fig. 1.
La tiz., ¢, una vista de frente ce la méquina,
160 La tiz. 4, una seccidn por I-I, de la fizg. 1 & 2,
La fig. o, una seccidn por IT-II, ce la fig. 1§ 2,
ZLa Tiz. 6, una seccién por III-IIT ce la fig. 1 6 2, para represen_
tar la transmisidn intermeaia y auxiliar,
La riz. 7, una seccidn por IV-IV, de la fiz. 2.
165 La fig. g8, un getalle.
La nueva bobinadora lleva Rlos siguientes Srganos principales que

se aliocjan en o contra la caja:

A: La transmisidn principal ce la méquina, B, el mecdnismo de em_

brazue, C» la utransmisién intermedia, D, el Srzano gufa-hilo, E,
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i70 la trans.isidén para lss bobinas, ¥, el portabobinas, G, el mecé_
nismno de inversidn, H, la tran-misidn auxiliar.
En el ejemplo ce ejecucidn cel dibujo estos érzanos principales
sé componen como Sigues

La vransmisién principal A

175 Bn la eaja lo, se asienta en co)inetes 80, 8L y 82, 8%, el drpol
principal 7, ae la bobinauora, yue pueue verse principalmente en
la tig. 2. Bo la rig. 1, se ha suprimico la mitad ee la izquierda
del 4rbol 7, y también faltan los cojinetes 82, 8o, y la rueda rec_
ta zz, con el fin de gue las otras partes se vean me)or, Cerca del
180 cojinete Yl, se asienta sobre el eje 7, la ruede recta 6, y ace_
mds gicho eje lleva el disco excéntrico 8, y los pifiones «l y 42.

)

&1 mecénismo de embrague B:

Se compone de un eje giraibosio 50, que se apoya en 84y 85, en una
pareé de 1l caja 15, Cercs ael extremo inferior del eje se asien
188 te un sinfin 41 (fig. 1). Fuera de la csja 1o, se asienta sobre
el eje 30, una rueda deventora .9 (fig. ) v acends sobre el eje
24, 8e acuna la rueca PR gue lleva una varillia de impulsibn 27,
en cuyo a~ujero alargado 27a, sSe desliza el gorron 26, Bste g
rrdn puede desplazarse en la ranura 25a, de la rueua 2de El brazo
1%0 Ge manivela 27, lleva scemids un trinquete 28, gue sirve para en _
granar en la rueda ae trinquete 29, Como puede verse también por
las fizs. ¢ y 4, eu el extremo del eje glratorio 24, Se asienta
una rueda recta 23, que enzrans con la rueda recta 22, de la trans_
misibén principal A.

195 La trensmisidn intermeaia Cs

3e compone de una rueds helicoidal v2 (fig. «), que se asienta fir_
memente sobre el eje giratorio 9%, de la transmisidn auxiliar H,
tsespués descrita y engrana con el sinfin antes descrito 91, del
mecdnismo ae embracue B. La rueda helicoidal 92, engrana (en el

200 © presente zaso intercalando el sintin ¥4), con la rueda helicoidal



200

2lo

218

220

260

3 %h\c l\g’}“ - 8. -
z

50 sobre el eje ¥6 (fig. 6). Sobre este eje se asienta firmemente
ia rueca recta 7, que engrana con el pifibn 48, acufiado sobre el
eje ¥9, kor otro laao el piﬁén 48, engrana con la ruedz recta 40,
aétntada firmemente sobre el eje 10 del gufa-hilo, como sSe ve por
ia fig. S.

2l gufa-nilo Ds

Bl eje 10, del zufa-hilo se apoya oscilable en la pared de la caja
1o, en 87, 88 y 89, 90, Bl mufiln que sobresale en el cojinete 87,
de la caja lo, lleva en el brazo de manivela 16, la varilla de ma_
nivela 17, con el perno peréﬂ%%g?ﬁzfﬁfig. 1l y 2). La parte del eje
10, apoyada en la vaja 1lb, lleva piezas de unidn 14 y muelles es_
pirales vecinos 12, que en 1%, agarran en las piezas de unién 14,
vy por lo demés se asientan firmemente scbre el eje 10 (v. fig. 1),
Los extremos exteriores de lss piezas de unién 1%, llevan una vari_
1la gufa 11, sobre la que se desliza por un lado y por otro sobre
el eje 10, la parte 9, del gufa-hilo con los correspondientes apo_
yos, la cual agarra en el excéntrico 8. Bl eje 10, esté ranurado
desée la porcidn situada entre las piezas de unién 14 ,zhasta més
alld del cojinete 90, como se indica por la parte rayada de las
figs. 1 y 8., kor consiguiente en esta poreién constituye un eje
hueco en el que se apoya deslizable longitudinalmente una varilla
91, BEsta varilla Y1, se une de un lado con la parte 8, del gufa -
nilo y por otro con el brazo 21, de la directriz del hilo (v. tam
bién la seccibn IV-IV, fig. 7).

Bl zetionamiento de las bobinas B

Se compone de un eje 1, (figs, 1 ¥ 2)s, que se apoya por un lado en
la caja 1lb, en 92, 98, y por otro en 94, 95, La parte del eje sa_
liente en 92, de la caja 15, lleva voladera una rueda de friceién
2, sobre la gue se apoya otra ruedz de friceidn 3. Ls rueda de
friceidua v, se asienta sobre el manguito 20, que & su vez puede

¢esplazarse longitudinaslmente sopre el eje 4, Bl manghito 20, lle



5& ung ranura 1y, en la que agarra el contactor 18, del brazo de
manivela 17, For dewlro de 1la caja se asienta sobre el eje 1, el pl_
fin 5, que encrana con la ranura dentada 6. For fuera del cojinete

285 9 i lleva el ege 1, la rueda recta 70, que engrana con la rueda rec_
ta 71, del portebobinas (fig. 1).

El portabobinas F:

Gomo se desprende principalidente de la fige. 1, y también de la fig.
Zy en la pared 96, de la caja y en 97, se apoya:.. oscilable el eje

240 49, @ste lleva por fuera de la caja entre dos brazos transversales

/40 y 6, separados a cierta distancia entre s{, las pobinas :78, en

oJetes 77. En la parte oce los ejes de las bobinas proxima a la ca_
ja se asientan los pifiones 7Z. Sobre el brazo 75, se asienta el
dispositivo detentor 74, que luego cdescribiremos., Dentro de la ca_

245 ja 1o, se asienta sobre el ejelﬂb, la rueda recta 44, pertenecien
te sl engrenaje intermeaio § la rueda recta 42, perteneciente al
mecédnismo de inversién,.

Bl mecénismo ce inversidn G:

Sobre el eje 4%, apoyaco en una pared de la caja 1o, se asienta den;
zbo tro de la caja una rueda recta 42, que engrana con el pifién 41, del
eje principal de transmisién 7. (véanse fizs. 4, 1 y 2). Ademds so_
pre el eje 44, se asienta la rueda recta «4, que engrana cen la
rueda recta 48, sobré el eje 49 (fig. 6). Con la rueda recta 48,
enrrana la rueda recta 47, sobre el eje 46, Bste eje l1lleva edemés

255 la rueda recta 4. Como indica la fig. 4, sobre el eje 46, se asien_
te acemfs la rueda detentora 51 y un aisco de as®dastre 50, Con la
rueda pl, coopera el trinquete 52, que se asienta sobre el disco
de arrastre 0. El otro extremo 98, del trinquete 52, coopera con

.- el diente 58, ae la varilia 97, Al mecdnismo de inversidn pertene_
260 ce actemds una leva Y6, sobre el eje Yo de la transmisién auxiliar

que después se describiri. Sobre esta leva: yende con el brazo 59,

una variila 57, que por lo demés se gufa en el soporte de ojete 99,
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en la pared interior de la caja 15, En una parte situada més alta
lleva la varilla el diente ya mencionado 58, y termina en una ra_
265 nura ae la articulacidén 100, en la caja. La pieza ranurada 1CO»
1deva en la leva 03, arviculadamente la palanca b4, lastraca por
el muelle bbb, leva que coopera con el disco 50. También pertenece
el mecdnismc ue inversidn una @sco. 6o, excéntrice’sobre el eje
¢4 (fig. 1). Bn la renura se cdesliza el contactor 64, y una palan_
270 ca 65, de dosS brazos apoyaca en 66, cuyo otro brazo, como puede
verse principalmente en la fig. 2, lleva un contactor 67, gque se
desiizs en una raanura 68, ce una parte ael acoplamiento 69, el
cual se asienve sobre el eje 1D, ror otro lado con 1la rangra 69,
excéntricu engranan log vontazectores 102 y 10%» en el soporte 6
275 (fig. 1), el cual se asienta en el perno 105, en el cojinete 104,
de la caja lo, For lo demés el perno 10b, se halla bajo la carga
de un muelle 106, entre la pared ae la caja y el soporte 105, del
contvactor. Por fuera del cojinete 104, coopera con el perno 10O,
un botén de presidn 74, asentado en el brazo transverszl 75 y las
280 trado por un muelle 107.,
Como indica la fig. 8, la ruedz oce embrague 60, con el trinquete
52 y la palanca 54, con 5o, puenen reemplazarse por ruedas cénicas
que se detenzran desipués de caua meala revolucidn, esto es, por seg_
mentos de rueda cénica; 120 y 121, sou estos segmentos. En 121,
285 se asienta ls rueca b1, que lleva el trinquete 52, no representa
do, For 12v, se desizna un eje que se asienta en la pared 1o, de
la caja. El1 sezmento cbénico 121, junto con la rueda de btrimgucte
51, se asientan sobre el eje 464,

DPe transmisién auxiliar H:

290 Rl eje vv (tig, «) ae la transmisidn auxiliar se apoya por un la_
do en 108 y 109, y por otro en 110, en las paredes de la caja 15.
Bn la fig. Z, para mayor claridad se ha suprimido la parte cubler

ta por el engranaje de transmisidén situada més alta en el dibujo.

Sobre el eje giratorio Y%, se asienta, como ya se ha dichos la rue
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da nelicoical 42, de la transmisifn intermeuia, movida por Z€7m%7¢ﬁ
helicoieal o1, cel meclnismo de embrague. Ademds el sinfin 54, &e
la transmisdn auxiliar, engrana con el sinfin 7, de la transmisidn
in%ermeaia (fig., 6). Ademés la transmisidn auxiliar lleva, como ya
se ha cicho, el excéntrico del mecanismo de inversidn., Como incica
el sistema de rererencias eleziwo, no es imprescindiblemente nece_
saria le vcransmisiln auxiliar para llevar a lawpréctica la nueva
bobinaaora auvomética, antes pien la rucda helicoical ©2, podria
ensranar cirectamente com la parte &b, que en este caso serfa uu sin-
fin.

-8 bobinscora agescrita tiene el siguiente funcionamiento, camo se
uesprende ae su construccibn.

Funcionamientos

Bl eje moviao 4, por motor o de otra forma transmite su fuerza me_
eianve 1a rueua ge triccidn v 4 la 2, el eje 1 y el pifibn 70, que
mueve a la bobina 74,

Por el pifiu v, se acciona el eje principal 7. Bl uiéco curvado o_
blicuo 8, hace oscilar al girar al Srgano 9, del gufa-hilo y por
tanto a este gufa-hilo 21, hacla uno y otro lado. la rotacién del
eje 7, acciona cesde la rueda 22, y pPor Z22a, 26 y el eje 30, al
mecénismo de embrague B. Bl sinfin 61, de este me cAnismo de empra_
zue acciona a la trancmisidn intermecia C, hasta le rueda dentada
40, sobre el eje 10, en el sentido de hacer osc%lar poco & poco a
este eje. As{ gira también la manivela 16, 17,210 cual a su vez
nace cesplazarse a ls rueda de friccién v, contra la 2. La conse_
cuencia de esto es una alteracidn en la velocidad de rotacibn del
eje 1, y consigulentenente del accionamiento de la bobina y de la
bobina misma y tamoién todas las alteraciones & nlmero de revolu_
ciones ael eje 7, y consiguientemente de toda la transmisidn prin_
cipals A. As{ se altera el compés o tiempo del movimiento en vai_

vén del 8rgamo 9, gufa-nilos y del gufa-hilos 21, Esta influencia

cibn reciproca de los brzanos dimana del mecénismo de embrague, se
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propaga hasta que se alcanza una posicidn extrema ajustable en el

necénismo de embrague y que corresponde al enrollado completo de

una bobina. El emuvrague se ajusta e manera que para cada enrolla_
590 mieﬁto completo de una bobina gire ana vez }a rueda dentada %2,

y pof tanto la leva o6, Hste ajuste se consigue en el ejemplo de

ejecucidn ilustraco aesplazando el gorrén 26, en la ranura 25a,

ce la rueda oe manivela 25.

Cuanao el aisco excéntrico 56, ha efectuaco una devolucidn comple
bdb to ce menera que la leva alcanza su elevacién méxima sobre el eje
3%, entonces el brazo o9, levanta a ia varilla o7. Asf, como in_
aica la fig. =, el éiente 08, se coge por el trinyuete b2. Lste
trinquete entra en la rueda ol, y por el encerrojamiento con el
sringuete o2, arrastra al disco o, ue se levanta del ¢aunnm§i-_
540 @b oo. For efecto ae este bloqueo el eje 7 (figs. 1 y 6), mueve

ahora por la rueda dentada 4l, al eje 46, y consiguientemente pecr

b, 47 y 4%, a la transmisibn intermedaia <. For la rotacién de la

rueda recta 44, Se nace girar el eje 4o, dei portabobina y por

tanto ia bobina llena se hace oscilar y se introduce una nueva,

b4 Al mismo tiempo que el eje 4, del portapbovinas se ha puesto tam_
bién en movimiento el disco curvado 6v. Bl contedor 64, que se des_
liza sobre é1l aesplaza a ia palanca de dos brazos 6, cuyo otro
contactor 67, cesembraga al acoplamiento 68, 69, kor el influjo

oe los muelles 12, vensados por el desplazamiento paulatino del
$50 b6rzano Y, del pufa-hilos, al desembragarse el acoplamiento oscila

este 8rgano del gufa-hilos a su pasicibén ce partida con los mue_

/ lles relajados, oscilando al mismo tiempo el brazzo de manivela

17, que por su parte hace oscilar a la rueda e friccidbn ¥, contra

la %, llevéndola a la posicibn de partida. El eje 4%, del porta_
5Bb bobina y el disco curvado 65, asentaco sobre é1l, pueden moverse

nasta gue se frenen. Bsto se efectfla cesyués de cada media revolu_

cibn, Una vez completada esta media revolucidn del portabobina y

puesto el pifibn motor 72, de la nueva bobina a enrollar en engra
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ne con el pifin 70, Gel accionamiento de la bobina., el pernmo de mue_
lie 74, se coloca de nuevo sobre la lewa 109, que lleva los salien_
tes 102, Bsta leva gue al comienzo ae la oscilacibn se eontinua~mo_
vdenco por el alsco curvado 63, por erecio ue cecer ia presidm del
muelle y por tanto permite el movimiento al disco curvaco 6o, ces_
yués de acoplaaa;la nueva bobina se vuelve a empujar contra el ais_
545 co curvado 6%, y as{ trena su movimiento ¥y por tanto el del porta_
bobina,
Como entretanto han alcanzado también su posicifn ue partida el 6r_
Zano del gufa-ntlo y el accionamiento de las ruedas de friceidn,
el contactor &4, se cesliza sobre el disco curvauwo 69, a la posi _
450 cibén de partica. Por efecto de esto se embraga de nuevo el acopia_
miento 68, 69.
As{ se termina un ciclo de trabajo, se alcanza autométicamente la
nueva posieidn principal y se puede comenzar en igual forma el
nuevo proceso de boblnado,.
455 Advertiremos que las riguras presentan la méquins en una posicién
meaia de trabajo.
Aunqgue al principilo ae la memoria se na aicho que se obTiene el
mejor efecto en la méquina cuando se la utiliza para accionamien;
to indiviaual, uespués de ka descripciln no hay necesidad de expli_
%60 car que pueden también conseguirse numerosos progresos con la ma_
quina cuando Se la utiliza para el accionamiento en serié de mu -
chas bobinas, #n este caso no sge aprovechan todas las ventajas es_
peciales del nuevo accionamientos perc si una serié de ellas.
El invento se refiere por tanto a esta forma de utilizacidn, pero
¥65 taibién & todos los equivalentes cineméticos de las partes elezgi

das para los Orzanos de accionamiento y embrague,
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Descrito suticientemente el presente invento lo que se declara como
de novecad & invencibn propia, son.las siguiéntes reivindicaciones:
1, -iUna bobinadora automitica en combinacibn con méquinas de hilar
con velocidad constante en la aplicacibn o devanado del hilo ¥ ca_
rrera variable para la nilatura de fibras textiles, caracterizada
porque un mecénismo de embrague accionaao por el eje principal des-
plaza por una transmisién inmermeaia al brgano del sufa-hilos y al
aceionsniento de la bobina proporcionalmente al didmetro de ésta

v al espesor ael hilo y en el extremo ajustable a voluntadc del mo_
vimiento de embrague invierte el eje del portabpbina con el fin de
introducir une nueva bobina, retornando a la posicidn de partida
por la sctuacidn de un mecénismo de jnversién al mismo tiempo el
gufa-hilo y el accionamiento de la bobina,

2. - Una bobinadora segln 1lo reivindicado en el punto 1, caracte_
rizada porque el eje (24) del mecénismo de embrague (B) se acciona
por la rueds cdentada (22) del eje principal (7) de la méquina por
intermedio de un piﬁén (22a) y este movimiento se transmite por

un engranaje de manivela (20, 27) una detencidn de trinquete (28,
29,,40) y una tronsmisién sinfin (1, ©2) por intermedio de la
transmisibn intermedia (C) al eje (10) del rufa-hilo, ce donde se
desplaza por medio de la tronssisibn de manivela (16,17) del accio-
uamiento de la bobina prnporcionélmente (B), (figs. o 7y 4).

b, = Una bobinadcra segfin lo reivindicado en los puntos 1 ¥ 2» ca_
racterizada porque la carrera de la varilla de manivela (27) del
mecdnismo de embrague (B) puede desplazarse desplazando el perno
(26) en la ranura (25a) (fig. 5)e

4, - Una bovinadora segfin lo reivindicado en los puntos 1 g o, ca_
racterizada porque la sransmisidn intermedia (c) se mueve por el

mecénismo de embrague (B) directamente pcr la transnisibn afxiliar

(B),
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5, - Una bobinacora sezln lo refvindicado en los puntos 1 4 4, ca

rzcterizada porque la menivela (16, 17) del gufa-hilos (D) actfia
400 sobre el accionamiento de las bobinas (E) mediante un contactor
(18) en el extremo de la varilla de manivela (17) el cual se desli_
za en la ranura (19) del manguito (20) y éste hace oscilar al eje
{10) bajo ¢l influjo ce la transmisién intermedia (C) con la rueda
de friccibn (%) soore el eje (4) racialmente respecto a la contra_
4005 rueda (2) del accionamiento de bobinas (E).
6., - Una..bobinadora sezfin lo reivindicado en los puntos 1 £ b, ca_
racterizada porque el eje de la bobina momentaneamente enrollada se
acciona meaiante una rueda recta (71, 72) asentada sobre €1l en di_
reccidn de la caja y la cual enzrana con un pifién (70) ael eje (1)
410 del accionamiento de bobina (E).
7. - Una bobinadora sezdn lo reivinaicado en los puntos 1 2 6, ca_
racterizada porgue unes porecibn del eje (C) del gufa-hilo (G) es hue-
co y ranmrado para recipir y sufa una varilla (91) maniobrada por
el gu{a-hilos {(9) v 1la cuzl lieva al gu{a-hilos (21) que sale de
415 la ranura del eje.
8. - Una bobinadora seglu lo reivindicado en los puntos 1 &4 7, ca_
racterizada porque una varilla (o7) ael mecénismo de inversidn (G)
dispuesta deslizante cerca de la pared de la caja (15) hace engranar
y desengranar con un saliente (98) al trinquete (62) de la deten_
420 cién (51, 52) sobre el eje (86) y por otro lado lleva el disco de_
tentor (50) la palanca de excéntrica (5o, 54) lastrada por el mue
lle (55).
9, - Una bobinadora segin lo reivindicado en los puntos 1 4 8, ca_
recterizada porque la varilla (b7) deslizante verticalmente en el
&25 cojinete de ojete (99) cuelga con un brazo (59) sobre un disco ex_
céntrico (%6).
10. - Une bobinadora sezfin 1o reivindicado en los puntos 1 8 9, ca_
racterizada porque el eje (45) del portabobina lleva un disco curva_

co (6%) que al oscilar el portabobina (») para introducir una nueva
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bobina maniobra la vuelta a la posicién de parvida del Srgano (B)
del zufa-hilos y del accionamiento (B) de 1la bobina,
11, - Una bobinadora segiin lo reivindicado en el puuto 10, carac_
4cerizada porque con el aisco curvado (6%) coopera el contactor
(64) de una palanca (65) de dos uvrazos apoyada articuladamente en
as5 (66) cuyo contactor (67) dispuesto en el otro brazo, al moverse el
aisco curvaao (B%) deseubraga al acoplamiento (68, 69) pasajera
mente en el eje (10), de mznera que el 4rgano (9) del gufa-hilos
puece retroceder a la posicibn de partida bajo el influjo de los
meitles (12), mientras que al mismo t:empo torna»también a la po_
ga0 siciln de partida el accionamiento (16, 17) de manivela al accio-
namiento de bobina (¥) sobre el eje (4).
12, - Una bobinadora segfin lo reivindicaco en el punto 11, carac_
terizada porque el brazo transversal (7b) colocaao nacia la caja
del portabobinas (F) lieva dos levas de muelle (7«), de las cuales
445 siempre una se encuentra en engrane con el perno {1l05) asentado
en la pared (lb) de la caja y cuyo extremo interior lleva el con_
tactor (102) gue durante el tiempo de la oscilacién del portabobi_
nas (P) deja de agarrar en el disco curvade (6%), de manera que
éste puede ahora moverse solo, bajo el influjo de la transmisién
450 intermeaia.
L%s - Una bobinadora segln lo reivindicaco en los puntos 1 Y 9»
caracterizada porque el eje (¥6) de La transmisién auxiliar (EH)
lleva por un lado la rueaa helicoical (¥2) dae la transmisibn in _
termeaia (u) y la trausmisién helicoidal (v4) y por otro el disco
455 excéntrico (b6) del meclnismo de javersidm (G).
14, - » Bobinadora automdtica an combinacién econ méquinas de hilar
(mdguina hiladora - bobinadora) * segﬁn se describe y reivindica
en esta memoria descriptiva y se ilustra con los planos que a la
misma se acompafian,
460 Constu esta descripcibn de diez y siete hojas foliadas y escri-
tas a méquina por una sola de sus caras.

M A D
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