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Q  O B J E T O * MECANISMO AUTOMATICO PARA MARCAR PUNTOS SOBRE CHAPA, REMA­

CHAR METALES BLANDOS, PERFORAR PLASTICOS Y APLICACIONES

ANALOGAS "
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El preaente modelo de u til id a d  ee re f ie re  a un me- 

canimo automático para marear puntos eobre chapa, remachar metalen 

blandos, perfo rar p lásticos y aplieacionea análogas; ea d ec ir, e l 

mocaniamo puede cumplir tre a  misiones: de granate para marear puntea 

de referencia e marcaa de medición; como remachador, en la  claae de 

metalea indicados; y para p rac tica r  perforaeionea en p lá stico s o ma­

te r ia le s  análogos.

El d ispositivo  que ae reiv ind ica además de la  u t i ­

lidad que repreaenta todaa eaaa posibles aplieacionea, ea de muy fá ­

c i l  manejo por au concillen , funcionamiento automático y en laa mál- 

t ip le a  operacionea que puede re a liz a r  tie n e  una gran uniformidad de 

trab a jo .

Ea ene i  almanta e l mocaniamo que ae reiv ind ica eatá 

constituido por un conjunto tubu lar ex te rio r formado por! la  carez­

ca auperior, doa earcaaaa intermedian y la  oarcaaa in fe r io r ;  la  p r i­

mera deatinada a acoplar e l aoporte que en oada eaae proceda, y la  

áltim a que guía e l percutor que acciona e l á t i l  que re a liz a  e l t r a ­

bajo.

Bao conjunto tubular a lo ja , del extremo auperior 

a l  in fe rio r!  un recorte he lico id a l que almacena la  energía y que en 

au parte in fe r io r  rodea e l extremo del m artillo  y apoya en un reaa l-  

t e  anular del mi amo. E l m artillo  preaenta una garganta c e n tra l, que 

ae corresponde con un juego de bolaa de acero, e l cual anteriormen­

te  apoya en un caequillo in te r io r ,  quedando por encima y  debajo de 

dicho juego de bolaa, reaortea que f ija n  la  poaioián de eae caequi­

llo  y de otro in fe r io r , que a au vez en au extremo dá entrada a la  

cabeza del percutor.
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Concretaremos las c a ra c te rís tic a s  de la  disposi­

ción que ae re iv ind ica , con referencia a laa adjuntas figuran , que 

corresponden únicamente a una forma de ejecución, ain carúoter a l­

guno lim ita tiv o , que se presenta a t í tu lo  do ejemplo de realización  

con e l f in  indicado, ya que la  forma, dimensiones y m ateriales con 

que se fabriquen las d is t in ta s  p iezas, serón en cada caso las que 

se estimen pertinen tes, para la  aplicación concreta de que se t r a te ,  

sin  que ta le s  variaciones, a s í costo las que puedan hacerse en deta­

l le s  de presentación u organización, afecten a la  esencialidad re i­

vindicada, por lo que los mecanismos automáticos para marcar, rema­

char y p erfo ra r, que se fabriquen de acuerdo con la  idea general re­

codada, y cualquiera de esas modificaciones, no serán sino varian­

te s ,  igualmente comprendidas y protegidas por e l presente re g is tro .

La f ig .  1 presenta la  sección longitudinal de un 

mecanismo establecido de acuerdo con lo que se re iv ind ica .

Las f ig s .  8 y 3 corresponden a d is tin to s  aspectos 

de ú t i l e s ,  empleados para u t i l i z a r  e l mecanismo aprovechando un s is ­

tema de palanca.

La f ig .  4 i lu s t r a  la  disposición de diversas he­

rram ientas.

Con referencia a diehaa figures y a los ndmeros 

quo sobre a lia s  designan las partes y d e ta lle s  del mecanismo repre- 

aentado, quo in teresan a los fines do esta  memoria, la  deaeripei6n 

del mismo es como signet

Est% constitu ido port la  oarcasa p rincipa l 1, quo 

lleva an o r if ic io  roscado para e l  aeoplasdento de diversos soportes; 

la  carcasa intermedia superior 8, quo gaia a l  m artillo  3; e l reaor-
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t e  superior 4; loa re to rta s  5 y 13, do posición do loo caequillos in­

te rio re s  7 y 11; lo corcoso intermedio in fe r io r  6 , gofo de loo cae­

q u illo s ; lo corcoao in fe r io r  9 gofo del percutor 8 ; loo boloo de 

ocero 12 y e l  p o rta -o tile s  10 deotinode o u t i l i z o r  diversos Oti leo 

to leo  como e l 16, 17, 18 y 19 de lo f ig .  4 u otroe equivalentes. 

Ademós, oe representan en 14 ( f ig .  2) y 16 ( f ig .  3) A i  lea comple- 

mentorioo poro empleor e l mee oai amo con un oiotemo de paloneo.

El meconiomo funciono aprovechando lo energía o l-  

moeenodo en e l  recorte 4 por un eefaerzo manual e neumático an te r io r, 

cuyo energía potencial actóa instantáneamente, produciendo un impac­

to  cobre e l m aterial o tra b a ja r , poro re a l iz a r  lo  operación que ce- 

rreopondo a l  O til  empleado.

Si por ejemplo oe t r a ta  de puntear, oe u t i l i z a  e l 

O til 17 ( f ig . 4) y una vez colocado cobre e l o itio  exacto en que oe 

debe marcar su huella , oe efectOa una preo iín  v e r tic a l hacia abajo, 

con lo que oe deoplaza todo e l  meconiomo en e l mi amo cent i  do, excep­

to  loo caoquilloo 7 y 11, que oe mantienen en eu poeieiín  debido a 

loo reoorteo 6 y 13, ao í como tampoco oe deoplaza e l  m artillo  3 , que 

permanece oelldario  del caequillo 7 mediante lao bolao 12.

Durante esta  operación, e l reso rte  4 almacena ener­

g ía  y a l  continuar e l desplazamiento hacia abajo, llega un momento 

en que e l  caequillo  11 pierde su posición re la tiv a  respecte a l  cae­

qu illo  7, debido a que hace tope con la  carcasa intermedia superior 

2, siendo desplazado por io ta  hacia abajo. Entónese lao bolas 12 sa­

len , inqpalaadaa por e l m artillo  3, de loa o r if ic io s  del caequillo  7 

y quedan en tre ambos caequ illos, con lo que e l repetido m artillo  oe 

dispara haoia abajo golpeando fuertemente a l percutor 8.
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Terminada, la  operación e l meoaniemo vuelve automá­

ticamente a quedar en zn pocieián in ic ia l*

La dicpoeicián deacrita  puede emplearae accionada 

a mano, aprovechando un sietema de palanca, o mediante un c iliud ro  

neumático. Para e l primer caco ce han p rev ic to , como ce ha indicado, 

lac piecac 14 y 15 (f ig c . 2 y 3 ); la  14 ectá ecpecialmente diceñada 

para acoplarla a lac mordazae de un ta lad ro , empleando áate colo co­

mo cictema de palanca.

La pieza 16, ademáe de poder u til iz a rc e  como la  

14, permite a la  palanca un movimiento de oceilacián ci ec neeecario.

Cuando e l mecanicmo ce accione mediante energía 

neumática, e l coporte de aquel ce ectablecerá de acuerdo con e l tipo  

de c ilind ro  que haya de u t i l iz a rc e .

Como ce ha indicado, a l  p o rta -á tilee  10 del meca­

nicmo ce pueden aooplar loe á t i le e  16, 17, 18 y 10, ademáe de otroc 

muchoc que pudieran cer de in te rác  in d u c tria l.

4

20 y o T A .-

El precente modelo de u til id a d  comprende lac e i -  

guientee reivindicacionec!

1 .-  Meoaniemo automático para marcar puntee cobre 

chapa, remachar metalec blandoa, perforar pláctieoo y aplicaoionec 

análogaa, caracterizado porque ectá conetituído por una carcaza tu -
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bular ex te r io r , formada por doa partea extremaa y otraa doa interm e- 

d iaa , de laa eualea la  auperior recibe e l aoporte del mecaniamo, y 

la  in fe r io r  dé paao a l  percutor que aeciona e l % til que rea liz a  e l 

trab a jo ; e interiorm ente, t a l  conjunto tubu lar a lo ja , de a rr ib a  aba­

jo! un reaorte he lico idal que almacena la  energía, y en au parte  in­

fe r io r  rodea e l extremo del m artillo  y apoya en un reaa lte  anular 

del mi amo; cuyo m artillo  preaenta una garganta c e n tra l, que ae co- 

rreaponde con un juego de bolaa p erifé rico  e l  cu a l, anteriorm ente, 

ae dealiza en un caequillo in te r io r ,  quedando, por encima y debajo 

de dicho juego de bolaa, reaortea que f i ja n  la  poaicién de eae cae­

qu illo  y la  de otro in fe r io r , que a au vez en au extremo dé entrada 

a l  percutor.

2 .-  Mecaniamo automático para marear puntoa aebre 

chapa, remachar metalea blandoa, perforar pláatiooa y aplicacionea 

anélogaa.

Segén ae deacribe y re iv ind ica  en la  preaente me­

moria deaerip tiva y ae i lu a tra  con loa dibujoa que a la  miama ae 

acompañan.

Conata eata memoria de cinco hojea fo liadaa y ea- 

e r ita a  a máquina por una aola cara . / /

Madrid^ a / !  2 ABR. 1966
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