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Memoria descripfiva que se acompaiia & la Solicitud de Paten-
te de Invencidn poerEIﬂTE aflos 4 favor de H. Ful d & Co. T e-
Lephon-und T é 1le graphenwerke Aktien-
gesellschaft, residente en Frankfurt a. M. (alemania),
por "Ula DISPOSICION DE COHEXION PaR4 MANIOBRA A DISTANCIA Y REPLI-

CA", presentada en el hiinisterio de Economia Nacional.

El invento se refiere & una disposicién de conexién para la

S maniobra-4 distancia y réplica de procesos conectadores, como los

gue se utilizan por ejempld para subcentrales eléctricas sin servi-
cio. ¥l invento se propone el cometido de aumentar la seguridad de
servicios de estas,ihstalaciones y segin el mismo se prevé un con-
trol mejorado de los procesos de conexidén de menera que para una
maniobra & distsncia queden previstos varios avisos de respuesta

§ réplicas. La réplica de los procesos requeridos de conexién se
hace segin el invento dependiente de la orden de maniobra 4 distan-
cia de tal forwa que una de ellas dependa de la emisién del impul-
so de desenganche al mecanismo conectador 4 desengachar y la otra
de la ejecucidén de la conmutacidn de dicho mecanismo. Si por ejem-
plo se ha de conectar un interruptor en acelte & distancia y el per-
sonal de servicio no recibe en la central principal ningﬁn aviso

de respuesta § réplica indicando que el interruptor se ha conecta-

do, entonces-en las instalaciones conocidas puede quedar en duda si
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han fallado los medios conectadores de la instalacidn de maniobra
4 distancia y de réplica & de si el interruptor en aceite después
de conectado se ha vuelto nuevamente & desconectar & causa de al-
gén cortocircuito en la linea. Pero si segin el invento & una Té-
plica no sucede la otra, entonces el personal de servicio reconoce
inmédiatamente gue la conexién del interruptor se ha verificade por
completo, perc que después de conectado he vuelto abrirse inmedia-
tamente & causa de un cortocircuito. Por tanto el empleado ﬁuede
conocer inmediatamente por la totalidad de la réplica la causa de
la perturbacién. Puede conseguirse que las réplicas sean inconfundi-
bles por el hecho de gque sean dependientes entre si en una sucesién
determinada de masnera que la que see Ultima de momento hage ineficasz
4 la precedente.

Constituye otra caracteristica del invento el que no se emplean
en la instelacidn circuitos de réplica permenente de manera que don-
de quiers que permanece un proceso de conexidn durante largo tiempo,
se disponen relés bloqueados mecanicamente que sin admisidn de co-
rriente mantienen este proceso de conexidén. Las perturbaciones se se-
fialan en la forma conocida en la estacidn emisora prefefentemente por
una lfnea especial de aviso de perturbaciones.

Para aumentar més la seguridad del servicio y para aprovechar
economiceawente las lineas de unidén entre la central principal y la sub-
central sin servicio, se eumplean segin el invento para un proceso de
conexidn maniobrado & distancia varios mandos de maniobra & distan-
cia y esto dejando cada vez libre la 1fnea de comunicacidén utilizada
para la transmisién con el fin de que pueda servir para trensmitir
otros procesos cualesquiera. De aqui que puedan prepararse verlos
procesos de conexidén y efectuarse todos conjuntemente. Para la prepa-—
racidn cuando la lfnea de unidn se ha previsto comdn para un numero
de medios de conexién 4 aceionar superior al niumero de los contactos
en los selectores, se excitan los relds preparatorios del acciona—
miento de los medios conectadores maniobrables 4 distancia sélo des-
puds de vaerias seriss de iupulsos de corriente. Esta serie de impul-

508 sirven para ei ajuste de mecanismos conectadores de paso &
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paso § graduales, los cuales se ajustan segin la seleccién conoci-
da dirigida hacia adelante y hacia atrds para excitar les relés de
preparacidn.

En la ejecucidén definitiva del proceso de maniobra preparado
después de emitir una 6 varias series de impulsos de corriente, se
puede segin el invento efectuar también una serie de procesos defi-
nitivos de maniobra, por ejemplo para regular 4 distancia las mé-
quinas. En conformidad con esta serie de maniobras a distancia se
dan réplicas para la empleada de servicio en la estacidn emisora.

Ista réplica permanente hace por ejemplo posible el vigilar
las mdquinas reguladas 4 distancia en aparatos de medida que se
ajustan por la linea de unidén entre las centrales.

En el dibujo adjunto se ilustra 4 titulo de ejemplo una dis-
posicidén de conexién para la maniobra 4 distancia y réplica segin
el invento. Este ejemplo de conexidn presenta en esencia, esta Y
otras caracteristicas de la solicitud segdn el invento, suprimien-
do todos los detalles que no semn necesarios para la inteligencia
del mismo. Asi suprimiendo las disposiciones de conexidén para la
maniobra de interruptores lejanos en aceite con varias réplicas,sdé-
lo se ilustran los wmedios necesarios para conectar aparatos lejanos
de medida y los necesarios para la regulacidn & distancia de miqui-
nas por parte del punto de mando.

Segin la figura 3 se representa el esquema de una disposicidn
simplificada de conexidn para maniobrar 4 distancia la regulacidn
de méquinas, utilizdndose también las mismas lineas de unién para
la medida y para el aviso de perturbacidén. liediante selectores dis-
tribuidores movidos sincrénicamente en la estacidn emisora y en la
receptora se puede iniciar por las lineas cowmunes de unidén VI y
VL) tanto meniobras sencillas como en serie 4 distancia y ejecutar-
se con un buen control de los procesos de conexidn.

Primeramente describiremos los procesos de conexidn que se rea-
lizan en la maniobra & distancia de procesos sencillos, por ejemplo
para desconectar aparatos de medida. Para este objeto el empleado

acciona en la estacidén de mando (figura 1) su interruptor MT, cerran-—

do asi el circuito: +, tecla MT, relé ill, enrollamiento 1, nmis2, p4,



S

wl, ae2, relé A. -,

El relé MU de doble inducido funciona en su primer grado y
con su contacto mul coloca por el enrollamiento s al potencial ne-
gativo por ejemplo en el contacto 9 del mecanismo interruptor trans-

90 misor 5. Ademds se excita el reld A que por cierre de su contacto
é? excita al rele retardado V. ihoras se cierra el circuito:
+, interruptor RU, p3, v4, relé J, electroimdn DS, -, kn este
circuito se conecta avanzando el selector S hasta que se completa
el circuito el cual se prepara por el contacto 9 del banco de con-
95 ‘tactos a:
+, v5, relé P, brazo a de S, contacto 9, mul, enrollarmientoc s
del relé MU, -.
El relé P. funciona y sbre imnmediatamente al circuito de conexidn
progresiva para el selector distribuidor S por medio del contacto
100 p3. Teumbién se abre el circuito de arrangue por el contacto p4. p2

cortocircuita una parte del enrollamiento del relé P ¥y refuerza la

corriente que pasa de tal wanera que el relé LU puede también funcio-—

nar en el segundo grado § escaldén. Bl contacto mus? se invierte evi-
& g

vl
y .. % “;. o
X ’Qt',;, L ¢ ‘}
ZSPECIAFME

105 ra los relés P y MU permanecen excitados hasta que la tecla MT se

tando el contacto p4 mantiene la excitacidn del reldé A. De esta mane-

vuelve & desenganchar mecanicamente.

En el circuito de conexidn progresiva para el selector S se ha
excitado 4 cada paso el relé J Y ha abierto el circuitoc preparado por
el contacto v por intermedio de la lfnea de unidn VLi v de su con-

110 tacto i4. En el puesto receptor de mando se desexcita por tanto con
una frecuencia correspondiente el relé JL. Este en su brimera excita-
cién habia excitado mediante el contacto il2 al relé retardado K y
asi habia colocado bajo el influjo del contacto de impulsos de co-
rriente il4 al electroimén giratorio DE para el mecanismo conecta—

115 dor E de los distribuidores receptores, por medio del contacto k2.

Al caer nuevamente el relé JL en conformidad con los nuevos impulsos
de corriente para la conexidn progresiva del selector S, hasta cncon-
trar al contacto 9, el selector E gire tawbién 4 la nueva posicidn.
Al cesar los impulsos de corriente cae el relé retardado R situado en

120 el circuito de conexidén progresiva bara el selector E y mediante el
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contacto r2 cierra el impulso de corriente preparadc por el contac-
to k6:

+, r2, relé F, k6, brazo a del selector E, contacto 9, relé SU, -

El relé F, que funciona en este circuito abre inmediastamente con el
contacto f2 el circuito de conexién progresiva del selector E. El cir-
céito se mantiene hasta que en el puesto de mando el relé V.cae por
efecto de abrirse el interruptor Mt, y por desexcitacién del relé Ji
efectua la caida del relé X en la estacién receptora. '

Entre tanto en la estacidn transmisora (figura 1) se ha cerra-
do por el relé LU el contacto mus 3,4 y se ha conectado el aparato
receptor A2 de medida. También por el ccntacto p5 se ha excitado el
relé U, el cual con sus contactos ul y u2 conecta la linea de unidn
VLL en los brazos b y ¢, los cuales en la posicidn 9 conectan la 1li-
nea al instrumento A2. El relé f5 ha excitado en la estacién recepZ
tora al relé T el cual & su vez mediante tl y t2 ha conectado entre
s{ los brazos b y ¢ del mecanismo conectador E por los contactos pre-
viamente cerrados sul y sué4 con el instrumento Al. La medicion & dis—
tancia se efectua entonces en la forma conocidea que no hay que des-
cribir mds detenidamente.

In el desenganche de la medicidén 4 distancia por liberarse la
tecla MT se deexcita el relé A y por ello se verifica el desenganche
de todos los circuitos todavia conectados. Ho hay necesidad de des-
cribir mds en detalle cada uno de estos procesos de conexidn. ELl eir-
cuito propio de los selectores S y E pasa por los contactos de ondas
w2 y h3, los cuales se invierten en la forma conocida mientras dura
la posicién de trabajo de los selectores. S6lo en la posicién de re—
poso de estos dltimos vuelven a abrirse los contactos, de suerte que
en especial mediante el contacto wl se realizs la preparacidén de las
disposiciones conectadoras para los nuevos procesos de seilales Yy ma-
niobra 4 distancia.

De igual forma que se realiza la conexidn 4 distancia de ins-
trumentos de medida para la medicidén individual por los mecanismos

distribuidores S y E, pueden tauwbién efectuarse maniobras & disten-

‘cia en la estacién receptora, por ejemplo de interruptores de acei-

te no representados. Para la réplica de la conmutacidn efectuads se
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necesitan entonces las conocidas disposiciones de contestacidn & ré-—
plica, las cuales en el caso del éjemplo se conectan por 1los selec-—
tores de réplica RS y RE mediante la linea de unidn WL2. o hace fal-
ta describir mds detenidamente estos procesos de conexidn que se en-
tenderén despuéds de lé siguiente descripcién de las maniobras en se-~
rie{d distancia.

Para efectuar las maniobras en serie, por ejemplo para regular
mdquinas en la estacidén receptora sin servicio E, el personal acciona
en la estacidén transmisora su interruptor RT. Si quiere regular la mé-
quina lejana para més velo>idad, entonces hace girar el interruptor
por ejemplo en direccidn de la flechs I, y en otro caso en direccidn
de la flechs II. Por consiguiente al regular para uds velocidad se
lleva potencial positivo al enrollamiento 1 del reld H ¥ por ello en
la forma ya descrita el relé A se cierra para iniciar la conexidén pro-
gresiva del selector S. Este relé marcha ahora sobre el contacto 2 que
por el contacto hl recibe potencial y se detiene allfi por funciongr el
relé P. El contacto hs2 coloca de nuevo al reld 4 en un circuito de re—
tencidn.

En la estacién receptora, en la que el selector E se ha ajusta-
do también al contacto 2, se excita el relé X. Los contactos X3y
x4 conectan de nuevo el instrumento dg medida A3 4 la linea de unién
VLLl, de suerte que en el instrumento A4 de la estacién emisora pue-
de leerse el estado dé la médquine antes de la regulacidén 4 distan—
cia. E1 aparato A4 se une por ul y u2 £ través de los contactos hs3?
¥ hs4. E1 que se ha realizado la indicacidén debida puede apreciarse
en una seilal especial VL de preparacién. ZEsta sefial se coneéta de
la siguiente maners: al;fancionar el relé X se excita con el contac-—
to x2 el enrollamiento 1 del relé Ve de doble armadurs Yy por ello se
cierra mediante vel2 el circuito para el relaisY.Este con el contac—
to y2 arranca por excitacidn del relais retardado RV al selec—
tor RS, que uwediante su brazo cierra el circuito preparado por el
contacto vell para el relé BT y el enrollamiento s del reld Ve.

Con rpb abre el reld RP el circuito de conexidn progresiva y también
el de arranque mediante el contacto rp4. E1 relé Ve se mantiene en
el segundo escaidn por el contacto propio ves2 adn en el cortocir-

cuito del relé RP. Este cae de nuevo ¥ efectua la marcha del seiec-
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tor RS por ios coatactos invertidos de ondas rh. L1 relé3ﬂJ situa~
do en el circuito de conexidn progresiva en el movimiento de ajus—
te ha emitido en conformidad con el ndmero de pasos del selector,
dos impulsos mediante el contacto rid por la linea de unién VL2 y
ha realizado por dos veces la desexcitacidn del reld EJ en ls esta—
cidn emisora. .11i entretanto por desexcitarse el reld retardado I
se ha cerrado mediante el contactc ei4 el circuito de ajuste para
el selector IE, de suerte que mediante el contacto eil se ha podi—
dp ajustar el selector al contecto 2. Después de cesar los impulsos
de corriente para el relé EJ, cae el reld retardsdo II situado en el
circuito de conexién progresiva del selector RE v durante breve tiem-
po clerra el circuito, & saber hasta que vuelve 4 caer el contacto Il

+, II; relé Z, I,, brazo RE, contacto 2, reld L.-

1 relé L funciona con el ¥ Y 8e crea per el contacto propio 11 un
circuito de retencidn. E1 relé Z sbre el circuito de conexidn pro-
gresiva para el electroiman girastorio LRE del mecanismo conectador
RE. La caida retardada del relé 7 efectua por el contacto inverti-
do de ondas ew la marcha del mecanismo conectador después de efec-
tuada la excitacidn del reld L. Este con su contacto 1 5 cierra por
el contacto nl el circuito para la lémpara Vi y asf d4 al personal
el signo caracteristico de estar debidamente prepurada le regula-
cidén 4 distancia.

Por el funcionamiento del reld X en &a estacidn receptota se
ha cerrado también su contacto de mercurio x9, v asi{ se ha peepara~
do un circuito Para el motor resulador HO para la regulacidn en wds
velocidad. La conexidn definitiva de este circuito se efectua opri-
miendo la tecla En en la estacidn transmisors. 48] se cierra un cir-
cuilto por el conductor a de la linea de unidun VL3 para el relé (.
Este relé Q mierra su contacto q§ de corriente fuerte v con €1, el
circuito preparado para el motor HO. Fn el aparato a4 concce el em~
pleade el resultado de sus medidas de conexidn 7 en el momento opor-
tuno puede desconectsr la regulacidn cuando se ha conseguldo el va-
lor deseado.

Para este objeto se sueltan & abren los dos interruptores RT

¥ En adn accionados y por ello se hace que vuelvan & la posicidn
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de reposo los medios conectadores que se encuentran adn bajo co-
rriente.

Pero si el empleado no observa que la iegulacidn es limitada
entonces se presentan procesos conectadores automdticos bara eviter
todo deterioro de las mdquinas de la estacidn receptora. En la po-
sicidn final se cierra el contacto LE y asi por el contacto 4 y el
tbl se cierra el circuito para el relé Ta. Por el relé Tb se vuel-
ve 4 dar potencial menor § negativo al contacto 3 del mecsnismo de
réplica RS y el proceso se indica en la estacidn emisora por exci-
tacién del relé N. Este relé I por inversidn de su contacto N1 co
necta la ldmpera HI preparada por 15, preferentemente dando al mis-
mo tiempo una seiial de zumbador. ELl reld ¥ lo mismo que el To es-

tén equipados cada uno con una disposicién mecdnica detentorsa para

sus inducidos § armaduras. Al atraerse éstas los inducidos hasta

ahora bloqueados de los relés que sefialan el contraaviso, quedan li-

‘bres. Por consiguiente en el caso del ejemplo el relé Te no repre-

sentado y que en la posicion normal del regulador para la regula-
cién 4 mds velocidad d4 la Hefial de réplica, se prepara por el con-
tacto tbl para excitarse mediante el contacto HY.

Si el émpleado ha reconocido la sefial de la posicidn definiti-
va de la regulacidén 4 distancia, entonces mediante la conexidn de
réplica, 6 sea haciendo girar en direccién de la flecha II al inte-
rruptor RT, puede conseguir la posicidén normal de la regulacidn. EL
contacto 4HE se conmuta entonces v el relé Ta no representado se ex-
cita por el contacto 3HN. Este efectua el aviso de réplica de que
se ha conseguido de nuevo una posicidn normal para la regulacidén.
Esta réplica actda sobre el reld que efectua el desenganche del re-
1€ representado N ¥ el cual de esta wanera llevando hacia atrds el
contacto nl da lugar € la desconexidn de la sefial de posicidén de tér-
mino H1. .

En la regulacién bara menos velocidad haciendo gimar el inte-
rruptor RT en direccién de la flecha II se excita en la estacidn re—
ceptora el relé W que prepara al motor.regulador NJ y conecta los

mismos aparatos A3 y A4 para controlar esta regulacién & distancia.

La controlacidn de la regulacidn en menos velocidad se seliala por
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los contactos II. y Te, que actuan sobre dos reiés de bioqueo no
iiustrados, en la forwa que no es uecesario detalliaY mis.

vara efectuar ios procesos preparcdos de conexidn sirve el
conducter b de ia iinea de unidn V.3, por los que en la figura 1
se excita el relé Lis y en la figura 2 eL reré Lu 7 abriendo sus
contactos de reposo abren 1os circuitos de conexidn pre:urados. Fa-
turalwente yue en todo tiempo pueden enviarse 4 le estacién princi-
pal avisos de perturbaciones iniciados por el relé 5t, que ios re-
trensuite 4 la estacién de wando por los ccnductores a y b de VL3
en conexidn en serie.

Para evitar perturbaciones en el retroceso de los mecanis-
nos conectadores es preferible empiear, en Luzar del reré de do-

ble inducido LU, H y B relés individuzles con el enroligriento 1 ¢ s

Se reivindica como nuevo y de propia invencidn.

L. Uno disposicidn de conexidn para meniobra & distencia y répli-
ca,caracterizada porque & las diversas naniobras 4 distancia corres—
ponden varias réglicas y para realizar una wmaniobra & distancia pue-
den efectuarse varias drdenes § wmandos en la estacién transmisora.

2. Una disposicidn segdn lo reivindicado en el runto i,caracte-
rizada porque para aprovecher econouicauente las lineas de unida
tendides entre la estacidn emisora y la receptora se utiliza una
disposicién por la que se acciona un gran numero de procescs de ca-
nexién superior 4 Los selectores distribuidores movidos sincronica—
mente en sus extremos.

3. Una disposicidén segin lo reivindicado en los puntos 1 ¥y 2, ca—
racterizada por una disposicidén conectadora para reslizer medidas
por las lineas de unidn utilizadas para maniobras 4 distancia, pu—
diéndose al mismo tiempo emplear la medicién para el control de mé-
guinas reguladas 4 distancia.

Esta patente recae sobre "Ulli DISPCSICION D= CONEIION PARA
LaNIOBR: 4 DISTANCIA Y REPLICA", como gueda descrito en la presen-—
te memoria; caractefizado en la anterior llota y representado en 10s

adjuntos dibujos.
adrid A de Piciepbre de 1930.
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