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Conijunto 1l a «— El conjunto del aparato se compo-

1°«- De un tablero de dibujo.

2%+—- De dos T graduadas cuyas ¥amas son perpendiculares
entre si. Una movil (vease el conjunto de la fige. 1) corre
sobre el borde del taﬁlero de dibujo y permite, por la dispo-
sicitn de su graduacidn, la situacién en alzado de todos los
puntos de la figura que hay que pone¥ en perspectiva sobre
(#) o bajo (-) de la graduacifn de un punto —e- que represen—
ta la inte¥seccidn gg todos los planos verticales (o de sus
prolongacionss) con el plano horizontal.

La graduacifdn de este punto -e— evoluciona pues siempre
en el plano horizontal y por consiguiente ¥epregsenta la altu-
ra de la linea de horizonte.

Nota.-~ Siendo graduada esta T por los dos lados, aquel en
que se encuentra el punto -e~ (cruzado) permite la separacion
de la llnea de horizonte cuando la figura que hay que poner en
perspectiva obliga a ello (vedse figura 11 y 12},

La oftra T (ver figura de conjunto 1 y 2, detalle figuxa
2Y corte por A. B.)s desmontable, con objeto de reducir la su-
perficie que ocupa, se fija con la ayuda de Una manera especial
(ver Tigura 1 y figura 3 corte C. De)} sobre el tablero de di-
bujo ¥y por¥ la disposiciBn de su graduacion sobre una de sus
ramas pe¥mite la lectura de todos los rayos visuales en plan-
ta o en alzado, es decir, a derecha (+) o a izquierda (-~) de
la graduacibn del punto principal —-e-~ que representa el tra-
zo de la interseccion del plano vertical principal con el pla-—
no de proyeccifn, y del plano horizontal.

La rama de esta T perteneciente al lado de la graduacion

donde se opera la lectwrfa, a derecha o a izquierda (% o=
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del punto principal —e- representa siempre el trazo del plano
de proyeccidn, ya se efectue la lectura en planta o en alzado.

La, otra rama de esta T, graduada igualmente, permite gi-
tua¥ el punto de vista,

Sobre esta rama corre Un Cu¥sor.

El lado de la graduacidn, de esta rama, representa el tra-
z0 del plano vertical principal, cuando la lectura de los ra-—
yos visuales sobre el plano de proyeccion se realiza en planta
(derecha o izquierda del punto -e-} y representa el trazo del
plano horizontal, es decir, la altura de la linea de horizon-
te cuando la lectura de los rayos visuales se efectua en alwza -
do (# 0 —)a

Notaes- Se entiende que en realidad los puntos ~@——@——e-

deberian ser impe¥ceptibles y hallarse exactamente en las in-
tersecciones respectivas de las graduaciones de estos puntos'
y del lado de las T que representan los trazos de los distin~
t0s planose

¥s pues, unicamente, ¢on el fin de hacer la lectura mAs
f4cil por lo que se han indicado muy aparentes y un poco detras
de sus situaciones exactase

8%+~ De un cursor¥ (ver figura de conjunto 1, figura 4 cor-
te por E. Fe y figura 5 corte por G. He} provisto de una aguja
destinada a coloca¥ el emplazamiento del punto de vista y a fi-
Jar el hilo visual a este punto de vistae

Ia distaneia de la aguja del cursoxr (punto de vista) al
punto principal —-e- representa la distancia principal.

4° .~ De un hilo wvisuel (hilo el&stico, ver fig. de conjun-—
to 1) que se fija a la aguja del cursor, destinado a determi-

nax¥ los puntos de lectura (sobre la T fijada sobre el tablero)

de los rayos visuales que representa durante las distintas
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fases de su evolucifén, bien en planta (vease figura 16) o bien
en alzado (vedse Tiguras 17, 18, 19 y 20).
i 5°,- De un peso de dirececidn y de fijacion de los ¥ayos
usuales (figura de conjunto 1, figura 6 y figura 7 corte so-
bre Ie J4). estando provisto este peso de un sefialado¥. (Zn la
Tigura 6 aparece un ¥Yesorte).

Notaes—- No utilizar el procedimiento de fijacion (figuwra?)
m&s que cuando el tablero estd muy inclinados

6°¢~ De un gula de hilo que se fija sobre el borde del
tablero de dibujo opuesto al punto de vista (ver figura de cnn-
Junto 1 y figura 8 corte por K. Le)e

7°4~ De un peso de tension del hilo; este peso fijado al
extremo del hilo visual se halla suspenso en el vaclo (ver fi-
gura 9) e

8%+~ De una cublerta (figura 10( que permite fijar el cur-
sory” previamente desmontado de la corredera de la T, a la al-
tura ordinaxia sob¥e el tablero de dibujo, cuando el punto de
vista que se desea (distancia principal) se halla situado fue-~
ra de las graduaciones de la rama de la T que ¥epresenta el
trazo del plano vertical principal (la figura 10%es un corte

por Mo NQ )0

Colocacifn del aparatoe— 1°.- Coloca¥ sgin fijarla sobxre
el tablero de dibujo Ta hoja en la que estd indicado el playo
de la figu¥a que hay que pone¥ en pe¥spectiva (ver figura 14).

2%~ Hacer correr la T movil sobre el tablero hasta la
distancia del plano de proyeccisn que se queria (ver Tigura 14).
3%¢~ Aplicar contra &ste la rama de la T desmontable que

sirve para la lectura de los rayos visuales cuidando de que la

graduacion de los puntos ~o0--o0- de las dos T este exactamente
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en la prolongacisn de uno y de otro. Cumplida esta condicion
lag demas graduaciones serdn obligatorias en este caso.

Antes de efectuar esta operacidn culdese de aflojax lige-
domente los medios de fijacion con el fin de gue haya algo de

juego entre éstos y la rama de la T,

Cuando &sta se halla en la posicibn descrita anteriormente
coloqueselos en el tablero despues de fijarlos de nuevo sobre
la ramas dJtntese la otra rama y fij&sela segtn el metodo ante-
rio¥ (vease la figura 14).

Fljese 1igualmente la hoja sobre la cual se halla el pla-
no de la figura que hay que poner¥ en perspectiva segun la posi-
cion de vista que se quiera,

4° ,~- SitusSse el punto de vista con ayuda de la aguja del
cursor haciendo correr a éste sobre la rama de la T y después
fijarlo (figura 15).

5°,- Tomese el hilo visu-al provisto de su peso de ten-
sion; hAgasele pasa¥ por el bucle y entre los dos pivotes del
guia-hilo mantenido sobre el borde del tablero por un tornillo
de apriete; higasele pasar igualmente entre el eje y el pivote
situados en el interior del peso de direccion y de fijacion y
finalmente unasele por su bucle eldgtico a la aguja del cursor
(vedse la figura 15)4

6°%,- Degplazamiento de la T movil.- Pueden presentarse
dos CcasOse

a) 0 la linea de horizonte estd muy alta o 1la vista del
plano muy a la izquierda.

b). 0 la linea de horizonte estd muy baja o la vista del
plano muy a la derecha.

Fn el prime¥ caso las dos T estard&n colocadas segtin el
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esqguena de la figura 11.

Fn el segundo caso las dos T irdn dispuestas segtin el es-
gquema de la figuwra 12, estando practicados en la T desmontable
anS emplazamientos con el fin de permitir desplazar sus medioca
de fijacitne

Notae.—- La situacion en alzado de los puntos de la figura
que hay qQue poner en perspectiva gse lleva a efecto giempre so-
bre la T movil del lado donde las graduaciones de los puntos

~0-—-0-— 8 ~0--0~ se hallan en la prolongacion una de otras

La lectura sobre la T fijada en el tablero se realiza en
estos dos casos siempre de id&ntica forma, es decir a la dere-
cha o a la izquierda, en planta o encima (#) o debajo (-} en
alzado, de la graduacidn del punto principal -o-—.

7%«= Cuande el punto de vista que se querla se encuentra
fuera de la rama de la T que representa el trazo del plano ver—
tical principal, prol&nguese este trazo por medio de una raya
de lapiz (esta operacitn debe de sexr muy rrecisa)s; determinese
enseguida sobre esta raya la distancia principal degeadas le-
vantese despues la rama de la T que ya no sirve; desméntese ol
cursor; vuslvase a montar sobre la cubierta (figura 10§ y f£¥je-
se sobre el tablero de forma que geo disponga la agitja del cim -
sor en el punto de vista dete¥minado.

funcionamiento del aparato.—- Para la claridad de la de-

mostracion se precisa una figura sencillag

En este caso hemos escogido un cubo regular, Xsta demos—
tracion empieza por la pregentacion de 1la figura que hay que
boner en perspectiva, es decir, la indicacisn de su planta y de
su alzado asl como la situacisdn de la linea de horizonte (£i-

gura 13) (1% A, planta, 13 B alzado}: para finalizar en la ejm-
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cucién de la figura en perspectiva que se pedia (figura 21)
pasando por los esquemas de todag las fages sucesivas de esta-
plecimiento de los puntos situados en el espacio y en determi-
nage sobre el plano de proyeccildhe

Habiendo efectuado las operaciones preliminares descCri-
tas anteriormente para la colocacifn del aparato (vease figura
14 y figura 15) traesnse sobre la hoja donde deba representar -
se la figura perspectiva (vedse figura 21). dos rectas O 0"=P P°
perpendiculares entre si, representando O 0¥ la linea de hori-e
zonte v P P el trazo del plano vertical principal (vexrtical
principal); la interseccion 4 serd pues el punto principal
y la hoja el plano de proyeccidne

Log angulos del plano de la figura que hay que poner en
pe¥speoctiva, que &sta limitada por las letras Ve Xe Yo Zeo; dO—~
terminense mediante el hilo visual sus puntos de proyeccion
Ve Xe Y+ Ze sobre la T fijada en el tablero, trazo del plano
de proyeccion, (vedse la figura 16) ; llevé&nse estos puntos de
proyeccion a su situacion respectiva, es deciry'a derecha o a
izquierda del punto principal -oé de la hoja donde debe repre-—
sentarse la figura perspectiva (vedse Tigura 21). y despues
elavese por estos puntos ve. Xs ¥« 2. Derpendiculares a O O7

Fn alzado, las aristas de los &ngulos del cubo que hay que
poner en perspectiva, habis&ndose indicado ya respectivamente
po¥ las letras (VaV-) (XeX-) (Y+Y-) (2Z+Z-) determinense sus
puntos de proyecciones sobre la T fijada en el tablero.

Pmpezemos por la arista Z+, Z-~ (vedse figura 17) que se
halla la m&s proxima del plano de proyeccioOne

1°,- Lladvar la T mévil de forma que el lado de su gradua-
cion —-o— correspondiente a la graduacitn —-o~ de la T fijada

sobre el tablero, sea tangente al angulo Z de la planta del cu-~
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o0 ,.- Il&vese sobre el lado de &sta T y sobre (+) el punto
-0~ la distancia -o0-, Z+ igual a la distancia de la llnea de
horizonte & Z+ de la figura en alzado (B figuxra 13); despl€s
con la ayuda del hilo visual detdrminese su punto de proyeccidbn
z"+ sobre la T fijada sob¥e el tablero (vedse la figura 17);
llev8se enseguida sobre la hoja donde se establece la figura
perspectiva (vease'figura 21), la distancia -o- z"+ asi obte-
nida sobre la perpendicular levantada en z sobre O O'es decir
sobre (#) la linea de horizontes.

Ef&8ctuese lé misma operacion para determinar el punto
de proyeccién z"~ sobre la T fijada sobre el tablero (vedse
figura 17); llevé&se enseguida sobre la hoja donde se reypresen—
ta la figura perspectivae (vedse figura 21) la distancia -o-—
g'; acsi obtenida sobre la perpvendicular elevada en z sobre
0 O*es decir debajo (-) de la linea de horizonte.

Tuntese z¥ + a z°~- y se tendrd el alzado perspectivo de
la ariste del &ngulo Z del plano,

Para determinar las otras aristas y” ¢ y"— (vease la fi-
gura 18), v~ ¢+ v~ (vease figura 19) x” + x"- (vease Tigura
20) eféctfiense las mismas operaciones que para el estableci-
miento de la arista z” # z°- (vease Tigura 17); Jjtintense en-
seguida log puntos (y"*) (2" +) (¥"+) (x"+) que se encuentran
sobre (+) la linea de horizonte y despuds los puntos (y”-)

(z%=) (v'=), (¥"=) qQue se hallan bajo (~) la lInea de horizon-

te y se tendra la figura perspectiva que se queria.
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Se pueden introeducix distintas modificaciones en el dis=

positivo que se

ha regefiado anteriormente, con el fin de redu—

cir las dimensiones del tablero de dibujo, puesto que quedand o

{

1a guperficie de este sin ningtin estorbo se le puede utilizar

totalmente.

Fotas modificaciones se representan en los dibujos, siemlo

La figura

22 une vistar en planta de la adaptacion de la

T que representa el plano de Troyeccidn colocado sobre el bar de

del tablero de
piado que permi
exposicion del

tivae

dibujo 1 mediante un sistema de fijacidn apro~w
te la libre disposicion del tablero entero pera

plano de la figura que hay que poner en perspec—

La Tigura 23 es un corte por A.L

Ie figura
La figura
La figura

Le figura

24 es un corte por CD.
25 eg U corte por EF,
26 ag un corte por GiH.

o7 representa el tablero de ejecucion graduado

en la parte superior provisto de una T 2 graduada y de corre—

dera para poder
de la altura de
sicion la ayuda
cualquiera para
los rayos visua
pectiva.

Ia T de pr

cambiaxr el punto principal segtn la situacitn
la. 1linea de horizonte, suprimiendo esta dispo-
de la punta seca, declimetro o de una banda
volver a llevay los puntog de proyeccion de

les que sirven para establecer la figura pers-

oyeccion fijada al borde del tablero 1 seglin

la figura 22 puede ser remplazada por un tablero cuyo borde

de la derecha (figuras 28 y 82) tierne una graduacion 3 anilo-

ga a la de la rama de la B 22 que representa el trazo del pla-

no de proyeccidn, siendo remplazada la otra rame que represen—

ta el trazo del

plano vertical principal y el del plano hori-
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zontal principal, por uwe regleta 4 corredera en el espesor

del tablero 1, pudiendose a este efcto emplear cualquier

ot¥o sistema de tira o telescopico.

Siendo regulables estas distintas combinaciones permiten
la determinacion del punto de vista pedido sin 1a ayuda de
cursor entendiéndose que la graduacidn de estos distintos ar-—
ganos es inversa 2 la de la rama de la T 2a que han remplaza -
do.

La figura 29 es un corte po¥ AL de la figura 28,

La figura 30 representa a mayor escala un corte Parecido.

La figura 31 representa en corte la union del hilo vigual

bl

El gula-hilo y los pesos de tension descritos anterior-
mente podran ser remplazados por un dispositivo de enrolla-~ -
miento y de desenrollamiento automaticos del hilo visual,
pudi&ndose asimismo remplazar este nultime por una regleta
transparente o no, Tijada en una de sus extremidades en el e

sor y pivotante sobre &ste.

kR e i - R AT O iy i S S,
- . - - - . . - - . - - . - - e e - -

Los puntos de invencion que se presentan para qus sean
objeto de esta patente de invencion en Espana, son log siguien
tes:

1%,~ Un aparato que permite la supresidn de todos los
trazados y puntos de fuga en la ejecucion de cualquier pergpec

tiva lineal exacta,



10

15

20

k5

30

20 4~ Un dispositivo que permite la realizacion de cualquie
perspectiva lineal exacta sin ayuda de ningfin trazado ni pun-—
tp de fuga,s caracterizado principalmente:

a) Un tablero de dibujo que lleva sobre el lado derecho
una regla graduada sobre la cual va fijada perpendicularmente
otra regla igualmente graduada, estando esta ultima dispuesta
para re cibir un cursor que se desplaza longitudinalmente y al
cual esta fijada una de las extremidades del hilo visual, el
cual as mentenido constantemente tenso, bien por un peso, bien
mediante un sistema de emrollamiento y desenrollamiento auto-
mXticosa

b) Una T movil graduada cuya regla es perpendiculaxr a la
regla que lleva el cwsor para permitir, por la disposicibn
de su graduacion, la situacion en alzado de todos los puntos
de la figura Que hay Que poner en perspectiva sobre o bajo de
la, graduacion de un punto que representa la interseccion de
todos los planos verticales o de sus prolongaciones con el pla-
no horizontal.

c) Adaptacion de la T que representa el plano de proyec-
ci6n sobre el borde del tablero de dibujo con objeto de permi-
tir la libre disposicion del tablero entero.

) Tablero 4e dibujo de ejecucibn perspectiva gradiado en
la parte superior, que lleva una T movil graduada y de corre-
dera.

e) Tablero de dibujo cuyo borde de la derecha lleva una
graduacion andloga a la de la rama de la T que representa el
trazo del plano de proyeccidn, representando la otra rama el
trazo del plano vertical principal y el del plano horizontal
principal siendo remplazado por una regla corredera en el es-—

pesor del tablero, pudiendose a este efecto hacer uso de un



sigstema telegcopico o de una tirilla,

f) Dispositivos de reglaje con mirags a los resullados
que hay que obtener.
t 3o .~ "Aparato que permite la realizacion de cualquier pers-
pective lineal exacta sin ayudes de ningtin trazado ni punto de
fuga", todo tel y conforme se describe en la presente memoria

ya a titulo de ejemplo se representa en los adjuntos dibujose.

Madrid 29 de noviembre de 1930,
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