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mite la realización de cualquier perspectiva lineal exacta sin 
ayude, de ningün trazado ni punto de fuga*, Clase 65,

A nombre de: Monsieur ANDKE P* L. LAIMAY,

R esid en te  en : P A R I S ,

H, G, 2/449



5

10

15

20

25

30

Conjunto del aparato.- El oonjunto del aparato se compo­
ne:

Io•- De un tatoleso de dibujo.
2*,- De dos T graduadas cubras ramas son perpendiculares 

entre si. Una mOvil (vease el oonjunto de la fig. 1) corre 
sotore el toorde del tatolero de ditoujo y permite, por la dispo­
sición de su graduaoión# la situación en alzado de todos los 
puntos de la figura que hay que poner en perspectiva sotore 
(*) o toa jo (-) de la graduación de un punto que represen­
ta la intersección de todos los planos verticales (o de susv
prolongaciones) con el plano horizontal.

La graduación de este punto -*- evoluciona pues siempre 
en el plano horizontal y por consiguiente representa la altu­
ra de la linea de horizonte.

Nota.- Siendo graduada esta T por los dos lados, aquel en 
que se encuentra el punto (cruzado) permite la separación 
de la linea de horizonte cuando la figura que hay que poner en 
perspectiva otoliga a ello (veáse figura 11 y 12).

La otra T (ver figura de conjunto 1 y 2, detalle figura 
2r corte por A. B.)> desmontable, con objeto de reducir la su­
perficie que ocupa, se fija con la ayuda de una manera especial 
(ver figura 1 y figura 3 corte C. D.) sotore el tatolero de di­
bujo y por la disposición de su graduación sotore una de sus 
ramas permite la lectura de todos los rayos visuales en plan­
ta o en alzado, es decir, a derecha (*) o a izquierda (—) de 
la graduaoifln del punto principal que representa el tra­
zo de la intersección del plano vertical principal con el pla­
no de proyección, y del plano horizontal.

La rama de esta T perteneciente al lado de la graduación

donde se opera la lectura, a derecha o a izquierda (* o—)
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del punto principal representa siempre el trazo del plano 
de proyección, ya se efectúe la lectura en planta o en alzado.

La otra rana de esta T, graduada igualmente, permite si­
tuar el punto de vista.

Sobre esta rama corre un cursor.
El lado de la graduación, de esta rama, representa el tra­

zo del plano vertical principal, cuando la lectura de los ra­
yos visuales sobre el plano de proyección se realiza en planta 
(derecha o izquierda del plinto -•-)' y representa el trazo del 
plano horizontal, es decir, la altura de la linea de horizon­
te cuando la lectura de los rayos visuales se efectúa en alza­
do (* o -).

Nota.- Se entiende que en realidad los puntos ->•— •— •- 
deberían ser imperceptibles y hallarse exactamente en las in­

tersecciones respectivas de las graduaciones de estos puntos 
y del lado de las T que representan los trazos de los distin­
tos planos.

Es pues, Unicamente, con el fin de hacer la lectura mas 
fácil por lo que se han indicado muy aparentes y un poco detras 
de sus situaciones exactas.

5o.- De un cursor (ver figura de conjunto 1, figura 4 cor­
te por E. F. y figura 5 corte por G, h .) provisto de una aguja 
destinada a colocar el emplazamiento del punto de vista y a fi­
jar el hilo visual a este punto de vista.

La distancia de la aguja del cursor (punto de vista) al 
punto principal representa la distancia principal.

4o.- De un hilo visual (hilo elástico, ver fig. de conjun- 
to 1) que se fija a la aguja del cursor, destinado a determi­
nar los puntos de lectura (sobre la T fijada sobre el tablero)

de los rayos visuales que representa durante las distintas
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fases de su evolución, bien en. planta (vease figura 16) o bien 
en alzado (veáse figuras 17» 18, 19 y 20)*
| 5°.- De un peso de dirección y de fijación de los rayos
usuales (figura de conjunto 1, figura 6 y figura 7 corte so^ 
bre I* JV). estando provisto este peso de un sefialador* (En la 
figura 6 aparece un resorte).

Nota*- No utilizar el procedimiento de fijación (figura7) 
más que cuando el tablero está muy inclinado.

6o.- De un guia de hilo que se fija sobre el borde del 
tablero de dibujo opuesto al punto de vista (ver figura de caii- 
junto 1 y figura 8 corte por K. L,).

7°.- De un peso de tensión del hilo; este peso fijado al 
extremo del hilo visual se halla suspenso en el vacio (ver fi­
gura 9) •

8o.- De una cubierta (figura 10( que permite fijar el cur­
sor»' previamente desmontado de la corredera de la T, a la al-< 
tura ordinaria sobre el tablero de dibujo, cuando el punto de 
vista que se desea (distancia principal) se halla situado fue­
ra de las graduaciones de la rama de la T que representa el 
trazo del plano vertical principal (la figura 10'es un corte 
por M. N.)„

Colocación del aparato.- Io.- Colocar sin fijarla sobre 
el tablero de dibujo la hoja en la que está indicado el plano 
de la figura que hay que poner en perspectiva (ver figura 14).

2°.- Hacer correr la T móvil sobre el tablero hasta la 
distancia del plano de proyección que se queria (ver figura 14).

5 .- Aplicar contra este la rama de la T desmontable que 
sirve para la lectura de los rayos visuales cuidando de que la 
graduación de los puntos -o— o- de las dos T este exactamente

5
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en la prolongación de uno y de otro, Cumplida esta condición 
las demas graduaciones serán obligatorias en este caso*

Antes de efectuar esta operación cuídese de aflojar lige­
ramente los medios de fijación con el fin de que haya algo de
juego entre éstos y la rama de la T*

Cuando ésta se halla en la posición descrita anteriormente 
colOqueselos en el tablero después de fijarlos de nuevo sobre 
la rama* Júntese la otra rama y fijésela según el método ante- 
rior (vease la figura 14),

Fíjese igualmente la hoja sobre la cual se halla el pla­
no de la figura que hay que poner en perspectiva según la posi­
ción de vista que se quiera,

4o,- Situése el punto de vista con ayuda de la aguja del 
cursor haciendo correr a éste sobre la rama de la T y después 
fijarlo (figura 15)*

5°,- Tómese el hilo visu-al provisto de su peso de ten­
sión; hágasele pasar por el bucle y entre los dos pivotes del 
guia-hilo mantenido sobre el borde del tablero por un tornillo 
de apriete; hágasele pasar igualmente entre el eje y el pivote 
situados en el interior del peso de dirección y de fijación y 
finalmente únasele por su bucle elástico a la aguja del cursor 
(veáse la figura 15);*

6o,- Desplazamiento de la T móvil.- Pueden presentarse 
dos casos*

a) 0 la linea de horizonte está muy alta o la vista del 
plano muy a la izquierda,

b) 0 la linea de horizonte está muy baja o la vista del 
plano muy a la derecha.

En el primer caso las dos T estarán colocadas segftn el
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esquema de la figura 11.
En el segundo caso las dos T irán dispuestas segün el es — 

quema de la figura 12» estando practicados en la T desmontable 
i|-nps emplazamientos con el fin de permitir desplazar sus medios 
de fijación.

Nota*- La situación en alzado de los puntos de la figura 
que hay que poner en perspectiva se lleva a efecto siempre so— 
bre la T móvil del lado donde las graduaciones de los puntos 
-o— o—  5 -o— o— se hallan en la prolongación una de otra»

La lectura sobre la T fijada en el tablero se realiza en 
estos dos casos siempre de idéntica forma» es decir a la dere-' 
cha o a la izquierda, en planta o encima (■*) o debajo (-) en 
alzado, de la graduación del punto principal -o-,

7°,- Cuando el punto de vista que se quería se encuentra 
fuera de la rama de la T que representa el trazo del plano ver­
tical principal," prolongúese este trazo por medio de una raya 
de lápiz (esta operación debe de ser muy precisa); determínese 
enseguida sobre esta raya la distancia principal deseada; le­
vántese después la rama de la T que ya no sirve; desmóntese el 
cursor; vuélvase a montar sobre la cubierta (figura 10$ y fíje­
se sobre el tablero de forma que se disponga la agtíija del cur­
sor en el punto de vista determinado.

ronamiento del aparato.— Para la claridad de la de­
mostración se precisa una figura sencilla*

En este caso hemos escogido un cubo regular. Esta demos­
tración empieza por la presentación de la figura que hay que 
poner en perspectiva, es decir» la indicación de su planta y de 
su alzado asi como la situación de la linea de horizonte (fi­
gura 15) (13 A, planta, 15 B alzado); para finalizar en la eju-



cuciOn de la figura en perspectiva que se pedia (figura 21) 
pasando por los esquemas de todas las fases sucesivas de esta­
blecimiento de los puntos situados en el espacio y en determi­
nar sobre el plano de proyección*

Habiendo efectuado las operaciones preliminares descrié 
tas anteriormente para la colocación del aparato (veáse figura 
14 y figura 15), trácense sobre la hoja donde deba representar­
se la figura perspectiva (veáse figura 21). dos rectas 0 0'—P P 
perpendiculares entre si» representando 0 0r la linea de hori­
zonte y P P' el trazo del plano vertical principal (vertical 
principal); la intersección *  sera pues el punto principal 
y la hoja el plano de proyección*

Loa ángulos del plano de la figura que hay que poner en 
perspectiva» que é,sta limitada por las letras V# X. Y. z,; de­
termínense mediante el hilo visual sus puntos de proyección 

x» 2 . sobre la T fijada en el. tablero, trazo del plano 
de proyección, (veáse la figura 16) ; llevénse estos puntos de 
proyecoion a su situaoion respectiva, es decir,;1 a derecha o a 
izquierda del punto principal -o- de la hoja donde debe repre­
sentarse la figura perspectiva (veáse figura 21), y después 
elévese por estos puntos y. x* y. z, perpendiculares a 0 Oí

En alzado» las aristas de los ángulos del cubo que hay que 
poner en perspectiva, habiéndose indicado ya respectivamente 
por las letras (V+V-) (X*X-) (Y*Y-) (Z+Z-) determínense sus 
puntos de proyecciones sobre la T fijada en el tablero*

Empezemos por la arista Z*, z- (veáse figura 17) que se 
halla la más próxima del plano de proyeocion*

1°.- LLívar la T móvil de forma que el lado de su gradua­
ción -o- correspondiente a la graduación -o- de la T fijada 
sobrar el tablero, sea tangente al ángulo Z de la planta del cu-
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tío,
2°+- Llévese sobre el lado de ésta T y sobre ( + ) el punto 

_o~ la distancia -o-, Z* igual a la distancia de la linea db 
horizonte á Z* de la figura en alzado (B figura 13); después 
con la ayuda del hilo visual detérminese su punto de proyección 
z.'* sobre la T fijada sobre el tablero (veáse la figura 17); 
llevése enseguida sobre la hoja donde se establece la figura 
perspectiva (veáse figura 21)» la distancia —o— z. asi obte­
nida sobre la perpendicular levantada en z sobre 0 O'es decir 
sobre (+) la linea de horizonte*

Eféctuese la misna operación para determinar el punto 
de proyección z.'- sobre la T fijada sobre el tablero (veáse 
figura 17).; llevése enseguida sobre la hoja donde se represen­
ta la figura perspectiva (veáse figura 21) la distancia -o— 
z'- asi obtenida sobre la perpendicular elevada en z sobre 
0 O'es decir debajo (-) de la linea de horizonte.

Júntese z' * a z.'- y se tendrá el. alzado perspectivo de
la arista del ángulo Z del plano.

Para determinar las otras aristas y' •*■ y -  (vease la fi­
gura 18), v' * v'- (vease figura 19) x' * x'- (vease figura 
20) efectúense las mismas operaciones que para el estableci­
miento de la arista z" * z'- (vease figura 17); júntense en­
seguida los puntos (y'+) (z" O  (y'*) (x'*) que se encuentran 
sobre (■*■) la linea de horizonte y después los puntos (y'-) 

(z*-), (v'-»>, (xr-) que se hallan bajo (-) la linea de horizon-* 
te y se tendrá la figura perspectiva que se queria.
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Se pueden Introducir distintas modificaciones en el dis­
positivo que se ha reseñado anteriormente, con el fin de redu­
cir las dimensiones del tablero de dibujo, puesto que quedando 
l̂a superficie de este sin ningttn estorbo se le puede utilizar

5 totalmente.
Estas modificaciones se representan en los dibujos, siendo 
La figura 22 una vista- en planta de la adaptación de la 

T que representa el plano de proyección colocado sobre el barde 
del tablero de dibujo 1 mediante un sistema de fijación apro-

10 piado que permite la libre disposición del tablero entero para 
exposición del plano de la figura que hay que poner en perspec­
tiva.

La figura Ü3 es un corte por A.L 
La figura 24 es un corte por CD.

IB La figura 25 es un corte por EF,
La figura 26 es un corte por GH,
La figura 27 representa el tablero de ejecución graduado 

en la parte superior provisto de una T 2 graduada y de corre­
dera para poder cambiar el pinato principal segttn la situación

20 de la altura de la linea de horizonte, suprimiendo esta dispo­
sición la ayuda de la punta seca, decímetro o de una "banda 
cualquiera para volver a llevar los puntos de proyección de 
los rayos visuales que sirven para establecer la figura pers­
pectiva,

25 La T de proyección fijada al borde del tablero 1 segttn
la figura 22 puede ser remplazada por un tablero cuyo borde 
de la derecha (figuras 28 y 32) tiene una graduación 5 análo­
ga a la de la rama de la ffl 2a que representa el trazo del pla­
no de proyección, siendo remplazada la otra rama que represen­
ta el trazo del plano vertical principal y el del plano hori-30



zontal principal, por una regleta 4 corredera en el espesor 
del tablero 1, pudiéndose a este efcto emplear cualquier 
 ̂otro sistema de tira o telescópico.

Siendo regulables estas distintas combinaciones permiten 
la determinación del punto de vista pedido sin la ayuda de 
cursor entendiéndose que la graduación de estos distintos ár­
ganos es inversa a la de la rama de la T 2a que han remplaza­
do.

ha figura 29 es un corte por Ah de la figura 28.
figura SO representa a mayor escala un corte parecido.

La figura 31 representa en corte la unión del hilo visual
El guia-hilo y los pesos de tensión descritos anterior­

mente podrán ser remplazados por un dispositivo de enrolla— - 
miento y de desenrollamiento automáticos del hilo visual, 
pudiéndose asimismo remplazar este ultimo por una regleta 
transparente o no, fijada en una de sus extremidades en el cnr 
sor y pivotante sobre éste.

n o t a_ • __ . • • • • • m

Los puntos de invención que se presentan para que sean 
objeto de esta patente de invención en España, son los siguien 
tes:

Io.- Un aparato que permite la supresión de todos los 
trazados y puntos de fuga en la ejecución de cualquier perspec 
tiva lineal exacta.



5

10

15

20

25

30

10

2o•- Un dispositivo que permite la realización de cualquier 
perspectiva lineal exacta sin ayuda de ningün trazado ni pun­
to de fuga,' caracterizado principalmente:

a) Un tablero de dibujo que lleva sobre el lado derecho 
una regla graduada sobre la cual va fijada perpendicularmente 
otra regla igualmente graduada, estando esta ultima dispuesta 
para re cibir un cursor que se desplaza longitudinalmente y al 
cual está fijada una de las extremidades del hilo visual, al 
cual as mantenido constantemente tenso, bien por un peso, bien 
mediante un sistema de enrollamiento y desenrollamiento auto­
máticos.

b) Una T móvil graduada cuya regla es perpendicular a la 
regla que lleva el cursor para permitir, por la disposición 
de su graduación, la situación en alzado de todos los puntos 
de la figura que hay que poner en perspectiva sobre o bajo de 
la graduación de un plinto que representa la intersección de 
todos los planos verticales o de sus prolongaciones con el pla­
no horizontal.

Adaptaoion de la T que representa el plano de proyec-c i
cion sobre el borde del tablero de dibujo con objeto de permi­
tir la libre disposición del tablero entero.

Tablero de dibujo de ejecución perspectiva gradiado enU. J
la parte superior, que lleva una T móvil graduada y de corre­
dera.

e) Tablero de dibujo cuyo borde de la derecha lleva una 
graduación análoga a la de la rama de la T que representa el 
trazo del plano de proyección, representando la otra rama el 
trazo del plano vertical principal y el del plano horizontal 
principal siendo remplazado por una regla corredera en el es­
pesor del tablero, pudiéndose a este efecto hacer uso de un

V-
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sistema telescópico o de una tirilla*
fj Dispositivos de reglaje con miras a los resultados 

que hay que obtener.
\ 3o*- "Aparato que permite la realización de cualquier pers­

pectiva lineal exacta sin ayuda, de ningün trazado ni punto de 
fuga", todo tal y conforme se describe en la presente memoria 
ya a titulo de ejemplo se representa en los adjuntos dibujos.

Madrid 29 de noviembre de 1930*
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