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IFEMORIA DESCRIPIIVA
pers sollcitar
MODLEILO Dy UTILIDAD
en
EspPAaAlaA

por VEIRTE afios
a nombre de BARKMER LASCHINENFABRIK AKTILNGLSELLSCHAFT, entidad
alemana, establecida en Wuppertal-Oberbarmen, Repiublica Fede-
ral Alemana, por:
"UN DISPOSITIVO DI PARADA PARA MHMAQUINAS TEXTILisS Di TORSION
Y HSTIRAJEM

La innovacidn se refiere a un dispositivo de parada é
que se dispare sutomdticamente al formarse paguetes,con un pal
pador junto a las superficies de deslizamiento de los hilos de
los rodillos que transportan el hilo o de los rodillos de re~
envio de miquinas de torsidn y estiraje para hilos artificia-
les, en especial de tfitulo elevado,

Al estirar hilos sin fin ocurre con relative fre-
cuencia que capilares aislados de estos hilos se rompan a cau-
sa de la solicitacién de estirado y formen sobre los rodillos

de estirado en rotacién y los rodillos de reenvio, sobre los
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que circulen, los denominados paquetes. Con ello se des-
encadenan entonces perturbaciones sensibles en el proceso
de trabajo, si no se logra parar la mdquina a tiempo.

En la técnica de construccidn de mdquinas texti-
les se conocen los mds diversos dispositivos de parada,
que mediante instalaciones sensibles especiales exploran
roturas del hilo o formaciones de paquetes al producirse
vy disparan una instalacidén interruptora para la parada de i
la mdquina o bién del lugar de retorcido o de bobinado ;
afectado, BEspecialmente para méquinas retorcedoras por

estiraje se propuso un rodillo dispuesto en el espacio

et e,

mrerto entre el rodillo de estirado y el rodillo de reen-—
vio, que, al alcanzar un paquete que se forme sobre el ro- i
dillo de estirado un espesor detcrminado, sea puesto en
rotacidén por éste ¥y accione con ello la instalacidn de in-
terrupeidn. Lsta disposicidén sélo entra en accidn al for
narse un paquete sobre el rodillo de estirado, pero no con
la formacidn de paquetes sobre el rodillo de reenvio igual
mente frecuente. También es necesario que el paquete ha~
va crecido notablemente, antes de que reaccione esta ins-
talacidén de parada. Ademds, se propuso para mdquinas
retorcedoras por estiraje un elemento de vigilancia del
hilo que se halle fuera de aquél espacio muerto y estd
provisto de dos estribos de alambre en formae de palanca

que penetren dentro de este espacio muerto, elemento que

con ello explora eventuales formaciones de paquetes tanto
sobre el rodillo de estirado como también sobre el rodillo f
de reenvio. L1 funcionemiento de tales estribos de alam
bre es, como eunsefla la experiencia, poco seguro con el

rudo trabajo prdctico. Tinalmente, ha sido »ropucsto para
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une pareja de husos giratorios en mdquinas de hilar un pal-

pador dispuesto basculablemente entre los dos lugares de hi-~

lado, conectado @ un circuito de corriente de conmutacidn,

cuyos brazos llegan hasta cerca de la entrada de hilo de los

dos husillos giratorios y, en el caso de atascanlento de un

huso giratorio, reaccionan a la Tormacidn de ovillos que se

presenta entonces delante de su entrada y desconectan tanto

el puesto de hilado afectado por ello como también el veci-

no.

Lo innovacidn se basa en el objetivo, de averiguar
la formacidn de paguetes en los rodillos gue impulsan el hi-

1o o en los rodillos de reenvio de mdéquinas de retorcido por
P

estiraje, lo mds répidaizente posible y

con exactitud uniforw

me, y parar entonces inmediatariente la nmdquina o el puesto

-

de retorcido afectado, DPara lograr esto, se proponc de

acuerdo con la innovacidn, realizor el palpador como una

placa apoyada giratoriemente alredcdor de un eje dispuesto

f
[

sugtancialmente en su plano o paralelo

a éste, cl cual estd

dispuesto a distancia provianente clezida, pequeiia, de las

suporiicics de deslizamiento de los iiilos a lo largo ae su

exbensidn axial, con su o sus borde(s)
caso de posicidn secante rcspecto & la

de deslizamiento del hilo en rotacidn-

de contacto —cn el
0 a las superficic(s)

O ¢con sus 0 sus Lu-

perficic(s) (e contacto - en el caso de posicidn tangente

iy

regnecto o le o las superficie(s) de deslizamiento del hilo

~

en rotacibne, 3

lleva un riembro posiciloneder, que coun un

novimiento de giro de la placa contactora que rcacciona, dis- |

pars une ingtalacidn de interrupeidén mecdnica, cléetrica,

magnética o hidrdulica para le parada.

rara c¢llo es venta-~

joso, disponer la placa palpadora con su cje de giro entre
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¢l rodillo de estirado y ¢l rodillo de rechvio, rodeados

en comin por ¢l Lilo en novimiento, en cl espacio muerto
limitado por el hilo,

Ilediante un palpador realizado y disruesto de es—
te rodo se puede mantencr con mucha precisidn una ranura de

. el o

aire ajustsda muy estrecha ontre superficic(s) de deslizma-
niento del hilo y borde(s) de contacto o superficie(s) de
contacto, de forma que el palpador sea tocado, con seguri-
dad gue se mantience uniforme, ya, por uno o gélo pocos

arrollamientos de paguetes y sea girado por ellos, con 1o
gue dispare el mecoanismo interruptor. Puesto que los ejes

de los rodillos de rcenvio y de los rodillos de estirado

o}

or lo general no se encucntran paralelos, sino se goroxi-
P e 1] i

=

nen hacia su extremo libre, pero por otra parte se nrebende

:
¥

que los borses de lasg placas formen con las sunerficies sobre

las que se rueven los hilos, una ecstrecha rendija de una 1luz |

libre lo mds uniforme posible, se propone ademéds, que con
palpado simultdneo de ambas superficies sobre las que se
mueven los hilos, uno derlos bordes libres de la placa de
contacto se extienda paralelo al eje del rodillo de e¢stira—
do y el otro borde libre de la placa de contacto, paralelo
gl eje del rodillo de reenvio. Ia placa de contacto puede
ser sustancialmente plana, o también acodada =2 lo largo de
su eje de giro. Ln tal caso, a causa de no ser paralelos
entre s{ los ejes de los rodillos, se rcalizard una de sus
caras de contacto en la rayorfa de los casos en forna algo
retorcica, La placa de contacto tliene gque estar dispuesta
con sus-caras de contacto ¥y con su eje de giro de tal modo
en el espacio ruerto cntre los rodillog, que todas las for-

naciones de pagquetcs dén una desviacién de la placa de con-
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tacto en el mismo sentido de giro. Para garantizar un
ajuste exacto de los bordes de la placa respecto a las su-
perficies de circulacidn de los Srpanos de movimiento ¥y
parea incrementar avn mds la sensibilidad del dispositivo
palpador, se propone finalmente, que ¢l miembro de posicio=
namiento esté instaludo sobre la placa de contacto con po=-
sibilidad de regulacidn en la direccidn del giro y de fija=
cidn, y apoye contra un érgano de conmutacidn que se halle
fuera del espacioc muerto, con una longitud de brazo de pa-
lanca que sgea mayor que las separaciones del eje de giro

de los puntos de palpado del disco. Tal disposicidn pro-
porciona con los medios més gencillos una multiplicacidn
notable de log recorridos de desplagamiento y con ello ya
con Tormaciones muy pequefiag de paquetbes une reaceién se—
gura.,

In el dibujo se ha representado esquemdticamente
un ejemplo de realizacién de la innovacién.

Representan:

La figura 1, la disposicidn global del disposi-
tivo de parada, parcialmente en seccidnj

la figure 2, vna placa palpadoraj

la figura 3, la disposicidn durante ek funciona-
miento normal sin perturbaciones; y

la figura 4, la disposicidn despuéds de la forma-
cién de un paquete sobre el rodillo de reenvio,

Segdn la fizura 1 estd pasado el hilo 1 en va-
rias vueltas alrededor del rodillo accionado 2 y del rodi-
1lo 3 loco de reenvio. Sobre la placa de base 4, que lle-
va los elementos impulsores del dispositivo de parada, estd

apoyada sobre la cspiga 5, con posibilidad de movimiento
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de giro, la placa palpadora compuesta sustoncialmente de

tubo portador 6 con las dos aletas palpadoras 7 y 8 colo-

cedas sobre éste. Ia placa 4 estd fijada de tal forma so-

bre el bastidor de la mdquina no dibujado con mds detalle,

que ¢l palpador se encuentre entre el rodillo de estirado

y el rodillo de reenvio dentro del espacio limitado por la

trayectoria del hilo y que los bordes libres de les dos

aletas palpadoras 7 y 8 estén alejadas la nisma cantidad

de las superficies de paso del rodillo 2 y del rodillo de

reenvio 3. Los contornos de las dos aletas palpadoras cs-

tdn adaptados a los de los drganos de movimiento del hilo,

con lo que se tiene en cucnta simultdncamente la posicién

inclinada del eje del rodillo de recnvio.

Como miembro de posicionamiento de la place pal-

padora estd pasado alrededor del tubo portador 6 uno de

los extremos de un muelle laminar 9 y estd fijado a &ste

mediante una unidn aprisionamiento, por e¢jemplo, una abra-

zadera 10 junto con un tornillo 11. De este modo se puede

ajustar cl miembro de posicionamiento con una precisidn

tan grande, que la rcndija de aire entre los bordes de cone-

tacto y las superficies de movimiento de los Srganos de re-

envio se mantenga extromadamente pequefia, y la placa pal-

padora reaccione immediatamente ya al comenzar la forme-

cidn de paquetes y sea puesta en rotacidn. ILa instalacidn

de interrupcidn para la parada, a ser disparada por el

miembro de posicionamiento, puede estar realizada, por

ejenplo, en la forma de un mocropinterruptor 12 fijado

igualmente sobre la place de base 4 con el pulsador 13 de

interrupcidn, que es accionado con recorridos de mando mi-

nirnos en el otro extremo del muelle laminar 9. Los con-
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ductores de conexidn eléctrica estdn conectados de la mane-
ra conocide al nicrointerruptor,

Log diversos elementos del dispositivo de parada
también pueden estar fijados independientemente al bastidor
de la mdquina, en lugar de sobre una placa de base.

Para poder accionar también a mano el microinte-
rruptor 12, puede estar dispuesta fuera de la zona de novi=-
miento del hilo, por ejemplo, también una manilla en el
miembro de posicionamiento 9 o una placa o palanca inte-
rruptora separada, que tiene una prominencia 14 indicada en
la figura 1, que actda sobre ¢l miembro de posicionamiento
9 al accionar egta palanca interruptora.

De acuerdo con la figura 2, la espigae 5 que lle-
va la placa palpadora estd atornillada fija en la placa de
base 4 o en el bastidor de la mdéquina., Ia espiga 5 puede
estar revajada ligeramente a torno en su parte central
axial, para que el tubo portador 6 de la placa palpadora
esté bien guiado sobre los dos extremos que han quedado
de aquélla, Un desplazamiento axial del tubo portador 6
se evita por el tornillo 15 introducido por el lado de ca-
beza en la espiga.

L1 modo de funcionamiento del dispositivo de pa-
rada se vé en las figuras 3 y 4. Entre el rodillo de esti-
redo 2 y el rodillo de reenvio 3 estd dispucsta, en el es—
pacio limitado por la trayecloria del hilo, la placa palpa-
dora 5, 6, 7, 8 en conexidn con el miembro de posiciona-
miento 9, Ho hay contacto entre la place palpadora y el
hilo. Bl extremo inferior libre del miembro de posiciona-
miento estd, de acuerdo con la figurs 3, en contacto con

el pulsador 13 de conmuitacién del microinterruptor 12.
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Bl circuito de corriente de la instalacidn de interrupcidn
estd interrumpido en esta posicidn.

Al formarse un paquete 16 de acuerdo con la figu-
re. 4 toca éste el borde 8 de aleta palpadora correspondiente
v el 8rgano palpador recibe un movimiento de giro, con lo
que es basculado el miembro de posicilonamiento 9 contra el
pulsador 13 de interrupcidn y en el microinterruptor 12 es
disparado un contacto gque ciecrra el circuito de corriente,
que cierra el circuito de corriente, que acciona al dispo-
sitivo de interrupcidn.

La ventaja especial de la innovacidn hay que verla
en el hecho de que medionte la placa palpadora es captada
une eventual Formacidn de paquetes tanto sobre el rodillo
de estirado como también sobre el rodillo de reenvio sin
ninsin contacto con el hilo en movimiento, siempre con la

misma exactitud ¥ con sensibilidad de desviacidén aumentada

por una multiplicacidn notable, e inmediatamente es accionada

avtomdticamente la instalacidn de interrupcidn para la vara-
da de la mdquina o del puesto de retorcido. Bl dispositi-
vo dée compone sélo de picas piezas, es fdcil de ajustar y de
manejar durante el montaje y durante la explotacidn y en ra-
zén de su forma constructiva rigida también resiste sin mds
un trato méds rudo. Sin embargo, como unidad constructiva
también se puede aplicer en otro lugar en mdquinas rctorce-
doras por estiraje, por ejemplo en el mecanismo de alimen—
taeidn y otros rodillos de reenvio, con la misme ventaja.
Esta solicitud, que corresponde a la presentada
en la Repdblica Federal Alemana el 23 de larzo de 1965, con
el mimero B, 61.206/2%a Gbm, se acoge a los beneficios del

Artfculo 51 del vigente Estatuto de Propiedad Industrial,

-8 -

e

T A M W O it ot <97




10

15

20

120445

Los puntos que coma caracteristicas de novedad
se presentan en Ispafiz, pcra cue sean objeto de la presente
solicitud de liodelo de Utilidad, por VEINTL afios, son los
isruientes:s

1.~ Un dispositivo de parada que se dispara auto-
méticamente al formarse pacuetes, con un palpador junto a
las superficies de transporte del hilo de rodillos impul-~
sores del hilo o de rodillos de reenvio de mdquinas de tor-
sidn y estiraje para fibras artificiales, en especial de
t{tulo elevado, caracterizado porque el palpador estd rea-

lizado en forma de una placa o disco apoyado giratoriamen-—

te alrededor de un eje dispuesto sustancialmente en su pla- |

no o paralelo a éste, placa oue estd dispuesta a una dis~
tancia prefijada, uniforme, pequeiia de las superficies de
transporte del hilo a lo largo de su extensidn axial, con
su o0 sus bordes de contacto —en el caso de posicidn secante

respecto a la o las superfice(s) giratoria(s) de transpor-

te de hilo- o0 con su o sus superficie(s) de contacto -en el;

caso de situacibn tangente respecto a la o a las superfi
cie(s) giratoria(s) de transporte del hilo~ ¥y que lleva un
nienbro de posicionamiento, que con un movimiento de giro
de la placa palpadora, que reacclona, dispara una instala-

cidn mecdnica, elécirica, magnética o hidrdulica de inte~
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2.~ Un dispositivo de parada segdn el punto 1,
caracterizado porque la placa palpadora estd dispuesta con
su eje de giro entre el rodillo de estirado y el rodillo de
reenvio rodeados conjuntamente por el hilo en movimiento,
en el espacio muerto limitado por el hilo,

3.~ Un dispositivo de parada segin el punto 2,
caracterizado porque uno de los bordes libres de la placa
palpadora se cxtiende paralelo al eje delrodillo de esti-
rado ¥ el otro borde libre de la placa palpadora, paralelo
a2l eje del rodillo de reenvio,

4,- Un dispositive de parada segdn los puntos 1
hasta 3, caracterizado porque el Srgano de posicionamiento
estd instalado sobre la placa palpadora de manera suscepti-
ble de fijacién y regulacidn semin la direccidn de ésta y
se apoya contra un Srgano de interrupcidn situado fuera del
espacio muerto, con una longitud de brazo de palanca mayor
que las sgeparaciones del eje de giro de los puntos de pal-
pado de la placa,

5.— Un dispositivo de parada para mdquinas texti-

les de torsibn y estiraje.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en el dibujo que se acompafla y con los
fines que ge han especificado,

Lsta lMemoria consta de once hojas escritas a mé-
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