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M üMORIa  TÜSUBIPTIVa  

Para  e o l i c  i t 3r

P A T á H T -$ D -3 T a V 3 N C i O £!

en

3 S PA K A

por v ‘ÜTNT S ar os

a nombre .-*3 IPVIIHi a IB uííUT 5 Ojj- uPUaT .BRTTa TF LTm í -  

TüíT!, constitu ida ,  en I n g l a t e r r a  y e s t a b l e c i d a  en 

Worlcr Poad, Letchworth, Herti or Rehire, In g l a t e r r a ,  

por

" M U  OPAS -ÜN LOS QUIPOS r£ PaP aó'AT OAS "

3b te invento se r e f i e r e  a mej oras  

r e l a t i v a s  a guarn ic iones  de paraca ídas ,  y t i e n e

por ab jeto ,  entre otros,  p roporc ionar  un equipo  

muy s e n c i l l o  y e f i c a z ,  del que pueda desprender­

se fác i lm ente  e l  portador  cuaPdo l e  convenga,

Según una modalidad del invento,  

se dispone un equipo de paraca ídas  su s c e p t i b le  

de s u j e t a r s e  a l  portador por medio un s e n c i l l o

enganche, de manera qu^ e l  portador pueda des-
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prendar lo  rápidamente cuan do q u i e r a  accionando  

un so lo  d isp o s i t iv o .
0

Según otra modal i dad d“l  invento, 

pe dispone un equipo ¿e paracaí das e s t i lo  ■balan­

cín, incluyendo en el equipo dos lazos en los  

cuales se sienta el portador, Pasando los segmen- 

gos aseen ¿entes ,*» dichos lazoe por delante y 

por detrae de é l .  pichas lazadas pueden su je ­

tarse por l a  Parte del asiento del estribo, y 

los lazos la tera les  dan vuelta a los hombros y 

a l a s  piernas del portador. ístos lazos pu» ên 

unirse por un senc i l lo  dispositivo de enganche 

y los de las  piernas pue asn pas?rsa por una l a ­

za-fe, sujeta al asiento del PaTacai das y coloca­

da entra las  piernas del ocupante para abrazar 

f  irrrienent-a sus piernas, 731 Paracaídas ruede 

unirse ai  equipo mencionado de mo do a justable  

Para adaptarlo a dih*rar|tes personas.

Los la zo s  del equipo que Pasan 

por encima de l a  e sp a ld a  del portador  pueden 

a t i r a n ta r s e  por medio de una o V a r i a s  t i r a s  co ­

s idas  a l o s  mismos, y es te  r e fu e r zo  puede p ro ­

lon ga rse  entre l o s  l a z o s  que pasan por detras y 

por delante d.el portador,  s i  se qu ie re .

Les  equipos conforme a l  presente  

invento pueden u sa r se  con pa raca ídas  dffl cu a lqu ie r  

t i p o  apropiado, y a  sean de as iento ,  c a l z a ,  r e s ­

paldo o pecho,

iSl enganche s e n c i l l o  mencionando 

Para s u j e t a r  a l  portador un equipo conforme a l  

presante invento pie-le c o n s i s t i r  en un d i sp o s i -
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t ivo c u a lq u ie r a  que s i r v a  para  s u j e t a r  a n i l l a s ,  

o je t e s ,  etc.  f i j o s  °n l o s  extraños de l a s  t i -  

ra£ que forman l 3s la zaba s  del equipo. pi -  

chos o je te s  pueden f i j a r s e  mediante a l d a b i l l a s  

de émbolo e l á s t i c o ,  s u s c e p t i b le s  de s o l t a r s e  

cuando convenga por medio do un so lo  d ispo s i ­

t i v o ,  con a r t i f i c i o  a decuacP Para impedir que 

dicho d i sp o s i t iv o  funcione  accidentalmente,  

Adelas de l o s  me dios para  impedir e l  f u n c io n a ­

miento indebido del d i sp o s i t iv o  de desenganche,

55

conviene usar  me dios PaTa que el enganche no pu«~ 

da #charee de nuevo después -*3 su e l to .

Para  que el presente  invento pue­

da comprenderse b ien ,  l o  describ iremos a modo de 

ejemplo en v a r i a s  formas de e jecución ,  con r e ­

fe renc ia ,  a l o s  dibujos ad juntos ,  en l o s  cua les

in dican:

L a  f i g u r a  1, una p e r sp ec t iv a  de 

l a  d ispos ic ión  genera l  del equipo de Paraca ídas ,  

60 La, f i g u r a  2, una v i s t a  dft f r en te

del d i s p o s i t iv o  de enganche y desenganche r á p i ­

do» a mayor esca la*

Las  f i g u r a s  3 y 4, secciones  por 

l a  l í n e a  3-3 de l a f i g u r a  2 y 1 a 4 -4 de l a f i g u -  

65 r a 5, respect ivamente .

L a  f i g u r a  5, una v i s t a  en s e c ­

ción p a r c i a l  por la. l i n e a  5-5 de l a f i g u r a  4, 

con parte  en e levac ión .

&a f i g u r a  6, un d e sa r ro l lo  de

Vü un d e t a l l a .

L a  f i g u r a  7 ,u n a m odi f icac ión ,

3
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parte en e levac ión  y per te  en sección por 1-» l i  

nea 7 -7 f  l a  f i g u r a  8.
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La  f i g u r a  8, una e levac ión  con 

sección p a r c i a l  Por l a  l í n e a  8-8 je l a  f i g u r a  9; y 

L^ f i g u r a  9, ung, sección por l a  

l í n e a  9-9 «  l g  f i g u r a  .

jjn l a  d ispos ic ión  .-»e l a  f igura ,  l , u n a  

guarn ic ión  da paJaCaí das compren ee dos l a z a o s  1 y a 

en U, ceñidas ana en o t r a  para  formar un e s t r i b o  o 

columpio* Las  la zad as  l l e v a n  extremos 3,4 p repa ­

rados para engancharse s i  apa re jo  de un paracaí  c£ts, 

re fo rzándose  l a  l a z a d a  1 con t i r a n t e s  5 y 5 por de­

t r á s ,  s u scep t ib le s  ,d* a ju s te  v e r t i c a l  a l o  l a r g o  

del e s t r i b o , y  dispuestos de mo Jn que sus segmentes 

ascender las  pas®n per detrae -i® 1er hombros; l a  

l a z a d a  in t e r i o r  se dispon® d* mo do qu» sus segmen­

tos ascendentes interrumpidos y con sus cuatro  ex ­

tremos unidos por un d i sp o s i t iv o  ¿» enganche y -des­

enganche r fp idO  7,  papen por delante e» l o s  hombros 

y por f u e r a  d® l a s  p iernas  formando un aspa por 

delante. Adamas, dos l a z o s  8 y 9 para  l a s  p ie rnas  

se f i j a h  en 10 a l  as iento  ,pl  e s t r i b o ,  y en 12 ( f i ­

gu ra  12),  a l  d ispo s i t ivo  enganche y desenganche 

rá p id o ,  para  Pasar por l a  c a í a  in te rna  ¥* l a  p i e r ­

na y sub i r  por l a  Parte  e x t e r i o r  -p l a  l a z a d a  i n ­

t e r i o r  2. Cuando e s t a  queda t i r a n t e ,  l o s  l a ­

zos d.e l a s  piernae se in c l inan  hac ia  a fu e ra  por 

l a  t r a cc ió n  ¿¡e l a  l a z a d a  in t e r i o r ,  y no pueden 

l a s t im a r  a l  portador.

Los l a z o s  p ie rna  pueden s u j e ­

t a r s e  ¿e mo ¿o permanente a l a  g rapa  ( que as í

4
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Hadaremos* en adelante  a l  d i sp o s i t ivo  d© engan-  

y ^asevifT^nch^ r e p i c o ) ,  o (según  se in d ic a ) ,  

pUe aen formar una t i r a  cont inua y e u j e t ar s e  o 

no a l a  grapa ,  Un -1 primar sujwesto,  l a  

t i r a  continua puede r e f o r z a r s e  con una g u a r n i ­

c ión de metal en 13, y u n i r s e  a l a  g raPa  Por me- 

eio de un t i r a n t e  14; en * *  segundo , l a  g raPa  

cen t ra l  puede s u j e t a r s e  de rao ¿o p? imánente a 

una de l a s  t i r  ae sup e r io re s  in ternas  d©l colum­

pio.  L a  g rapa  cen t ra l  no n e c e s i t a  f i j a r s e  

permanent ement e *n ninguna parte  del equipo.

Las la zad as  dfl  columpio se un mi 

en 15 a l o  l a r g o  del as iento ,  P i r a  formar v i r -  

tu alm ent e una s o la  l a z ? e a. Ambas pue den pasar  

por unos manguitos o h e b i l l a s  15, 17 .. qu e l a s  

unen y permiten a ju s t a r  el  equipo a deferentes  

t a l l a s .  18 ee una a lm ohad i l la  ^e as iento

y 19 es l a  c u b i e r t a  *=* un par- icaí  das de a s i e n ­

to, a l  <3.ue se aP l iC a  l a  almohadil lo ,  o c o j ín .

Las partes  15 d© l a s  l a zadas  de columpio se pa ­

san por unae abertu ras  entre  el  c o j in  y l a cubier  

t a, 201 ©s una a lm ohad i l la  de re spa ldo ,  que 

pue d© l l e v a r  t i r a n t e s  21 par a  que e l  equipo pue­

da c e ñ i r s e  y desceñirse  fá c i lm ente .  Aunque l a  

f i g u r a  1 muestra l a d ispos ic ión  combinada con 

un pa raca i  das de as iento ,  e l  equipo puede u s a r ­

se con otro d© cu a lq u ie r  t i p o .

Para  a ju s t a r  e l  equipo a d i f e r e n ­

te s  t a l l a s ,  l a s  h e b i l l a s  16 y 17 se a justan  a 

l o  l a r g o  de l a s  l a zadas  d© columpio 1 y 2 f q,ue 

abrazan Para r e d u c i r  o aumentar su l o n g i t u d
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por delante o por detrás del portador.

3n l a s  d ispos ic iones  & l a s  f i ­

guras  2 a 9, l a  g rapa  cen t ra l  se compone de un 

núcleo  de metal 2 2  en el  que se  al oj an unos v a s ­

tagos d-e muelle  23 que pueden cooperar con o j e ­

te s  24 a b ie r to s  en l a s  partes  interrumpidas da 

l a s  t i r a s  de l a  l a z a d a  in te rn a  1, embutiendo 

por pres ión  l o s  o ja t e s  en una ranura  anu lar  

o de o t r a  forma 25 del núcleo,  y pueden s o l t a r ­

se simultáneamente accionando un órgano 26 que 

domina todos l o s  vastagos  ( f i g u r a s  2 a 9) , o 

todas l a s  paredes de l a  ranura  del núcleo ( s u ­

primida en l a  f i g u r a ) ,

uín l a  forma de construcción r e ­

presentada  en l a s  f  iguras  2 a 6, l a  g rapa  cen ­

t r a l  t i en e  cuatro vástagos  de muelle  23 en l a s  

esquinas de un núcleo  c u a c a d o  22 , hueco por un 

extremo y con una ranura  anular  25 en el  opues­

to .  i o s  vastagos  se  a lo jan  en el  extremo hue­

co del núcleo ,  de m© *p que sus extremos crucen  

l a  ranura  anular 25 y se apoyen en un reborde  

27 que forma una Pared  de l a  ranura.  Les v a s ­

tagos  son huecos, y están sometidos a l a  acción  

de r e s o r t e s  e s p i r a l e s  28 qua t ienden a mante­

n e r lo s  opead os  por sus extremos contra  Ai  r e ­

borde f  ir .a l.  i o s  extremos e  l o s  vastagos  

están i n c l i n a o s  h ac ia  l o s  e j e s ,  Para que l o s  

o je t e s  24 de l a s  t i r a s ,  al en ca ja rse  en l a  r a ­

nura, depriman l o s  vastagos  y Cabalguen sobre  

« l í o s ,  y al v o lv e r  l o s  vástagos  su jetan  l o s  o -  

j e t e s  «-,1 núcleo *e l a  graPa.  31 i n t e r i o r  -mi

6
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núcleo t i-ane acc ^fc pe" una p la c a  desnont a"bl a 

29 que se une a aquel ma f iante  t o r n i l l o s  3 <">, 

secando s i tu ab a  °n °1 loen aai mí e le  o c o n t r a ­

r i a  al qua contiene oi reborde  27,

/  L a  e s t r e l l a  o p la c a  31 se monta 

centrada ^n x ro  del núcleo,  y por su culo o 

centro  se conecta a l a  Cafia 32 ja un "boton au ­

tomático cen t ra l  2 6. La  pl ac a 31 y 1 a c añ a 

32 s a enganchan ol "botón autcmá.tico por m’ dio 

de un perno 33 con tu e r c a  34. Pueden emplear­

se también l la .ves par a qu° l a s  nart-^s no expe ­

rimenten ro tac ión  re c íp ro c a .  L a  Caña dsl "bo­

tón automático se guío, a t r aves de un agu je ro  

c e n t ra l  34 ¿¡el núcleo,  y l a  p laca  se engaJ&cha 

en rebordes  35 l o s  extremos i n t e r i o r e s  -ie 

l o s  vas tagos ,  d1* mo do que al deprimir e l  aut omr 

t i c o  26, l a  p laca  l a c e  "bajar todos l o s  vastagos  

so l t án d o lo s  l o s  ojetes, que quedan l i b r e s  

Para r e t i r a r s e .

Para impedir l a  d3presión a c c i ­

denta l  del automático, s i  vastago  de é s te  l l e ­

va una rs.nura 3 6 en L por su s u p e r f i c i e  e x t e r ­

na. 3st a ranura  se c e r t a  en torno al  eje 

del vástago  dss d0 un extremo c iego  para  90°,  

y continua luego  p a r a l e l a  al  e je  del vastago  

Para terminar en un agu je ro  r a c i a l  37 ( f i g u r a  

6).  ✓ Un f i a d o r  de muelle  38, montado en un 

recep tácu lo  39 f  irme en el  núcleo 22, engancha 

l a  ranura  3 6, da modo que suponiendo e l  t i a.dor 

en e l  extremo c iego  ¿e l a  ranura ,  e l  automático  

dele primero g i r a r  90° antes de deprimirse.
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Ai f i r - a l  'movimiento de . «p re s ión  del .auto­

mático, el  f i a d o r  engancha e l  agu je ro  37, impi

alan o  así que el automático, con .La p la c a  y loe  

vastagos  ¿e muel le ,  re trocedan  por obra  de lo s  

200 muel les  28, hasta  que se r e t i r e  e l  f i a d o r .  Pa-

r a  e l l o ,  e l  f i a d o r  l leva ,  un vóst.ago que s ó b r e ­

n l a  ^3i  recep tácu lo  y  t i e n e  una uña 41 para

r e t i r a r l o  contra  l a  s,cc ion su r e so r t e .

8<*4̂
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t,a d ispos ic ión  s i r v e  para  qu3, una vez depx'imi- 

¿o« l o s  véstasos  d.e r e so r t e s  23, nc puedan v o l ­

v e r se  y engaucnar acc i *>nt alm^nte l o s  o je t e s  24.

«¡1 f  on •’o -i-» 1 s ranura  3 6 es i? f i ­

gura  r e c tan gu la r  en un pla.no que forma ángul—o 

rec to  con e l  e j e  del automático ( f i g u r a  4 ) ,  s i  mi­

do n ec e sa r io  algún es fu e rzo  nara. vencer l a  a c ­

ción del r e so r t e  del f i a d o r  cuando se hace g i ­

r a r  e l  automático para  f i j a r l o  o s o l t a r l o .

Unos espac ios  c i l i n d r i c o s  42 se 

a lo jan  en l a  ranura  25, a t o r n i l l a d o  en t o r n i ­

l l o s  30. ’üstos ^enaci os s i r v e n  de gu ias  Para

l o s  o je t e s  24 mientras  r  in se r tan .

Para, imp3 dir que g i ren  l o s  v é s -  

t agos 23 en sus agu je ros  de gu ía ,  sus cañas pue­

den l l e v a r  unas partee  p lanas 43 que entran en 

p iezas  b i fu rc ad a s  de l a  p laca  o e s t r e l l a  31,

Kn otra, forma de construcc ión  33

l a  g raPa  cen tra l ,  r ep resen tada  en l a s  f i g u r a s  7 

a 9, l o s  vastagos  se su jetan  o se  hacen de una 

p ieza  con una e s t r e l l a  31, que descansa en un 

225 muelle  de ho ja  44. La  e s t r e l l a , c o n  l o s  v a s ­

tagos  y a l  muelle  se .alojan en un cuerpo hueco
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cuadrado 22. Unos abult  a » i e n t  os 45 qu<=> s o b re -  

s a lón del i n t e r i o r  d?l núc leo  l l e v a n  una P laca  

4 6 qu°  forma una Pared  d® l a  ranura  anu lar  27, 

formando e l  núcleo  1 »  o t r a  pared. l a  p l a c a  ee 

s u j e t a  a l  núcleo  por me-ño de t o r n i l l o ?  47.

Un ‘botón automático 26 t i e n e  ro sca  en l a  caña 

48, que pe gu ía  en un agu je ro  34 de l a  p la c a  4 6. 

Una c ateza  49 es l a  caña s i r v e  par a impedir una 

Vet  i r  a da ac c i dent a l  del aut omát ico, y de s c ans a 

^n l a  P a r t a c e n t ra l  ee l a  e s t r e l l a .

Cuando un o je t e  24 se in troduce  

mi l a  ranura  27 p a ra  deprimir un vastago  23, 

l a e s t r e l l a  se  v o l t e a  an torno a su to ree  opues­

to,  y hace que el  o je te  ca ta lgue  sobre  e l  v a s t a ­

go, que al r e t ro c e d e r  s u je t a  e l  o je te  a l a  g r a ­

pa c en t ra l .

Al  repr im ir  e l  automático 2 6, 

l o s  vastagos  se deprimen y sue l tan  da l e s  o j e ­

t e s ,  y un f i a d o r  de muelle  50 dispuesto en a l  

núcleo  entra  en un agu je ro  r a d i a l  51 de l e  e s ­

t r e l l a ,  que queda entonces s u j e t a  an p os ic ión  

deprimida hasta  que el  f i a d o r  50 se r e t i r a  per  

medio d® una uña 52.

Para  impedir toda  depresión a c ­

c id e n ta l  del automático,  puede in s e r t a r s e  un eu -

je tado iy ah o rqu i l lado de mue l le  5 3, con mango

54, entre  l a  s u p e r f i c i e  e x t e r i o r  ee l a  nlaCa 4 6 

y l a  i n t e r i o r  <dpl  automático. 31 su je ta d o r  

puede meterse y saca rse  por medio de un movi ­

miento l a t e r a l  con r e l a c i ó n  a l e  caña del au to ­

mático,  y se impide su ro ta c ió n  sobre é s t a  por 

engancharse el  mango 54 en una muesca r a d i a l  55

-  9 -
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del núcleo.  ;án l u g a r  d° adoptar este  método

de impedir l a  depresión acc identa l  d3l  ‘botón 

pueden u sa r se  ^1° úoe  s 3maj-«ntes a lo e  descrixos  

con r e f e r e n c i a  a l a s  f  i-paras 2 a 6.

Sn o t r a  forma e» construcción,  °n 

voz de ample.gr una e s t r e l l a  y un automático pa ­

r a  deprimir l o s  vástagos  a f i n  d® s o l t a r l o s ,  

l a  Pared  e x t e r i o r  je l a  ranura  anu la r  a t ravés  

de l a  cual  03 extienden l o s  vas tagos  se monta 

en una e sp ig a  ro scada  quQ s 3 a t o r n i l l a  en oí 

centro del núcleo.  con ®sta  d ispos ic ión ,  l a  

ro tac ión  as l a  Pared e x t e r i o r  de l a  ranura  anu­

l a r  hace novarse  axialmente l a  Pared, que s3 

aparta  de l o s  extremos e x t e r i o r e s  de l o s  v a s t a ­

gos y lev,-anta l o s  o je t e s  por encima de l o s  e x ­

tremos ahora l i b r e s  de l o s  vas tagos ,  de mo do que 

l o s  o je te s  quedan cu b i to s .  Los o je tee  se l e y  

vantan por medio de un e s p a l a n  que ro - ’ea  la. e s ­

p ig a  roscada.  iüste espai dón es tá  normalmente 

a n i v e l  de l a  Pared de l a  r a r u r a  anu lar  opuesta  

a l a  mencionada, cu?n do lo. p a r « d  e x t e r i o r  está  

en contacto  con l o s  extremos e x t e r i o r e s  do l o s  

vás tagos .  L a  e s p ig a  ro scada  puede hacerse hue- 

ca, y gu iada  sobre un?. Caña c e n t r a l  s u j e t a  a 1.a 

P laca  desmontable f i n a l  del cuerpo hueco, pu­

dú en do f i j a r s e  un tope en l a  caña Para  l i m i t a r  

e l  movimiento d® apartamiento do l a  « e p ig a ,  

jün c u a lq u ie r a  de l a s  formas de construcc ión  

conforme a l  presente invento, l a  g raPa  c en t ra l  

puw d® tener  su núcleo  o l o  p la c a  f i n a l  29 p ro ­

v i s t a  de un apéndice 5 6, con una o v a r i a s  r a ­

nuras 57 en l a s  que entran l o s  t i r a n t e s  de l a s

10
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p iernas  cuando estos  ú l t im os  no están conec ta ­

dos a l a  g rapa  c en t ra l  de un modo p r o v i s i o n a l .

Aunque hemos descr i to  v a r i o s  e -  

j  ampios de su je ta d o r  p a ra  un equipo, y un ejem­

plo d<? equipo conforme a l  presente  invento, de­

be entenderse  que l o s  e s t a l l e s  p a r t i c u l a r e s  y las  

dispos ic iones  de l a s  pa r tas  pueden v a r i a r s e  s in  

s a l i r s e  $b!  o b je to  eel mismo,

■jjst a s o l i c i t u d ,  que corresponde a 

l a  pr es en t n da en I n g l a t e r r a ,  e l  24 d® septiembre  

de 1929, ba jo  »1 número 28920, se acosar a l o s  trfk 

n a f i c i o s  del a r t i c u l o  51 ee l a  Ley ee Prop iedad  

I n d u s t r i a l .

■o- P O T A - o -

305

310

Loe puntos de invención p ro p ia  y 

nueva que sa presentan p a ra  que sean ob je to  de 

e s ta  Patente  d® vUIPT-s años, son l o s  s i g u ie n te s :

I o . -  Un equipo d® Parac.ai das, 

ca r a c t e r i z a d o  por e l  empleo d3 m* d. os Para  s u ­

j e t a r  dtü ho equipo al  portador ,  s u s c e p t i b l e s  de 

s o l t a r s e  per manipulación de un so lo  d i s p o e i t i ^

3l5

▼o.

2o . -  Un equipo de Par ac ai das, c a ­

r a c t e r i z a d o  porque l o s  extremos l i b r e s  de l a s  

t i r a s  o elementos análogos que s i r v e n  para  s o s ­

tener  e l  peso del portador,  se conducen a un 

su je tado r  dotado de un d i s p o s i t i v o  s e n c i l l o  Pa ­

r a  s o l t a r  dichas t i r a s ,

11
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3o . - U n  equipo de PáíraCaí das con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  de I of punt os 

pr (jC’  eentes, C a rac te r iz a  d0 ñor al  empl°°  d« ó r -  

ganos de segu r idad  para p reven ir  e l  accionamien­

to  inadve rt ido  d i s p o s i t iv o  &e man Jo.

4o . - U n  equipo de paraca ídas  con­

forme se r e i v i n d i c a  en cu a lq u ie r a  d- l o s  puntos

precedentes,  c a rac te r i z ad o  por emplearse medios 

PeXa qup, después de acc ionar e l  d i spo s i t ivo  da 

mando s e n c i l l o  que deja l i b r e  e l  equipo, dicho

335

340

345

350

d isp o s i t iv o  quedo su e l to ,

5o . - U n  equipo de paracaídas  con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  do l o s  pun­

tos precedente^, con t i r a s  que envuelven l o s  nom­

bres y Ig.s p iernas ,  CnTacterizado por u n i r s e  l o s  

extremos l i b r e s  d.e t a l e s  t i r a s  mediante órganos  

que se ee j an l i b r e a  por medio e? un so lo  d is p o s i -  

t ivop

5o . -  Un equipo do p^raCaí das conforme 

se r e i v i n d i c a  en c u g lq u ie r a  d* l o s  puntos p r e -  

ceeentes ,  c a rac te r izad?  por compren d*r e l  s u j e t a ­

dor vg.rios vastagos  o a l d a b i l l a s  de r e co r te  que 

s e er ganc han en oj et e s , an i l l  os o element os sná -  

lo gos  f i j o s  a l o s  extremos l i b r e s  do l e e  t i r a s  

menc iona. das.

7 o . - Un equipo ■*» paracgí das con­

formo se r e i v i n d i c a  °n « i  punto 6o , c a r a c t e r i z a ­

do por poderse s o l t a r  l o s  vástggos  r e s o r t e  a c ­

cionando un so lo  botón automático u órgano a n á lo ­

go.

f  o se r e i v i n d i c a  ®n

equipo <33 Paraca! das con-  

31 punt o 7o , cgract « r i z a -

-  12 -
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do por e l  uso m̂> dios para  impedir l a  represión  

in ad ve r t id a  del "botón automático o su equ iva -  

lent o,

y ° ,  - Un «quipo  d? P a racgí das con­

forma so r e i v i n d i c a  en l o s  puntos 7 o u 8o , car?,cte

360

r izado  por tener  que dar v u e l t a  a l  boton o s u e -  

qu iva len te  c-ntes  de depr im ir lo .

10. -  Un equipo de par ac aí<aas Caracte ­

r i z a d o  por comprender dos l a zadas  que formen e s t r i ­

bo en el  que se s i e n t a  e l  portador,  pasando lo s  

segmentos ascendentes de dichas l a zadas  por celan­

te  y por detras del mismo, respect ivamente .

11. -  Un equipo de paraPaí das con­

forme se r e i v i n d i c a  en el punto 10, c a rac te r i zad o  

por mi i r s e  l a s  d.os l a z a d a s  en l a  Parte del as iento ,

12. - Un' equipo de paraPaí das con­

forme pe r ^ i v i n ^ i c a  en lo s  ountos 10 y 11, carac(-

t e r  izado por subir una lazada por detras y oor los  

hombros del ocupante, y l a  otra por l a Parte ex­

terna de sus p iernas .

1 3 , -  Un ParaCaí das conforme se r e i ­

v in d i c a  en c u a lq u ie r a  d? l o s  puncos 10 a 1 2 , ca ­

r a c te r i z a d o  por el uso de una l a z a d a  o t i r a  que 

pue-’e meterse entre l a s  p i am  as d,3l  ocupante y 

s u j e t a r  l a  l a z a d a  o l a s  t i r a s  que ciñen por f u e ­

r a  l a s  p iernas  del mismo, Para formar l i g a s  o e l e ­

mentos equ iva len te s .

1 4 . -  Un pa raca ídas  conforme se r e i ­

v in d i c a  en c u a lq u ie r a  de los  puntos 1 0  a 1 3 , c a-  

38o r ac t e r i z a do por in te r rum pirse  l a s  l a z a d a s  que t o r ­

ean e l  as iento  del portador  por celante eel mismo, 

pu di en eo u n i r s e  l o s  extremos l i b r e s  por medio 33

-  13
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385

390

400

405

410

un su je ta d o r  p ro v i s to  *e, un d isp o s i t ivo  s e n c i l l o  

d3 maniobra.

15. -  Tin equipo d- Paraca ídas  con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  *» l o s  puntos 10 

a 14, c a r a c t e r i z a - p  por p a sa rse  lo s  qos extremos 

ascendentes de l a  l a z a d a  s i tuado  por rielante del 

portador, a t r avé s  de una l a z a d a  que pasa entre  

l a s  p ie rnas  d?l mismo, su je tándose  a l a  Parte ee 

as ien to  del ParaCaí das,

16 . - Un equipo a? ParaCaí das con ­

forme se r e i v i n d i c a  pn c u a lq u ie r a  l o s  puntos 

10 a 15, C a r a c t e r i z a ^  por emplearse ma-úos Para  

a ju s t a r  l a s  Partas de l a s  t i r a s  tal equipo c o ­

r r a s  pon dientes a l o s  hombros, papa adap ta r lo  a 

d i fe rentes  t a l l a s .

1 7 .  -  Un equipo de paraca ídas  con­

forme se r e i v i n d i c a  an « l  punto 16, c a r a c t e r i z a ­

do por di peonarse h e b i l l a s  a j u s t ab l as en l a s  t i ­

ras  de l o s  hombros.

18. -  Un equipo de ParaCaí das con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  ¿e l o s  puntos 

10 a 17, c a rac te r i z ad o  por s u je t a r s e  l a s  t i r ae

te l a  espa lda  mediante t i r a n t e s  cruzados.

19. -  Un equipo de ParaCaí das con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  13 l o s  puntos 

10 a 18, c a r a c t e r i z a d o  por u n i r s e  l a s  la zadas  

delanteras  y p o s t e r i o r e s  mediante t i r a n t a s  cru-

z a do s .

5¿0. - Un equipo d-3 PaJaCaidas con­

forme se re iv indica en cualquiera ^  lo s  puntos 

10 a 19, caracterizado por asociarse t i r a s ,  mem­

branas, etc. con las lazadas te los hombros, para

-  14
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un i r lo p  al  cor da j  e -*»! Dqracaí -’a s .

21. - Un equipo de P a raca.í Aa<? con­

forma se r e i v i n d i c a  en al  punió 15, c a r a c t e r i z a ­

do por suj a ta ree  1 o. lazare ,  o 1 ae t i r a s  que Pasan 

entre l a s  p ie rnas  del portador  ?. un sujeta-ecr  

que Mantiene uni dos l o e  extremos d3 lo.s lazadas  

que constituyen el equipo p r in c ip a l .

22. - Un equipo de paraca ídas  con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  d® lo? pumos  

14 a 2 l ,  C a rac te r izado  por l l aVa,r l o s  extremos 

l i b r e s  de l as t i r a s  del equipo unos a n i l l o s  en r> o 

d isp o s i t iv o s  análogos, p ara  u n i r l o s  a un su je tado r  

s e n c i l l o  según se e x p l i c a  en l o s  puntos I o a lu .

2 3 .  - Un equipo n-,raCaí das con­

forme se r e i v i n d i c a  en c u a lq u ie r a  ae l o s  punios

10 a 22, carpe i  er izado por el  uso de un c o j in  p o s ­

t e r i o r  su je to  a l a s  Partes  t r a s e r a s  del equipo y 

que l a . c i l i t a  l a  op^r-ición de c e ñ i r l o  y desceñirlo*

2 4 .  - 3n equipos ee T)a.ra.cai dae, un 

su je tado r  de desengancha r á p i  .p, C a rac te r izado  

por el  mnplao v a r io s  f i a d o r e s ,  a l  dabas, etc. 

que se enganchan en o je te s ,  a n i l l a s  o su equ iva ­

len te  dispuestas 3n l o s  extremos l i b r e s  de la.s t i r a s  

del equipo, en d ispos ic ión  de s o l t a r s e  simuliér.oa-  

inente al maniobrar un so lo  d isp o s i t ivo ,

25. -  '3n equipos -*=> o « r acaí das, un 

su je tado r  conf orí-* se r e i v i n d i c a  en «1 punto 4¿4  

c a r a c t e r i z a d o  por el empleo de me dios Para  impe­

d i r - e l  funcionamiento a c c id en ta l  del órgano de

m>»n i o ora.

445 2 5 , -  3n equipos p.arac aí das, un

15



¥

j»

1

450

9 ®
0

sujetador conforme «■*» r s i v in d ic a  en cua lqu iera  ^  

los  Tjun’cop ü4 y 25, caracter izado por el «molo 

a» ai» />iog Tiara o sot «n ®t el 'Srgajio p o c i l i o  e<=> i n -  

nioltra en l i b e r t a ' ’, una vez r*->n i pul a 3 0 .

27. -  Mejoras *n los equipos p  pa-

vi

rae ai  clae.

Ta l  y cono 3a ha e s c r i t o  er¿ l a  

Memoria que antecede, r e p r e s e n t a .10 °n I oe -ú'bujoE 

que se acompañan y con lo s  f i n a s  que se hgn espe ­

c í f i c a  do.

üst n. Menoría consta  de diez y s e i s

hojas  e s t r í t a s  por una s o l a  cara.

Madrid, 23 de septianbre de 1930.
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