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k  iá h O R I A D E S C R I P T I V A  

para una patente da in ven ción  por v e in te  años, por n D is p o s it iv o  

para determinar la s  magnitudes n ecesa r ia s  para la  d ir e o c ió n  d e l t i ­

ro ” a fa v or  de la  razón s o c ia l  GrESELLSCHAPT FUR ELEETRISCHE APPA -  

RATE m .b.H . re s id e n te  en B er lín  -  Lar i  enfalda ( Alemania ) a fu e ra s .-

Los procedim ientos ya con ocidos para determ inar la s  magnitudes 

n ecesa r ia s  en el t i r o  sobre b lan cos movidos están basados en e l c á l­

cu lo  de dichas magnitudes por medio de mecanismos de c á lc u lo  y se  -
*

gán form ulas que contienen  loa  v a lo re s  que sucesivam ente han de me- 

5 d ir s e ,  ta la s  como la  d ir e c c ió n  la t e r a l ,  d is ta n c ia , e to . R eproducien­

do geométricamente lo s  la rgos y  ángulos que continuamente se m o d ifi­

can, mediante tr iá n g u los  sem ejantes por ejem plo, puede con segu irse  

una s im p li f ic a c ió n  de la  fórm ula o d e l mecanismo da c á lo u lo ; s in  em­

bargo , siem pre su b s is te  la  neoesiüad de in tro d u c ir  en d ich o  m ecanis- 

10 mo v a r io s  v a lo re s  que su cesiva  y continuamente han de determ inarse,

l o  que hace muy com plicada la  determ inación de la s  magnitudes neoasan
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r ia s  para e l  t i r o  y o fr e ce  la  gran p o s ib i l id a d  de que lo s  datos se 

con sigan  tarde o con in e x a c titu d .

Con a rre g lo  a l  p resen te  invento se determ ina un v a lo r  de 

r e fe r e n c ia  corresp on d ien te  a l área de ana s u p e r f ic ie  conjugada con 

e l  r e la t iv o  movimiento d e l b la n co , cuyo v a lo r  queda constante siem­

pre o , p o r . lo  menos, durante la rg o  tiem po. Para e l l o ,  con más p er ­

fe c t a  a p lic a c ió n  d e l p r in c ip io  c i e n t í f i c o  en que está  basado e l  d is ­

p o s it iv o  de la  patente española  njtmero 106 .426 , se aprovecha e l  he­

cho de que, moviéndose e l  b lanco con v e lo c id a d  constante y en cami­

no r e c t o ,  e l  rad io  v is u a l abarca s u p e r f ic ie s  ig u a les  en tiempos 

ig u a le s . Para coordenados p o la r e s , e l  área d e l tr iá n gu lo  abarcado
g

p or  e l  radio v is u a l en unidad de tiempo es P =  42 E x w siendo E 

la  d is ta n c ia  d e l b lanco y w e l  ángulo abarcado p or e l  radio v is u a l 

en la  unidad de tiem po, o sea ig u a l a la  v e lo c id a d  angular de dicho 

rad io  en un momento dado. E ste v a lo r  permanece con sta n te , m ientras 

se s a t is fa g a n  dichas h ip ó t e s is ,  y s ir v e  para una puesta  d e l meeanide 

mo de c á lc u lo .  S i se m od ifica  la  v e lo c id a d  o la  d ir e c c ió n  d e l movi­

miento d e l b la n co , cambiará también dicho v a lo r ,  y entonces tendrá 

que averiguarse  nuevamente y ponerse de nuevo en e l  mecanismo.

Conviene que este  dato para e l  a ju ste  se averigüe a c ie r t o s  

in té r v a lo s  f i j o s  de tiem po, para ten er  continuamente comprobada su 

e x a c t itu d . La in tro d u cc ió n  de este  v a lo r  de r e fe r e n c ia  perm ite que 

en lo s  su ces iv o  e l  v a lo r  que haya de in tro d u c irse  en e l mecanismo 

de c á lc u lo ,  sea de determ inación  permanente, es d e c ir  la  magnitud 

o v e lo c id a d  del ángulo la t e r a l .

En lo s  p la n o s , la  f i g .  1  ̂ s ir v e  para i lu s t r a r  la  te o r ía  en 

que e s tá  fundado e l  in ven to ; la  f i g .  2 , represen ta  a t í t u lo  de ejem­

p lo  uha forma de r e a l iz a r  e l  mismo.

En la  f i g .  1 , se supone que e l  blanco se mueve recorrien d o  

e l  camino re cto  PP. P0 es e l  punto en que se a p e rc ib ió  e l  l la n o o , 

o sea en que se m idió por prim era vez la  d is ta n c ia  Eq . P^ es un pun­

to cu a lq u ie r  d e l r e co r r id o  de l b lanco en un momento p o s t e r io r ,  y
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que tien e  la  d is ta n c ia  d e l punto 0 . S i la  v e lo c id a d  del b lanco 

permanece ig u a l ,  tendrán que s e r  d i fe r e n te s , ó ig u a les  a wq y w , 

la s  v e lo c id a d e s  angulares corresp on d ien tes  a lo s  ra d ios  r e c to re s  

y E^. Entonces la s  s u p e r f ic ie s  abarcadas p or lo s  rad ios  v is u a le s  

QJ?0 respectivam ente 0Pn serán ig u a le s  para p eriod os  ig u a le s .

En la  f i g .  2 , por interm edio d e l e je  1 , que engrana con e l  

mecanismo de d ir e c c ió n  la t e r a l  de una mira t e le s c ó p ic a ,  se determ ina, 

en un d is p o s it iv o  2 de m edición  de v e lo c id a d e s , la  ve loc id a d  angu­

la r  WQ. E sta  es tran sm itida  por e l  e je  3 , engranajes cón icos  4 y 

e je  5 a l mecanismo de m u lt ip lic a c ió n  6. Al mismo tiempo se in trod u ­

ce por e l e je  7 la  d is ta n c ia  E0 y se comunica a l  d is p o s it iv o  de
2curvas 8 , desde e l  cual se transm ite e l  v a lo r  EQ mediante e l  e je  9 , 

engranajes có n ico s  10 y e je  11 a l mecanismo m u lt ip lica d o r  6. El e je  

para resu lta d os  12 de dicho mecanismo a ju s ta  parte d e l mecanismo
p13 , colocando en e l l a  e l  producto E„ x  w . Conviene que a l mismoo o

tiempo quede in d icad o  este  v a lo r , mediante e l  t o r n i l l o  s in  f i n  14 y 

l a  rueda h e l ic o id a l  15 , en un r e l o j  d-ividido segdn e s ta  rueda y p ro ­

v is t o  de in d ica d o r  f i j o  16*

En e l  mecanismo 13 se in trod u ce  además continuamente la  ve ­

lo c id a d  angular W , que se determ ina, en forma no represen tada , en 

un d is p o s it iv o  p or m edición  de v e lo c id a d e s  angulares unido a l meca­

nismo de d ir e c c ió n  la t e r a l  de una mira t e le s c ó p ic a , y  se comunica 

a l e je  17. E ste e je ,  por in term edio de la s  ruedas cón ica s  18 y  e l

e je  19 , a cc io n a  tambián e l  mecanismo' 13 . Este mecanismo determ ina,
2

con  lo s  dajros EQ x  wq y wn , e l  v a lo r

x wo

70 que es tran sm itido  p or  e l  e je  20 y queda in d ica d o , mediante e l  t o r ­

n i l l o  s in  f i n  21 y rueda h e l ic o id a l  22, en un r e lo j  d iv id id o  con 

a rre g lo  a e s ta  rueda y p ro v is to  d e l in d ica d o r  f i j o  23. l a  d is ta n c ia  

^n s i  gue p or la s  ruedas cón ica s  24, e je  25 y ruedas cón icas  26 a l 

mecanismo 27 , donde s ir v e  para determ inar e l  tiempo del tra y e cto  t f ,
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cayo v a lo r  también es in d ica d o , mediante e l  e je  28, t o r n i l l o  s in  

f i n  29 y raeda h e l i c o id a l  30, en un r e lo j  d iv id id o  con a rreg lo  a 

e s ta  rueda y p ro v is to  d e l in d ica d or  f i j o  31 . E l dato d e l tiempo de 

tra y e cto  t^  se transm ite por lo s  engranajes có n ico s  32 y e l  e je  33 

a l  mecanismo m u lt ip lica d o r  34 . E ntretanto se ha obten ido con la  

d is ta n c ia  in d icad a  por e l  e je  20 y mediante e l  d is p o s it iv o  de medi­

c ió n  de v e lo c id a d es  35 la  magnitud de m o d ifica c ió n  de la  d is ta n c ia *  

o sea dEn, la  cual es in d ica d a  mediante e l  t o r n i l l o  36 y rueda he­

l i c o i d a l  37 fre n te  a l in d ica d o r  f i j o  38 , ó in trod u cién d ose  e s ta  mag­

nitud simultáneamente con e l  v a lo r  t f  en e l  mecanismo m u lt ip lica d o r  

34 , se ob tien e  como resu ltad o  e l  producto T =  t j  x  d En cuyo dato 

s ig u í por e l  e je  39 . lu ego  queda in d ica d o  es te  dato mediante e l  t o r ­

n i l l o  s in  f i n  40 y rueda h e l ic o id a l  41 en un r e lo j  d iv id id o  con 

a rre g lo  a e s ta  rueda y p r o v is to  d e l in d ica d o r  f i j o  42 , y a l mismo 

tiempo es transm itido a l d i fe r e n c ia l  43 . D icho d i fe r e n c ia l  43 ade­

más es a ju stado según e l  v a lo r  de la  d is ta n c ia  Ê  ̂ transm itido desde

e l  e je  25 p or lo s  engranajes cón icos  44 , e je  45 , engranajes có n ico s  

46 y e je  47 , de modo que la  magnitud de movimiento d e l e je  48 c o r r e s ­

ponde a la  d is ta n c ia  de t i r o ,  siendo la  suma de lo s  datos p t^ 

x d Sn . l a  d is ta n c ia  de t i r o  es transform ada, en e l  mecanismo 49 ,

en e l  corresp on d ien te  ángulo de e le v a c ió n  para e l  cañón, cuyo ángu­

lo  queda indicado por e l  t o r n i l l o  s in  f i n  50 y rueda h e l ic o id a l  51 

con tra  un in d icad or  f i j o  52, y puede además se r  transm itido a otro  

u. o tro s  cañones por la  em isora 53 de una in s ta la c ió n  t e le fó n ic a  o 

de mando de t ir o  a d is ta n c ia . Al  mismo tiempo se traen  a l mecanismo, 

m u lt ip l ic a d o r , . mediante e l  e je  17 e l  dato Wn, y mediante e l  e je  55 

e l  v a lo r  t^ , de modo que e l  e je  de resu ltad os  56 transm ita e l  p ro ­

ducto Wn x t f  a la  em isora 57 de t a l  in s ta la c ió n . Este v a lo r  queda 

también in d ica d o , mediante e l  t o r n i l l o  s in  f i n  58 y rueda h e l i c o i ­

da l 59, fre n te  a l in d ica d o r  f i j o  60.

Se comprenderá que, en lu gar de lo s  mecanismos rep resen ta d os , 

pueden también emplearse o t r o s ,  por ejem plo e l é c t r i c o s ,  para d eter ­

minar la s  magnitudes para e l  t ir o  a base de lo s  datos m edidos.
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D e scr ito  su fic ien tem en te  al p resen te  invento lo  que se  d e c la ra  co ­

mo" de novedad e in vención  p ro p ia , 3on la s  s ig a ie n te s  r e iv in d io a c io  -  

n e s :
1 .  -  D is p o s it iv o  para determ inar la s  magnitudes n ecesa r ia s  para 

la  d ir e c c ió n  d e l t i r o ,  ca ra cte r iza d o  por un mecanismo por e l  cual 

se averigua  un v a lo r  de r e fe r e n c ia  corresp on d ien te  a l área de una 

s u p e r f ic ie  conjugada con e l movimiento d e l b la n co , cuyo v a lo r  se 

u t i l i z a  para a ju s ta r  lo s  mecanismos de c á lo u lo ,

2 ,  -  D is p o s it iv o  según la  r e iv in d ic a c ió n  1, para la  d ir e c c ió n  

d e l t i r o  con tra  un blanoo que se  mueve con v e lo c id a d  con sta n te , ca­

ra c te r iz a d o  por una p ie za  (13} de loa  mecanismos de c a lc u lo  mecáni­

cos o e lé c t r i c o s ,  cuya p ieza  es puesta una v e z , o después de cada 

cambio en la  d ir e c c ió n  del movimiento del b la n co , en la  p o s ic ió n  

que corresponde a l área da la  s u p e r f ic ie  abarcada por e l  rad io  v i  —

sual en la  unidad de tiem po x  w )«
&

3 ,  -  D is p o s it iv o  según las r e iv in d ic a c io n e s  1 y 2 , ca r a c te r iz a ­

do p or e s ta r  p ro v is to  para el r e g la je  d e l meconismo, ce rca  de l a  p ie ­

za (13) un e je  (17), por e l oual se  in trodu cen  continuamente l a  mag -  

n itud respectivam ente la  v e lo c id a d  de lo s  movimientos d e l mecanismo 

accion ad or de d ir e c c ió n  la te r a l*

4 .  -  D is p o s it iv o  para determ inar la s  magnitudes n ecesa r ia s  para 

la  d ir e c c ió n  del t i r o . -  Según se d e s c r ib e  y r e iv in d io a  en la  presan­

te  memoria d e s c r ip t iv a  y se  i lu s t r a  con lo s  d ib u jos  que a la  misma 

se  acompañan.
Consta esta  memoria de o in oo  páSinas fo l ia d a s  y e s c r ita s  por una 

s o la  oara .
M adrid, 14 de agosto  de 1930
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I'ilO* SEÑOR JEFE DEL HKuISTRO DE DA# PROPIEDAD INDUSTRIAD.

DON ^EOCADIO LÓPEZ 
r e s id e n c ia  en e s ta

Y Dí)PE3 , Agente 
C orte , c a l l e  de

de propiedad i n d u s t r ia l , c o n  
Moreto número 6 ,  bajo  y p r in -  

la  R .S . GESEALSCEAFT FUR EDEE 
de l a  patente te  in ven ción  nú­

mero 119 ,443 , por » PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA DETERMINAR 
DAS MauMITUDES NECESARIAS PARI LA DIRECCIÓN DED TIRO » á y . g ,  con 
e l  debido re sp e to  expone:

c i p á l . e n  nombre y represeB tación  de 
TRISCEE APPARATEm • b • II • . s o l i c i t a n t e

Due en e l  B o le t in  O f i c i a l  de la  Propiedad in d u s t r ia l  corresp on d ía  
te^a l d ia  1 d e l mes en curso  se p u b l i c a  en suspenso &a tra m ita ­
c ió n  de l a  s o l i c i t u d  a r r ib a  c ita d a  por con ten er  » doble  o b je t o »

Diré á f in  de subsanar e l  d e fe c to  expresado y dentro del p lazo  pre 
v i s t o  en e l  v ig e n te  Real D ecreto -L ey  de propiedad in d u s t r ia l .m a ­
n i f i e s t a  á V.s. que^no estándo mi representada  in teresa d a  e n ’ r e i -  
v in d ic a r  l o  co n ce rn ie n te  ai «p roced im ien to»  y s i  únicamente e l  
DISPQITiyo.acompaña a l  e f e c t o  nuepas páginas  1 y 5 de l a  memoria 
d e s c r ip t iv a  de la s  oue ha s id o  elim inado todo l o  r e fe r e n te  a l  oro  
ced im ie n to .  v

D,ue habiendo s id o  subsanado e l  d e fe c to  de oue a d o le c ia  l a  s o l i c i ­
tud de patente  de r e fe r e n c ia ,

s u P , I C A á v.s. se digne d isponer  la  adm isión del p resen te  e s c r i  
to  y nuevas hojas de l a  memoria d e s c r i p t i v a  para su unión al ex ­
ped ien te  de patente numero 119,443 en s u s t i t u c ió n  de la s  p r im i t i ­
vamente presentabas^y p roceder  á la  c o n ce s ió n  del mismo ya oue
con *a a n t e r io r  l im i t a c ió n  desparaeen la s  causas que motivaron e l  
suspenso»

Gracia que espera  a lca n z a r  de V«3 
años » cuya v id a  Dios guarde muchos

Madrid 11 de octubre de 193o.

EOCADIO LÓPEZ Y LÓPEZ.

P .P .=
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