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pare una patente de invencidn por veinte afios, por » Dispositivo
pars detercinar las magnitudes necesarias para la direccibn del ti-
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Los procedimisntos ya conocidos para aetsrminar las magnitudes
necaesarias en al tiro sobre blancos movidos estédn basados en el chl-
culo de dichas megnitudes por medio de mecanismos de cilculo y se -
gtn férmulas que contienen los valoras_due suec 3si vamente han de me-
dirse, talaes como la direccién lateral, distancia, etoc. Reproducien~
do geométricamente los largos y dngulos que continuamente se modifi-
can, mediante tridngulos semejantes por ejemplo, puede conseguirse
une simplificacién de la fbrmula o del mecanismo de cdloulo; sin em~
bargo, siempre subsiste la necesidad de introducir en dicho mecanis-
mo varios valoras que sucesiva y continuamonte han de determinarse,

1o que hace muy complicada la determinacidén de las magnitudes necesa-
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rias para el tiro y ofrece la gran posibilidad de que los datos se
consigan tarde o con inexactitud.

Con arreglo al presewnte invento se determina un valor de
r;ferencia correspondiente al 4rea de una superficie conjugada con
él relativo movimiento del blanco, cuyo valor queda constante siem-
pre o, por.lo menos, durante largo tiempo. Para ello, con mds per-
fecta aplicacidn del principio cientifico en que estd basado el dis-
positivo de la patente espafiola nfmero 106.4%6, se aprovecha el he-
cho de que, moviéndose el blanco con velocidad constante y en cami-
no recto, el radio visual abarca superficies iguales en tiempos
iguales., Para coordenados polares, el drea del triéngulo abarcado
por el radio visuel en unidad de tiempo es F = 42 Ez X w siendo E
la distarcia del blanco y w el 4ngulo abarcado por el radio visual
en la unidad de tiempo, o sea igual a la velocidad angular de dicho
radio en un momento dado. Este valor permanece constante, mientras
se satisfagan dichas hipdtesis, y sirve para una puesta del mecanige
mo de cdlculo. Si se modifica la velocidad o la direccidn del movi-
miento del blanco, cambiard también dicho valor, y entonces tendré
que averiguarse rnuevamente y pone¥se de nuevo en el mecanismo.

Conviene que este dato para el ajuste se averigue a ciertos
intérvalos fijos de tiempo, para tener contimuamente comprobada su
exactitud, la introduccidn de este valor de referencia permite que
en los sucesivo el valor que haya de introducirse en el mecanismo
de cdlculo, sea de determinacidn permanente, es decir la magnitud
o velocidad del 4ngulo lateral.

En los planos, la fig. 14 sirve para ilustrar la teorfa en
que estd fundado el invento; la fig. 2, representa a tftulo de ejem-
plo uba forma de realizar el mismo,.

En la fig. 1, se supone que el blanco se mueve recorriendo
el camino recto PP, P, es el punto en que se apercibid el blanco,

o0 sea en que se midid por primera vez la distancia EO. Pn es un pun-

to cualquier del recorrido del blanco en un momento posterior, y
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que tiene la distancia E,; del punto 0. Si la velocidad del blanco
permanece igual, tendrdn que ser diferentes, € iguales a WY W,
las velocidades angulares correspondientes a los radios rectores

Eq Yy En' Entonces las superficies abarcadas por los radios visuales
Ofo respectivamente OPn serén iguales para periodos iguales.

En la fig. 2, por intermedio del eje 1, gue engrana con el
mecanismo de direccidén lateral de una mira telescépica, se determing,
en un dispositivo 2 de medicidn de velocidades, la velocidad angu-
lar W,. Esta es transmitida por el eje 3, engrahajes clnicos 4 y
eje 5 &l mecanismo de multiplicacidén 6. Al mismc tiempo se introdu-—
ce por el eje 7 la distancia E; y se comunica al dispositivo de

curvas 8, desde el cual se transmite el valor & mediante el eje 9,

0
engranajes cénicos 10 y eje 11 a2l mecanismo multiplicador 6. El eje
para resultados 12 de dicho mecanismo ajusta parte del mecanismo

13, colocando en ella el producto Eoz X w, . Conviene gue «l mismo
tiempo quede indicado este valor, mediante el tornillo sin fin 14 y
la rueda helicoidal 15, en un reloj dividido segﬁn,esta rueda y pro-
visto de indicador fijo 16.

En el mecanismo 13 se introduce ademds continuamente la ve-
locidad angular %h, que se determina, en forma no representada, en
un dispositivo por medicidn de velocidades angulares unido al meca~-
nismo de direccidn lateral de una mira telesedpica, y se comunica
al eje 17, Este eje, por intermedio de las ruedas ednicas 18 y el

eje 19, acciona también el mecanismo 13, Este mecanismo determina,

2
con los dagos Eo x W, ¥ Wy, el valor

que es transmitido por el eje 20 y queda indicado, mediante el tor-
nillo sin fin 21 y rueda helicoidal 22, en un reloj daividido con
arreglo a esta ruefa y provisto del indicador fijo 23, La distancia
B, sigue por las ruedas cdnicas 24, eje 25 y ruedas cénicas 26 al

mecanismo 27, donde sirve para determinar el tiempo del trayecto tp,
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cuyo valor también es indicado, mediante ek eje Zé, torrillo sin
fin 29 y rueda helicoidal 30, en un reloj dividido con arreglo a
esta rueda y provisto del indicador fijo 31. El dato del tiempo de
tﬁayecto tf se transmite por los engransjes cénicos 32 y el eje 33
8l mecanismo multiplicacor 34. mntretanto se ha obtenido con la
distancia indicada por el eje 20 y mediante el dispositivo de medi-
cidn de velocidades 35 la magnitud de modificacidn de la distancia,
o sea dEn, la cual es indicada mediante el tornillo 36 y rueda he-
ldcoidal 37 frente al indicador fijo 38, € introduciéndose esta mag-
nitud simultédneamente econ el walor tf en el mecanismo multiplicador
34, se obtiene como resultado el producto T = tp x d En cuyo dato
sigué por el eje 39. Luego queda indicado este dato mediante el tor-
nillo sin fin 40 y rueda helicoidal 41 en un reloj dividido con
arreglo a esta rueda y provisto del indicador fijo 42, y al mismo
tiempo es transmitido al diferencial 43, Dicho diferencial 43 ade-
més es ajustado segin el valor de la distancia E, transmitido desde
el eje 25 por los engranajes cédnicos 44, eje 45, engranzjes cdnicos
46 y eje 47, de modo que la magnitud de movimiento del eje 48 corres-
ponde a la distancia de tiro, siendo la suma de los datos En ¥ tf
x 4 B,. La distancia de tiro es transformada, en el mecanismo 49,
en el correspondiente dngulo de elevacidn para el cafién, cuyo 4ngu-
lo queda indicado por el tornillo sin fin 50 y rueda helicoidal 51
contra un indicador fijo 52, y puede ademds ser transmitido a otro
d otros caflones por la emisora 53 de una instalacidn telefénica 6
de mando de tiro a distancia. Al mismo tiempo se traen al mecanismo
multiplicador, mediante el eje 17 el dato W, y mediante el eje 55
el valor tf, (e modo que el eje de resultados 56 transmita el pro-
ducto Wp x tp a la emisora 57 de tal instalacidn. Este valor queda
también indicado. mediante el tornillo sin fin 58 y rueda helicoi~-
dal 59, frente al indicador fijo 60.

Se comprenderd que, en lugar de los mecanismos representados,
pueden también emplearse otros, por ejemplo eléetricos, para deter-

minar las pagnitudes para el tiro a base de los datos medidos.
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Deserito suficientemente al p:esente invento lo que se declara 0O-
m& de novedad a invoncibn propia, son las sigulentes reivindioaclio -
nes:

1.~ Dispositivo para deberminar las magnitudes naca3arias para
la direccibn del tiro, caracterizado por un mecanlismo por el cual
se averigua un valor de referencia correspondiente al 4roa de una
superficie conjugada con el movimiento del blanco, cuyo valor se
utiliza para ajustar los mscanismos de cdloulo,

2.~ Dispositivo segfn la reivindicacibn 1, para la direccibn
del tiro contra un blanco que sa mueve con velocidaé constante, ca~-
racterizado por una pieza (13) Ge los mscanismos de cilculo mecéni-
cos o eléctricos, cuya pleza es puesta una vez, o despuds de cada
cambio en la direccidn del movimiento del blanco, en la posicidn
que correspende al frea de la suporficie abarcada por el radio vi =
sual en la unidad de tismpo ( B x w).

—_—

3.~ Dispositivo segfin las reivindicaciones 1 y 2, caracteriza-
do por estar provisto para sl raglaje del mecanismo, cerca de la ple-
za (13) un eje (17), por el ocual se introducan continuamente la mag -
nitud respectivamente la velocidad de los mov imientos del mecaniamo
accionador de direccién latsral,

4,- Dispositivo para determinar las magnitudes necaesarias para
1s. direccibn del tiro.- Segfin se describe y reivindioca en la presenw-
te memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos due & la misms
se acompafian,

Conste esta msmoria de cinco pAfinas foliamdas y escritas por una
sola cara.

haarid, 14 de aposto de 1930.

I



I7L0. SENOR JEZFE DET REGISTRO DE TAK PROPIEDAD INDUSTRIAT.

DOX "EOCADIO LOPEZ Y LOPEZ, Agente de Propiedad Tnaustrial jcon
residencis en esta Corte, caile de ioreto nimero 8, bajo y prin-
cipdl ,en nombre y represetitacidén de la Re.S. GESE LSCEAFT FUR E"EK
TRISCIE APPARATEm+b.l.,solliciténte de 1z patente we invencidn nu-
mero 119,443, por » PROCEDILIERTO Y DISPOSITIVO PARA DE?ERMIHAR
TAS isuNITUDES NuCESARIAS PAR. LA DIRLCCION DEW TIRQ » & V.S. CoOn
el debido respeto expone:

‘ue en el Boletin Oficiel de la Propiedud Tndustrisl correspondim
te al dia 1 del mes en curso se publica en SuSpenso de tramits-
cién de la solicitud erribs citsgs por contener » doble objeton

‘ue 4 fin de subsansr el defecto expresado y dentro del plazo pre
viste en el vigente Real Decreto-Tey de Propiedsd Industrial me-
nifiestu & V.S. que no esténdo mi representéda interesadsa en rei-
vindicar lo concerniente sl »procedimiento» y si dnicamente el
DISPOITIVO,scompalia 81 efecto nuevas péginas 1 y 5 de la memoria
deScriptiva d4e las que hs sido elimingdo todo lo referente sl pro
cedimiento.

fue hebiendo sido subsanzdo el defecto de que adolecia la solici-
tud de patente gde referencia,

P %I CA & V.S, se digne diSponer la sdmisidn del presente escri
10 y nuevas hojas de 1& memorisa descriptiva para su unidn al ex-
pediente de pstente nimero 119,443 en sustitucidn de les primiti-
vimente pregentas@as y proceder & la concesidn del mismo y& oue
con la anterior limitscidn desparecen lss causas que motivaron el
SUSpenso .«

Gracia que espera &lcanzar de T.S. cuye vida Dios gusrde muckros
anos «
Madrid 11 de Octubre de 19%0.
"KOCADIO LOPEZ Y LOPEZ.

P.P.=
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