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CONNERY CASE 8

Esta invencidén se relaciona con sistemas de telegrafia y més
particularmente a un tipo de sistema corrector para usar en los
sistemas teleimpresores, comprendiendo dos o mds conmutadores o
distribuidores con medios para mantener dichos distribuidores en
sincronisimo entre si,

Hasta ahora ha sido usual el emplear circuitos correctores
complicados en conexidén con dispositivos de sincronizacién requi-
riendo el empleo de relevadores de cierre y disparo. Tales sistemas
son empleados cuando existe la necesidad de correcciones., Esto es,
los mecanisnos correctores pueden actuar diferentes veces durante
una sola revolucién de las escobillas si impulsos pasan a través
del electroimin cdrrector. Existe una gran desventaja en este método
pues que hay veces gue puede existir una alteracién radical de las
sefiales para cortos intervalos, tales como las que pueden causarse
por el balanceo de los hilos durante un tormenta originando el to-
carse los hilos entre si o con un objeto conectado a tierra. Si
se realizan un nimero anormal de correcciones cuando las sefiales
son de esta forma alteradas, elle dard como resultado el que los
distribuidores secan puestos fuera de sincronismo entre si,

En algunos sistemas de teleimpresidén, son transmitidos impulsos
sincronizadores en periodos definidos y de esta menera la estacidn
correctora es sélamente actuada cuando las escobillas estdn en la
posicidn de sincronismo. La desventaja de este sistema es, que
una cierta parte de la lfnea o ticmpo sefialador es perdido para la
transmisién de impulsos sincronizadores, lo cual reduce la capacidad
del sistema para transportar el trdfico de mensajes.

El objeto de esta invencién es el proveer un simple sistema
mecdnico corrector el cual funcionard sin necesidad de circuitos de
relevadores de cierre, y el cual sélamente corregird un limitado
ndmero de veces durante cada revolucién del distribuidor. El correc-

tor es actuado sélamente desde el impresor normal de sefiales, por lo
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ESPECIAL MOVIL
tanto eliminando la pérdida de tiempo de trani§;sgon que sucede

cuando son transmitidas seliales sihcrohlzahoras especiales.

Una concepcidn mds clara de los aparatos, funcionamiento y
otros objetos de la presente invencidén puede obtenerse de la si-
guiente descripcidn, tomzda en conjunto con el dibujo que acompafia
y el cual muestra el circuito y detalles mecdnicos necesarios pa-
ra el éxito del funcionamiento de la invencidn.

El dibujo hmestra un relevador de linea 11 en el cual es conec-
tado a la linea 1 a través de sus arrollamientos 2 por el conductor
3 a tierra 4. El contacto marcador 8 es conectado al lado negativo
de la bateria a través de la resistencia 7 y el contacto espacia-
dor 9 es conectado al lado positivo de la baterfa a través de la
resistencia 6. La lenglieta 10 del relevador 11 es conectada a
través del arrollamniento 12 del relevador corrector 15 a tierra 14
a través de la resistencia 13 por el conductor 5, El contacto es-
paciador 17 del relevador 15 no es usado. El contacto marcador 18
del relevador 15 es conectado al lado positivo de la bateria 61 y
la lenglieta 16 es conectada a tierra por el conductor 23 a través
del arrollamiento del relevador 20 y resistencia variable 19. Ia
lengiieta 56 del relevador 20 es conectada por el conductor 22, al
anillo enterizo 26, del distribuidor, el cual es conectado por 1la
escobilla 25 al anillo corrector segmentado 58 del distribuidor.
Los segmentos 57 del anillo 58 son a su vez conectados a tierra
3C a través del electroimdn corrector 29.

Las caracteri{sticas mecdnicas de la invencién estdn unidas y
en cooperacidén con el eje distribuidor 32. Un volante 31 estd
montado sobre el eje y miembro 51 poseyendo una rueda dentada 50,
puesta sobre 81, sobre la cual la escobilla 25 estd asegurada y
nontada libremente sobre el eje., El eje 32 tiene también fijo
sobre &1, mediante la clavija 45, un miembro 46 el cual lleva un
cojinete para el eje 48 en un extremo del cual estd asegurado el
pifién 49 engranando con la rueda dentada 50 y una rueda estrellada
47 estd asegurada sobre el otro extremo del eje. La rueda dentada
normalmente estd imposibilitada de girar por el cilindro dentado 54
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el cual hace presién contra el diente de'47 por el muelle 53 el

cual estd unido a 46 médiante un soporte adecuado 55. El eje 32
también lleva una leva 42 poseyendo una faz de la leva 44 fija

al eje por el pasador 43. Esta leva estd dispuesta para actuar
una leva secundaria 38 pivoteando en 37, la cual lleva una pinza
correctora 40 mediante el acoplamiento 39, La leva secundaria
estd normalmente mantenida separada de la leva mediante la armedu-
ra 35 del electroimdn corrector 29 el cual se le hace engarzar
con el grtillo %6 en 38 mediante el resorte 35. La pinza correc-
tora 40 es libre de moverse longitudinalmente en su bloque sopor-
te 41 mediante la leva secundaria 38, Cuandc el electroimdn co-
rrector 29 es excitado é1 atraerd su armadura 35 la cual dejard
libre el gatillo 36 permitiendo al resorte 60 el tirar la leva se-
cundaria a la trayectoria de la cara de la leva 44 y al mismo tiem-
po la pinza correctora 40 serd movida a la trayectoria de la rue-
da estrellada 47.

La invencién funcions como sigue:

El relevador corrector 15 es actuado por el relevador de 1i-
nea 11 el cual responde & las seflales enviadas desde el distri-
buidor transmisof de la estacién distante. Cada vez que la len-
glieta del relevador 15 hace contacto con el contacto 18 se cierra
un circuito desde el potencial positivo 61, a través de la bobina
del relevador 20 y resistencia 19 a tierra. El funcionamiento
del relevador 20 es retardado un poco por la resistencia regulable
19 y su resorte de armadura 62, de forma gque para cada impulso
desde el relevador corrector, el anillo enterizo 26 serd conecta-
do por un instante, (hasta que el relevador 20 tiene tiempo de
contestar) con potencial positivo 61, el circuito siendo desde
anillo 26, conductor 22, srmadura 56, contacto 21, conductores
24 y 23, lenglieta del relevador 16, contacto 18 a potencial posi-
tivo 61. La longitud de los impulsos que pasan a través del ani-
llo 26 puede variarse mediante la resistencia regulable 19 y el
resorte ©62. R

Puesto que el volante 31 estd girando un poco més aprisa
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billa 25 tenderd a avanzar paulatinamente en relacién con las es-
cobillas transmisoras {no mostradas).

Si los dos distribuidores estdn en propia relacién de fase,
la escobilla 25 estard sobre uno de los segmentos muertos 59 en
el instante de cada impulso desde el relevador corrector, y an-
tes que la escobilla 25 pueda pasar a uno de los segmentos co-
rrectores 57, el relevador de rupturs 20 habrd atrafdo su arma-
dura desconectando el circuito del anillo 26. Pero si en el ins-
tante que la lenglieta del relevador 15 se junta con su contacto
18,\la escobilla 25 estd sobre el segmento 57 lo cual sucede
cuando los dos distribuidores no estdn en propia relacidén de fase,
se cierra un circuito desde la bateria 61, contacto 18, y esco-
billa 16 del relevador 15, conductores 23 y 24, contacto 21 y
armadura 56 del relevador 20, conductor 22, anillo 26, escobilla
25, segmento 57, conductor 28, a tierra a través del electro-
imdn 29.

El electroindn corrector 29 es de actuacidén rdpida, e inmedia-
tamente que se cierra el circuito acabado de trazar, la armadura
35 serd atralda, dejando libre¢ la leva secundaria 38, y el resor-
te 60 entonces llevard la leva secundaria al paso de la leva de
respucsta 44, y la pinza correctora 40 estari entonces en una
posicién para engarzar una de las puntas de la rueda estrellada
47 ya que es girada alrededor del eje 32, Cuando la punta de la
rueda estrellada 47 engarza la pinza 40, la rueda serd girada un
poco, ¥y el cilindro dentado 54 serd forzado a salir de su posicién
primitiva v reposar entre el préximo par de dientes de la rueda
estrellada.,

La rotacidén de la rueda 47, da al miembro 51 un ligero movi-
miento giratorio mediante las ruedas dentadas 49 y 50 v la esco-
billa 25 serd retardada una cierta distancia angular con relacién
a su posicién primitiva. Después gue la rueda estrellada ha pasa-
do la pinza correctora 40, la leva 44 hard que la leva secundaria
38 sague la pinza 40 de la trayectoria de la rueda estrellada y
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135, la leve secundaria 38 serd mantenida S1¥ actuar por la,armadura 35

R {- ) J
y el gatillo 36 hasta que el electroimdn 29f2§§£§eyamente actuado

3

para otra correccidn.

'

»

Habiendo yaflescrito y detallado con toda
140, amplitud la naturaleza de nuestro invento, asi como la
manera de llevarloa a cabo en la précticm; debemos hacer
constar que las disposiciones anteriormente descritas son
susceptibles de ligeras modificaciones de detalle sin que por
ello se altere el principio fundamental del invento, y lo que
145, constituye la esencia del mismo y por lo que solicitamos patente
de invencidén por veinte afios en Espafia es por: Un sincronizador
para aparatos rotatorios", caracterizandose por las

sigulentes:
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l.- Aparatos psra sincronizsr un dispositivo giratorio con
\ 3

REIVINDICACIONES:

sefiales telegrdficas cntrantes, caracterizado por emplear un me-
canismo corrector mediante las sefiales de linea cuando quiera gue
exista necesidad de correccidn, y subsecuentemente corrigiendo la
posicidén de dicho dispositivo giratorio a medida que pasa un cierto
punto fijo durante su periodo.

2.- Un necanismo sincronizador de acuerdo con la rcivindica-
cidén 1, y en el que el mecanismo giratorio comprende un distribui-
dor y una escobilla para éste,actuando en sincronismo con las sefla-
les recibidas, caracterizado ademds por medios ajustables durante
la rotacién de la escobilla distribuidora para comunicar un des-
plazamiento angular con dicha escobilla que tiende a devolver ésta
en fase con las seflales recibidas, medios, incluyendo un electro-
imén corrector, actuando por un circuito inecluyendo dicho distri-
buidor y escobilla cuando quiera que dicha escobilla estd fuera de
fase con las seflales red¢ibidas, para ajustar dichos medios despla-
zadores en un punto predeterminado en el ciclo de la escobilla,

3.- Un mecanismo sincronizador seguin se ha reivindicado en
reivindicacidn 2, caracterizado, ademds, en que la pinza correctora
ajustable bajo el gobierno del electroimdn corrector comunica un
desplazamiento angular a diéha escobilla.

4,- Un mecanismo sincronizador segin se ha reivindicado en
reivindicacién 3, caracterizado, ademds, en que una leva girable
con dicho distribuidor restablece dicha pinza una vez por cada re-
volucidén de la escobilla,

5.~ Un mecanismo sincronizador de acuerdo con cualgquiera de
las reivindicaciones precedentes 2 a 4, caracterizado, ademds,
porque un relevador de actuacidén lenta efectia la actuacidn del
electroimdn corrector cuando el distribuidor cstd fuera de fase.

8.~ Un mecanismo sincronizador segin se ha reivindicado en
reivindicacién 5, caracterizado, cdemds, en que un relevador correc-
tor, bajo el gobierno del relevador de 1linea, gobierna la actuacidén
del relevador de actuacidn lenta.
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185; cién 6, caracterizado, ademds, po;hue(ia velocidad de actuacién,
| del relevador de actuacién lenta, es gobernada por una resistencia
variable,
: 8.~ Un mecanismo sincronizador de acuerdo con cualquiera de
las reivindicaciones 2 a 7 caracterizado, ademds, porgue el distri-
190. buidor incluye un anillo segmentado, segmentos alternados del mismo
estdn conectados en el circuito con el electroimdn corrector, el
resto de los segmentos estando sin conectar.
"yn sincronizador para aparatos rotatorios”; talAy como
queda substancialmente descrito en la presente memoria e
195, ilustrado en los dibujos que se acompafian,
Consta la presente memoria de siete hojas escritas por

una sola cara.

Madrid 12 de Agosto de 1930.

INTERNATIONAL COMMUNICATIONS LABORATORIES
INC. —
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