
* 9\
JE/

3

C E H T I E I C A D O  DE  A D I C I O N

a l a patente n2 106.591, expedida en 12 de Ju lio  de 1928,

a favor de la

Sociedad anónima francesa Etablissements COIKDET -  dom iciliados

en PARIS (Francia) 

por

"Perfeccionam ientos en lo s  mecanismos de accionamiento a rticu la ­

dos que obran en la  parte media de lo s  bastidores de v id r io s  

d e s liz a b le s , ob jeto  de la  patente p r in c ip a l" .

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .

La presente demanda es una ad ición  a la  patente española 

ns 106.591 expedida a favor de la  sociedad s o lic ita n te  e l  12 de 
Ju lio  de 1928 por "Perfeccionam ientos en lo s  mecanismos de ac- 

5 cionamiento articu lados que obran en la  parte media de los  bas­

tid o re s  de v id r ios  d e s liz a b le s "  y se r e fie r e  a perfeccionamienr- 

tos en estos mecanismos y especialmente en los  mecanismos en los  

cuales lo s  movimientos del sistema articu lado son accionados por
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lo s  movimientos longitu d in ales de una cadena s in  f in  que engrana 

en dos piñones f i j o s  longitudinalm ente.

Estos perfeccionam ientos presentan las ca ra cte r ís t ica s  
s ig u ie n te s :

5 1 2 .- El bastidor del v id r io  es s o lid a r io  en su parte

in fe r io r  de una pieza que l le v a  topes sobre lo s  cuales obra, 

para provocar e l movimiento del ba stid or, una d isp os ic ión  a r t i ­

culada montada en la  misma cadena.

2 2 .- Dicha d isp os ic ión  esta constitu ida  por dos elemen- 

10 tos cuya longitud es sensiblemente la  de uno de lo s  eslabones 

de la  cadena y que están unidos con tres  d e ,lo s  eslabones de 

dicha cadena por medio de articulaciáaaá'tales que lo s  elementos
i

de accionam ien-to queden constante y rígidamente para le los  a los  

dos eslabones extremos de la  parte de la  cadena a la  cual están 

15 articu lad os.

32. -  Las a rticu la c ion es  de dichos elementos de acciona­

miento se efectúan:

a) Para los  extremos contiguos de estos elementos, en 

un sector montado g ira to r io  en la  p ieza que l le v a  lo s  topes y

20 cuyo e je  de g ir o , en las p osicion es superior e in fe r io r  del bas­

t id o r  del v id r io , se confunde con e l e je  de ro ta ción  de lo s  p i­

ñones superior e in fe r io r  de accionamiento de la  cadena, llevando 

también dicho sector las dos a rticu lacion es del e s i  abordé ent ra l 

de la  parte de la  cadena a la  cual están unidos lo s  elementos de

25 accionam iento.

b) Para lo s  extremos ex ter iores  de estos elementos, en 

las  a rticu la cion es  extremas de los  tres  eslabones a lo s  cuales 

están unidos, siendo estas a rticu la cion es  ya sea d ire c ta , ya e- 

fectuadas por medio de pequeñas b ie la s .

30 En el p^ano adjunto:

La figu ra  1 es v is ta  en sección  por e l plano de los  e jes



de los  piñones de accionamiento de las cadenas, de una d isposi­

ción  de acuerdo con la  invención.

la  figu ra  2 es v is ta  en seccipm por I I - I I  de la  dispo­

s ic ió n  representada en la  figu ra  1.

5 la  figu ra  5 es v is ta  en sección  por I I I - I I I  de la  p ieza

que lle b a  lo s  topes de accionamiento de la  cadena.

la  figura  4 se r e f ie r e  a un modo de e jecu ción  de la  in­

vención en el cual los  elementos de accionamiento se muevenpa- 

ralelamente a la  cadena y detras de esta .

10 las figuras 5 y 6 se re fieren  a un modo de e jecu ción  de

la  invención a p lica b le  a lo s  v id r io s  no equ ilibrados.

Como se vé en e l plano, la  d isp os ic ión  ob jeto  de la  in­

vención ae ap lica  a un mecanismo de accionamiento de lo s  bas­

tid ores  de v id r io s  d es liza b les  en los  cuales e l bastidor del 

15 v id r io  -1 -  se mueve longitudinalm ente por medio de un s is te ­

ma -2 -  articu lado que obra por medio de los  r o d i l lo s  -5 “  sobre 

la  parte in fe r io r  del b a stid or.

las deformaciones del sistema articu lado - 2 -  son deter­

minadas por los  movimientos longitudinales de una p ieza  -4~ so - 

20 l id a r ia  del bastidor, resultando dichos movimientos del a cc io ­

namiento por cadena -5 “  sin  f in ,  que engrana en dos piñones -6 -  

y - 7 - ,  f i j o s .

la  p ieza -4 -  tien e  preferentemente la  forma de cubeta, 
estando los  bordes de dicha cubeta convenientemente escotados 

25 para perm itir el paso de la  cadena -5 -  y lo s  piñones sobre los  

cuales engrana esta cadena.

Tres eslabones sucesivos de la  cadena -5 -  se unen con 

una d isp os ic ión  de accionamiento consitu ida por dos elementos 

-8 -  y - 3 - ,  independientes.
50 Estos elementos están articu lados en -1 0 - y -1 1 - a una

pieza -1 2 - cuya forma general es de sector y que está montada
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g ir a to r ia  en la  p ieza - 4-  y le  modo que en las  posicion es supe­

r io r  e in fe r io r  del recorrido  del bastidor de v id r io  áu e je  de 

g iro  co incida  con los  e je s  de rotación  de lo s  piñones - 6 -  y - 7 - .

la  p ieza -1 2 - recib e  también las prolongaciones de las  

a rticu la cion es  - 13-  y - 14-  del eslabón - 15 -  de la  cadena, el

cual es e l eslabón medio de la  parte de la  cadena a la  que están  

unidos lo s  dos elementos - 8-  y - 9- .

lo s  extremos ex teriores  de lo s  elementos - 8-  y - 9“  l l e ­

van también articu lacion es  -1 6 - y - 17 -  que, en e l ejemplo repre- 

10 sentado en la  figu ra  2 , se unen respectivamente con las a rticu ­

la c ion es  - 18-  y - 19-  de lo s  eslabones - 20-y  - 21-  extremos de la  

parte de la  cadena a la  cual se unen lo s  elementos de accicna- 

mientp; está unión entre las  a rticu la cion es  -1 6 - y - 18-  por una 

parte , - 17-  y - 18-  por otra parte , se e jecuta  por medio de peque- 

15 ñas b ie la s  - 22-  y - 23-  que oscilan  librem ente sobre la s  a rticu ­

la c ion es .
Las distancias que separan lo s  e jes  -1 0 - y -1 6 - ,-1 1 -  y 

-1 7 - ,  - 13-  y - 18- ,  -1 4 - y -1 9 - son iguales asi como las  distan­

cia s  que separan lo s  e je s  - 16-  y - 18- ,  - 10-  y -1 3 - ,  -1 1 - y -1 4 - , 
20 - 17-  y - 19- ;  resu lta  que lo s  sistemas formados por e l  elemento;

- 8-  y el eslabón - 20-  as i como por e}/élemento - 9-  y e l eslabón 

- 21-  forman paralelogramas articu lados y que, cualesquiera que 

deán la s  curvas que siga  l^óadena - 5 - ,  los  elementos - 8-  y -9 -  

quedan constantemente para le los  a lo s  eslabones - 20-  y - 21- .

25 R esu-lta también de esta  construcción  que siendo inva­

r ia b le  la  p os ic ión  de la s  a rticu la cion es  - 10-  y - 1 1 -  montadas 

en la  misma pieza - 12- ,  cada uno de ( lo s  elementos de acciona­

miento - 8-  y - 9-  es longitudinalm ente r ig id o  y sigue exactamen­

te  todos los  movimientos de la  cadena - 5- .
30 Como se h^&icho anteriorm ente, la  cadena - 5-  pasa l i ­

bremente por las escotaduras -2 4 - y -25“  de la  p ieza  - 4- ,  pero



la  conformación y las  dimensiones de estas escotaduras son ta­

le s  que cuando e l sistema de accionamiento se mueve al mistmo 

tiempo que la  cadena según üma lin ea  re cta , ano de los  elementos 

eBcuentra uno de lo s  bordes de la  cubeta que forma la  p ieza -4 -  

5 y empuja dicha p ieza  en e l mismo sentido que el de su propio mo-

-virniento ,

En el ejemplo representado en la  figu ra  2, en que la  po­

s ic ió n  de la  p ieza -4 -  es la  mas elevada de todas la s  que puede 

ocupar, s i  se acciona e l manubrio -2 0 - en e l  sentido de la  f l e -  

10 cha - f - ,  es f á c i l  ver que e l elemento -9 -  de accionamiento que 

trop ieza  contra uno de los  bordes de la  p ieza  - 4 -  arrastra  d i­

cha p ieza  y por lo  tanto e l bastidor de v id r io  hacia a b a jo ,; s i  

por el con trario  se hace g irar e l  manubrio en e l sentido de la  

fle ch a  - g - ,  los  elementos de accionam iaito, que quedan para le los

^5 a ios  eslabones de la  cadena a los  cuales están a rticu la d os , se

inclinan  según la  curva del piñón -6 -  y pasan fácilm ente por la  

escotadura -2 4 - ;  durante este  movimiento de ro ta c ión  y hasta que 

e l extremo l ib r e  del elemento de accionamiento -8 -  trop ieza  con­

tra  e l borde -2 7 - de la  p ieza - 4 -  no hay ningún accionamiento en 

e s ta  p os ic ión  y e l v id r io  queda inm óvil, pero s i  se sigue dando 

vu elta  a l manubrio en e l sentido de la  fle ch a  - g - ,  tan pronto e l 

elemento -8 -  se pone en contacto con e l borde -2 7 - ,  se produce 

e l accionamiento hacia abajo de la  p ieza - 4 -  y por lo  tanto 

del v id r io ,
25 Por lo  tanto cualquiera que sea e l sentido de ro ta c ión , 

s i  e l  v id r io  está en su p os ic ión  a lta , la  ro ta c ión  del manubrio 

provoca e l descenso de dicho v id r io .

Cuando e l e je  de g iro  de la  p ieza -1 2 - ,  después de un mo­

vim iento hacia abajo del bastidor de v id r io ,  coincide/6on e l e je  

de ro ta c ión  del piñón - 7 - ,  e l elemento de accionamiento que esta­

ba en contacto con uno de lo s  bordes de la  ca ja  se c in lin a  para

30
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quedar para le lo  al eslabón al cual está unido, cuyo eslabón,que 

engrana con uno de los  dientes del piñón, se a p lica  en este 

momento sobre este ; esta in c lin a c ió n  del re fe r id o  elemento de 

accionamiento le  permite escapar del borde sobre e l cual se

5 apoyaba, moverse en lá  esnotadura para a p lica rse , s i  la  rota ­

ción  continua en el sentido de la  fle ch a  —f —, por su mismo ex­

tremo contra el borde -2 8 - de la  p ieza - 4 - ;  a p a r tir  de este 

momento , dicha p ieza  - 4 -  y por lo  tanto e l bastidor de v id r io  

son accionados de nuevo, pero esta vez hacia arriba .

10 Por lo  tanto con esta  d isp os ic ión  no hay ninguna f i j a ­

ción  del v id r io  en su p os ic ión  a lta  o en su p o s ic ió n  ba ja , e - 

fectuandose e l movimiento del bastidor hacia arriba  o hacia aba­

jo ,  cualquiera que sea e l sentido de ro ta c ión  que se da a l ma­
nubrio -2 6 - .

15 En c ie r to s  casos (fig u ra  4) s i  se dispone de un espacio

su fic ie n te  detras de lo s  piñones, se puede a rticu la r  directamen­

te  los elementos de accionamiento a lo s  e je s  de a r t icu la c ió n  de 

los  eslabones a los  cuales están unidos; en este caso, lo s  e le ­

mentos de accionamiento se disponen no ya cerca de la  cadena

20 sino detras de la  misma, dándose entonces a las escotaduras de 

la  p ieza -4 -  una forma ta l que la  cadena pase librem ente, mien­

tras que los elementos de accionamiento que se hallan  detrás de 

esta cadena encuentran los  bordes de dichas esootaduras cuando 

la  d isp os ic ión  está en movimiento.

25 Es f á c i l  darse cuenta de que en este caso como en e l

precedente e l funcionamiento del sistema es e l mismo, quedando 

lo s  elementos -8 -  y - 9 -  constantemente p ara le los  a ,lo s  eslabo­
nes -2 0 - y -2 1 - .

En e l  caso de un v id r io  no equ ilibrado, e l  aparato, t a i -  

como se describe anteriorm ente, no puede convenir. En e fecto  

cuando se l le g a  a la  p os ic ión  a lta  del bastidor de v id r io ,  dando

50
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vuel a l manubrio en e l sentido de la  flech a  - f -  e l elemento de 

accionam iento -9 -  deja  e l borde -2 8 - y  antes de que trop iece  

contra e l borde opuesto de la  p ieza  - 4 - ,  s i  bastidor tiende a 

caer hacia abajo. Para ev ita r  este inconveniente (figu ra s  5 y 6) 

la  p ieza  -1 2 - lle v a  un asiento c ircu la r  -29 “  que g ira  en un ta­

ladro de la  p ieza - 4 - ,  lo  que mantiene esta p ieza -4 “  y por con­

sigu iente e l bastidor a una a l-tu ra  constante durante e l  paso de 

lo s  elementos de accionamiento por las p osic ion es  extremas a lta  

y ba ja .
10 Además se comprende que e l modo de e je cu ción  de la  inven­

ción  que se acaba de d e scr ib ir  y que se representa en el plano 

so lo  se c it a  como ejemplo y que se puedaiefectuar en la  misma 

m odificaciones re feren tes  a la s  formas de la  p ieza  - 4 - ,  asi co­

mo a las de los  elementos de accionam iento, s in  que estas modi- 

15  f ica c io n e s  alcancen las  ca ra c te r ís t ica s  de la  invención.

N O T A

4

Se re iv in d ica  como ob jeto  de este c e r t if ica d o  de adi­

c ión :
1) Perfeccionam ientos en los  mecanismos de accionamien- 

20 to  articu lados que obran en la  parte media de los  bastidores de

v id r io s  d es liza b les , ob jeto d e .la  patente p r in c ip a l, e sp ecia l­

mente en los  mecanismos en lo s  cuales lo s  movimientos del s is te ­

ma articu lado están producidos por los  movimientos longitudina­

le s  de una cadena sin  f in  que engrana con dos pmñones lon g itu d i- 

25 nalmente f i j o s ,  caracterizados por ser e l bastidor del v id r io  

s o lid a r io  en su parte in fe r io r  de una pieza que l le v a  topes so­

bre lo s  cuales obra, para provocar e l accionamiento del ba stid or, 

una d isp os ic ión  articu lada montada en la  misma cadena.
2) Perfeccionam ientos en los  meesanismos consignados en 

50 la  re iv in d ica c ión  a n terior , caracterizados por estar la  d isp os i­

c ión  de accionamiento con stitu ida  por dos elementos cuya longitud
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es sensiblemente la  de uno de los eslabones de la  cadena y que 

están unidos oon tres  eslabones de dicha cadena por a r t icu la c io ­

nes ta le s  que los elementos de accionamiento queden constante y 

rigidamente para le los a ,lo s  dos eslabones extremas de la  parte de

5 la  cadena a la  _cual están a rticu la d os ,

3) Perfeccionam ientos en lo s  mecanismos consignados en 

las re iv in flicacion es an teriores , caracterizados por estar las ar­

ticu la c ion es  de dichos elementos de accionamiento dispuestas para 

lo s  extremos contiguos de estos elementos,en un sector montado

10 g ir a to r io  en la  p ieza  que l le v a  lo s  topes y cayo e je  de g ir o , en 

las  posicion es a lta  y baja del bastidor de v id r io ,  se confunde 

con e l e je de rota ción  de lo s  piñones superior e in fe r io r  de ac­

cionamiento de la  cadena, llevando también dicho sector  las dos 

articu la c ion es  del eslabón centra l de la  parte de la  cadena con

15 la  cual están unidos lo s  elementos de accionam iento.

4) Perfeccionam ientos en los  mecanismos consignados en 

las re iv in d ica cion es an teriores , caracterizados por e s ta r  las ar­

t icu la c ion es  de dichos elementos de accionamiento dispuestas pa­

ra los  extremos ex ter iores  de estos elementos, en las a r ticu la -

20 ciones extremas de lo s  tres  eslabones a los  cuales están unidos, 

siendo estas a rticu la cion es  d ire cta s , o bien efectuándose por me­
dio de pequeñas b ie la s .

5) Perfeccionam ientos en los mecanismos de accionamiento 

articu lados que obran en la  parte media de lo s  bastidores de v i -

25 drios d e s liz a b le s , ob jeto  de la  patente p r in c ip a l.

Barcelona 5 de Agosto de 1950.

P. A.
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