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MODELO DE UTILIDAD
por 20 afios

A favor de D. JORGE BORGURO CLUA y D. RICARDO BARRIO CIPRES,
embos de nacionalidadeaspaﬁola, residentes en Barcelona,
Ronda Universidad, 12 = = = = = = = = = 0 = = = = = = = ~

por: "MECANISMO AUTOMATICO PARA LA SINTONIZACION DE EMISORAS",

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere a un me-
canismo automético destinado a facilitar la operacién de sin
tonfas de emisoras en los aparatos receptores de radio, perti
cularmente en los de tipo portdtil y también para su uso en
vehfculos,

El empleo del mecanismo en cuestién permite escoger
con toda facilidad une emisors determinaeds de entre el amplio
conjunto que en un momento dado llegan al receptor. Em el

funcionamiento del dispositivo de sintonfa influirédn de menersa
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decisiva la intensidad de las emisQraé y la sintonfa del re-
ceptor a las mismas,

Los tipos citados de aparatos, los portdtiles y los

de uso en automéviles, constituyeh los més adecuados para su

5 ompleo del mecanismo automdtico de sintonfe que se describird,

ya que éste exige s8lo un mfnimo de atencién pera reslizar la

operacidén de seleccionar las emisoras y, como es sabido, en los

radiorreceptores portédtiles y para sutombvil interesa general-
mente realizar la sintonfa con rapidez y seguridad.

10 . El mecenjsmo en cuestién se splicard preferentemente

& aparatos en 108 que se prevé un control de la sintonfa a base

de le intensidad de la sefial captada, intensidad que podrd es—

tablecerse a bese de la pnde portadora de la sefial o bien de
k . ) la smplitud sudiofrecuente que moduls & aguélla,
E s 15 En cuslquiera de los casos, se'teﬁdfé, para el accio- EJ
namiento eléctrico del mecanismo, une salida audiofrecuente éeg %i

de la parte del circuito en_la que se reeliza la deteccidn de

. las sefiales de frecuencia intermedia, actuando la salida en
cuestibén sobre el circuito eléqtrico de uhndispositivo, capaz

20 de poner o sacar de acecidn dtil un mecanismo impulsor, que es

el que accionard inmediatamente el sistema de sintonfa del ra-
diorreceptor.

Para facilitar la explicacién, sé acompaﬁa'é iakpre-
sente memoria unos dibujos, en los que se ha representado, a

t{tulo de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un caesoc de rea-

\

25
' lizacién de un mecanismo automdtico para la sintonizacién de
‘emisores, realjizado segin los principios de las reivindicacio-
neS. * : - ’ \
, i
En los dibujos:

30 La figura 1 representa una vista en planta del meca
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‘nismo, con indicacidn de sus componentes prlncipales.

La figura 2 muestra el,propio mecanismo, visto en
slzado, correspondiendo a la vista de la figura 1.

Refiriéndonos & las figuras, la descripcién del me-
canismo y su funcionamiento puede realizarse de ls siguiente
manera: El bastidor -l1=-, de estructura laminar, forms un do-
blado -2- en 4ngulo recto, y soporta el conjunto de elementos
que componen el mecanismo. Bste se acciona por el botén =3-,

que es del tipo pulsador y va gﬁiado por el cilindro =4-, lle-

'vando instalado el resorte antagonista que tiende z mantener

el botén siempre en posicién saliente. El botén se prolonga en
un véstago tubular -5-.

Une pieza -6~ de forme alargada, formendo un dentado
de cremallera y con posibilidad dé deslizamiento, puede ser
accionada por el védstago 5=, Se prolonga segln el eje -%; y
&ste de halla rodeado por el resorte helicoidal -8~ y guiado
por el tope ~-9- gue limita la.posicién del resorte. De edta
manera, éi oprimir el botén -3~ @e origina el desplazamiento
de la pieza ~6-, y al dejar de ejercer presibn, el botén vuelve
a su posicién primitiva, graciassa su propio resorte aﬁfagonista.
La pieza —-6~T- continda su.retroceso, motivado por el resorte
-8s

La cremallera de la pieza =6- engrana con una rueda

_dentadé ~10~ montada sobre un eje de giro -1l-, cuyas rotacién

’se'transmite, mediante la rueds ~12-, a la =l1l3~, y sucesiva-
mente a las ~1l4=, =15=~, =16- y -17=-, cuyas ruedas se han re-
presentado en la figura 1 por sus ejes rcspectivos,

La pieza ~18~, de forma alargada, forma, junto con
la -l-, la sustentacidén de los ejes de las ruedas, que pueden

girar libremente apoyados por sus extremos en las dos placas

&




10

15

20

25

30

~ello, el .cuerpo -19~ podréd consistir en un dispositivo de una

Ty

-1~ y -18-, paralelas entre sf.

Se representa con la referencia -19- un dispositivo
electtomecdnico destinado a traduclir cinemdticamente la inten-~

8idad suficiente de mccionamiento de la sefial recibids. Para

bobina mévil dentro de un campo magnético fijo (semejante al
caso de un instrumento de medida) de manera que'cuando la se-
fial eléctrica aplicada a la bobina alcance una intensidad dads,
éste se desviard suficientemente para establecer o separar un
contecto, o bien determinar la posicién de un elemento auxilisr
destinado a una finalidad concreta.

En nuestro caso, el dispositivo ~19- puede poner en
accibén un elemenfo, tal como un brazo articulado, que determine
la detencidn del sistema cinemético definido por el mecanismo

de relojeria formado por la cremallera -6~ y su rueda -10-, y el

£

rewto de elementos de transmisién del movimiento rematadoswon la
pieza con la que eétaﬁlece relacién el elemento de detencién

referido. Al excitarse el dispositivo ~-19~ se tendrd, consiguientg f
mente, la detencibn del mecanismo. |

El condensador variable de sintonfa se halla contenido
en el espacio indicado con la referencia -2lw.

Para hacer visible én cade mbmento la posicién del
citedo condenseador, su eje -ll-, que es el mismo de la rueda
~10~ accionade por la cremallera, lleva montada la rueda -20-,
cuya cara exterior contendrd grabadas unes inscripciones que se
hardn visibles desde el exterior, a través de las aberturas co-~
rregpondientes en la caja del radiorreceptor, constituyendo un
dial o indicador de la sintonfa, |

El nmovimiento deslizante y alternativo de la pieza

-6~7- puede combinerse con la apertura o cierre de unos conbag

tos eléctricos auxiliares, convenientes para el accionamiento
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de los circuitos correspondientes, Ael, los‘Béﬁtactos 22
¥ -23- podrdn condicionsrse a la posicién del elemento des=~
lizante ~6-T7-.

El botén de mando -3-, ademds de efectuar el accio-
namiento del sistema motor del mecanismo, puede actuar como
accionador del dispositivo de regulacibn de la intensidad del
sonido. A este efecto, el bastidor -2- se prolongars en la zo-
na -24-, en la que se fija el potensidmetro regulador -25-, pro
visto de una rueda dentada -26~, que engrana con el eje del bo
tén -3-,

El botén -3~, por consiguiente, tendré dos movimien
tog fundamentales: de deslizamiento axial, para el accionsmiento
del .sistema motor del mecanismo, y de rotacidn alrededor de su
eje, para el accionamiento del potencibmetro regulader de vold-
men e interruptor del aperato.

El féancionamiento del mecanismo descrito es el si-
guiente: Estando en funcionamiento el receptor y con volumen
audiofrecuente suficiente, para lo cual se accionard el botén
-3~ girandoldy se oprime dicho botén en sentido exial, con lo
que se pondréd en marcha el motor mecdnico constitufdo por el
mecanismo de relojerfa antes explicado. E1 condensador variable
-21- ird girando, hasta haller una emisora de intensidad sufis
diente para accionar el dispositivo =19-, el cual dard lugar
al paro del mecanismo,con lo que se tendrd de manera permanente
gintonizada la emisora.

Si la estacién sintonizade no es del agrado del oyen—
te, puede buscarse otra, para lo cual se aprimé nuevamente el
botén =-3-, que pone nuevamente en marcha el mecanismo, hasta
encontrar otra emisora de la intensidad suficiente para que el

dispositivo -~19~ determine el paro del sistema. Y asf se con~-
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tinde hesta hallar une emisora cuya sintonfa interese, 1a cual
queda automdticamente sintonizada. Se regula su volumen de re-
produccidn mediante el botédn -3-, girédndolo alrededor de su
eje. El indicador gréfico de lsa rueds -20- sefialard en cada mo
mento la posicidn del condensador variable.

El mecanismo explicado podré trabajar con frecuencis
moduleda lo mismo que con emplitud modulasda, y resulta parti--
cularmente indicado para receptores de automévil, en los que su
accionamiento por el conductor debe realizarse, por lo general,
con un mfnimo de tiempo y de atencién; en este caso, apretando
simplemente el botdn ~3— se pone en funcionamiento el mecanismo
de sintonfa automética.

Fl objeto del modelo, dentro de su esencialidad, pue
de ser llevado a la préctica en otras formas de realizacién,
que difieran en detalle de la indicada a tf{tulo de ejemplo, a
las cuales alcanzarid igualmente ia proteccidén éue se recaba,
Podréd, pues, fabricarse este mecanismo sintonizador con los me-
dios y materiales més adecuados y con los accesorios més conve-—
nientes, por quedar todo ello comprendido en el espiritu de las

reivindicaciones.
N O T A

Se reivindica como objeto del presente modelo de -
utilidad: '

1.~ Mecanismo automftico pare la sintonizacién de emi
soras, caracterizado pdr el hecho de gue un mecanismo propulsor
constitufdo por un dispositivo de relojerfa da lugar al accio-
namientd del condensador varisble de sintonfa, cuyo mecanismo
de relojerfa estd constitufdo por un sistema de pifibn y crema—
llera, en el que ésta Gltima es solidaria de un véstago desli-

zante, accionado por un botén pulsesdor de mando, cuyo avance,

G
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venciendo la'accién de un resorte antagonista del pulsado? y
del véstago, va seguido, por reaccién de dicho resorte, del re=
torno del véstago-cremallera, que origina el giro de ﬁn sistema
engranado de ruedas dentadas y del condensador veariable de sin-
tonfa. _ |

2.6 Mecanismo automftico para la sintonizecién de emi-—
soras, segin la asnterior reivindicacién, caracterizado porque el
giro del condensador variable de sintonfa continua mlientras exis
te la energfa cinétioca de recuperacidn del resorte del vé&tago~
cremallera o bien hasta que se sintaniza una emisora potente o
préxima, en cuyo momento la intemsidad de la sefial origina el ac
cionamiento de un dispositivo electromepnético que determina el
paro mecénico del condensador variable de sintonfa y asegura la
recepoidn estable de la emisora captada, mientras que el cambio

de emisoras se resliza fécilmente oprimiendommvamente el pulsa—

dor de accionamiento, que motiva le nueva puesta en marcha de los

mecanismos.

3.~ LECANISMO AUTOMATICO PARA LA SINTONIZACION DE EMI_
SORAS. | |

Consta la presente memoria descriptiva de .ocho hojas
mecanografiadas, foliadas, numeradas y escritas por una sola
cara, acompafiada de una hoja de dibujos.

Barcelo
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na, para Madrid, a 22 de Enero de 1966,

JORGEBORGUNG CLUA
RICARDO BARRIC CIPRES
P. A.




D. JOREE BORSUNS cLUA
D. RICARDO BARRIO CIPRES

Hoje vnice

Barcelors, -3 z enero coe 4966.
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