Invencibn
Caso Whelton & Pym {X8007)

a favor de

UNITED SHOE L ACHINERY COLTANY
Sociedad Anbnina Espafiola

domiciliada en Rarcelona
por

wdquina vara mover relativamente hormas y
calzado¥

emoria Descriovotiva.

Esta invencién se refiere a las mdquinas para efec-
tuar movimientos relativos entre el calzado y sus hormas, ¥y
se representa como formando parte de una médquina en la cual
dichos movimientos se efectian por medio de un rodillo gque
actGa contra la parte dcl contrafuerte de un calzado vara
quitar el calzado de la horma. Como un ejemplo de una md-

quina de deshormar de ecte tipo general, se puede tener como
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referencia la patente espafiola N2, 103.802 expedida el 8

de Octubre de 1927. Debe entenderse, no obstante, que en
los diferentes aspectos de novedad y de utilidad, la presen-
te invencién no se limita a mdquinas del tipo representado
én aquella patente,

La méqguina descrita en la mencionada patente espa-
fiola comprende e€n su organizacidn un soporte para la horua
con un calzado puesto en ella; un rodillo, y medios para
mover dicho rodillo en conjunto para ponerlo en contacto
con la parte del contrafuerte del calzado. Uno de los Ob-
jetos de la presente invencibdn consiste en disponer una
miquina de una construccidn mds sencilla, en la cual el me-
canismo impuleor que hace girar el rodillo no tiene que aco-
modarse a los movimientos de conjunto del rodillo., De acuer-
do con este objeto, una caracteristica de la presente inven-
cibén congiste en disyponer medios para mover el goporte de
la hormwa a fin de poner la parte del contrafuerte del calza-
do en contacto con el rodillo,

Dtro objeto de esta invencidn conciste en evitar un
desgaste excesivo del rodillo, o0 cualguier otro miembro que
tenga una superficie de contacto con el calzado, como po-
dria ocurrir si los contactos entre el calzado y el riembro
tuviesen lugar siemgre en la misma parte de la superficie de
contacto con €l calzado, A fin de evitar tal desgaste local,
otra 6aracteristica de esta invencibn consiste en la dispo-
sicibén de medios para producir contactos repectivamente en-
tre los calzados sucesivos y las diferentes partes de la su-
perficie de contacto con el calzado. En cooperacién con los
medios para producir los movimientos relativos de aproxima-
cibn y de separacibn, entre el soporte de la horma y el miem-

bro, hay unos medios para hacer gue los contactos de los
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calzaGos sucesivos tengan lugar en diferentes partes de la
superficie de contacto con el calzado, Los medios menciona-
dos en segundo lugar, son actuados automdticamente por los
medios primeramente mencionados, La direccién del movimien-
{o relativo entre el sonorte de la horma y el miembro que
produce el que los contactos sucesivos entre el calzado y

la superficie de contacto con el calzado tengan lugar en di-
ferentes partes de esta superficie, es transversal al calzado,
Cuando el miembro es un rodillo, la direccién de este movi-
miento relativo tiene lugar en el sentido de la longitud del
rodillo.

Zn los casos en que la méquina debe emplearse como
una miquina de deshormar, es deseable constituir alguna dis-
posicibn para mantener la horma sobre la espiga de la horma
contra la accién del miembro que se pone en contacto con el
calzado y que lo mueve, De consiguiente, otra caracter{sti-
ca de esta invencién consiste en la disposicibén de medios
que, no sblo actdan sobre la espiga de la horma para empujar
el calzado contra la superficie del mierbro, sino qgue tam-
bién al mismo tiemoo tienden a empujar wds la espiga de la
horna en el tubo de la horma. Cuando el miembro que actda
sobre el calzado es un rodillo, este resultado se obtiene
disponiendo una inclinacibén tal entre la direcciébn de la
espiga de la horma y la linea de recorrido entre la horua y
el rodillo, que tienda a retener la horma y evite se escape
de la espiga de la horma,  También existe una disposicidn
para ajustar la posicién del soporte de la espiga de la
horma acercdndolo y separé&ndolo del rodillo, sin variar
esta inclinacién de la espiga de la horma.

Las mencionadas y otras caracteristicas de la pre-

sente invencién, incluyendo detalles de construccibébn y la
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disposicién del mecanismo actuador, se describirdn ahora
més particularmente haciendo alusién a los planos adjuntos,
en 1los cualec:

La fig. 1 es un alzado lateral de una méquina de

%eshormar, que comprende la invencién en una forma preferi-

da.

La fig. 2 es un alzado de frente de la méquina re-
presentada en la fig, 1l.

La fig. 3 es una vista en seccibn, en detalle, se-
gin la l{nea III-III de la fig. 1.

La fig. 4 es una vista en seccidn, en alzado, se-
gin la linea IV-IV de la fig. 1.

La fig. 5 es una vista en seccibn, segln la linea
V-V de la fig. 1.

La fig., 6 es una vista, parte en seccidn, mostrando
las piezas representadas en la fig. 5, ¥

La fig. 7 es un detalle que representa la extraccién
de un calzado de su horma, por medio de la miquina,

La maquina representada para separar calzados y hor-
mas comprende una armazén hueca -10- qué encierra un mecanis-
mo que se describird mids adelante. Un rodillo -12- (fig.2)
de goma 0 de composicidn de gomia, estd sostenido por un é&r-
bol horizontal -l4-, que estd apoyado en forma giratoria en
unos soportes -1l6- fijos en la parte superior de la armazén
-10-, estando dicho recdillo -12- encerrado parcialmente por
la armazln -10-, Una rueda -18- de tornillo cin fin esta
sostenida sobre un extrewo del 4rbol -l4-, El rodillo -12-
es movido por un motor -20- (fig. 4) que estd regulado por
un interruptor -21- (fig. 2) y que estd alojado en la arma-
zbn -10-, a través del siguiente mecanismo, Un pifién -22-

montado sobre el 4drbol horizontal del motor ~20-, mueve una
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rueda dentada -24- sostenida sobre un extremo de un 4rbol
-26- de la contramarcha horizontal que estd sostenido en
forma giratoria en un soporte -28- fijo a la armazbn -10-,
E1l extremo opuesto del &drbol -26- lleva un tormillo sin fin
iBO-, gue mueve una rueda -32- de tornillo sin fin sostenida
sobre el extremo inferior de un &rvol vertical -34- sosteni-
do en forma giratoria en unos soportes -36- fijos a la arma-
zén -10-. Un pifibn -38- sostenido sobre el extremo superior
del 4rbol -34- mueve una rueda dentada -40- a la cual estd
fijado un tornillo sin fin -42-, estando la rueda dentada
-40- y el tornillo sin fin -42- montados en forma giratoria
sobre un perno vertical -44- fijo a la armazén -10-, El tor-
nillo ein fin -42- hace mover la rueda -18- de tornillo sin
fin, y de esta manera pone en marcha gl rodillo -12-,

1 motor -20- estd sostenido sobre un soporte -46-
montado articuladamente sobre un védstago horizontal -48- pa-
ralelo al &rbol del motor -20-y fijo a la parte inferior
de la armazbn -10-, En cada extremo de la armazbn-10- hay
uns ranura arqueada -50- {(fig. 2) que tiene como centro el
eje del vastago -48-, y un par de pernos -52- fijos al so0=-
porte -46-, se prolongan a través de las respectivas ranu-
rac -50- y pueden fijarse en cualgquier posicién por medio
de tuercas -54- de sujecibn., La posicibn angular del so-
porte -46- puede as{ ajustarse para variar la posicibén del
engranaje del pifibn -22- con respecto a la rueda dentada
-24-, para colocar pifiones -22- de tamafiogs variables.

Fijado fuertemente a la parte frontal de la ndquina,
cerca de la mitad de su altura, hay un perno -56- (fig. 4)
que se prolonga hacia adelante, sobre el cual estd articu-
lada una palanca =70- que sostiene una espiga -72- de la

horma, Para facilitar el ajuste de la palanca -70-, hay un
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manguito sostenido en forma giratoria sobre el perno -56-,
pero que estd mantenido contra todo movimiento longitudinal
con respecto a €1, Un segundo manguito -60-, més corto gque
el manguito -58-, estd sostenido sobre este Ultimo en forma
éeslizable. Formado sobre el ranguito -60- hay un cubo -61-
que se prolonga transversalmente, que estd agujereado para
recibir una espiga -64-, siendo el centro del orificio aproxi-
madarente tangente con la superficie interior del:manguito
-60-. La espiga -64- estd provista de una muesca cilindri-
ca para acomodar el manguito -58-, Un extremo de la espiga
-64- estd roscado y ajustado a una tuerca -66- gue tiene la for-
ma de un volante de mano, Seri evidente que la rotacidn de
la tuerca o de la rueda de mano -66-, cuyo movimiento hacia
adentro estd limitado por un extremo del cubo -61l- con el
que choca, causard un movimiento longitudinal de la espige
-64-, haciendo que ésta se apriete, en la parte ranurada,
contra el icanguito -58-, y as{ sujete fuertemente el mangui-
to -60- al manguito -58- en cualquier posicién deseada, Es-
te mecanismo de sujecidn ya conocido tiene por objeto en la
méquina representada, procurar unos medios convenientes pa-
ra ajustar el manguito -60- hacia adentro o hacia afuera so-
bre el manguito -58- para un fin que se describird ahora.
Prolongédndose en una direccidén aproximademente hori-
zontal en cada lado del manguito -60- hay una espiga 0 go-~
rribén -68- (fig. 2) y apoyado en forma giratoxria sobre cada
una de las espigas -68- hay el extremo en forma de horquilla
de la palanca -70-, gque sostiene la espiga -72- de la horma,
y de esta manera sostiene una horma y un calzado, DLs eviden-
te que la palanca -70- puede Oscilar alrededor de las espigas
-68 - acercdndose o separdndose del rodillo -12-, y también

puede moverse longitudinalmente al rodillo -12-, a causa de



1 que el ranguito -58- puede girar =obre el perno -56-, cons-
tituyendo los medios descritos para sostener la palanca -70-
y vara asegurarla a la armazén -10-, una articulacién univer-
sal,
) La espiga -72- de la horma puede ajustarce hacia arri-
ba 0 hacia abajo con regpecto a la palanca -70-, vara voder
adaptarse a hormas en las que los orificios de la horma ten-
gan més o menos profundidad, y para adaptarse a hormas de ma-
yor o menor altura. A este fin la espiga -72- de la horma
10 estd fija fuertemente a un védstago -74- (fig. 4) que estéd
sostenido en forma deslizable en la parte superior de la pa-
lanca -70-. ILn un lado del véadstago -74- estédn formados unos
dientes -76- de crerallera (fig. 1) que estdn movidos nor un
0ifién -78- {fig. 4) sostenido sobre un eje -80- apoyado en
35 forma giratoria, en la parte superior de la palanca -70-.
Sobre el extremo exterior del eje -80- hay sujeto
fuertenente un manguito -8l- (fig. 3), sobre el cual esté
montada en forme deslizable, pero no giratoria una cakbeza
rayada -82-, El manguito -8l- estd hendido circunferencial-
<0 mente para facilitar espacio para un regorte helicoidal -83-,
que estd apretado entre un reborde, a un extremo de la cavi-
dad del manguito -8l-, y una pestafia que cobresale interior-
mente en la cabeza -82-, tendiendo el resorte -83- a enmpu-
jar csiempre la cabeza -B2- hacia el interior, La superficie
=5 inferior de la cabeza -82- estd provista de ,una serie de
- agujeroc dispuestos en forma de circulo concéntrico con res-
pecto al eje del eje -80-, y adaptados para reclbir el extre-
mo saliente de una espiga -84-, de cierre fija en la palan-
ca =70-,
La espiga -72- de la horma puede aizarse 0 bajarse

sacando la cabeza rayada -82- para separarla de la espiga -34-,
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¥y haciendo girar luego la cabeza rayada -82- para mover el
pifidn -78-, dejéndola retroceder para que se ponga en con-
tecto con la espiga -84-, hasta encajar en el agujero més
cercano de la cabeza ~82-, cuando se ha obtenido el ajuste
deseado. En la méguina representada, el vdstago -74- es ci-
lindrico y estd sostenido contra toda rotacién por medio de
una espiga -86- que se prolonga en una ranura -88- formada
en el vdstago -74-.

Existe una disposicidén para que la palanca -70- og-
cile hacia adentro en la direccién del rodillo -12-. A es-
te fin, una parte de la palanca -70-, en forma de brazo -90-
(figs 4), se extiende hacia adentro a través de una abertura
-91- en la pared de la armazbn -10-. Una espiga -92- que
forma, en realidad, una prolongacién del brazo -90-, estd sos-
tenida sobre la parte interior del brazo -90-. El brazo -90-
estd ideado de tal manera y la espiga -92- estd sujeta de tal
manera al brazo -90- gue hace que el perno -92- sea coaxial
con el manguito -60-, cuando la palanca -70- estd en posicién
para que el calzado se ponga en contacto con la parte central
del rodillo -12-. Un pedal -94- que se prolonga hacia ade-
lante, estd articulado sobre un &rbol -96- sostenido en la
parte posterior de la base de la armazbn -10-., Un resorte
heliceidal-S8~ que tiene un extremo sujeto a la parte delan-
tera de la palanca -94-, y el otro extremo sujeto a un ojo
fijo en la armazbn, tiende a mantener el pedal -94- en su po-
sicibén méds elevada. Un védstago -100- estd fijado en forma

articulada en su extremo inferior a la parte delantera de 1la
palanca -94- y en su varte superior a una valanca -102-, que
estd articulada en -104- a la parte superior de la pared pos=-
terior de la armazén -10-, y se prolonga hacia adelante. Un

tirante -106- tiene un extremo en forma de horquilla que estd
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fijado por medio de un mufién al manguito giratorio sosteni-
do sobre la espiga -92-, estando el otro extremo del tirante
-106- formado también como una horguilla, y estando igualmente
conectado, por medio de una espiga, de un manguito y de un
ohfién a la palanca -162-, El tirante -106- estd as{ arti-
culado en forma universal nor sus extremos a la nalanca =70-
y a la nalanca -102-, respectivazente, IBs evidente que la
depresibén del pedal -94- contra la tensidén del resorte -98-,
empujard el védstago -100- hacia abajo, moviendo la palanca
-102- en una direccifn contraria a la de las agujas de un
reloj, como se representa en la fig. 4, bajando de esta ma-
nera el vdstago -106- y haciendo oscilar la palanca =70- en
la direccién de las agujas de un reloj, Il véstago -100- se
opuede ajustar en el sentido longitudinal dividiéndolo en dos
partes que se deslizan longitudinalmente'una con respecto a
la otra, y que pueden sujetarse en cualquier posicién deter-
minada, por medio del blogue sujetador -108-,

Existen medios para desviar automdticauente la posi-
cibn de la palanca -70- longitudinalmente con respecto al ro-
dillo -12-, nara que en cada movimiento hacia adentro de la
nalanca -70-, se evite el desgaste de una ranura de la parte
central del rodillo -12-, y para distribuir el desgaste del
rodillo entero. A este fin, en la parte intermedia de la
palanca =70-, se ha formado una ranura -110- (fig. 4) que se
prolonga en el sentido longitudinal de la nalanca -70-, Una
abertura -112- estd foriada en la pared delantera de la arma-
z6n -10-, junto a la ranura -110- y un suporte -114- forman-
do una placa de cubierta pcara la abertura -112-, estd sujeta
por medio de pernos a la pared delantera de la armazén -10-
en aguel punto, El soporte -1ll4- estd formado vara disponer

un apoyo para el &rbol -116-~ que se prolonga horizontalmente
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a través del soporte -114- desde el espacio interior cubier-
to por la armazén -10- a la parte exterior del sonorte <114-,
Un codo corto -118- {figs. 5 y 6) estd montado sobre el extre-
mo exterior del 4rbol -116- y sostiene una espiga excéntrica
i120- que se vprolonga holgadamente en la ranura -110-. 21
codo -118- estd fijado al &rbol -116- y a la espiga excéntri-
ca -120-, por medio de un wecanismo de fijacidén -122- del ti-
po descrito previamente, Bl extremo interior del 4rvol -116-
sostiene una rueda -124- de tornillo sin fin, Dara mover la
rueda -124- de tornillo sin fin, hay un tornillo sin fin -126-
sostenido sobre el 4rbol -128- apoyado en forma giratoria en
una parte que se ovrolonga hacia adentro del soporte -114-,
Una rueda de tringuete -130- fija sobre el cubo de la rue-

da -126~, gira por la accibén del movimiento hacia abajo del
vistago -100-, Con este fin, una palanca de tringuete -132-
estd montada libre sobre el cubo del tomillo sin fin -126-,
y sostiene un gatillo de tringuete -134- montado en foruma
glratoria, Un segundo gatillo de tringuete -136- también se
pone en contacto con la rueda de trinquete -130- y estd mon-
tado en forma giratoria en -137- sobre una prolongacién del
soporte -ll4-, Los dos gatillos de tringuete -134- y -136-
estén mantenidos uno hacia el otro y puestos en contacto con
la rueda de trinquete -130-, por medio de un resorte de ten-
sién -138-. La palanca de trinquete -132- es emoujada en
direccién contraria a la de las agujas de un reloj, como se
representa en la fig, 6, por medio de un resorte de tensién
-140-, que tiene un extremo sujeto a la oalanca de tringue-
te y el otro extremo fijo a una espiga -142-, que se prolon-
ga horizontalmente desde una prolongacién del soporte -114-,
La espiga -142- sirve también de tope a la palanca de trin-

quete -132- contra la accién del resorte -140-. Un blogue



- 11 -

1 -144-, que estd =sujetado en forma deslizable para ajustar-
lo cerca del véstago -100-, se pone en contacto con la na-
lanca de trinquete -132-, pero no toca el extremo de la es=
piga -142-, de manera que el movimiento hacia arriba del vés-
5 Jtago =100~ hard girar la palanca de tringuete -132-, y por
tanto empuja la rueda -130-, a través del gatillo de trin-
guete -134-, en la misma direccidén que la de las agujas de
un reloj, como se representa en la fig. 6. )
Al bvajar el véstago -100-, la valanca de tringuete
10 -132- girard en una direccibn contraria a la de las agujas
de un reloj, como se representa en la fig, 6, por medio del
resorte -140- tanto como lo permita la espiga -142-, mientras
el gatillo de trinquete -134- pasard oor encima de los dien-
tes de la rueda de tringquete -130-, y el gatillo -136=- man-
15 tendrd la rueda de trinquete -130- sin girar. A cada movi-
miento ascendente del ovedal -94-, bajo la influencia del
resorte -98-, la rueda de trinquete -130- serd emvujada en
una distancia definida y la espiga acodada -120- girard oor
medio de los engranajes -126- y -124-, del 4rbol <116~ y del
Y codo -118-, Dicha rotacién de la espiga acodada -120-, ac=-
tuando sobre el lado de la pared -110-, causard un movimien-
to oscilante de la palanca -70- longitudinalmente al rodillo
-112-, Una espiga de paro -146- limita el movimiento hacia arri-
ba del bloque -~1l44-, y as{ determina la posicidén mids saliente
25 de la palanca -70-. Un miembro de paro -148-, en forma de
un sector articulado a la parte delantera inferior de la ar-
mazbén -10- puede bajar para ponerse en contacto directanente
con el pedal =-94-, Iin este caso, el miembro de nparo -148-,
se emplea independientemente y en lugar de la espiga de
30 paro -146-,

kontado sobre la parte superior de la armazbn -10-y
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junto al rodillo -12-, hay un soporte para una herramienta
cortante que comprende una cuchilla fija -150- (fig. 1) pa-

ra cortar el hilo de atado del empeine del calzado, y una

guarda -152- para proteger el calzado de la cuchilla -150-,

dontada de una manera similar sobre la narte superior de 1la
armazén -10-, hay una espiga fija -154-, sobre la cual el
operario »suede forzar el agujero de la cufla de una horma
para soltar la cuila.

En la fig. 7 se representa un calzado S durante
la operacién de quitarlo de la horma L. Aunque el calzado
S estd representado en las fig., 4 y 7 como teniendo un ta-
cbén H, indicando con ello que el calzado estd prdcticamente
completado, como siendo quitado de su segunda horma,debe en-
tenderse que la aplicacibén de la mdquina no estd limitada a
la separacidn del calza¢9 de las segundas hormas. La nmdqui-
na, por el contrario, sirve igualmente nara separar el cal-
Zado de sus primeras hormas, en lapmrimera etana de su fabri-
cacidn., Deberd ovbservarse que la espiga -72- de la horma, cuan-
do mentiene la horma L en posicibén nara que el calzado S se
ponga en contacto con el rodillo -12-, se inclina hacia el
plano de tangencia, indicade oor la lf{nea T-T en la fig. 7,
del calzado S y del rodillo -12- . Is decir, que el extremo
libre de la espiga -72- estd mds cerca de este plano de tangen-
cia T-T que el extremo que estd fijado a la palanca =-70-,
El ovbjeto de esta inclinacidn es evitar gque la fuerza hacia
arriba del rodillo giratorio sobre el calzado levante la hor-
ma de la espiga -72-, A medida que el calzédo es empujado
contra el rodillo -12-, la presién del rodillo.-lz- en el sen-
tido de la longitud del calzado y de la horma, se ejercerd
en una direccidn normal al plano de tangencia T-T y tenderd

a forzar la horma hacia avajo en la espiga -72-, a causa de
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la inclinacién de la espiga -72- de la horma hacia la l{nea
de presién mencionada, Como se representa, el &ngulo de in-
clinacidén entre la espiga -72- de la horma y el plano de tan-
gencia del calzado y el rodillo, es de unos 5 grados, estan-
do determinada esta magnitud particular, por experimento.

Debido a la Qariacidn en el tamafio y forma de los
calzados, la distancia entre el agujero de la espiga de la
horma y el extremo posterior del calzado variard en cada
calzado diferente, Es por tanto conveniente facilitar un
ajuste para la articulacién de la palanca -70- que permita
que dicha palanca -70~ pueda moverse acercandose o separdn-
dose del rodillo 42- al mismo tiempo que mantiene la oalan-
ca -70- paralela a su posicidén primitiva, esto es, sin va-
riar la posiciédn angular de la palanca -70- cerca de:las
espigas -68~ de manera que la espiga -72- de la horma se
inclinard siempre hacia el vlano de tangencia del calzado
y el rodillo en un é4ngulo de 5 grados anroximadamente, cuan-
do el calzado estéd en contacto con el rodillo., A este fin,
el manguito -60- puede ajustarse aflojando el mecanismo de
fijacidén descrito anteriormente, hacia afuera en el mangui-
to -58- para colocar calzado en que la distancia entre el
agujero de la espiga de la horma y el extremo del tacdn del
calzado sea relativamente grande, y asimismo el manguito
-60- puede ajustarse hacia adentro para calzado en gue esta
distancia es relativamente oequefia, Iiste ajuste tauwbién
oermite al obrero reducir el desgaste del rodillo, ajustan~
do el manguito -60- hacia el interior nara acomodarcze al
reducido didmetro del rodillo,

Ademds, es deseavle, por las razones expuestas en el
anterior pdrrafo, que la linea de ajuste de la articulacidn

de la nalanca -70-, 0 en otras palabras 1os ejes comunes de
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los manguitos -60- y -58- y de la espiga -56-, sean sarale-
loc a la direccibn de movimiento del extremo del tacédn del
calzado en el momento en gue el calzado se pone en contacto
con el rodillo -12-, cuando la nalanca -70- oscila acercédn-
dose o separdndose de la vosicibén de contacto con el calzado.
51 la linea de ajuste no fuera paralela a esta direccidn

de movimiento del calzado, el punto de tangencia del calza-
Go y del rodillo variaria, y la relacibén angular entre la
espiga =72~ de la horma y el plano de tangencia T-T varia-
rfa también, Eg evidente que si, cuando un calzado estéd

en contacto con el rodillo -12-, el eje de los mufiones -63-
estf situado en un plano normal al eje del manguito -60-,y
pasando a través del punto de contacto entre el calzado y

el rodillo, el movimiento oscilante del.extremo del calza-
do hacia y desde el rodillo, serd necesariamente paralelo

al eje del manguito -60-, La palanca =-7C0- estd, por tanto,
ideada para satisfacer esta condicién en los calzados en

gue la distancia entre el agujero de la espiga de la horma

y el extreuwo del calzado es la normal, IEn el caso de gque se
trate de un calzado en el que esta dictancia es mayor que la
normal, €s necesario, para mantener log cinco grados de in-
clinacibn de la espiga de la horma, ajustar el manguito -60-
hacia el exterior, de modo gque los mufiones -68- gueden situa-
dos fuera del p&nto deseado, y en el caso de calzados en gue
esta distancia es menor que la normal, el manguito -60- de-
be ajustarse hacia adentro, y los mufiones -68- quedardn si-
tuados hacia adentro del punto deseado, pero el efecto de
tal desviacién de la posicién de los mufiones -68- sobre el
recorrido del calzado y, por tanto, sobre la posiciébn del

punto de tangencia del calzado con el rodillo, serd tan su-

mamente leve que serd imperceptible,
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Bl empuje desarroliado entre el rodillo -12- y el
calzado -S- alcanzard su grado mdximo cuando el plano de
tangencia T-T estd de acuerdo con la direccin del movimien-

to del extremo del tachn del calzado en el momento de poner-

Vo

‘ge en contacto el calzado con el rodillo, ZExisten medios

para asegurar que €l vlano T-T esté en relacibn con esta di-
reccibn de movimiento; y como esta direccibdn de movimiento
del extremo del tacdn del calzado es, como se indica en el
vdrrafo anterior, paralela al eje del manguito -60-, el
plano T-T serd normal al eje del manguito -60-,

La forma de la valanca -70- estd deterninada por las
consideraciones mencionadas, Como se ha mencionado previa-
nente, la esoniga -92- es coaxial con el zanguito -60- cuan-
do el calzado estd en posicién de ponerse en contacto con la
varte central del rodillo -12- esto es, con la palanca -70-,
como se representa en la fig, 2, en pogicibn vertical. Co-
mo sea que la espiga -72- de la horma estd inclinada en un
dngulo de 5 grados aproximadamnente, en un plano normal al
eje del manguito -60-, en la migra posicidn de la nalanca
-70-, se comprende que €ldngulo entre los ejes de la espiga
-72- de la horma y de la espiga -92- es de 85 grados aproxi-
madamente, siendo este dngulo el mi:mo cualquiera que sea la
posicibdn angular de la valanca =70-, puesto que la espiga -72-
de la horma y la espiga -92- son, en efecto, nartes de la
palanca -70-, La situacién del eje de los mufiones -63- se
determinard vor la interseccibn del eje de la espiga -92-
con un plano nor:aal al eje de dicha espiga y tangente al
extremo del tacbdn de un calzado en una horma colocada en la
esvpiga -72-. La longitud de la valanca -70- se determina vor
la distancia entre la ecpiga -56- y el rodillo -12-, siendo

la longitud de la palanca -70- tal, que cuando una horma =L-
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para un calzado -5- de altura normal, y teniendo un tubo

de profundidad también normal, estd montada en la espiga -70-

de la horma, el extremo del tacén del calzado -S- colocado

en la horma, se vondrd en contacto con el rodillo -12- en

)tal punto gue hard que el olano de tangencia T-T entre el

celzado y el rodillo sea normal con el eje del manguito -60-,

71 ajuste en el gentido de altura de la espiga -72- de la

hoyma, previamente descrito, por medio de la cabeza rayada

-82-, permite al obrero acomodar horuas para calzados de

ciferente altura y provistos de tubos de diferente profun-

éidad, cin variar el mencionado punto de contacto, y por.

tanto sin variar el plano de tangencia T-T.

Como se ha dicho previamente, la espiga -56- es, por

converniencia, horizontal. E1l plano de tangencia del calza-

do y del rodillo eg por tanto vertical, y la espiga de la

horia, cuando el calzado estd en posicibdn de contacto con

el rodillo, estd inclinada hacia el rodillo en un dngulo de

5 grados aproximadamente de la vertical. EIl tirante -106-

estd disouesto de tal modo que sea vertical cuando la espiga

k]

-92-'es coaxial con el nanguito-60-, y cuando éste estd ajus-

tado en el manguito -58- para un calzado normal. 31 ajuste

hacia adentro o hacia afuera del ranguito -60- para un calza-

do que no sea de tipo normal, puede asi hacer oscilar el tiran-

te -10- sobre su articulacién superior, sin variar esencialmen-

te la posicién de la palanca -102- o del pedal -94-. En otros

términos, la valanca -70- puede ajustarse hacia o desde el ro-

dillo -12-, indecendientemente del pedal -94-, del vé4stago

-100-, de la palanca -102- y del tirante -106-. El ajuste

hacia adentro o hacia afuera del manguito en el ranguito -58-,

cambiard tawmbién la posicibdn normal o libre de la palanca -70-,

determinada por el blogue -1l44- o vor el tooe -148-, indepen-

dientemente de 1los

medios pare hacer oscilar la palanca -70-
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1 hacia el rodillo -12-, y sin variar la longitud del resorte
-98- para la posicibdn exterior o normal de la 9alanca -70-,
hdemds, los movimientos mencionados de ajuste de la palanca
-70- longitudinalmente al rodillo, hardn oscilar simplemen-

- b ‘ke el tirante -106- sobre =u articulacidén sunerior, sin afec-
tar esencislumente la valanca -102- 0 el mecanismo del vedal,
En el funcionawiento de la méquina, suponiendo que
ésta haya cido ajustada segin las exigencias del tipo oarti-
cular del calzado -S=-, y que el motor haya empezado a hacer
1D girar el rodillo -12-, un calzado montado se presenta prime-
ramente en posicidn vertical, como se representa en las 1li-
neas de puntos en la fig. 1l, para llevar el atado del empei-
ne en contacto cortante con la cuchilla -152-. Si la horna
es del tipo de las que van provistas de cufia, ésta se saca por
15 medio de la esgspiga -154-, La horma se coloca luego en »no-
sicibn invertida sobre la egpiga -72-, con el tacdn del cal-
zado en direccidn hacia el rodillo -12-. T1 obrero bvaja en-
tonceg el pedal -94- para poner el extremo del tacdn del cal-
zado, firmemente en contacto con la superficie del rodillo
20 -12-, y la rotacién del rodillo -12- hace gque la »arte del
contrafuerte del calzado salga en el sentido de altura de la
horma., Debe desarrollarse bastante roce entre el calzado y
el rodillo -12- vara evitar cualguier resbalamiento entre el
calzado y el rodillo, Cuando se emplea uné horma de dos par-
25 tes, la rigidez del calzado, como éste estd inclinado, ayuda
- al obrero a que se abra la'horma. L1l obrero suelta entonces
el 7edal -94- y quita el calzado de la horma., X1 movimiento
hacia arriba de la varilla -100- del pedal, al soltar el pe-
dal -9% -, hace girar la espiga acodada -120- a través del me-
30 canismo de gatillo y tringuete mencionado, trasladando asi

la palanca -70- a una nueva posicidn longitudinalmente del
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rodillo -12-. .E1 t.rante -106-, estando articulado en for-
ma universal a cada extreno, cederd ovlicuamente vara acono-
dar este movimiento oblfcuo de la jalanca -70- sin afectar de
una nanera sensible el mecanismo del pedal. A cada repeticibn
ﬁe la operacién mencionada, cada calzado sucesivo se pnondra
en contacto con una parte de la sﬁperficie del rodillo -12-

distinta de la ocupada por el anterior,

N Y] T A

Se reivindica como objeto de esta vatente:

1. Una médquina para trstar calzado, qgue comprende
un soporte para una horma con un calzado puesto en ella; un
rodillo; medios vara mover dicho goporte para la horia paré
poner la norcién del contrafuerte del calzado en contacto
con el mencionado rodillo, y medioé para hacer girar el re-
petico rodillo para efectuar un movimiento relativo entre el
czlzedo y la horra.

2. Una rdquina para tratar calzado éﬁe comprende un
socorte sara una.horma con un calzado puesto. en ella; medios
que tienen una superficie de contacto con el calzado y actua-
bles por contacto con un celzzdo en una horra en dicho sopor-
te para la horma vara efectuar un movimiento relativo entre
el calzado y la horra, y medios para producir contactog res-
nectivamente entre calzados sucesivos y diferentes porcionesg
de dicha superficie de contacto con el calzado.

3. Una méquina oara tratar calzado, que comprende
un miembro que tiene una superficie de contacto con el calza-
do; un sosorte para una horma con un calzado puecto en ella;
rniedios para causar movimientos relativos ge aproximacibn y de

senaracidn entre dicho goporte para la horma y dicho nienmbro,

girviendo los repetidos movimientos de aproximacidén para efec-
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tuar contacto entre los calzadoc sucesivos y dicho miembro;
medios para causar un movimiento relativo entre el menciona-
do soporte vara la horma y el repetido miemoro durante el
contacto entre cada calzado y dicho miembro, para efectuar
Jun movimiento relativo entre cada calzado y su horma, y me-
dios actuados autondticamente por los medios mencionados

en primner lugar, para causar otros movimientos relativos
entre ei precitado soporte para la horma y el miembro ren~
cionado para variar regsnectivamente lag porciones sucesivas
de la rencionada superficie de contacto con el calzado en
las cuales se efecthan contactos con sucesivos calzados!

.4. Una maquina vara separar calzado y horuas, que
comprende un rodillo; un soporte nara una horma con un
calzado puestd en ella; medios para causar movimientos re-
lativos entre dicho soporte nara la horua ¥y dicho rodillo;
para efectuar contactog entre 1los calzados sucesivos y dicho
rodillo; medios para hacer girar el mencionado rodillo en
una direccidn nara separar cada calzado de su horma, y me-
dios »ara mover dicho soporte para la horia para asegurar gque
los contactog de los calzados sucecivog con el precitado ro-
~dlllo tendrén lugar respectivamente en diferentes porciones
de la superficie de contacto con el calzado del mencionado
rodillo.

5., ' Una méguina para separar calzado y hormas, que
comprende un miembro gue tiene una superficie de contacto
con el calzado; un conorte para una horma con un calzado nues-
to en elle; medios gue comprenden una articulacién univercsal -
vara gostener'dicho soporte psra la horma para permitir que
se muevae hacia dicho miembro para poner 1lo0s calzados sucesi-

vos en contacto con el mencionado miembro y también para

permitir que el repetido soporte para la horma se mueva en



- 20 -

1 una diveccibn oara asegurar que los contactos de log calza-
dos sucesivog con el nrecitado miembro de friccién tengan
luger respectivamente en diferentes porciones de la sunerfi-
cie de contacto con el calzado del mencionado miembro, y ne-

_ 5 diioe para efectuar un movimiento relativo entre el repetido
soporte para la horma y el mencionado miembro en una direcciédn
varz separar cada calzado y su horua,

6.Una méquina para senarar calzado y hormag que COui-
orende un mienbro montado en forria movible gue tiene una su-

10 perficie de contacto con el calzado; una palanca con articu-
laciédn universzl adapdtada para sostener - una horma con un
calzado vuesto en ella; medios para actuar dicha palanca
para moverla hacia dicho miembro para poner €l calzado en
la horma en contacto con una vorcibn de dicha sunerficie de

15 contacto con el calzado,y retirar la mencionada palanca del
repetido miembro de friccidn; medios para mover el precita-
do miembro para separar el calzado de la horra,y medios conec-
tados con dichos medios actuadores para variar cucesivamente el
recorrido de la mencionada palanca hacia el repetido miembro

2C nara asegurar que cada calzado subsiguiente en su horma, se
ponga en contacto con una vorcién diferente de la superficie
del precitado miembro,

7. Una négquina para separar calzado y hormas, que
comprende un rodillo. que tiene una superficie de contacto

25 con el calzado; una palanca con articulacién universal adap-
tada para sostener una horma con un calzado puecto en ella,
teniendo dicha palanca una ranura; medios para actuar dicha
salanca para moverla hacia el mencionado rodillo para pomner
el calzado en la horma en contacto con la mencionada super-

30 ficie de contacto con el calzado; medios para hacer girar

el precitado rodillo en una direccién vara separar el calza-
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do de la horma; un miembrc giratorio que sostiene un trinque-
te y una espiga excéntrica, conectando dicha espiga excéntri-
ca con la ranura de la wnrecitada valanca, y estando dispuestas
lag mencionadas ranura y espiga en relacidn entre

4{ para producir un movimiento de dicha paslanca en el senti-
do de la longitud del repetido rodillo vor rotacidn de dicho
miembro giratorio, y un gatillo que se pone en contacto con

el citado tringuete y que es actuado por dichos medios actua-~
dores de la palanca, para girar el mencionado miembro gira-
torio, asegurando asi que cada calzado subsiguiente en su hor-
ma se ,ponga en contacto con una porcibdn diferente de dicha
superficié cada vez gue ocurre un movimiento subsiguiente de
la repetida pelanca hacia el mencionado rodillo,

8. Una magquina nara separar calzado y horumas, gque
comprende una espigé para sostener una horia con un calzado
puesto en ella; un rodillo; medios que actdan sobre dicha es-~
piga de la horma para empujar el extremo del tacédn del cal-
zado contra dicho rodillo para desarrollar una presibn entre
la horiia y el mencionado rodillo, estando inclinada dicha es-
piga de tzal modo con regpecto a la linea de dicha presién,
que tiende a retener la horma y evitar que se escane de ella,
y medio§ para hacer girar el »nrecitado rodillo en una direc-
cién para separar el calzado de la horua.

9. Una méquina para separar calzado y hormas, que
COmprende.un miembro que tiene una suvnerficie de contacto con
el calzado; un éoporte wara una horma con un calzado puesto
en ella; medios que comprenden una articulacién para sostener
dicho goporte para la horma; medios pnara mover el mencionado
sovorte nara la horma acercéndolo a dicho miembro para poner
el calzado en la horma en contacto con dicha superficie del

mencionado miembro, y medios para causar un movimiento relativo



10

20

30

- 29 -

entre dicho gsonorte cara la horma y dicho miembro para se-
parar el calzado de la horma, siendo ajustables dichos me-
dios de conorte sobre dicha articulacidén nara variar la dis-
}ancia entre el rejetido soporte ocara la horma y dicho miem-
bro independientemente del orecitado mlembro rara nover €l
soporte para la horma,

1C, Una miquina para separar calzado y hormasc, que
comprende un miembro que tiene una suoerficie de contacto con
el calzado; un sonorte nara una horma con un calzado puecto
en ella; medios que conmprenden un tope vara mantener de una
manera normal una distancia determinada entre dicho goporte
para la horma y dicho miembro; medios para causar un movimien-
to relativo entre el mencionado :osorte vpara la horna y el
nencionado miembro nara efectuar un contacto entre el calza-
do en la heorma y dicha suvnerficie del mencionado miembro, ¥y
medios para causar un movimiento relativo entre el nrecita-
do sonorte para la horua y €l citado miembro para separar €l
celzado de la horma, estando construfcos y dispuestos dicho
soporte para la horma y los mediog mencionados en primer
lugar para causar un movimiento relativo, de forma que ver-
mitan un ajuste de dicho csojorte para la horma indevendien-
temente de dicho tope wmra variar la distancia determinada
riantenida de una manera normal entre el mencicnado soporte

sara la horma y dicho miembro.

11, TUna mdquina para separar calzado y hormag, gque
comoprende una egpiga para sostener una horma con un calza-
do »nuecto en ella; un soporte vara dicha espiga; un miembro
que tiene una sunerficie de contacto con el calzado; medios
vara efectuar un contacto entre el calzado y dicha suserfi-

e de dicho miembro; medios para caucar un movimiento rela-

[

c
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tivo entre dicho gonorte jara la egspiga de la horma y d4i-
cho miembro en una direccién nara separar el calzado y la
horma, y medios gue comprenden una cremallera y un pifién
sara ajustar la mencionada espiga para la horma en el meci-
“%ado soporte para la espiga de la horma en una direcciédn

* {

en el sentido de la altura del calzado,

12. Una_méquina para mover relativamente hormas y

cal zaqo,

Barcelona 31 derJulip de 1930.
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